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sokrikting

.56krikting

Sokrikting
Sokrikting
Réknarrikt

Gesda gille

X-axel vid RAPID
Y-azxel vid RAPID
Y-axel vid RAPID
IVv-azxel vid RAPID

X-axel vid JOGGING
Y-axel vid JOGGING

Z-azel vid JOGG

iNG

1V-axel vid JOGGING
X-axel vid referenspunktsokning
Y-axel vid referenspunktsékning
Z-axel vid referensounktsdokning
1V-axel vid reterenspunktsdkning

‘vid felpunktsok.
vid felpunktsok.
vid felpunktsdk.
vid felpunktsdk.

ning Xaxel

Riknarrikining Yazel
Riknarriktning Zaxel
Riknarriktning IVazeéel

000 Mjukvaruvindligesswitch
000 Mjukvarudndldgesswitch

Polaritet p& Analogso. vid
~Polaritet pa Analogsp. vid
-Polaritet pd Analogsp. vid

Polaritet. pA Analogsp. vid

0 Mjukvaruéndldgesswitch

Mjukvatuindligesswitch
Mjukvaruindldgesswitch
0 Mjukvaruindligesswitch
Mjukvaruindligesswitch
0 Mjukvaruindligesswitch

{(mm/min)

‘Xazxel Minus
Yaxel Plus
Zaxel Plus
‘IVazel!l Plus

ref ..
ret.
ref.
ref.

X+

sokn. Positiv
sokn. Positiv
sokn. Positiv
sokn. Positiv
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Y+
Y-
Z+
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IV+
1V-

Analogspinning vid RAPID

Soksekvens vid paslag.
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riktn.
riktn.
riktn.
riktn.

Verktygsvizlararmen naverkas endast da nytt vetktyg anrbpas‘

8=X,Y,

PC-program i ram
0 Varvtalsgrins for vaxlxng HIGH/LOW

0 Max varvtal

Z aktiva 0=X,Y,Z,IV aktiva’

Spindelanalog vid override= 100%
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+2.000
+12,000
-85,233
+4,000
+5,000
+6,000
+7.000
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49,000

+10,000
+11,000

+12,000

+13.000
+14,000
+15,000
+16,000
+17.,000

+18,000

+19,000
+20,000
+21,000
+22,000
+23,000
+24,000
+25,000
+25,000
+26,000
+27,000
+28,000
+29,000
+30,000
0

100

200

300

400

500
2500
8000
8000
900
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1,999
1,000

W e ST O
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Spindelanalog max.

Maz override %

Min override %

Axel IV kallas W i display

Timer T0 1.5sek delav for spindel start/stopp
Timer T!  0.5sek Timer ior spindel i position
Timer T2 o

Timer T3

Timer T4 _

Timer TS i sek delay Anvinds 1 verktvgsvdxlarsekvens
Timer Té i : :

Timer T7

Timer T8

Timer T9

Timer TI10

Timer Ti1

Timer TI2

Timer T13

Timer T14

Timer T15

Position fér ovre verktygsvdxlarldget
Position f6r nedre vektygsvixlaridget

Hastighet vid PC-positionering Z-axel. Ve;ktygsvixling

Rampspinning spindelanalog. V/ms

M03=positiv analogsp. MO4=negativ sp.
Max sliépfel f6r att 16sa ut NUDSTOPP PC
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MP 175 : 14,000 Maz slipfel f6r att viss POSITIONERINGSFEL 12..61

MP
HP

HP 2174 0,900
ME 177 0,900
ME 1728 0.800
GHME 79 0,609
MP 180 1,000
MP 181 75,000 :
MP 1812 100 Min. override vid gé&ngning
MBE L83 100 Mauw. override vid gdnaning
MP 184 05 155
MP 185 3,000
ME- 184 +0,000 :
MP 187 +0,0040
MP 188 +123,000
ME 189 +0,000
MP 190 0
MPE 192L -l
MP 192 : 0,050
HMP {93 10 Timer T1é
MP 194 g Timer T17
PP s 200 Timer T13
MP 196 0 Timer Ti%
Mp 197 2 Timer TZ20
HP 198 0 Timer T21
Mp o199 -0 Timer T22
ME 200 G Timer TZ3
NP 201 0 Timer T24¢
ME 207 0 Timer T29
MP 203 0 Timer T26
MP 204 0 Timer T27
Mp 205 . 0 Timer T28
MP 266 - D Timer T29
Mp 207 ] Timer T30
MP_ 208 0 Timer T31
MP 209 0
MP 0
MP 1)

0

1]

0

210
211
Mp 212
213
214




