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Projekt sterownika ASNO - część cyfrowa, zasilanie 5 V

Sterowanie - 1/2 kroku.

największ wada: - brak choperowania prądu silników
 - nie jest to konieczne poniewż silniki pracują z
 prędkością do ok. 60 obrotów na minutę więc nie
 było to konieczne.

Projekt: grzesiek.d@idea.net.pl ; abisar@abisar.com
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