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Dziekujemy, ze wybrali Panstwo produkty firmy HFinverter!

Doskonata jakos¢, obstuge gwarancyjna i pogwarancyjna zapewnia firma
EuroDrive Polska.

Celem ponizszej instrukcji obstugi jest dostarczenie uzytkownikowi
wskazowek, ostrzezen i wytycznych odnosnie instalacji, uruchamiania,
ustawiania lub zmiany parametrow oraz wykrywania i diagnozowania
nieprawidtowosci, jakie moga wystapi¢ podczas pracy z przemiennikami
czestotliwosci serii F1500-C.

Prosimy doktadnie przeczyta¢ instrukcje obstugi przed instalacja i
rozpoczeciem pracy z przemiennikami czestotliwosci. Doktadamy wszelkich
staran, aby niniejsza instrukcja obstugi dotaczona zostata do kazdego
egzemplarza przemiennika czestotliwosci F1500-G i powinna byc
przechowywana przez uzytkownika w celu ewentualnego uzycia jej w
przysztosci. Zawsze aktualng instrukcje obstugi mozna pobra¢ z naszej
strony internetowej www.eurodrive.pl lub www.hfinverter.com

Symbole uzyte w instrukcji obstugi:

ZAGROZENIE!

Niewtasciwa instalacja lub uzytkowanie przemiennika
czestotliwosci F1500-G moze spowodowac zagrozenie zycia,
zdrowia ludzkiego lub nieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

OSTRZEZENIE!

Niewtasciwa instalacja lub uzytkowanie przemiennika F1500-G
moze spowodowac zagrozenie zycia, zdrowia ludzkiego lub
nieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

UWAGA!
Niewtasciwe uzytkowanie moze spowodowac nieodwracalne
uszkodzenie urzadzenia.

WAZNE!
Wskazowki dotyczace poprawnego uzytkowania urzadzenia.
Pomocne informacje dotyczace urzadzenia.
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A OSTRZEZENIE!

Przemienniki czestotliwoSci HFinverter spetniaja wymogi dyrektyw: dotyczacych
niskiego napiecia  73/23/EEC, 93/68/EEC, dotyczacych zgodnosci
elektromagnetycznej 89/336/EEC.

W przemiennikach zastosowano zharmonizowane normy szeregu
EN61558-1:1997+A1+A11.

Przemienniki czestotliwosci HFinverter stanowia produkty o ograniczonej
dostepnosci zgodnie z EN61800-3.
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Zasady bezpiecznej pracy.

A ZAGROZENIE!

Przemiennika nie wolno instalowa¢ w Srodowisku tatwopalnym i/lub
wybuchowym, gdyz moze stac sie przyczyna pozaru i/lub eksplozji.
Instalacji, obstugi, konserwacji i napraw urzadzenia moze dokonywac
wytacznie odpowiednio przeszkolony i posiadajacy wymagane
uprawnienia personel.

Zacisk uziemiajacy przemiennika PE @ powinien by¢ dotaczony do
ziemi (impedancja uziemienia nie wieksza niz 4 kQ).

Zabrania sie taczenia zaciskow CM, GND, AGND do wewnetrznych
uktadéw zasilajacych i/lub do zacisku N przemiennika oraz zacisku
zerowego sieci zasilajacej.

Przed wtaczeniem przemiennika nalezy upewni¢ sie, ze zostat on
prawidtowo zainstalowany i zostata zatozona zaslepka zakrywajaca
listwy potaczeniowe urzadzenia.

Zabrania sie dotykania zaciskéw napieciowych wigczonego do sieci
przemiennika.

W przypadku wprowadzania jakichkolwiek zmian podtaczen Ilub
konserwacji, napraw przemiennika, nalezy bezwzglednie odtaczyc
zasilanie.

Zabrania sie dokonywania w/w czynnosci oraz dotykania
wewnetrznych obwodéw i komponentow w czasie krotszym niz 10
minut od chwili wytaczenia zasilania przemiennika lub do czasu
obnizenia napiecia wewnetrznej szyny DC do poziomu 36V.

A OSTRZEZENIE!

Przed instalacja nalezy upewnic sie, ze sie¢ zasilajaca jest wtasciwa dla
danego typu przemiennika.

Nalezy wystrzega¢ sie przed przedostaniem sie do wnetrza
przemiennika jakichkolwiek przedmiotow.

Nie nalezy instalowa¢ w miejscu wystawionym na bezpoSrednie
dziatanie promieni stonecznych.

Nie nalezy zakrywa¢ otworéw wentylacyjnych w obudowie urzadzenia.

Nie nalezy podtacza¢ przewododw sieciowych do zaciskéw U, V, W lub
PE, P, B (N).

Nie nalezy podtaczac rezystora hamujacego do zaciskow P lub N.
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A OSTRZEZENIE!

Prosimy o przeczytanie ponizszej instrukcji obstugi przed podjeciem
jakichkolwiek prac z przemiennikiem.

Przemiennik nie powinien by¢ instalowany w Srodowisku narazajagcym
go na silne wibracje, korozje, pyt, wysoka temperature lub
zawilgocenie.

Nalezy regularnie sprawdzal stan potaczenia wejSciowe i wyjsSciowe
przemiennika.

Przed podtaczeniem i uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ rezystancje
izolacji uzwojen silnika.

W celu unikniecia zaktécen, przewody sterujace nalezy w miare
mozliwosci odseparowac od linii sitowych.

Jezeli silnik dtuzszy czas bedzie pracowat na niskich obrotach, nalezy
zastosowac dodatkowe chtodzenie silnika.

W celu unikniecia czestych przepie¢ lub przeciazen pradowych
podczas hamowania silnika, nalezy zastosowac¢ rezystor lub modut
hamujacy.

Do wyjscia przemiennika nie wolno podfacza¢ zadnych elementow
korygujacych wspotczynnik mocy i podobnych, typu rezystor, dtawik,
kondensator.

Nie wolno rowniez instalowaé¢ stycznikéw i roztacznikdéw pomiedzy
wyjsciem przemiennika a silnikiem.

Przemienniki serii HFinverter F1500-G posiadaja stopien ochrony IP20
Systematycznie, w zaleznosSci od warunkéw pracy co 1 do 3 miesiecy,
nalezy wyczysci¢ z kurzu itp. Wnetrze przemiennika - zapewni to
dtuga i bezawaryjna prace.

Przemienniki czestotliwos$ci to urzadzenia przeznaczone do zabudowy
w szafach sterowniczych, elektrycznych urzadzeniach lub maszynach.
Nie sa to urzadzenia przeznaczone do wykorzystania w gospodarstwie
domowym, lecz jako elementy przeznaczone sg do eksploatacji w
warunkach przemystowych lub profesjonalnych zgodnie z norma
EN61000-3-2.

W przypadku zabudowania przemiennika czestotliwosci w maszynie,
nie wolno maszyny uruchomi¢, dopdki nie zostanie stwierdzona
zgodnoS¢ maszyny z dyrektywami UE98/37/EG  (dyrektywy
maszynowe), 89/336/EWG (dyrektywa kompatybilnosci
elektromagnetycznej) oraz normy EN60204.
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I. Produkty.
2.1 Oznaczenie modeli.

Przyktad oznaczenia modelu - tutaj jest to przemiennik czestotliwosci z
zasilaniem jednofazowym o mocy 1,50kW z wbudowanym modutem
hamujacym.

F1500-G 0015 X 52 B

\_ Rodzaj obudowy
B - obudowa z tworzywa
C - obudowa metalowa, wiszaca
D - obudowa metalowa, stojaca
L Napiecie zasilajace
S2 - jednofazowe 230V AC
T3 - tréjfazowe 400V AC

Kod wewnetrznego modutu hamujacego
Moc silnika (w typ przypadku 1,50kW)
0004 - moc 0,40kw
0015 - moc 1,50kw
0075 - moc 7,50kw
0110 - moc 1TkW itd...
Kod podserii
Kod serii

Tabliczka znamionowa przemiennika czestotliwosci serii F1500-G.

Przyktad wypetnienia tabliczki
znamionowej przemiennika o

HFinverter | HUFENG ELECTRONICS CO,LTD

mocy Znamionowe;j 15kWw, MODEL | F1500-G0150T3C

zasilaniu  troj-fazowym 380V INPUT |AC 3PH 380V  50/60HZ

50/60Hz, o] znamionowym 3PH 15KW 32A 0-380V

OUTPUT
pradzie wyjsciowym 32A i 0.00 - 400.0HZ
czestotliwosci wyjéciowej od 0 Ceilll“l’ T
do 400Hz. F15G0150T3696000000 MADE IN CHINA
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2.2 Typy przemiennikow.

Typy przemiennikow serii F1500-G

Znamionowe | Znamionowy .
L. Znamionowa
napiecie prad Kod L .
Model . . moc silnika Uwagi
wejsciowe wyjSciowy | obudowy
vl [A] [kw]
F1500-G0004XS2B ~230 2,5 B1 0,40
Przemienniki z
F1500-G0007XS2B ~230 4,5 B2 0,75 zasilaniem
F1500-G0015X528 ~230 7.0 B2 1,50 jednofazowym
(z wbudowanym
F1500-G0022XS2B ~230 10 B3 2,20 modutem
hamujacym)
F1500-G0037XS2B ~230 17 B5 3,70
F1500-G0004S2B ~230 2,50 BO 0,40 Przemienniki z
zasilaniem
F1500-G0007S2B ~230 4,50 BO 0,75 jednofazowym
F1500-G0015S2B ~230 7,00 B2 1,50 (bez wbudowanego
modutu
F1500-G0022S2B ~230 10 B3 2,20 hamujacego)
F1500-G0007T3B ~400 2,0 B3 0,75
F1500-G0015T3B ~400 4,0 B3 1,50
F1500-G0022T3B ~400 6,5 B3 2,20
Przemienniki z
F1500-G0037T3B ~400 8,0 B4 3,70 zasilaniem
F1500-G0040T3B ~400 9,0 B4 4,00 trojfazowym
(z wbudowanym
F1500-G0O055T3B ~400 12 B5 5,50 modutem
hamujacym)
F1500-G0075T3B ~400 17 B5 7,50
F1500-G0110T3C ~400 23 C1 11,0
F1500-G0150T3C ~400 32 C2 15,0
F1500-G0185T3C ~400 38 C3 18,5
F1500-G0220T3C ~400 44 C3 22,0
Przemienniki z
F1500-G0300T3C ~400 60 C4 30,0 zasilaniem
F1500-G0370T3C ~400 75 Cs 37,0 trojfazowym
(bez wbudowanego
F1500-G0450T3C ~400 90 C5 450 modutu
hamujacego)
F1500-G0550T3C ~400 110 (@3) 55,0
F1500-G0750T3C ~400 150 C6 75,0
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2.3 Budowa przemiennikéw.
Przemienniki serii F1500-G dostepne s3, w zaleznosci o typu urzadzenia, w
obudowach plastikowych lub metalowych. Obudowy z tworzywa (poliweglan)
sq estetyczne i odporne na uszkodzenia mechaniczne. Obudowy metalowe
pokrywane sa specjalna, plastyczng farba proszkowa, zapewniajaca i
chroniaca przed czynnikami Srodowiskowymi.

2.3.1 Obudowa z tworzywa.
Szczegoty budowy ukazane sa na rysunku ponizej, na przyktadzie
przemiennika F1500-GO055T3B.

1 - panel operatorski

2 - otwory wentylacyjne

3 - zastona

4 - radiator

5 - zaciski sterujace

6 - zaciski zasilajace

7 - tabliczka znamionowa
8 - otwory montazowe

2.3.2 Obudowa metalowa.
Szczegoty budowy ukazane sa na rysunku ponizej, na przyktadzie
przemiennika F1500-G0220T3C.

1 - panel operatorski

2 - ptyta czotowa

3 - otwory wentylacyjne

4 - obudowa

5 - otwory montazowe

6 - Sruba montazowa

7 - tabliczka znamionowa
8 - zaciski zasilajace

9 - zaciski sterujace

10 - przepust kablowy
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2.4 Parametry.

Parametr Opis
Napiecie tréjfazowe ~ 400V+15%
Wejscie pic jedofazowe ~ 230V+15%
Czestotliwos¢ 50/60Hz+5%
Napiecie trojfazowe 0+380V
Wyjécie Czestotliwosci 0.00+400.0Hz (rozdzielczo$¢ czestotliwosci 0.01Hz)
Zdolnos¢ . .
L 150% pradu znamionowego w czasie 60s
przeciazenia
Rode|eIcz.osc zadawanie cyfrowe: 0.01Hz,
zadawania . L,
o, zadawanie analogowe: max. czestotliwo$¢x0.4
czestotliwosci
Rodzaj sterowania | zoptymalizowana kontrola sterowania wektora przestrzeni
. 3 krzywe U/f, charakterystyka liniowa krzywej U/f
f ’ ’
Sterowanie U/ charakterystyka kwadratowa U/f
Parametry Wzmocnienie reczne ustawianie w zakresie 1+15%
racy momentu
P Automatyczna automatyczna regulacja napiecia wyjSciowego w zaleznosci
regulacja napiecia | od fluktuacji mocy pobieranej
Hamowanie hamowanie pradem DC +optymalizacja energii hamowania
Regulator PI wbudowany regulator PI
JOGI zakres: 0.00+-400.0Hz
Praca czestotliwo$¢ wyjsciowa programowana przez uzytkownika
wielobiegowa zgodnie z wymogami procesu
* przyciskami na panelu “a/v” |
Zadawanie + sygnhatem analogowym.(0+1IOV, 0+20mA),
Sterowanie czestotliwoci * poprzez ztacze komunikacyjne RS485,
e 7 zaciskéw ,UP” i ,DOWN”
» sygnatem mieszanym z wej$¢ analogowych.
Start/Stop Panelem operatorskim, ztagczem komunikacyjnym RS485
« zanik fazy napiecia zasilajacego,
« zbyt niskie napiecie zasilajace,
» przekroczenie napiecia,
* przekroczenie pradu,
Funkcja . przec!a(gen!e p.rzgmlenmka czestotliwosci,
* przecigzenie silnika,
ochronne .
» przegrzanie,
« problem z pomiarem pradu,
+ problem z urzadzeniem peryferyjnym,
« zte hasto uzytkownika - ingerencja z zewnatrz,
* monitorowanie stycznika
Wyswietlacz 4xLED, wskazujacy biezacy status przemiennika:
« czestotliwos¢ pracy,
o « predkos¢ obrotowa lub linowa,
Wyswietlacz . . S
» prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe,
» zliczane impulsy zewnetrzne,
» kod btedu, funkcji i wartos¢ funkgcji
Srodowisko pracy wolne od kaustycznych gazéw, kurzu, pytu itp.
. Temperatura -10°C++50C
Warunki - s . X
rac Wilgotnos¢ mniej niz 90% (bez skraplania)
pracy Wibracje ponizej 0.5g (przyspieszenie)

Wysoko$¢ pracy n.p.m.

ponizej 1000 metréw nad poziomem morza

Zakres mocy

0.4-+-75KW
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II. Instalacja i podtaczenie.

3.1 Instalacja.

3.1.1 Wytyczne instalacji.
Dla optymalnego odprowadzania ciepta, przemiennik czestotliwosci powinien
zostat zainstalowany w pozycji pionowej - jak pokazano na rysunkach
ponizej.

Tabela z wymiarami wolnej przestrzeni A

Wymiary B - B
[mm] [mm] S L || —

Typ przemiennika

- arniki
rzemienniki o mocy A>150 | B> 50

<22kW s
Przemienniki o mocy
A>=200|B=>=75
>22kW A

Zalecane odlegtosci montazowe
przemiennika w szafie elektrycznej

3.1.2 Otoczenie (Srodowisko pracy).

« Wolne od wilgoci, kapigcej wody, pary, kurzu i/lub oleistego
kurzu, tatwopalnych i/lub wybuchowych gazéw, lotnych czastek
metalu, sSrodowisko pracy nie korozyjne,

 Temperatura otoczenia w zakresie od -10°C do +50°C,

» Wilgotnos¢ wzgledna: mniej niz 90% bez skraplania,

» Otoczenie wolne od zaktocen elektromagnetycznych,

» Wibracje: mniej niz 0,59 (przysSpieszenie),

W przypadku montazu w szafie elektrycznej, nalezy pamietac¢ o
zapewnieniu wtasciwej cyrkulacji powietrza - wentylacji.
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3.1.3 Wymiary

Tabela zawierajagca wymiary zewnetrzne i montazowe przemiennikéw
czestotliwosci.
Kod Wymiary zewnetrzne Wymiary Sruby Uwagi
obudowy (AXBxH) montazowe (WxL) |montazowe :
BO 105x120x150 94x139 M4
B2 125x140x170 116x161 M5
Obudowa z
B3 143x148x200 132x187 M5 tworzywa,
zawieszana
B4 162x150x250 145%x233 M5
B5 200x160x300 182x282 M6
Cl1 225%x220x340 160x322 M6
C2 230%x225%380 186x362 M6
C3 265x235%435 235x412 M6 Obudowa
metalowa
C4 314%x235%x480 274x464 M6 zawieszana
C5 360%x265x555 320%x530 M6
Coé 410x300%x630 370x600 M10
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3.2 Potaczenia.

Schemat 1 - Standardowy uktad potaczen przemiennika zasilanego
jednofazowo
Schemat 1
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Schemat 2 - Standardowy uktad potaczen przemiennika zasilanego
tréjfazowo.

Ilodut harmujacy (Opcja)
Schemuat 2 |
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A OSTRZEZENIE!

Uktad sterowania jest galwanicznie oddzielony od obwodéw sitowych;
przewody sterujace nalezy uktada¢ w oddzielnych kanatach w celu
unikniecia przypadkowego zwarcia.

Przewody sterujace powinny posiada¢ ekran o przekroju od 0,3 do
0,5mm2.

Rezystor lub modut hamujacy stosowane sa opcjonalnie - szczegébty
opisano w dodatku nr 3.

Uwagi do schematow:

1.

Linia przerywana na Schemacie 1 wystepuje jedynie w przemiennikach
z wbudowanym modutem hamujacym, gdzie do zaciskéw P i B
podtaczony jest rezystor.

Zacisk L3, oznaczone linig ,=
przy podfaczaniu przemiennikow zasilanych z sieci trojfazowej 230V.
Przy zasilaniu jednofazowym 230V, uzywa sie jedynie zaciskéw L1 i L2.

w Schemacie 1, jest uzywane jedynie

. Zworka J2 nie wystepuje w przemiennikach zasilanych jednofazowo,

bez modutu hamujacego oraz w przemiennikach zasilanych tréjfazowo
o mocy 1TkW~75kW - potencjometr klawiatury pomocniczej (Vk)
wybierany jest funkcja F204 (F240=10-Pz6).

3.2.2 Zaciski wejsciowe.

Uziemienie Zasilanie — patrz Uwagi

E RIS TIPBIYULYW

Fezystor
harnuacy

Zasilanie silnila

FE | P+ | P N R o T o vV | W

~= 380 Il
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Uwagi dotyczace podtaczenia przemiennika.

Zasilanie podfaczy¢ do zaciskow R-T lub L1-L2 (w zaleznosci od
zastosowanych oznaczen na listwie) dla przemiennikow zasilanych
jednofazowo 230V,

Zasilanie podtaczy¢ do zaciskow R-S-T lub L1-L2-L3 (w zaleznosci od
zastosowanych oznaczen na listwie) dla przemiennikéw zasilanych
tréjfazowo 400V,

Do zacisku PE lub E (w zaleznosci od zastosowanych oznaczen na
listwie) podtaczyc¢ uziemienie,

Zasilanie silnika podtaczy¢ do zaciskéw U-V-W, silnik musi byc
uziemiony,

Dla przemiennikéw zasilanych jednofazowo Ilub tréjfazowo =z
wbudowanym modutem hamujacym podtaczenie rezystora hamujacego
jest konieczne przy duzej dynamice pracy - jezeli jest duza dynamika
pracy a co za tym idzie - wystepuje konieczno$¢ odprowadzenia
nadwyzki energii w postaci ciepta - nalezy zastosowac rezystor
hamujacy i podtaczy¢ go do zaciskéw P-B.

Tabela z opisem zaciskéw sitowych

Oznaczenie

Zacisk Przeznaczenie

zacisku

R,S, T Zaciski trojfazowej sieci zasilajacej 3x400V AC

Przy zasilaniu jednofazowym 230V AC uzyc
zaciskéw L1 i L2; przy zasilaniu tréjfazowym 3

Zasilanie 230V AC, uzy¢ zaciskéw L1, L2, L3 (Uwaga: nie

L1, L2, L3 , L o
podtacza¢ zaciskow L3 w przemiennikach

zasilanych  jednofazowo 230V AC, bez
wbudowanego modutu hamujacego)

Wyjscie sitowe u,Vv,w

Wyjsciowe zaciski sitowe, do podtaczenia
silnika. - Silnik uziemi¢!

Uziemienie PE (E) Zacisk uziemiajacy

Zacisk modutu
/ rezystora

Zewnetrzny rezystor hamujacy (Uwaga:
P, B zaciskow P i B nie podtacza¢ w przemiennikach
bez wbudowanego modutu hamujacego

Wyjscie szyny statopradowej DC, zewnetrzny
rezystor hamujacy P: zacisk P’ modutu

hamowania P, N
hamujacego lub zacisk ,+”, zacisk ,N” modutu
hamujacego lub zacisk ,_”
P, P+ Zewnetrzny rezystor

- 16 - ]
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Tabela z zalecanymi przekrojami przewodéw zasilajacych.

Typ przemiennika Przekréj przewodu
[mm?]
F1500-G0004S2B / F1500-G0004XS2B 1.5
F1500-G0007S2B / F1500-G0007XS2B 2.5
F1500-G0015S2B / F1500-G0015XS2B 2.5
F1500-G0022S2B / F1500-G0022XS2B 2.5
F1500-G0037XS2B 4.0
F1500-G0O007T3B 1.5
F1500-GO015T3B 2.5
F1500-G0022T3B 2.5
F1500-G0037T3B 2.5
F1500-G0040T3B 2.5
F1500-GO055T3B 4.0
F1500-G0075T3B 4.0
F1500-G0110T3C 6
F1500-G0150T3C 10
F1500-G0185T3C 16
F1500-G0220T3C 16
F1500-G0300T3C 25
F1500-G0370T3C 25
F1500-G0450T3C 35
F1500-G0550T3C 35
F1500-G0750T3C 60

A OSTRZEZENIE!

« Zaciski sitowe nalezy mocno dokrecaé¢!. Tak aby zlikwidowac
niebezpieczenstwo poluznienia sie Sruby w zacisku, co moze byc
nastepstwem wypadniecia z zacisku przewodu i spowodowanie trwate
uszkodzenie przemiennika.

 Przy dokrecaniu zaciskéw nie stosowa¢ momentu wiekszego niz
0,5Nm.
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Zalecane zabezpieczenia.

o Prad Bezpiecznik | Bezpiecznik | Indukcyjnosc
Moc | Napiecie L, . .
Typ wejsciowy | topikowy | automatyczny dtawika

kW \Y A A A mH
F1500-G0004S2B | 0,40 230 5,0 M10A CI0A 9,0
F1500-G0007S2B | 0,75 230 9,0 MI16A C16A 5,0
F1500-G0015S2B | 1,50 230 15 M20A C20A 2,5
F1500-G0022S2B | 2,20 230 20 M25A C25A 2,5
F1500-G0004T3B | 0,40 400 1,8 M6A C6A 15
F1500-G0007T3B | 0,75 400 2,8 M6A C6A 15
F1500-GO015T3B | 1,50 400 4,3 M10A C10A 6,8
F1500-G0022T3B | 2,20 400 6,1 M10A CI10A 6,8
F1500-G0037T3B | 3,70 400 9,8 MI16A C16A 3,0
F1500-G0040T3B | 4,00 400 10,6 MI16A C16A 3,0
F1500-G0O055T3B | 5,50 400 13 M20A C20A 3,0
F1500-G0075T3B | 7,50 400 18 M25A C25A 1,2
F1500-G0O110T3C | 11,0 400 25 M32A C32A 1,5
F1500-G0150T3C | 15,0 400 35 M45A C45A 0,88
F1500-GO185T3C | 18,5 400 40 M50A C50A 0,75
F1500-G0220T3C | 22,0 400 50 M63A C63A 0,75
F1500-G0300T3C | 30,0 400 60 M80A C80A 0,55
F1500-G0370T3C | 37,0 400 80 M100A C100A 0,38
F1500-G0450T3C | 45,0 400 97 M125A C125A 0,27
F1500-G0550T3C | 55,0 400 119 M160A C160A 0,27
F1500-G0750T3C | 75,0 400 144 M160A C160A 0,22

A OSTRZEZENIE!
e Instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z norma EN 60204-1 oraz z
lokalnymi przepisami.
ver.0118/2007 GHF inverter




3.2.

Zaci

3 Zaciski sterujace.

ski sterujace dla przemiennikow czestotliwosci:
zasilanych jednofazowo 230V z wbudowanym modutem hamujacym, w
zakresie mocy od 0,4kW do 2,20kW,
zasilanych tréjfazowo 400V z wbudowanym modutem hamujacym, w
zakresie mocy od 0,75kW do 2,20kWw,
zasilanych jednofazowo 230V bez wbudowanego modutu hamujacego,
w zakresie mocy od 1,50kW do 2,20kW.

ouT

OP5|OP6 |OP7|OP8| 10V |AN1 G(::D AN2| IM |24V|OP1|0P2|OP3|OP4/CM | TA | TB | TC

FM

Zaci

ski sterujace dla przemiennikéw czestotliwosci:
zasilanych jednofazowo 230V bez wbudowanego modutu hamujacego,
w zakresie mocy od 0,4kW do 0,75kW.

TA | TB | TC |OUT|24V| CM |OP1 |OP2 |OP3 |OP4 |OP5 |OP6|OP7 OP8|10V |AN1|(AGND| FM | IM |AN2
Zaciski sterujace dla przemiennikoéw czestotliwosci:
» zasilanych jednofazowo 230V z wbudowanym modutem hamujacym o
mocy 3,7kW,
« zasilanych tréjfazowo 400V bez wbudowanego modutu hamujacego, w
zakresie mocy od 3,7kW do 75kW.
OUT | 24V | CM | OP1 | OP2 | OP3 | OP4 | OP5 | OP6 | OP7 | OP8 | 10V |AN1 |GND| FM | IM |AN2| TA | TB | TC

A OSTRZEZENIE!

Zaciski sterujace nalezy mocno dokreca¢!. Tak aby zlikwidowac
niebezpieczenstwo poluznienia sie sruby w zacisku, co moze byc
nastepstwem wypadniecia z zacisku przewodu.

Przy dokrecaniu zaciskow nie stosowa¢ momentu wiekszego niz
0,5Nm.
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Rodzaj

Zacisk Funkcja Opis funkgji Uwagi
sygnatu
Wskazuje biezacy status
ouT Wskaznik | przemiennika; wyjscie typu otwarty
statusu kolektor, max. Prad obciazenia
100mA
Wskazuje biezacy status btedu, TC - |Patrz tez w opisie funkgji:
Sygnat TA punkt wspdlny, TB-TC styk ; ;
Lo . - ; F416 i F417 dla innych
wyjsciowy nominalnie zamkniety, TA-TC styk .
TB | Sygnalizacja |nominalnie otwarty ustawien
btedu Witasciwosci stykéw:
« 12A 125V AC
TC - 7A 250V AC
. 7A 30V DC
EM Wyjscie Napiecie wyjsciowe proporcjonalne Zakres napiecia: 0-10 (5)V
Wyjécia napieciowe |do czestotliwos$ci (lub pradu) Max. prad 10mA
analogowe Wyjscie  |Prad wyjsciowy proporcjonalny do Zakres pradu:0(4)-20mA
IM i Zewnetrzna impedancja nie
pradowe czestotliwosci (lub pradu) wieksza niz 500Q
Napiecie LoV Zrodto Zrédto napiecie referencyjnego 10V |DC +10V
odniesienia napiecia |wzgledem punktu GND (lub AGND) <100mA
AN] Wejscie Wejscia analogowe uzywane sa do|Napiecie wejsciowe:0~10(5)V
napieciowe |analogowego ustawiania parametréw |Impedancja wejscia:78KQ
PI | sprzezenia zwrotnego. Kazde
Wejscia wejscie moze otrzymywaé sygnat
analogowe AN Wejscie napieciowy lub pradowy. Aktualny|Prad wejsciowy: 0(4)~20mA
pradowe |tryb pracy wejécia analogowego |Impedancja wejscia:500Q

ustawiany jest zworkami -

ustawianie zworek.

patrz

Masa cyfrowa

GND

Masa cyfrowa

Masa cyfrowa dla napiecia
sterujagcego 10V (AGND w
przemiennikach 0,4 do 0,74kW)

Nie taczy¢ z zaciskami “CM”,
((PE” Iub ((N”

Napigcie Y Napiecie Dodatkowe napiecie sterujace, CM - |DC +24V
sterujace sterujace | zacisk zerowy dla napiecia <200mA
ni?:?ia M nzﬁ;ail;iia Zacisk zerowy dla zaciskéw OP1 do |Nie Jratcz”yc':“z z”acisk:am’?i “GND”
sterujacego sterujacego | OP8, OUT | napiecia sterujacego 24V (LAGND"), “PE” lub “N
OP1 Praca Potaczenie z CM powoduje
cykliczna  |uruchomienie trybu pracy cyklicznej
oP2 Zaciski
sterowania |Wielostopniowe sterowanie
OP3 , . L.
predkosci |predkoscia
o OP4 | dodatkowych
stff;\:::rllia WejsSciowy sygnat bezpieczenstwa Patr.z funkcje F4(?8,do F415
zdalnego OPS STOP STOP, awaryjne zatrzymanie pracy|dlainnych ustawien
przemiennika | wySwietlenie btedu
“ESP”
OP6 | “FWD” zacisk |Patrz tabela - tryb sterowania z listwy
OP7 | “REV” zacisk |sterujacej
Potaczenie z CM powoduje reset
OoP8 RESET

przemiennika
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IV.  Obstuga - Panel operatorski.

4.1 Wyswietlacz i klawiatura.

4.1.1 Instrukcja obstugi panela.

Wszystkie przemienniki czestotliwosci serii F1500-G wyposazone sa w
zdejmowany panel operatorski.

ﬁﬂfm wyswietlacz LED, pokazujacy aktualna
czestotliwos$¢ pracy, funkcje, wartosci
_,f.::\ parametréw oraz kody btedéow

Cztery wskazniki LED:
* RUN - jezeli przemiennik pracuje,

« FWD - kierunek obrotow,
o . ﬂ . ,
* DGT - w chwili parametryzowania
(3 przemiennika,
e Y =R

« FRQ - w trybie wysSwietlania czestotliwosci

RS Szesc¢ klawiszy funkcyjnych panela

Aby uruchomic tryb zmiany parametréw nalezy wcisnac ,FUN”.

NaciSniecie przyciska ,SET” spowoduje odczytanie ostatnio zapamietanych
parametrow, przyciskami “a/v” dokonujemy wyboru funkcji lub zmieniamy
wartos¢ parametru. Ponowne wcisniecie ,SET” spowoduje zapamietanie
wartosci zmienianego parametru. Przyciski “aA/v” stuza rowniez do
dynamicznej zmiany parametrow - podczas pracy przemiennika np.
czestotliwoS¢. Przyciski ,RUN” i ,STOP/RESET” stuza do uruchamiania i
zatrzymywania pracy przemiennika, dodatkowo przycisk ,STOP/RESET” stuzy
do resetowania przemiennika w chwili wystapienia btedu.

_21- ]
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Tabela opisu funkcji przyciskéw panela.

Przycisk

Opis

FUN lub
MODE

Wejscie w tryb wyboru funkcji,

Przetaczanie pomiedzy ekranami (dla edycji roznych funkgcji),
Nacisniecie tego przycisku w trybie zmiany parametrow
powoduje powr6t do trybu wyboru funkcji bez zapamietywania
zZmiennej wartosci.

SET

Wejscie w tryb edycji funkcji z trybu wyboru funkgcji,
Ten przycisk jest uzywany do zapamietywania danych podczas
powrotu do trybu wybor funkcji z trybu edycja funkgji.

Ten przycisk powoduje zwiekszenie wyswietlanej wartosci w
trybie wyboru funkcji, edycji funkcji lub wyswietlanej
czestotliwosci. Krok zmiany czestotliwosci ustalany jest
wartoscia funkcji F230 (wiecej w opisie funkcji) i zawiera sie w
granicach od 0,01Hz do 1,00Hz.

Ten przycisk powoduje zmniejszenie wyswietlanej wartosci w
trybie wyboru funkcji, edycji funkcji lub wyswietlanej
czestotliwosci. Krok zmiany czestotliwosci ustalany jest
wartoscia funkcji F230 (wiecej w opisie funkcji) i zawiera sie w
granicach od 0,01Hz do 1,00Hz.

RUN

Uruchamia przemiennik (przy aktywnym sterowaniu z panela -
nastawa funkcji F200=0).

STOP/RESET

Ten przycisk petni funkcje:

1. Reset przemiennika w trybie bezpiecznym:;

2. Wybor funkcji do edycji;

3. Wybér bitu danych przy ustawianiu parametrow;

4. Gdy F201=0, zatrzymuje prace przemiennika (przy
aktywnym sterowaniu z panela);

5. Gdy F201=1, zatrzymuje prace przemiennika (przy
aktywnym sterowaniu z panela) oraz petni funkcje Stopu
bezpieczenstwa w trybie sterowania sygnatami z listwy
sterujacej i sterowania z komputera;

6. Gdy F201=2, zatrzymuje prace przemiennika (przy
aktywnym sterowaniu z panela), przy sterowaniu z
listwy sterujacej (3-przewodowo), sygnatami
START/STOP i sygnatami z komputera.

4.2 Ustawianie parametrow.

Uzytkownicy moga stosowac¢ rézne sposoby zmiany parametrow funkcji.
Hasto uzytkownika, definiowane poprzez parametr F100, mozna zmieniac
jedynie, kiedy przemiennik nie pracuje, hasto uzytkownika wg nastaw
fabrycznych: ,8”. Po wpisaniu poprawnego hasta, uzyskuje sie petny dostep
do zmiany parametrow przemiennika (w tym i samego hasta).

22 ]
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Wprowadzanie parametréw krok po kroku.

Krok Przycisk Operacja Wyswietlacz
: FUN lub  [Nacisnij przycisk ,FUN” lub ,MODE”, aby wejs¢ Fioo
MODE W menu.

Nacisnij przycisk “STOP/RESET”.  Jezeli
wskaznik LED “DGT” na panelu sie nie Swieci

5 STOP/RESET nacié,“nij. A/V aby, v.vybrac' grupe fuerc?i <.jo Foa
edycji; jezeli wskaznik LED “DGT” Swieci sie,
nacisnij “a/v” aby znalez¢ funkcje, ktorej
parametr chcesz zmieniac.

gy e ke i

4 SET Nacisnij przycisk"“SET”, aby odczytac wartos¢ 200
parametru funkcji.
Nacisnij “STOP/RESET”, aby wybrac¢ konkretny

5 STOP/RESET |bit do edycji. Wybrany bit zacznie btyskag, ~0.0
oznacza to gotowosc¢ do edycji.

6 A / v \l,\lvjl;ifanniigpc:zg/i:;sk “A/v”, aby zmienia¢ wartosc ‘oo
Nacisnij “SET”, aby zapisa¢ zmieniong wartosc i

5 SET lub FUN powréci¢c do poprzedniego poziomu lub FIiyY

(lub MODE) |naci¢nij “FUN” (lub “MODE”), aby zrezygnowa¢ z

zapisu | powréci¢ do poprzedniego poziomu.

Zilustrowany proces programowania.

e oo - S
(wySwietlacz 0) > [ |l BOT |—s AT EITY
hd i
20— ot D =
oo - TEy
B = B Fa0g) N — 00

DGT

DGT

- BT ol (7)) |— o) o [FO 0
off )
.- Display
G S [FIIY]
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4.3 Opis grup parametrow.

Ponad dwiescie funkcji przemiennika zostato podzielone na 9 grup, grupy
opisane sa w tabeli ponize;j.

Rodzaj parametrow Kody funkgji Grupy
Funkcje podstawowe F100~F160 1
Parametry kontroli sterowania F200~F260 2
Parametry pracy wielobiegowej F300~F360 3
Parametry programowalnych wejs¢/wyjs¢ | F400~F460 4
Parametry sterowania U/f F500~F560 5
Parametry regulatora Pl F600~F660 6
Ustawienia czasow/zabezpieczen F700~F760 7
Parametry analogowe F800~F860 8
Parametry komunikacyjne F900~F960 9

4.4 Opis wyswietlanych parametrow.

Komunikat Opis komunikatu
_HF- Trwa proces resetowania przemiennika - btyska okreslona
ilosC razy.
Btyska po witaczeniu przemiennika do sieci. Przedstawia
50.00 nastawiong  wartos¢ czestotliwosci podczas pracy
przemiennika. Przyciskami “A/¥” mozna zmienia¢ wartosc
czestotliwosci.
10.00 Wskazuje warto$¢ biezacej czestotliwosci lub ustawianego
parametru.
F112 Funkcja (parametr funkgji).
A2.5 Oznacza prad wyjsciowy 2,5A.
U100 Oznacza napiecie wyjsciowe 100V.
L 10.0 Oznacza predkos¢ liniowg 10 m/s.
100 Wartos¢ definiowana przez uzytkownika, moze oznaczac
obr/min (100 obr/min) lub wartos¢ zliczana (100 szt.)
1.345 Oznacza predkos¢ obrotowa (13,450 obr/min)
OC1, 0C2,
OC3, OET,
OE2, OF3, OL1, Kody btedéw (patrz Dodatek1)
OL2, LU, Per,
OH, AdEr, Cb,
ESP, ErP, Err

- 24.- -
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V. Opis parametrow przemiennika.

5.1 Parametry podstawowe.

Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa Nastawa fabryczna Zakres
Aby miec mozliwos¢ Zmiany
parametréw, po wiaczeniu zasilania
F100 Hasto uzytkownika 8 0~9999 przemiennika nalezy wpisa¢ prawidtowe
hasto.
Zmiany hasta dokonuje si¢ podobnie,
jak zmiany innych parametréw.
F102 Prad zr?ami.clj(nowy o
przemiennika (A) W zaleznosci od
modelu przemiennika
F103 | Moc przemiennika (kW)
W zaleznosci od
F105 | Wersja oprogramowania aktualnej wersji Brak zmian Jest to fabryczna nastawa w celu
’ informagji dla uzytkownika.
oprogramowania
. . 1 - jednofazowe
F106 Rodzaj zasilania 3 - tréjfazowe
F107 Napiecie zasilania 220 lub 380
V)
L. Okresla maksymalna czestotliwo$¢
F111 | Max. czestotliwos¢ (Hz) 60.00 F112~400.0 o L
wyjsciowa przemiennika
Okresla minimalna czestotliwos¢
wyj$ciowa przemiennika.
MIN(50.00,F111) oznacza warto$¢ z
. L, przedziatu pomiedzy 50.00 a F111.
F112 Min. czestotliwo$¢ (Hz) 0.00 0.0~MIN(50.00,F111) Np.: jezeli F111=40.00, zakres wartokci
F112 wyniesie 0.00~40.00;
Jezeli F111=60.00 zakres wartosci F112
wyniesie 0.00~50.00
Kiedy ta funkcja jest aktywna
(np.F204=0 Ilub 1), po rozpoczeciu
Czestotliwos¢ pracy przemiennik = automatycznie
F113 podstawowa (Hz) 50.00 FlT2~Fn bedzie dazyt do osiagniecia
czestotliwosci zdefiniowanej
parametrem F113.
Czas przySpieszania okresSla czas,
Czas przyspieszania 1 potrzebny na zmiane czestotliwosci od
F114 (s) 200 0.1~3000 wartosci OHz do wartosci okre$lonej
przez parametr F111.
Czas zwalniania okresla czas, potrzebny
F115 Czas zwalniania 1 (s) 20.0 0.1~3000 na zmiane czestotliwosci od wartosci
okreslonej parametrem F111 do OHz.
Czas przySpieszania okresSla czas,
Czas przyspieszania 2 potrzebny na zmiane czestotliwosci od
F116 (s) 200 0.1~3000 wartosci OHz do wartosci okre$lonej
przez parametr F111.
Czas zwalniania okresla czas, potrzebny
F117 Czas zwalniania 2 (s) 20.0 0.1~3000 na zmiane czestotliwosci od wartosci

okreslonej parametrem F111 do OHz.
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UWAGA!

Do funkcji F114, F115, F116 i F117
Kiedy funkcja programowalnych wejs¢ (OP1do OP8) jest aktywna (16 - programowany czas przy$pieszania/zwalniania), wtedy wej$cia
te moga by¢ uzyte do zmiany pierwszego/drugiego przysSpieszania/zwalniania. Podanie stanu niskiego na wejscie, spowoduje
wybranie przez przemiennik drugiego czasu przy$pieszania/zwalniania, w przeciwnym wypadku domysinie wybrany bedzie pierwszy
czas przyspieszania/zwalniania.

Znamionowa

Zmniejszajac warto$¢ parametru
uzyskujemy staty moment obrotowy,

F118 czes:ic::ilkwao:z;;racy 50.00 50.00~400.0 2wiekszajac wartos¢ parametru
uzyskujemy stata moc wyj$ciowa.
Gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa
przewyzsza warto$¢ parametru,
Czestotliwos¢ kontrolna zostanie wystawiony sygnat na wyjsciu
F119 (Hz) >-00 FlT2~Fn ,OUT” terminala; ponizej tej
czestotliwosci sygnat zostanie
skasowany.
Ten parametr okre$la czas zatrzymania
przemiennika (OHz), podczas zmiany
kierunku obrotéw silnika. Uaktywnienie
F120 Czas martwy przy 2.0 0.0~3000 tej funkcji wptywa na zmniejszenie
nawrocie (s) udaréw pradowych podczas zmiany
kierunku wirowania. Kiedy funkcja ma
wartos¢ 0, przemiennik zmienia
kierunek natychmiast.
Zatrzymanie z zachowaniem czasu
zwalniania - po otrzymaniu sygnatu
0 - zatrzymanie z STOP, przemiennik zwalnia obroty
sachowaniem czasu silnika (zgc.>dnie Z ustawionym czasem
F121 Tryb zatrzymania 0 zwalniania, zatrzyman!a) do OF,IZ' .
1 - zatrzymanie z Zatrzymar.ne z wybiegiem - ;.>o o
wybiegiem otrzymaniu sygnatu STOP, wirnik silnika
obraca sie swobodnie i zatrzymuje sie
przez bezwtadnos¢. Funkcje
uaktywniamy parametrem F700 i F701
F122 Zakaz pracy nawrotnej 0 1 - (z)al_k:;a;:a:swn:;::tnej Funkcja zabraniajaca prace nawrotna.
F124 Czestotliwos¢ 5.00 F112-E111 Funkcja joggingu odnosi sie wytacznie
joggowania (Hz) ’ do sterowania z listwy sterujacej
Czas przyspieszania (F200=1).
F125 jogF;oZvaF:ﬁa ©) 20.0 0.1~3000 Funkcje joggingu uruchamia sie faczac
o zacisk CM i programowalne wejscie
F126 Czas zwalrflama 20.0 0.1~3000 (OP1 do OP2) zdefiniowane wczesniej
joggowania (s) do obstugi joggingu
Czestotliwos$¢ pomijania Parametr pozwala na pominiecie
F127 A (H2) 0.00 0.00~F111 czestotliwosci w ktérych wystepuja
systematyczne wibragcje silnika
F128 | Pomijany zakres A (Hz) 0.00 0.00~5.00 Przemiennik automatycznie pominie
y L zdefiniowany punkt, kiedy czestotliwos¢
F129 Cze5t°t'"’;‘:|5_|° Jomine 0.00 0.00~F111 wyjéciowa bedzie réwna
z zdefiniowanemu parametrowi.
~Pomijany zakres” okresla zakres
F130 | Pomijany zakres B (Hz) 0.00 0.00~5.00 czestotliwosci wokét wartosci

zdefiniowanej jako ,czestotliwo$c
pomijana’”.
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Przykfad na ponizszym wykresie obrazuje
nastepujace nastawy:
czestotliwo$¢ pomijana 20Hz (F127=20.0),
zakres czestotliwosci 5.00 (F128=5.00),

przemiennik automatycznie pominie czestotliwos¢
z zakresu od 17.5Hz do 22.5Hz

cagstotinvess

TVIECEOAR
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F131

Wyswietlany parametr

127

Zakres: 1~127

1 - czestotliwos¢,

2 - predkosc¢ obrotowa,
4 - wartos$¢ zliczana,

8 - prad wyjsciowy,

16 - edycja funkgji,

32 - napiecie wyjSciowe,
64 - predkos¢ liniowa,
127 - wyswietlaj
wszystko.

Wybér 1, 2, 4, 8, 16, 32 lub 64
powoduje wyswietlanie jednej,
konkretnej wartosci. Aby naprzemiennie
wyswietla¢ kilka réznych parametréw,
nalezy zsumowac odpowiadajace im
wartosci i sume wpisa¢ jako parametr
funkcji F131, np.: aby wyswietli¢
czestotliwos¢, prad wyjsciowy i
edytowana funkcje nalezy wpisa¢ sume
1+8+16 jako parametr funkgji
F131=25. W tym przypadku inne
wartosci nie beda wyswietlane. Jezeli
F131=127 wyswietlane beda wszystkie
parametry. Aby zmienia¢ rodzaj
wyswietlanych parametréw nalezy uzy¢
przycisku FUN.

Tabela zawierajaca wartosci wyswietla

nego parametru na panelu sterowania.

Nazwa parametru Przyktadowa warto$¢ wyswietlana Jednostka
Czestotliwos¢ 50.00 Hz
300 obr/min
Predkos$¢ obrotowa
1.345 10.0000br/min
Wartos¢ zliczana 99
Prad wyjsciowy A 3.5 Amper
Edytowana funkcja F112
Napiecie wyjsciowe U100 Volt
Predkos¢ liniowa L7.85 m/s

o L, Nalezy sprawdzi¢ z danymi
F132 | Rodzaj silnika (ilo$¢ pél) 2 1~6 Znamionowymi silnika
Przeniesienie napedu
F133 (przektadnia) 1.0 0.1~100.0
Promien kota
F134 napedowego (m) 0.001 0.001~1.000

Obliczenie predkosci obrotowej i predkosci liniowej:

Jezeli maksymalna czestotliwo$¢ przemiennika F111=50.00 (Hz), llos¢ pdl silnika F132=2,

Przetozenie F133=1.0, promien kota napedowego F134=0.05 (m), wéwczas:
Obwoéd kota napedowego: 2Trr=2 x 3.14 x 0.05=0.314 (m)
Predkos¢ obrotowa kota napedowego: 60x50/(2x1.00)x(1-0.03)=1455 (obr/min) (0.03=poslizg)
(60 x czestotliwos$¢ pracy/(ilos¢ pdl silnika x przetozenie)x(1-poslizg)
Predkos¢ liniowa: 1455X0.314=456.87 (m/min) = 7.61 (m/s)

1.
2.

(predkos¢ obrotowa x obwoéd kota napedowego)
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F139

Wznowienie pracy po
zaniku napiecia
zasilajacego lub po
wystapieniu btedu

Olub1

Funkcja okresla reakcje przemiennika
po wystapieniu btedu lub po
przywréceniu napiecia zasilania.
Wybierajac warto$¢ nastawy 0
powodujemy automatyczne wznawianie
pracy przemiennika. Funkcje F705 i
F706 definiuja parametry autostartu. Ta
funkcja ma zastosowanie w przypadku
pracy z panelem operatorskim
(F200=0), sterowaniem 3-
przewodowym (F200=1;F208=2 lub
F208=3) i sterowaniem impulsowym
(F200=1 i F208=4)

F160

Przywracanie nastaw
fabrycznych

0 - bez przywracania

1 - przywrécenie nastaw

fabrycznych

W przypadku z konfiguracja
przemiennika, nalezy przywrécic¢
ustawienia fabryczne (F160=1).

Po przywréceniu nastaw fabrycznych,
funkcja F160 automatycznie przejmie
wartosc¢ 0.

Po przywréceniu nastaw fabrycznych,
nalezy odczeka¢ do momentu, az
przemiennik bedzie gotowy do pracy.

5.2 Parametry zaawansowane.

Kod

Mozliwo$ci nastawy

Wazne

Nr

Nazwa funkgji

Nastawa Fabryczna

Zakres

F200

Kontrola sterowania

0 - panel
operatorski/RS485,
1 - sygnaly z listwy
sterujacej,

2 - sterowanie zdalne -

komputer

Nastawa O - sterowanie praca
przemiennika odbywa sie za pomoca
panela operatorskiego lub z
wykorzystaniem modutu
komunikacyjnego RS485. kierunek
obrotéw silnika jest definiowany
wartoscia funkgcji F207.

Nastawa 1 - sterowanie praca
przemiennika odbywa sie za pomoca
sygnatéw z listwy sterujacej: ,FWD",
+REX” i ,X” (OP1 do OP8). Dostepne sa
cztery tryby sterowania; zobacz funkcje
F208.

Nastawa 2 - sterowanie praca
przemiennika odbywa sie z
zewnetrznego sterownika PLC lub
komputera z wykorzystaniem modutu
komunikacyjnego RS485.
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F201

Funkcje przycisku
STOP/RESET

0 - tylko w trybie
sterowania z panelu
operatorskiego,

1 - w dowolnym trybie
sterowania,

2 - w trybie sterowania z
panela operatorskiego,
sygnatami z listwy,
sterowanie zdalne

Jezeli F201=0 i ustawiony jest tryb
sterowania z panela operatorskiego,
nacisniecie przycisku spowoduje
zatrzymanie pracy przemiennika z
uwzglednieniem czasu zwalniania.
Jezeli F201=1 i ustawiony jest tryb
sterowania z panela operatorskiego,
nacis$niecie przycisku spowoduje
zatrzymanie pracy przemiennika z
uwzglednieniem czasu zwalniania; w
trybie sterowania z listwy lub sterowania
zdalnego, nacisniecie przycisku
spowoduje zatrzymanie pracy
przemiennika; w tym przypadku,
wyswietlony zostanie komunikat btedu
+ESP”.

Jezeli F201=2, wtedy przycisk jest
aktywny dla wszystkich trybow
sterowania; nacisniecie przycisku
spowoduje zatrzymanie pracy
przemiennika z uwzglednieniem czasu
zwalniania.

Jako, ze przemiennik ma funkcje
zatrzymywania silnika, wcisniecie
przycisku powoduje zatrzymywanie
silnika. WysSwietlacz pokazuje wtedy
komunikat ,ESP”".

F204

Podstawowe tryby
sterowania predkoscia

0~10

0 - cyfrowe zadawanie predkosci,
zadawanie z panela operatorskiego i
listwy sterujacej (sygnatami UP i DOWN);
warto$c¢ nie zostanie zapamietana po
wytaczeniu zasilania.

1 - cyfrowe zadawanie predkosci,
zadawanie z panela operatorskiego i
listwy sterujacej (sygnatami UP i DOWN);
warto$¢ zostanie zapamietana po
wytaczeniu zasilania.

2 - sterowania wieloma predkosciami.

3 - kanat analogowy 1 (AN1) zadawanie
predkosci.

4 - kanat analogowy 2 (AN1) zadawanie
predkosci.

5 - ztozone, analogowe zadawanie
predkosci 1 (k1*AN1+k2*AN2) - k1 i k2
to parametry proporcji.

6 - ztozone, analogowe zadawanie
predkosci 2 (k1*AN1+k2*AN2).

7 - impulsowe zadawanie predkosci.

8 - kodowe zadawanie predkosci
kombinacja sygnatéw na wejsciach OP1
do OP8.

9 - mieszane, analogowe zadawanie
predkosci 3 (k1*AN1+k2*AN2-5V).

10 - zadawanie predkos$ci
potencjometrem panela operatorskiego;
funkcja dostepna w przemiennikach
zasilanych jednofazowo, bez
wbudowanego modutu hamujacego oraz
zasilanych tréjfazowo od 11kW do 75kwW
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Uwagi dotyczace F204.
Wielostopniowa kontrola predkosci odnosi sie do predko$ci podstawowej, automatycznej pracy cyklicznej i oSmiu predkosci
roboczych, parametry te okreslane sa wartoscia funkcji F210. Czestotliwo$¢ moze by¢ zmieniana przyciskami panela operatorskiego
»A/¥”" lub sygnatami ,UP” i ,DOWN” z listwy sterujacej; wartos¢ ta nie zostaje zapamietana po wytaczeniu zasilania.
Patrz tez rozdziat: 5.3 Programowanie predkosci wielostopniowych.
W przypadku analogowego zadawania predkosci nalezy odpowiednio sparametryzowa¢é funkcji F800 i F801, F807 i F810.
W przypadku kodowego zadawania predkosci, czestotliwo$¢ pracy przemiennika ustalana jest sygnatami z wejs¢ listwy zaciskowej,
odpowiednio do tego zaprogramowanych:
Kodowe zadawanie predkosci = liczba binarna na wejsciach * maksymalna czestotliwo$¢ / 255
Uzywajac kodowego zadawania predkosci, nalezy najpierw zdefiniowaé funkcje wejs¢ OP1 do OPS.
Patrz tez rozdziat: 6.2 Kontrola predkosci.

5.2.1 Ustawienie zworek terminala.

u1 VK u2
W poblizu listwy sterujacej umieszczone s3a trzy sekcje
zworek: J2, J3 i )4 (jak pokazano na rysunku obok). O O
Kolorem czarnym oznaczono potozenie zworki,
powodujace potaczenie danych pinéw (na rysunku || o
obok pokazano ustawienie fabryczne). 13 2 ”
Zworki pozwalaja na wybranie funkcji wejs¢ przy n AN1 12
sterowaniu analogowym, napieciowo lub pradowo.
Napiecie referencyjne 10V dostepne jest na zacisku listwy sterujacej. Aby
wybrac¢ kanat analogowy ,AN1” nalezy uzyc¢ J3, aby wybrac¢ kanat analogowy
LAN2” nalezy uzy¢ J4 - przy sterowaniu pradowym 0(4)~20mA zworki
ustawiamy w pozycji ,I”, przy sterowaniu napieciowym 0~10(5)V zworki
ustawiamy w pozycji ,U”. Zworki J2 uzywamy do wyboru sterowania przy
pomocy kanatu analogowego ,AN1” i potencjometru w panelu operatorskim
(nie dotyczy wersji panela bez wbudowanego potencjometru).

OSTRZEZENIE!

e W przemiennikach zasilanych jednofazowo, bez wbudowanego
modutu hamujacego oraz w przemiennikach zasilanych tréjfazowo od
11kW do 75kW zworka J2 nie wystepuje.

Wyboru potencjometru wbudowanego w panel operatorski (Vk) dokonuje sie
poprzez ustawienie wartosci funkcji F204 (F204=10 - str29).
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Tabela zawierajaca mozliwe konfiguracje zworek.

Realizowana funkcja

Ustawienie zworek

Realizowana funkcja

Ustawienie zworek

U1 Vk U2
. O .

Sterowanie E Sterowanie B
napieciowe poprzez 5 B napieciowe poprzez (@)
kanat analogowy 1 kanat analogowy 2 J4

J3 J2 12
Ul Vk u2
O O O
Sterowanie pradowe a a Sterowanie pradowe
poprzez kanat poprzez kanat
analogowy 1 (AN1) ff’ AJNZl analogowy 2 (AN2) 14
12
Sterowanie
napieciowe oraz Vk

sterowanie

potencjometrem
wbudowanym w
panel operatorski

(tylko w wersji

panela z
wbudowanym
potencjometra)

[
Ny

>
Z
=y
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Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
N o 0 - do przodu W trybie stt:erowania.z'p-ane!a
F207 Definiowanie kierunku 0 1 - do tyhu operatorskiego, definiuje kierunek
obrotéw silnika (F200=0)
0 - sterowanie Sterowanie sygnatami z listwy sterujacej
dwuprzewodowe, typ 1 moze odbywac sie na 5 sposobdéw. Jak
1 - sterowanie pokazano w tabeli ponizej, symbol 5o
dwuprzewodowe, typ 2 oznacza wiacznik normalnie otwarty,
F208 Tryb sterowania z listwy 0 2 - sterowanie olo oznacza styk normillllie zamkniety,
sterujacej tréjprzewodowe, typ 1 styk normalnie otwarty © ©
3 - sterowanie -FWD”, ,REV” i X" stanowia
tréjprzewodowe, typ 2 zaprogramowane wejscia OP1 do OPS8.
4 - sterowanie impulsowe
start/stop

Opis nastawy funkcji F208

Schemat potaczen i funkcje realizowane przy sterowaniu z listwy

0 - sterowanie

dwu pI’ZEWOdOWG, typ 1; o_0—“FWD”—“otwarty": stop, “zamknkty”: praca do przodu
do przodu / stop O O—'REV" —"otwarty”: stop, “zamknity”: praca do tylu
“CM"— zacisk wspéiny
do tytu/stop
1 - sterowanie
dwu pI’ZGWOdOWG, typ 2; oc o—"FWD"—"otwarty”: stop, “zamknkty”: praca
© O—"REV"—"otwarty”: do przodu, “zamknity”: do tytu

do tytu/do przodu
praca/stop

"“CM” — zacisk wspolny

2 - sterowanie
tréjprzewodowe, typ 1;
praca do przodu/stop
praca do tytu/stop

oo “X"—"otwarty”: stop

L "REV"—(wybor kierunku),
“zamknéty”: praca do tytu
“CM” — zacisk wspdiny

O O—"FWD"—"zamkniety”: praca do przodu

3 - sterowanie

tréjprzewodowe, typ 2;

praca do przodu/stop
praca do tytu/stop

1

oo ‘FWD"—“zamknigty”: praca
olo “X"—“otwarty”: stop

oo “REV"—(wybor kierunku)

“otwarty”: praca do przodu
“zamknigty”: praca do tytu

‘CM"— zacisk wspélny

4 - sterowanie impulsowe
start/stop

praca do przodu/stop
praca do tytu/stop

b

“FWD"—(sygnat impulsowy start/stop, sygnat: do pdedstop)
"REV"—(sygnat impulsowy start/stop sygnat: do tydtdp)
"CM"— zacisk wspéiny

ver.01/2007
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Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
0 - praca z predkoscia Wartos¢ funkcji F209 okresla, czy
F209 Praca z predkoscia 0 wielostopniowa podczas pracy z predkoscia
wielostopniowa zabroniona wielostopniowa przyciski ,Ao/v” panela
1 - praca cykliczna operatorskiego i sygnaty ,UP” i ,DOWN"
Rodzaj pracy z 0 - praca z wieloma listwy sterujacej beda uzyte do zmiany
F210 predkoscia 0 predko$ciami predkosci.
wielostopniowa 1 - praca cykliczna Funkcja F230 okresla krok, z jakim
Wybér predkoséci w zadawana bedzie czestotliwos¢. To
F211 pracy cyklicznej 7 2~7 ustawienie nie zmienia parametrow
funkcji kodowej i wartos¢ ta nie jest
F212 Wyb6r ilosci cykli 0 0~9999 zapamietywana po wylaczeniu zasilania.
Przy ponownym zatgczeniu funkcja
bedzie dalej realizowana.
Jeden cykl pracy wielostopniowej
oznacza wykonanie jednego,
zdefiniowanego cyklu.
Jezeli F212=0, przemiennik bedzie
o 0 - stop pracowat cyklicznie, do czasu
F213 Wybér dziatania po 0 1 - dalsza praca z otrzymania sygnatu STOP.

pracy cyklicznej

ostatnia predkoscia

Jezeli F212>0, po zakonczeniu cyklu
(czas ustalony wartoscia funkcji F212),
przemiennik zachowa sie zgodnie z
wartoscia funkgcji F213; jezeli F213=0,
przemiennik zatrzyma sie; jezeli
F213=1, przemiennik bedzie pracowat z
ostatnia predkoscia.

Przyktad pracy cyklicznej

SIART

o evkhczise

Nastawy: F211=3, F212=100, F213=1, praca z trzema predkoSciami przez 100 cykli, nastepnie praca z ostatnia (trzecia) predkoscia.

F214

Parametr proporgji k1

1.0

0.0~10.0

F215

Parametr proporcji k2

1.0

0.0~10.0

k1 i k2 sa parametrami proporgcji, gdy
F204=5 lub 6 lub 9.

W trybie ztozonej kontroli predkosci
warto$¢ analogowa jest wynikiem
réwnania na ktore sktada sie sygnat
wejsciowy i parametry proporgcji; np.:
kiedy k1=0.5, k2=2.0, a zakres napiecia
wejSciowego w kanale AN1
zdefiniowano na 0.0~5.0V; zakres
napiecia analogowego na wejsciu kanatu
analogowego AN1 wynosi 0.0~5.0;
zakres napiecia analogowego na wejsciu
kanatu analogowego AN2 wynosi
0.0~20.0V

F221

Dziennik impulséw
wejsciowych

1~1000

Funkcja odnosi sie do impulséw na
wejsciu przemiennika i impulséw
faktycznie zliczonych; kiedy F221=3,
przemiennik bedzie zliczat raz na 3
impulsy wejsciowe.
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F222

Impulsy do zliczenia

F224~9999

Funkcja okresla ilos¢ impulséw, po
zaliczeniu ktérych uaktywnione zostanie
wyjscie OUT lub wyjscie przekaznikowe
listwy sterujacej (wczesniej
zaprogramowane do obstugi tej funkgji).
Deaktywacja wyjscia nastepuje po

otrzymaniu kolejnego impulsu

Przyktad do F222

Jezeli F221=1, F222=8, F408=21 i F417=7, wyjscie OUT stanie sie aktywne po zliczeniu oSmiu impulséw z wejscia OP1, nieaktywne

stanie sie po zliczeniu kolejnego impulsu.

1
OP1 wejscie: _ ||

OUT wyjscie:

Zliczanie:

Wyznaczona liczba
impulséw

F224

1~F222

Funkcja okresla ilo§¢ impulséw, po
zliczeniu ktérych uaktywnione zostanie
wyjscie OUT lub wyjscie przekaznikowe
listwy sterujacej (wczesniej
zaprogramowane do obstugi tej funkcji).
Deaktywacja wyjscia nastepuje po
zliczeniu impulsu rozpoczynajacego
kolejne zliczanie, okreslone wartoscia

funkgcji F222.

Przyktad do F222

Jezeli F221=1, F222=8, F224=5 i F416=8, wyjscie OUT stanie sie aktywne po zliczeniu o$miu impulséw z wejscia OP1, nieaktywne
stanie sie po zliczeniu kolejnego impulsu. Jednoczesnie wyjscie przekaznikowe listwy sterujacej stanie sie aktywne po zliczeniu
pieciu impulséw. Deaktywacja wyjScia nastepuje po zliczeniu impulsu rozpoczynajacego kolejne zliczanie, okreslone wartoscia

funkcji F222.

OP1 wejscie: _ ||

OUT wyjscie:

Zliczanie:

Rozdzielczos¢ (krok)
zadawania
czestotliwosci (Hz)

F230

0.01

0.01~1.00

Ten parametr zmieniamy przyciskami
»A/V¥" okresla rozdzielczo$¢ zadawania
czestotliwosci, np.: gdy F230=1,
czestotliwos¢ bedzie zmieniana z
krokiem 1.00Hz
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5.3 Programowanie predkosci wielostopniowych.

Kod Mozliwo$ci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
Kierunek obrotéw przy . . .
F300 pracy z wieloma 0 0 - do przodu Kierunek pracy definiowany jest dla
P 1 -do tylu kazdej predkosci oddzielnie.
predkosciami
Czas przyspieszania dla Czas przyspieszania jest definiowany
F301 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 dla kazdej z predkosci.
Czestotliwos¢ pracy dla Czestotliwos¢ pracy jest definiowana dla
F302 wielu predkos$ci (Hz) >-00 Fl12~F111 kazdej z wielu predkosci.
Czas pracy dla wielu Czas pracy jest definiowany dla kazdej z
F303 predkosci (s) 20.0 0.1~3000 wielu predkosci.
Czas zwalniania dla Czas zwalniania jest definiowany dla
F304 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 kazdej z predkosci.
Czas postoju (zwitoki) Czas postoju (zwitoki) definiowany dla
F305 dla wielu predkosci (s) 0.0 0.0~3000 kazdej z wielu predkosci.
Kierunek obrotéw prz
. przy 0 - do przodu Kierunek pracy definiowany jest dla
F306 pracy z wieloma 1 1 - do tyt kazdei predkoéci oddzielni
predkosciami u azdej predkosci oddzielnie.
Czas przySpieszania dla Czas przyspieszania jest definiowany
F307 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 dla kazdej z predkosci.
Czestotliwo$¢ pracy dla Czestotliwos¢ pracy jest definiowana dla
F308 wielu predkosci (Hz) 10.0 Fl12~F111 kazdej z wielu predkosci.
Czas pracy dla wielu Czas pracy jest definiowany dla kazdej z
F309 predkosci (s) 20.0 0.1~3000 wielu predkosci.
Czas zwalniania dla Czas zwalniania jest definiowany dla
F310 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 kazdej z predkosci.
Czas postoju (zwioki) Czas postoju (zwtoki) definiowany dla
F311 dla wielu predkosci (s) 0.0 0.0~3000 kazdej z wielu predkosci.
Kierunek obrotéw prz
. przy 0 - do przodu Kierunek pracy definiowany jest dla
F312 pracy z wieloma 0 1 - do tyt kazdei predkoéci oddzielni
predkosciami u azdej predkosci oddzielnie.
Czas przySpieszania dla Czas przyspieszania jest definiowany
F313 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 dla kazdej z predkosci.
Czestotliwos¢ pracy dla Czestotliwos¢ pracy jest definiowana dla
F314 wielu predkosci (Hz) 15.00 Fl12~F111 kazdej z wielu predkosci.
Czas pracy dla wielu Czas pracy jest definiowany dla kazdej z
F315 predkosci (s) 20.0 0.1~3000 wielu predkosci.
Czas zwalniania dla Czas zwalniania jest definiowany dla
F316 wielu predkosci (s) 200 0.1~3000 kazdej z predkosci.
Czas postoju (zwioki) Czas postoju (zwtoki) definiowany dla
F317 dla wielu predkosci (s) 0.0 0.0~3000 kazdej z wielu predkosci.
Kierunek obrotéw prz
) przy 0 - do przodu Kierunek pracy definiowany jest dla
F318 pracy z wieloma 1 1 - do tyt kazdei predkosci oddzielni
predkosciami o tylu azdej predkosci oddzielnie.
Czas przyspieszania dla Czas przyspieszania jest definiowany
F319 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 dla kazdej z predkosci.
Czestotliwos¢ pracy dla Czestotliwos¢ pracy jest definiowana dla
F320 wielu predkosci (Hz) 20.00 Fl12~F111 kazdej z wielu predkosci.
Czas pracy dla wielu Czas pracy jest definiowany dla kazdej z
F321 pracy 20.0 0.1~3000 pracy ] v !

predkosci (s)

wielu predkosci.
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Czas zwalniania dla Czas zwalniania jest definiowany dla
F322 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 kazdej z predkosci.
Czas postoju (zwioki) Czas postoju (zwtoki) definiowany dla
F323 dla wielu predkosci (s) 0.0 0.0~3000 kazdej z wielu predkosci.
Ki k 5
F324 |erurr;i :t;:ic;tlz\:vn:rzy 0 0 - do przodu Kierunek pracy definiowany jest dla
ppretikoéciami 1 - do tytu kazdej predkosci oddzielnie.
Czas przyspieszania dla 20.0 0.1~3000 Czas przyspieszania jest definiowany
F325 wielu predkosci (s) ) T dla kazdej z predkosci.
Czestotliwos¢ pracy dla Czestotliwos¢ pracy jest definiowana dla
25. F112~F111 L. . L .
F326 wielu predkosci (Hz) >-00 kazdej z wielu predkosci.
Czas pracy dla wielu Czas pracy jest definiowany dla kazdej z
20. A~ . L .
F327 predkosci (s) 0.0 0.1~3000 wielu predkosci.
Czas zwalniania dla Czas zwalniania jest definiowany dla
F328 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 kazdej z predkosci.
Czas postoju (zwitoki) Czas postoju (zwtoki) definiowany dla
F329 dla wielu predkosci (s) 0.0 0.0~3000 kazdej z wielu predkosci.
Ki k 5
F330 |erurr;i :t;:ic;tlz\:vn:rzy 0 0 - do przodu Kierunek pracy definiowany jest dla
ppretikoéciami 1 - do tylu kazdej predkosci oddzielnie.
Czas przyspieszania dla Czas przyspieszania jest definiowany
F331 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 dla kazdej z predkosci.
Czestotliwos¢ pracy dla Czestotliwos¢ pracy jest definiowana dla
F332 wielu predkoéci (Hz) 30.00 Fli2~Fn kazdej z wielu predkosci.
Czas pracy dla wielu Czas pracy jest definiowany dla kazdej z
20. A~ . L .
F333 predkosci (s) 0.0 0.1~3000 wielu predkosci.
Czas zwalniania dla Czas zwalniania jest definiowany dla
20. A~ L. L, .
F334 wielu predkosci (s) 0.0 0.1~3000 kazdej z predkosci.
Czas postoju (zwitoki) Czas postoju (zwtoki) definiowany dla
F335 dla wielu predkosci (s) 0.0 0.0~3000 kazdej z wielu predkosci.
F336 K|erur|;2k ::;:tlzvn:rzy 0 0 - do przodu Kierunek pracy definiowany jest dla
ppretikoéciami 1 - do tylu kazdej predkosci oddzielnie.
Czas przyspieszania dla Czas przyspieszania jest definiowany
F337 wielu predkosci (s) 20.0 0.1~3000 dla kazdej z predkosci.
Czestotliwos¢ pracy dla Czestotliwos¢ pracy jest definiowana dla
F338 wielu predkoéci (Hz) 35.00 Fli2~Fn kazdej z wielu predkosci.
Czas pracy dla wielu Czas pracy jest definiowany dla kazdej z
F339 predkoéci (s) 20.0 0.1~3000 wielu predkosci.
Czas zwalniania dla Czas zwalniania jest definiowany dla
20. A~ L. L,
F340 wielu predkosci (s) 0.0 0.1~3000 kazdej z predkosci.
F341 Czas postoju (zwioki) 0.0 0.0~3000 Czas postoju (zwtoki) definiowany dla
dla wielu predkosci (s) ’ ’ kazdej z wielu predkosci.

Uwagi do funkcji od F300 do F341:

Przy sterowaniu za pomoca panela operatorskiego/modutu RS485 (F200=0) lub sterowaniu z komputera PC lub sterownika PLC
(F200=2), praca z wieloma predkoSciami bedzie kontrolowana j.w; przy sterowaniu sygnatami z listwy sterujacej (F200=1), praca z
wieloma predkosciami bedzie kontrolowana sygnatami z zaciskow zdefiniowanych jako ,FWD”, ,REV” oraz ,X".

Przy pracy z wieloma predkosciami, zmiany czestotliwosci dokonuje sie uzywajac przyciskow ,a/v” lub sygnatéw ,UP” i ,DOWN"
listwy sterujacej.

Przy pracy cyklicznej (F210=1), czas pracy okreslany jest za pomoca funkgji; przy pracy wieloetapowej (F210=0) lub pracy z
osmioma predkosciami (F210=2), praca odbywac sie bedzie z wieloma predkosciami do chwili zatrzymania przez sygnat z
urzadzenia peryferyjnego.

Przy pracy cyklicznej (F210=1), przemiennik uzyje czasu postoju (zwtoki); w przypadku pracy z wieloma predkosciami (F210=0) lub
pracy z o§mioma predko$ciami (F210=2), praca odbywac¢ sie bedzie z wieloma predkosciami, do chwili zatrzymania przez sygnat z
urzadzenia peryferyjnego.
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Kod

Mozliwosci nastawy

Nr

Nazwa funkgji

Nastawa Fabryczna

Zakres

Wazne

F342

Wybér mieszanej
kontroli predkosci dla
pracy z wieloma
predkosciami

0 - zabronione
1 - dozwolone

Mieszana kontrola predkosci dla pracy z
wieloma predkosciami moze by¢
kontrolowana przez parametry
wieloetapowej kontroli predkosci,
zadawanie cyfrowe lub zadawanie
analogowe. Ten tryb kontroli predkosci
dziata tylko przy pracy z wieloma
predkosciami i w trybie pracy z
o$smioma predkosciami, kiedy F210=0
lub 2; nie dziata przy pracy cyklicznej.

F343

Wybér rodzaju
mieszanej kontroli
predkosci dla pracy z
wieloma predkos$ciami

0 - czestotliwos¢ pracy
dla wielo-predkosci +
wartos¢ F344

1 - czestotliwo$¢ pracy
dla wielo-predkosci +
warto$¢ analogowa z
kanatu AN2

Przy F343=0, predkos$c¢ jest ustalana
przez wartosci czestotliwosci pracy z
wieloma predkos$ciami oraz cyfrowe
zadawanie predkosci. Biezaca
czestotliwos¢ dla kazdej z wielu
predkosci bedzie wéwczas suma
wartosci zdefiniowanej dla danej
predko$ci oraz wartos$ci zadanej
cyfrowo. Wartos$¢ zadana cyfrowo
zapisana jest w funkcji F344.

Przy F343=1, predkos¢ jest ustalana
przez wartos¢ czestotliwosci pracy z
wieloma predkos$ciami oraz analogowe
zadawanie predkosci. Biezaca
czestotliwos¢ dla kazdej z wielu
predkosci bedzie wéwczas suma
wartosci zdefiniowanej dla danej
predko$ci oraz warto$ci zadanej
analogowo.

Przyktad 1 F343=0
Ustalone wartosci dla biezacej czestotliwosci pracy dla kazdej z wielu predkosci: F302=5.00; F308=10.00; F314=15.00;
F320=20.00; F326=25.00; F332=30.00; F338=35.00 i gdy F344=10.00, czestotliwos¢ pracy dla kazdej z predkosci w trybie
mieszanym: F302=15.00; F308=20.00; F314=25.00; F320=30.00; F326=35.00; F332=40.00 i F338=45.00

Przyktad 2 F343=1
Ustalone wartosci dla biezacej czestotliwosci pracy dla kazdej z wielu predkosci: F302=5.00; F308=10.00; F314=15.00;
F320=20.00; F326=25.00; F332=30.00; F338=35.00. Jezeli warto$¢ napiecia podanego na kanat analogowy ,,AN2” wynosi 5.0V,
czestotliwos¢ pracy dla kazdej predkosci w trybie mieszanym: F302=10.00; F308=15.00; F314=20.00; F320=25.00; F326=30.00;
F332=35.00i F338=40.00

F344

Cyfrowe zadawanie
czestotliwosci dla
mieszanej kontroli
predkosci, przy pracy z
wieloma predkos$ciami
(Hz).

0.00

0.00~20.00
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5.4 Parametry wejs¢ i wyjs¢ programowalnych.

5.4.1 Programowalne wejscia.

Kod Mozliwo$ci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkcji Nastawa Fabryczna Zakres
F408 9
F409 1
F410 2
F411 - . 3 . 3 .
Definiowanie funkgji 0~23 Kazdy z portéw OP1 do OP8 moze
portéw petni¢ jedna z 22 funkcji.

F412 7
F413 13
F414 14
F415 4

Opis funkcji programowalnych wejsc.
Warto$¢ nastawy Funkcja Opis

0 Bez funkgji

1 Zacisk 1 sterowania predkos$cia

. . L. Przy pracy z wieloma predkosciami (patrz pkt. 6.2 Kontrola predkosci),

2 Zacisk 2 sterowania predkos$cia L . P
zaciski stuza do kontroli predkosci.

3 Zacisk 3 sterowania predkos$cia

4 Reset W przypadku wystapienia btedu, zwarcie zacisku do CM spowoduje
zresetowanie przemiennika.

Z i jScia do CM pod duje zat i

5 STOP z wybiegiem waru.e we.Jsua o po. czas pr?cy sp.om{o uje zatrzymanie
przemiennika z zachowaniem wybiegu silnika.

6 Zarezerwowane Funkcja zarezerwowana dla producenta
Po otrzymaniu sygnatu, nastapi natychmiastowe zatrzymanie pracy

rzemiennika i wyswietlenie komunikatu ,ESP” (patrz Dodatek 1).

7 Zewnetrzny STOP bezpieczenstwa przemi I. ,l Y Wl. . : un L) . ('p z L )
Zresetowanie i ponowienie pracy mozliwe bedzie po ustapieniu
sygnatu z wejscia
Zwarcie wejscia do CM podczas przys$pieszania/zwalniania, spowoduje

8 Wstrzymywanie wstrzymanie dalszego przy$pieszania/zwalniania i prace z aktualna

przys$pieszania/zwalniania predkoscia. Po roztaczeniu sygnatu proces przy$pieszania/zwalniania
bedzie kontynuowany.
P »d du” w trybie joggi . . » s

9 raca ,do przo Jl:)G“Ii rybie Joggingu Zwarcie wejscia CM powoduje prace ,do przodu” w trybie z joggingiem

10 Praca ,do tytu” w trybie joggingu JOGR | Zwarcie wejScia CM powoduje prace ,do tytu” w trybie z joggingiem

11 Zwiekszanie wartosci Wejscie petni ta sama funkcje, co przycisk ,A” panela operatorskiego.

12 Zmniejszenie wartosci Wejscie petni ta sama funkcje, co przycisk ,¥” panela operatorskiego.

13 Zacisk ,FWD”

Zaciski sterujace praca przemiennika - patrz strona 32
14 Zacisk ‘REV”
15 Zacisk X" przy sterowaniu Jedna z linii przy sterowaniu tréjprzewodowym, uzywana do
tréjprzewodowym zatrzymywania pracy przemiennika - patrz strona 32

ver.01/2007

- 38 -

GHFinverter




Przetaczanie czaséw

Przefaczanie pomiedzy pierwszym/drugim czasem
przyspieszania/zwalniania. Gdy wejscie jest nie podtaczone,

16 . . . przemiennik pracuje z pierwszym czasem przyspieszania/zwalniania.
przyspieszania/hamowania . . . . .
Gdy wejscie zwarte jest do CM, realizowana jest praca z drugim
czasem przyspieszania/zwalniania.
Po otrzymaniu sygnatu awarii z urzadzenia peryferyjnego, nastapi
. . natychmiastowe zatrzymanie pracy przemiennika i wyswietlenie
17 Btad urzadzenia peryferyjnego
3 3 peryferyjneg komunikatu ,ErP". Zresetowanie i ponowienie pracy mozliwe bedzie po
ustapieniu sygnatu z wejscia.
W trybie kodowanego zadawania predkosci, wejscia OP1 do OP8
Zaciski sterowania predkoscia w trybie ry. . . 9 , pre . J., . .
18 - pracuja jako dwdjkowy, réwnolegty terminal wejsciowy. OP1 stanowi
»Kodowa kontrola predkos$ci . ] .
najmtodszy bit, OP8 - najstarszy.
Wejscie przefacza tryb kontroli predkosci z Pl do trybu zdefiniowanego
19 Przetaczanie sterowania predkoscia wartoscia funkcji F204; przy braku sygnatu na wejsciu, przemiennik
(zamknieta - otwarta petla) pracuje w zamknietej petli; przy zwarciu wejscia do CM, przemiennik
pracuje w petli otwartej.
Przetaczanie z mieszanego trybu Wejscie przefacza pomiedzy mieszana kontrola predkosci a
20 kontroli predkosci do sterowania jednokanatowa, analogowa kontrola predkosci (domysinie kanat
pojedynczym kanatem. analogowy AN1).
21 Wejscie licznika Wejscie zlicza impulsy zewnetrzne.
22 Resetowanie licznika Resetuje biezacg warto$¢ impulséw zliczonych.
Gdy F408=23, czestotliwos¢ pracy zadawania jest ciagiem impulséw
Impulsowe zadawanie czestotliwosci 4 € P y . J 49 P L,
23 zewnetrznych, podawanych na wejscie OP1; maksymalna czestotliwos$¢

(tylko dla OP1)

impulséw wynosi 9999Hz.

Maksymalna czestotliwos¢ impulséw zliczanych przez wbudowany
licznik przemiennika wynosi
spowoduje wystapienie btedu zliczania.

Inne wykorzystywanie wejs¢/wyjsS¢ sterujacych niz opisane w niniejszej

OSTRZEZENIE!

instrukcji jest zabronione.

300Hz. Przekroczenie tej wartosci

5.4.2 Programowalne wyjscia.

Kod Mozliwo$ci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
Przy wysterowaniu przekaznik zwiera
F416 Wyjiécie przekaznikowe 1 styki TAiI TC, a roz’rzj;cza TBi TC; .wyjsqe
OUT po wysterowaniu przechodzi w
0~13 stan niskiej rezystancji.
Wyjscie OUT : typu ,otwarty kolektor”;
F417 Wyjscie - zacisk OUT 4 wyjécie przekaznikowe : styki TA, TB i
TC.

ver.01/2007
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Opis funkcji programowalnych wyjsc.

Warto$¢ nastawy Funkcja Opis
0 Bez funkgji
jScie jest uaktywnione w momencie wystapienia btedu przemiennika
1 Status: Btad przemiennika Wyi ) J . tyw o . .wy ap caup
(oprécz zbyt niskiego napiecia zasilania).
jScie jest uaktywnione w momencie, gdy aktualna czestotliwos¢
Status: Przekroczenie zadanej Wyi J tyw ., ) 9cy . . ¢
2 czestotliwosci pracy przekroczy warto$¢ okreslona w funkcji F119 i deaktywowane,
¢ gdy czestotliwo$¢ bedzie mniejsza niz warto$¢ F119.
L . Sygnalizuje odebranie przez przemiennik czestotliwosci sygnatu
3 Status: STOP z wybiegiem silnika
Wybleg LSTOP” z wybiegiem silnika.
jScie jest uaktywnione w momencie rozpoczecia pracy i
4 Status: Praca przemiennika Wyj J tyw i poczecia pracy
deaktywowane przy zatrzymaniu.
5 Status: Hamowanie DC Wyjscie jest aktywne podczas hamowania pradem statym.
6 Status: Przyspieszanie/zwalnianie Wyjscie jest aktywne podczas przyspieszania/hamowania.
7 Status: Osiagniecie zadanej wartosci Wyjscie jest uaktywnione w momencie zliczenia liczby impulséw
zliczanych impulséw okreslonych wartoscia funkgji F222.
8 Status: Osiagniecie wyznaczonej liczby | Wyjscie jest uaktywnione w momencie zliczenia liczby impulséw
impulséw do zliczenia okreslonych wartoscia funkcji F224.
9 Status: Ostrzezenie przed Wyjscie jest uaktywnione, gdy prad wyjsciowy zbliza sie do okre$lonej,
przekroczeniem pradu niebezpiecznej wartosci (wczesne ostrzeganie).
10
11
Zarezerwowane Funkcja zarezerwowana dla producenta
12
13

5.4.3 Wyjscia specjalne.

Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
Po wybraniu ,wskazanie wartosci
czestotliwosci”, napiecie 0~10V na
0 - wskazanie wartosci wyjsciu analogowym odpowiada
FM wybor wartosci czestotliwosci, wartosci 0~F111 (max. czestotliwos¢)
F418 wskazywanej 0 1 - wskazanie warto$ci Po wybraniu ,wskazanie wartosci pradu,
pradu. napiecie 0~10V na wyjsciu analogowym
odpowiada wartosci O~le (prad
znamionowy przemiennika)
Funkcja pozwala na skalibrowanie
F419 | FM kalibracja wyjscia (%) 100 0~200 wyjécia analogowego w celu
zminimalizowania btedu pomiaru.
F420 IM(FM) wybér zakresu 0 0 - 0~20mA (0~10V) Wybér zakresu w zaleznosci od
wyjécia 1 - 4~20mA (2~10V) posiadanego miernika zewnetrznego.

ver.01/2007
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5.5 Parametry kontrolne sterowania U/f.

5.5.1 Kompensacja krzywej U/f i czestotliwoS¢ noSna.

Kod Mozliwo$ci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkcji Nastawa Fabryczna Zakres
Przy duzym obciazeniu pozwala na takie
. - skompensowanie poslizgu, aby
Kompensacja pos| 0.03 0.00~0.08
F500 p Ja poslizgu rzeczywiste obroty silnika odpowiadaty
obrotom nastawy.
0 - liniowa
charlaklt:vrystyka U/f, Pozwala na wybranie jednej z tr%ech
. . . charakterystyk U/f, pozwalajacej na
F501 Wybor charakterystyki 0 1 - wieloboczna uzyskanie najbardziej korzystnych
u/f charakterystyka U/f,

wartosci momentu obrotowego przy

2 - kwadratowa . N
niskich czestotliwosciach pracy.

charakterystyka U/f

Wzmocnienie momentu obrotowego
moze by¢ ustalone wartoscia funkgcji
F502 (dla charakterystyki wielobocznej)
Wyzsza warto$¢ parametru spowoduje
zwiekszenie kompensacji (zmniejszenie
poslizgu - patrz wykres ponizej) oraz
zwiekszenie pradu rozruchowego.
Ustawienie zbyt duzej wartosci
Wzmocnienie momentu parametru spowoduje zadziatanie
F502 obrotowego () 5 1~MIN (15, F506) zabezpieczenia nadpradowego.

Charakterystyka kwadratowa U/f jest
najbardziej odpowiednia dla silnikéw
napedzajacych wentylatory i pompy.
Charakterystyka wieloboczna U/f
uzytkownik moze dostosowa¢ do
specyficznych wymogdw swojej aplikacji
MIN(15,F506) odnosi sie do mniejszej z
dwoéch wartosci pomiedzy 15 a
wartoscia F506.

Uu@®)
15
1
Cze.stotliwoéé f=
zatomu
Wykres obrazujacy filozofie wzmocnienia momentu.
Czestotliwos¢ .
F505 definiowana Punkt] (H2) 10.00 F112~F507 Zobacz wykres ponizej
Napiecie definiowane MIN(100,F508) oznacza mniejsza z
F506 Punktl (%) 30 F502~MIN(100,F508) dwoch wartosci pomiedzy 100 a F508.
Czestotliwos¢
20. FF118~F Z k izej
F507 definiowana Punkt2 (H2) 0.00 8~F505 obacz wykres ponizej
Napiecie definiowane MIN(100,F509) oznacza mniejsza z
F508 Punkt2 (%) 40 F506~MIN(100,F509) dwoch wartosci pomiedzy 100 a F509.
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F509

Napiecie odpowiadajace
czestotliwosci zatomu
%)

100

F508~100

Zobacz wykres ponizej

uee A

F509
.

F508
F506

F502

05 F507

F118
h

Przyktad zdefiniowania wiasnej krzywej U/f, uwzgledniajac specyficzne wymagania wtasnej aplikacji.

—

F511

Automatyczna regulacja
napiecia

0 - bez regulacji,
1 - z regulacja

W przypadku fluktuacji napiecia
zasilajacego przemiennik czestotliwosci,
funkcja pozwala na automatyczna
korekte PWM w celu zachowania
stabilnosci napiecia wyjsciowego.

F512

Czestotliwo$¢ nosna
(Hz)

W zaleznosci od
modelu przemiennika

1~warto$¢ dostepna w
danym modelu
przemiennika

Funkcja okresla czestotliwo$¢ nosna
wyjsciowej fali PWM.

Zwiekszenie czestotliwosci nosnej
pozwala na obnizenie pradu
wyjSciowego oraz poziomu hatasu
generowanego przez silnik, ale
powoduje wzrost temperatury
przemiennika czestotliwos$ci.

F513

Losowy dobér
czestotliwosci nosnej

0 - nie dozwolony,
1 - dozwolony

F513=0 - fala no$na modulowana
bedzie czestotliwoscia opisana w funkgji
F512;

F513=1 - fala no$na bedzie
modulowana czestotliwo$cia dobrana
przez przemiennik, co pozwala na
znaczne zredukowania hatasu
generowanego przez silnik.

5.5.2 Parametry hamowania.

Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
0 - nie dozwolony,
1 - hamowanie przed W przypadku wystepowania ujemnej
) . startem, wartosci momentu obrotowego,
Wybér trybu hamowania . . . £2 s
F514 DC 0 2 - hamowanie po hamowanie DC daje pewnos¢, iz
zatrzymaniu, maszyna przed uruchomieniem bedzie
3 - hamowanie przed zatrzymana.
startem i po zatrzymaniu
L. Czestotliwos¢ rozpoczecia hamowania
Czestotliwosc DC. Hamowanie rozpocznie sie, gdy
F515 | rozpoczecia hamowania 5.00 0.00~5.00 '

DC (Hz)

czestotliwos¢ pracy zmniejszy sie
ponizej wartosci tego parametru.
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Prad hamowania DC. Stosunek pradu
hamowania do pradu znamionowego

F516 | Prad hamowania DC (%) 100 0~150 przemiennika. Przy wiekszej wartosci
tego parametru osiagamy wiekszy
moment hamujacy.

Czas hamowania DC

. .0~10. h i .

F517 przed startem (s) 5.0 0.0~10.0 Czas hamowania przed startem
Czas hamowania DC po

. .0~10. h i iu.

F518 zatrzymaniu (s) 5.0 0.0~10.0 Czas hamowania po zatrzymaniu
Hz 4
F515 t

Wykres przedstawiajacy hamowanie DC.

1%) 1

F516

F517 F518

Hamowanie DC.

F519

Konsumpcja energii
przez rezystor
hamujacy (%)

Wspétczynnik energii w uktadzie z
rezystorem hamujacym. Wieksza
warto$c¢ tego parametru pozwala na
50 0~100 sprawniejsze rozproszenie energii
hamowania i w konsekwencji na
skrdcenie czasu potrzebnego do
zatrzymania silnika.

5.5.3 Parametry funkcji zabezpieczajacych.

Kod Mozliwo$ci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
Gdy F525=1, przemiennik
automatycznie wstrzymuje
Wyb6r parametréw 0 - nie dozwolone przyspieszanie/zwalnianie w chwili
F525 przeciazenia 0 1 - dozwolone osiagniecia wartoéci parametréw
przemiennika zapisanych warto$ciami F526 i/lub F527
Dalsze przyspieszanie/zwalnianie
odbywa sie z uwzglednieniem
L bezpiecznej wartosci pradu i/lub
F525 Przeciazenie pradowe 160 120~200 napiecia wyjSciowego. Uzycie tej funkcji

(%)

pozwala na unikniecie samoczynnego
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F527

Przeciagzenie napieciowe
%)

140

120~200

wyfaczania sie przemiennika podczas
przyspieszania/zwalniania
spowodowanego przeciagzeniami.

Dla przemiennikéw pracujacych bez
rezystora hamujacego (lub modutu
hamujacego), nalezy odpowiednio
ustali¢ wartos¢ parametréow
przeciazania, aby unikna¢ btedow
spowodowanych przepieciami.

5.6 Parametry regulatora PI.

Kod Mozliwo$ci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
0 - nie dozwolone
Wybé lacji PI 0
F600 ybor reguiad] 1 - dozwolone
Wybdr kanatu regulacji 0 - regulacja cyfrowa,
F601 . gulad 0 1 - kanat AN1,
2 - kanat AN2
Wybér zakresu regulacji Prace regulatora Pl w zakresie 0~10V
F602 PI (V) >-00 0.00~10.0 definiuje warto$¢ funkcji F602.
Zakres analogowego sygnatu
regulacyjnego (lub sygnatu sprzezenia
0 - kanat analogowy AN1, | zwrotnego), podawanego przez kanat
Wyb6ér kanatu 1 - kanat analogowy AN2, | AN1 i/lub AN2, ustala sie za pomoca
Fe03 sprzezenia zwrotnego 0 2 - wejscie OP1 (w trybie | zworek - patrz str31.
podczas regulacji Pl impulsowego zadawania | Gdy F603=2, jako kanat sprzezenia
predkosci zwrotnego rozumiemy sygnat z wejscia
OP1, pracujacy w trybie impulsowego
zadawania predkosci (F408=23).
Minimalna warto$c
sygnatu regulacji Pl,
F604 odpowiadajacej dolnej 0.00 0.00~F606
wartosci zakresu .
. Parametry F604~F607 ustalaja zakres
regulagiji Pl (V) s -
. . regulacji i zakres sprzezenia zwrotnego
Minimalna wartos¢ L . .
. w zamknietej petli regulacji, np.
sygnatu sprzezenia oréwnujac do requlacji temperatury;
F605 zwrotnego, 0.00 0.00~10.00 P lac clo reguract ’
Lo . Chcac regulowac temperature w
odpowiadajaca dolnej .
L. zakresie 20~100°C za pomoca
wartosci zakresu Pl (V) L
Lz odpowiadajacego sygnatu 2~8V,
Maksymalna wartos¢ . . .
. dysponujac miernikiem, pracujacym w
sygnatu regulacji Pl, odpowiadajacym fluktuujacej
F606 od‘r:,o\:vtlafia?:ci:lomej 10.00 F604~10.00 temperaturze w zakresie 3~9V, wtedy
artosc "a esu wartosci funkcji F604~F607 powinny
regulacji Pl (V) ., . -
Maksvmalna wartosé mie¢ nastepujace wartosci:
y* oo F604=2.00; F606=8.00; F605=3.00;
sygnatu stprzezema F607=9.00.
zwrotnego,
10.00 0.00~10.00
F607 odpowiadajaca gornej
wartosci zakresu
regulacji PI (V)
Wzmocnienie
F608 Zmocnient 100 1~1000
proporcjonalne o
Zobacz schemat ponizej
F609 Czas catkowania (s) 0.1 0.1~10.0
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F610

Cykl prébkowania (s)

0.1

0.1~10.0

Zobacz schemat ponizej

Wzmocnienie proporcjonalne (F608) oraz czas catkowania (F609) ukazano na schemacie ponize;j.

Wartosc¢

_|_

zadana

1
Ti

wl |—=

Regulowana wartos¢
sprzezenia zwrothnego [ X

Kontrola

przekroczenia

——  Wyjscie

zakresu

Wartos$¢ sprzezenia zwrotnego

Cykl prébkowania (F610) odnosi sie do wartosci sprzezenia zwrotnego ,x". ,Ti" odnosi sie do czasu catkowania. Przy wiekszych
wartosciach ,Ti” system odpowiada wolnej, przy mniejszych - czas odpowiedzi jest krotszy. Podobnie modyfikowanie parametru
wzmochnienia proporcjonalnego (P) przynosi odwrotny skutek.

F611

Doktadno$¢ regulacji Pl
(%)

0~20

Parametr okre$la procentowa odchytke
pomiedzy sprzezeniem zwrotnym
regulacji Pl a nastawiona wartoscia w
zamknietej petli regulacji.

Patrz wykres ponizej.

Wykres obrazujacy dozwolony zakres odchylenia.

4. Wyjscie
__/\___ N ___/\____ Przekroczenie
Nastawiona zakresu
wartosé / v ”j .-’ \/ T
=t
Ujemne sprzezenie zwrotne oznacza, ze
w sytuacji gry wartos$c¢ sprzezenia jest
0 - ujemne sprzezenie dodatnia, czestotliwo$¢ pracy zostanie
F612 Wyboér polaryzacji 0 zwrotne, obnizona.
regulagcji PI 1 - dodatnie sprzezenie Dodatnie sprzezenie zwrotne oznacza,
zwrotne ze w sytuacji gdy wartos¢ sprzezenia
jest ujemna, czestotliwo$¢ pracy
zostanie zwiekszona.
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5.7.1 Ustawienia parametrow czasowych.

5.7 Definiowanie parametréw czasowych i zabezpieczajacych.

Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
Przy sterowaniu sygnatem z listwy
sterujace;j.
Natychmiastowe zatrzymanie oznacza
zatrzymanie pracy przemiennika po
0 - natychmiastowe otrzymaniu sygnatu STOP z listwy
F700 Wybér sposobu 0 zatrzymanie, zaciskowej. Silnik zatrzymuje sie
zatrzymania 1 - opbéznione wybiegiem.
zatrzymanie Opdznione zatrzymanie oznacza, iz po
otrzymaniu sygnatu z listwy sterujacej,
przemiennik pracuje ilos¢ sekund
zdefiniowanych w funkgcji F701 a
nastepnie zostaje zatrzymany.
Czas opdznienia przy
F701 zatrzymaniu (s) 0.0 0.0~60.0
Funkcja dotyczy tylko dla
przemiennikéw od mocy 18,5kW do
, 75kw.
Wybor trybu pracy 0 - praca kontrolowana Gdy F702=0 - wentylator jest
F702 wentylatora 0 temperatura, . N A
chtodzacego 1 - praca ciagta uruchamiany po.osmgnlecm okreslonej
temperatury radiatora.
Gdy F702=1 - wentylator pracuje w
trybie ciagtym.
. i Gdy F139=1 wtedy parametr F705
F70Q5 | Liczba préb auto-startu 3 0~5 okresla liczbe prob auto-startu a
£706 Pauza pomiedzy 30 0.0-10.0 p..':lrafmetr F706 odstep czasowy miedzy
prébami auto-startu (s) ) ) ’ nimi.
5.7.2 Ustawianie zabezpieczen podnapieciowych i nadpradowych.
Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
Ochrona przed zbyt o Zab.ezpiecz.enie zad’zi.a+a p.o .
o . W zaleznosci od stwierdzeniu wartosci napiecia
F709 niskim napieciem L 200~420 S .. . -
zasilania (V) modelu przemiennika zaS|Ia{qcego nizszego niz wartos¢
funkgcji F709.
Gdy prad wyjsciowy przekroczy wartos$¢
Ustawianie czasu reakgji ochronna, przemiennik uaktywni
F715 ukfadu wartos¢ regulowana 0~1000 ochrone przeciazeniowa.

przeciazeniowego

F715 - okres$la czas reakcji uktadu
przeciazeniowego (obnizanie
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i czestotliwosci pracy w momencie
Wspétczynnik wystapienia przecigzenia). Im wyzsza
F716 przeciazenia 150~180 warto$¢ parametru, tym wolniej
przemiennika (%) czestotliwos¢ bedzie zmniejszana.
F716 - stosunek bezpiecznej wartosci
prad do pradu znamionowego -
stosunek ten jest uzalezniony od
. ] faktycznego obciazenia.
F717 Vfls!ook.:zyr.mllk 20~120 F717 - wspétczynnik przeciazenia
przeciazenia silnika (%) silnika jest to stosunek aktualnej mocy
silnika do mocy silnika odpowiednia dla
danego przemiennika pomnozony przez
100%.
5.7.3 Zapis btedow.

W funkcjach F720~725 rejestrowane s3 ostatnie 3 btedy w pracy
przemiennika czestotliwosci - oraz zarejestrowana czestotliwos¢, pradu i
napiecia w chwili wystgpienia ostatniego btedu. W Dodatku 1 do niniejszej
instrukcji opisano przyczyny wystepowania btedéw i sposoby ich usuwania.

Kod
Wazne
Nr Nazwa funkgji
0 - bez btedéw,
Trzeci zarejestrowany 1 - przekroczenie pradu podczas przyspieszania,
F720 btad 2 - przekroczenie pradu podczas zwalniania,
3 - przekroczenie pradu podczas pracy z ustalona predkoscia,
4 - przepiecie podczas przyspieszania,
5 - przepiecie podczas zwalniania,
F721 Drugi zarejestrowany | 6 - przepiecie podczas pracy z ustalona predkoécia,
biad 7 - zbyt niskie napiecie zasilania,
9 - przeciazenie przemiennika,
10 - przeciazenie silnika,
11 - przekroczenie temperatury,
) . 12 - nieprawidtowe hasto uzytkownika lub ingerencja zewnetrzna,
F722 Ostatni zarejestrowany | 13 _ yanik fazy,
btad 15 - STOP bezpieczefstwa,
19 - btad w wewnetrznym obwodzie przemiennika,
21 - btad urzadzenia peryferyjnego.
F723 zargjzeii::)w;zsfm) Czestotliwo$¢ zarejestrowana w momencie wystapienia ostatniego btedu.
F724 | Prad zarejestrowany (A) | Prad zarejestrowana w momencie wystapienia ostatniego btedu.
F725 Napiecie za(:zjestrowane Napiecie zarejestrowane w momencie wystapienia ostatniego btedu.
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5.8 Ustawienia wartosci analogowych.

W trybie analogowej

5.8.1 Wartosc wejs¢ analogowych.

kontroli

predkosci

nalezy

okreslic minimalng i

maksymalna warto$¢ napiecia sterujagcego oraz czestotliwoSci pracy im
odpowiadajace.

Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
- L Minimum i maksimum wartosci

Minimalne napiecie .

F800 wejécia analogowego (V) 0.00 0.00~Min(F801,10.00) analogowej ustalamy adekwatnie do
zakresu napiecia sterujacego.

Maksymalne napiecie Wartosci F807 i F808 decydujq [0} trybie
F801 wejécia analogowego (V) 10.00 MAX(0.00,F800)~10.00 funkcjonowania regulacji analogowej,

C — Jjak pokazano na ponizszym wykresie.

) Zes_t°; Iwosc pracy 0.00 L T2oFT 1] MIN(F801,10.00) odnosi sie do
F807 | o po.w.la aquca na:neau ’ - mniejszej z dwéch wartosci miedzy

minimalnemu (Hz) F801 a 10.00

Czestotliwos¢ pracy MAX(0.00,F800) odnosi sie do wiekszej
F808 | odpowiadajaca napieciu 50.00 F112~F1N z dwéch wartosci miedzy F800 a 0.00

maksymalnemu (Hz)
Proporcje w regulacji analogowe;j.

Wejscie Wejscie
analogowe analogowe
|[E801 |[E801
|[E80¢ - |E80C >
F801
Feo1 F80E Odpowiadajaca Foll Odpowiadajgca

czestotliwosé

czestotliwos¢

5.8.2 Detekcja czestotliwosci.

Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
Maksymalna
F809 | czestotliwos¢ impulséw 5000 0~9999 Gdy F204=7 oraz F408=23 - sterowanie
wejécia (Hz) predkoécia odbywa sie impulsowo,
Czestotliwos¢ pracy poprzez wejscie OP1 listwy sterujacej.
odpowiadajaca Parametr F809 okresla maksymalna
F810 maksymalna 50.00 0.00~F111 czestotliwo$¢ impulséw, akceptowana
czestotliwosci wejscia na wejéciu OP1. Czestotliwo$¢ wyzsza
(Hz) od zdefiniowanej, zostanie zignorowana
. Filtr wejSciowego sygnatu analogowego.
Stata czasowa filtra Wyzsza wartoé¢ parametru wydtuza czas
F811 sygnatu analogowego 3.0 1.0~10.0 odczytu sygnatu.

(s)

-48 -

ver.01/2007

GHFinverter




5.9 Parametry komunikacyjne.

Kod Mozliwosci nastawy
Wazne
Nr Nazwa funkgji Nastawa Fabryczna Zakres
Funkcja pozwala na okreslenie trybu
komunikacji:
Wyb6r funkgji interfejsu 0 - komputer PC 0 - komunikacja z komputerem PC za
F900 485 1 1 - protokét pomoca interfejsu RS485,
komunikacyjny RS485 1 - kontrolowanie przemiennika za
pomoca urzadzenia peryferyjnego
poprzez interfejs RS485.
Adres przemiennika dla celéw
FI01 Adres komunikacyjny 1 1~127 komunikacji powinien by¢
niepowtarzalny w danej sieci.
0 - brak Ustawienie kontroli parzystosci dla
F902 Kontrola parzystosci 0 1 - nieparzyste komunikacji R5485.
2 - parzyste Gdy F900=1 funkcja jest nieaktywna.
1 - 2400 Pozwal_a _rTa okreslenie predkosci
> _ 4800 transmisji.
FO903 | Predkosé¢ transmisji (bit) 3 3 - 9600 Gdy F900=1 - domys$lna predkos¢
transmisji wynosi 9600 bitoéw i nie moze
4 -19200 P
by¢ zmieniona.
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Ustawienia podstawowe (przyktad)

VI.

Schemat blokowy nastaw.

6.1

Tryb kontroli

%)
0 =

S
I~
c.2

Q
C ®©
S N

—>[ Zadawanie funkcjg FM ]4>[

Funkcje wyjsé —P[ Zadawanie funkgig OUT ]—»[

—>[ Zadawanie funkcjg przekaznika ]—»[

F418~F420 ] 4 4
B2 | |god
F417 28| |253
= OF 2 O
F416 ] c2g| |£°8
o

F408~F415 ]

K1*AN1+k2*(AN2-5V)

.
J
—
—f
——
F—

ontrola
predkosci

Kontrola
przemiennika

F204=¢ 1
A‘—>[ Wejscie definiowane 18 ] '% 2
©
.......................................... =N
F204 ; £8
A‘—>[ Zadawanie impulsowe F408=23 ] S E
............... —
A_—>[ Zadawanie mieszane 2 Kk1*AN1-k2*AN2 ] ........
................ Er— &
4—>[ Zadawanie mieszane 1 k1*AN1+k2*AN2 ] m‘
............... T — .
> [ Zadawanie analogowe AN2 ] —‘—»[ Praca z o$mioma predkosciami ]—4
"""""""" F 56'4";5"""""""2 :..'iéib.z.:.....As
_—>[ Zadawanie analogowe AN1 ] —‘—»[ Praca cykliczna ]
............... r— —rTT
A—»[ Wielo-predkosé | - e =[ Praca z wieloma predkosciami ]7
............... Er—
4_—>[ Cyfrowe zadawanie predkosci ]—b[ Panel lub terminal z zapamietywaniem ustawien ]
............... T—
4—>[ Cyfrowe zadawanie predkosci ]—>[ Panel lub terminal bez zapamietywania ustawien ]
............... T —_—_

Sterowanie z listwy sterujacej - jogginﬂ
[ Sterowanie predkoscia — jogging ]

F2(0=2 3
A‘—»{ Komputer PC ]

[START/STOP sterowanie impulsowe]

[ Listwa zaciskowa ]

[ Tri-Line Type 2 ]
—_A—>[ Tri-Line Type 1 ]
[ Double-Line Type 2 ]
[ Double-Line Type 1 ]

{ Panel operatorski RS485 ]—>|

)
Kierunek obrotow J

rter

nve.

GHF
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6.2 Kontrola predkosci.

Przemienniki czestotliwosci serii F1500-G umozliwiaja réznorodna kontrole
predkosSci: zadawanie cyfrowe za pomoca panela operatorskiego lub
sygnatow z listwy zaciskowej, zadawanie wielu predkosci (zawierajaca prace
z wieloma predkosciami, prace cykliczna, prace z oSmioma predkosciami,
mieszane zadawanie predkosci), zadawanie analogowe jednokanatowe,
zadawanie analogowe mieszane, zadawanie kodowe, jogging speed control,
zadawanie z komputera PC.

Aby moc skorzysta¢ z danego trybu zadawania predkosSci, nalezy
odpowiednio sparametryzowac przemiennik.

1. Zadawanie predkosci z panela operatorskiego oraz cyfrowe zadawania
sygnatami z listwy sterujacej: funkcja F204=0 lub F204=1.
Przy tym ustawieniu predko$s¢ mozemy zmieniaC przyciskami ,a /¥’ panela
operatorskiego lub sygnatami listwy sterujacej ,UP” i ,DOWN” -
przypisywanymi danym wejsciom za pomoca funkcji F408~F415. Sygnat ,UP”
odpowiada przyciskowi ,A” panela, sygnat ,DOWN” odpowiada przyciskowi
,¥Y" panela operatorskiego.

Przyktad:

F204=0, wtedy biezace wartosci parametrow nie beda zapamietywane po
wytaczeniu zasilania;

F204=1, biezace wartosci parametrow beda zapamietywane po wytaczeniu
zasilania - fabrycznym ustawieniem jest F204=0;

F409=11, zacisk OP2 zdefiniowany jest jako ,UP” i zwarcie go do zacisku CM
powoduje zwiekszanie czestotliwosci;

F410=12, zacisk OP3 zdefiniowany jest jako ,DOWN” i zwarcie go do zacisku
CM powoduje zmniejszanie czestotliwosci;

Tryb sterowania przemiennikiem wybiera sie parametrem F200: F200=0
panel operatorski/komunikacja RS485, F200=1 sterowanie sygnatami z
listwy zaciskowej, F200=2 sterowanie z komputera PC;

Kierunek obrotéw wybiera sie funkcja F207: F207=0 do przodu, F207=1 do
tytu;

W trybie sterowania sygnatami z listwy sterujacej wyboru metody sterowania
dokonujemy zmieniajac wartos¢ F208: F208=0 sterowanie 2-przwodowe
typl, F208=1 sterowanie 2-przewodowe typ2, F208=2 sterowanie 3-
przewodowe typl, F208=3 sterowanie 3-przewodowe typ2, F208=4
sterowanie impulsowe START/STOP.
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Rozdzielczos¢ (krok) zadawania czestotliwosci definiujemy wartoscig F230 w
zakresie 0.01~1.00Hz.

Wyboru trybu zatrzymania przemiennika dokonujemy zmieniajac wartosc
F121: F121=0 - STOP z zachowaniem czasu zatrzymania, F121=1 - STOP z
wybiegiem.

Parametry zatrzymania F700: F700=0 STOP natychmiastowy, F700=1 STOP
opo6zniony;

F701 ustawiamy czas opdznienia.

2. kontrola pracy z wieloma predkosciami: F204=2
W pracy z wieloma predkosciami mozemy korzysta¢ z jednego z trzech
trybéw: praca z wieloma predkosciami (F210=0), praca cykliczna (F210=1),
praca z oSmioma predkosciami (F210=2).
Kontrole predkosci w danym trybie definiuje wartos¢ funkcji F209: F209=0
nie pozwala na okreSlenie odcinkéw predkosSci, F209=1 pozwala na
okreslenie odcinkéw predkosci.
Funkcje F300~F344 zawieraja parametry bezposSrednio zwigzane z praca z
wieloma predkosciami.
Na wybdér rodzaju sterowania pozwala F200: F200=0 panel
operatorski/komunikacja RS485, F200=1 sygnaty z listwy zaciskowej,
F200=2 komputer PC.
W trybie sterowania sygnatami z listwy sterujacej wyboru metody sterowania
dokonujemy zmieniajac wartos¢ F208: F208=0 sterowanie 2-przwodowe
typl, F208=1 sterowanie 2-przewodowe typ2, F208=2 sterowanie 3-
przewodowe typl, F208=3 sterowanie 3-przewodowe typ2, F208=4
sterowanie impulsowe START/STOP.
Rozdzielczos¢ (krok) zadawania czestotliwosci definiujemy wartoscig F230 w
zakresie 0.01~1.00Hz.
Wyboru trybu zatrzymania przemiennika dokonujemy zmieniajac wartosc
F121: F121=0 - STOP z zachowaniem czasu zatrzymania, F121=1 - STOP z
wybiegiem.
Parametry zatrzymania F700: F700=0 STOP natychmiastowy, F700=1 STOP
opoOzniony;
F701 ustawiamy czas opOznienia.
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Praca z wieloma predkosciami: F204=2, F210=0.

"Praca z wieloma predkoSciami" obejmuje 7 predkosci (ich czestotliwosci,
czasy rozpedzania i zwalniania, itd.) ustalanych i kontrolowanych przez

"multi-terminal

1"

"multi-terminal
kombinacja stanéw na wejsSciach (zwarcie wejs¢ do CM),
kontrolowanie danej predkosci.

2" oraz "multi-terminal 3".

Okreslona
powoduje

Np.: gdy F408=I, F409=2, F410=3, wtedy OP1. OP2. OP3 sa zdefiniowane
jako oddzielne wejscia sterowania predkoscia.

Tab. Kombinacje sygnatow!, odpowiada

jace danym predkosSciom

Multi-terminal 3 0 0 0 0 1 1 1 1
Multi-terminal 2 0 0 1 1 0 0 1 1
Multi-terminal 1 0 1 0 1 0 1 0 1
Wywotywanie predkosci stop 1 2 3 4 5 6 7
segmentu predkosc¢ | predkos¢ | predkos¢ | predkosé | predkos¢ | predkosc | predkosc
Czas przyspieszenia F301 F307 F313 F319 F325 F331 F337
Czas zwalniania F304 F310 F316 F322 F328 F334 F340
Czestotliwos¢ F302 F308 F314 F320 F326 F332 F338
Panel F300 F306 F312 F318 F324 F330 F336
operatorski
Sposéb (F200=0)
sterowania | Listwa Realizowane z zaciskow FWD, REV oraz X (F208)
zaciskowa
(F200=10

Uwaga: ,,1” w tabeli oznacza potaczenie danego zacisku wejsciowego do CM,
,0” oznacza roztaczenie zacisku do CM.

"Praca
ciagfa

prace
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STOP lub osiagniecia wartosci zdefiniowanej przez F212 (czas pracy w "pracy
cyklicznej").

W trybie pracy cyklicznej, przemiennik moze by¢ uruchomiony przyciskiem
RUN lub sygnatem z listwy zaciskowej: zatrzymany moze by¢ przyciskiem
STOP. sygnatem z listwy zaciskowej lub po uptywie czasu zdefiniowanego w
F212.

W pracy cyklicznej przemiennik pracuje z predkosciami od 2-giej do 7-mej
(ustawiane w F211). Po osiagnieciu zadanego czasu pracy (F212).
przemiennik moze sie zatrzymac lub tez pracowac¢ z ostatnia predkoscia, co
wybieramy w F213.

np: F211 = 7 - wybrana siédma predkos¢: F212 = 1000 - praca cykliczna
przez 1000 cykli; F213=0 -automatyczne zatrzymanie po zakonczeniu pracy
cyklicznej.

Gdy przemiennik pracuje w trybie "pracy cyklicznej" przetaczy sie z aktualnej
do nastepnej czestotliwosci pracy zgodnie z parametrami funkcji (jak
pokazano w Fig 6-2) F305, F311, F317, F323, F329.

F355 i F341. Np.: gdy wartos¢ F305, F311, F317, F323, F329, F355 i F341
rowne sa zeru, przetaczenie bedzie natychmiastowe.

Jezeli warto$¢ F305, F311, F317, F323, F329, F355 i F341 sa rozne od zera,
wowczas przetaczenie pomiedzy predkosciami odbywac sie bedzie zgodnie z

<+ spccu

‘ {“r;',rnrh OAC Fixd

wartosciami poszczegolnych funkgcji (jak pokazano w fig 6-3).

Jezeli przetaczenie do kolejnej predkosci wigze sie ze zmiang kierunku (wg.
przyktadu z Fig 6-4). wowczas przed przetaczeniem do kolejnej predkosci
przemiennik zostanie zatrzymany na czas okreslony wartoscia funkcji F120
(czas zwtoki przy zmianie kierunku).
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Praca z oSmioma predkosciami: F204=2, F210=2

"Praca z oSmioma predkosciami" obejmuje 7 czestotliwoSci pracy oraz
czestotliwoS¢ gtowna (F113). ustalanych i kontrolowanych przez "multi-
terminal 1", "multi-terminal 2" oraz "multi-terminal 3". Okreslona
kombinacja standow na wejsciach (zwarcie wejs¢ do CM), powoduje
kontrolowanie danej predkosci. Np.: gdy F408=I, F409=2. F410=3, wtedy
OP1. OP2. OP3 sa zdefiniowane jako oddzielne wejScia sterowania
predkoscia. W tabeli ponizej ukazano odpowiadajace kombinacje sygnatéw:

Multi-terminal 3 0 0 0 0 1 1 1 1
Multi-terminal 2 0 0 1 1 0 0 1 1
Multi-terminal 1 0 1 0 1 0 1 0 1
Wywotanie predkosci segmentu ] ., 2 ., 3 L, 4 L. > .. 6 ., ’ ., 8 .,
Predkos¢ | Predkos¢ | Predkos¢ | predkosc | Predkos¢ | Predkos¢ | Predkos¢ | Predkosc
Czas przyspieszania F114 F301 F307 F313 F319 F325 F331 F337
Czas zwabiania F115 F304 F310 F316 F322 F328 F334 F340
Czestotliwos¢ F113 F302 F308 F314 F320 F326 F332 F338
sposéb panel
sterowania operatorski F207 F300 F306 F312 F318 F324 F330 F33S
(F200-0)
listwa
spos6b . zaciskowa Realizowane z zaciskéw FWD. REV, oraz X (F208)
sterowania control
(F200=

Uwaga: "1" w Tabeli oznacza potaczenie danego zacisku wejsciowego do CM.
"0" oznacza roztaczenie zacisku od CM.

Mieszane zadawanie predkosci: F204=2, F210=0 lub 2, F342=1
"Mieszane zadawanie predkosci" oznacza predkos¢ regulowana cyfrowo i
analogowo w trybie pracy z wieloma predkosciami. Ten tryb sterowania
funkcjonuje tylko przy pracy z wieloma predkoSciami i o$mioma
predkosciami, a nie dziata w trybie pracy cykliczne;j.
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W trybie pracy z wieloma predkosciami, z czestotliwoscia zadawana cyfrowo
(F343 = 0). Biezaca czestotliwos¢ pracy bedzie suma danej predkosci
etapowej oraz wartosci cyfrowej, zapisanej w F344 (o zakresie 0.00~20.00
Hz). W trybie pracy z wieloma predkosciami, z czestotliwoscia zadawana
analogowo (F343=1). Biezaca czestotliwoS¢ pracy bedzie suma danej
predkosci etapowej uraz wartosci analogowej o zakresie 0 ~10V dostarczonej
przez urzadzenie peryferyjne do kanatu analogowego ANZ2. Napiecie
sterujace 0~10 V odpowiada wéwczas czestotliwosci 0~12 Hz.

Kontrole predkosci w danym trybie definiuje wartos¢ funkcji F209: F209=0
me pozwala na okreSlenie odcinkéw predkosci, F209 =1 pozwala na
okreslenie odcinkéw predkosci Pozostate parametry, odnoszace sie do tego
trybu sterowania, ujete sa jako F300=F344 Na wybdr rodzaju sterowania
pozwala F200: F200=0 panel operatorski/RS4851. F200=1 sygnat z listwy
zaciskowej. F200=2 komputer PC.

Kierunek obrotéw wybiera sie funkcjag F207: F207=0 do przodu. F207 =1 do
tylu W trybie sterowania sygnatami z listwy sterujacej wyboru metody
sterowania dokonujemy zmieniajac wartos¢ F208: F208 =0. Sterowanie 2-
przewodowe. typ 1:F208 =1, sterowanie 2-przewodowe, typ2, F208=2.
sterowalne 3-przewodowe. typ 1, F208=3, sterowanie 3-przewodowe. typ 2.
F208=4 sterowanie impulsowe START/STOP.

Rozdzielczos¢ (krok) zadawania czestotliwosci definiujemy wartoscig F230 w
zakresie 0.01 ~1.00 Hz Wyboru trybu zatrzymania przemiennika
dokonujemy zmieniajac wartoS¢ F121: F121=0 STOP z zachowaniem czasu
zatrzymywania, F121 — 1 STOP z wybiegiem. Parametry zatrzymania F700:
F700=0 STOP natychmiastowy, F700 =1 STOP opdzniony. F701 ustawia czas
opOznienia.

Analogowe zadawanie predkosci: F204=3 lub 4 lub 10.
"Analogowe zadawanie " oznacza kontrolowanie predkosci sygnatem
analogowym, napieciowym lub pradowym. Sygnat napieciowy moze
pochodzi¢ z zewnetrznego urzadzenia, zewnetrznego potencjometru lub
potencjometru wbudowanego w panel operatorski. Sygnat pradowy moze
pochodzi¢ z zewnetrznego urzadzenia zadajacego predkosc.
Gdy F204=3, sygnat odczytywany bedzie z kanatu analogowego "AN1": gdy
F204=4. Sygnat odczytywany bedzie z kanatu analogowego "AN2": gdy
F204=10 sygnat odczytywany bedzie z potencjometru wbudowanego w panel
operatorski.
Rozne zakresy sterujacych sygnatéw analogowych definiowa¢ mozemy
zworkami (szczegoty -"Ustawienia zworek terminala”)
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Parametry odpowiadajace analogowemu zadawaniu predkosSci ujete sa w
F800~F8Il Na wyboér rodzaju sterowania pozwala F200: F200=0 panel
operatorski/RS4851, F200=1 sygnaty z listwy zaciskowej. F200=2 komputer
PC. Kierunek obrotow wybiera sie funkcjag F207: F207=0 do przodu, F207=1
do tytu.

W trybie sterowania sygnatami z listwy sterujacej wyboru metody sterowania
dokonujemy zmieniajac wartos¢ F208: F208 =0 , sterowanie 2-przewodowe
typ 1, F208=1, sterowanie 2-przewodowe typ2, F208=2, sterowanie 3-
przewodowe. typ 1, F208=3, sterowanie 3-przewodowe, typ 2, F208=4
sterowanie impulsowe START/STOP.

Wyboru trybu zatrzymania przemiennika dokonujemy zmieniajac wartosc
F121; F121=0 STOP z zachowaniem czasu zatrzymywania; F121=1 STOP z
wybiegiem. Parametry zatrzymania F700: F700=0 STOP natychmiastowy,
F700=1 STOP opdbzniony. F701 (stt.39) ustawia czas opdznienia.

Mieszane, analogowe zadawanie predkosci: F204=5 lub 6 lub 9.

Przy mieszanym, analogowym zadawaniu predkosSci sygnaty terujace
pochodza z wejs¢ analogowych ,AN1” i JAN2”. Dla F204=5, wartosc
wyjsciowa wynosi; k1*ANI+k2*AN2: dla F204=6, wartoS¢ wyjsciowa wynosi:
k1* ANT+k2 * AN2; dla F204=9, wartos¢ wyjsciowa wynosi: k1*ANI+k2*(AN2
-5V) "ANT1" oraz "AN2" oznaczajg tu wartoSci sygnatéw analogowych na
wejsciach AN1 i AN2. W trybie mieszanego, analogowego zadawania
predkosci mozna uzy¢ wejscia (OP1~OP8) zaprogramowanego do
przetaczania pomiedzy mieszanym a pojedynczym, analogowym zadawaniem
predkosci. Przy pojedynczym zadawaniu, domysinym wejsciem do odczytu
jest ANI.

Przyktad: F409=20, gdy OP2 nie jest potaczone z CM, wowczas funkcjonuje
mieszana, analogowa kontrola predkosci, gdy OP2 jest poftaczone z CM,
funkcjonuje pojedyncze, analogowe zadawanie predkosci (podobnie jak
F204=3). R6ézne sposoby sterowania analogowego mozna ustala¢ za pomoca
zworek terminala (szczegéty -,Ustawienia zworek terminala")

Wspébtczynniki proporcji k1 i k2 ustawiamy jako wartosSci F214 i F215.
Parametry odpowiadajace analogowemu zadawaniu predkosci ujete sa w
F800~F811. Na wybér rodzaju sterowania pozwala F200: F200=0 panel
operatorski/RS4851, F200=1 sygnaty z listwy zaciskowej, F200=2 komputer
PC, kierunek obrotow wybiera sie funkcjg F207: F207=0 do przodu, F207 =1
do tytu. W trybie sterowania sygnatami z listwy sterujacej wyboru metody
sterowania dokonujemy zmieniajac wartos¢ F208: F208 =0 , sterowanie 2-
przewodowe typl: F208=1, sterowanie 2-przewodowe typ2, F208=2.
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sterowanie 3-przewodowe typ 1, F208=3 sterowanie 3-przewodowe typ 2,
F208=4 sterowanie impulsowe START/STOP. Wyboru trybu zatrzymania
przemiennika dokonujemy zmieniajac wartos¢ F121: F121 = 0 STOP z
zachowaniem czasu zatrzymywania. F121 = 1 STOP z wybiegiem. Parametry
zatrzymania F700: F700=0 STOP natychmiastowy, F700 =1 STOP opd6zniony.
F701 ustawia czas opdznienia.

Kodowe zadawanie predkosci: F204=8.
Gdy F204=8, przemiennik pracuje w trybie kodowego zadawania predkosci.
Wejscia OP1~0OP8 pracuja wowczas jako 8-mio bitowy port, rdézne
kombinacje stanéw logicznych umozliwiaja kodowanie predkosci. W trybie
tym OP8 stanowi najstarszy bit, OP1 najmtodszy. Wejscie potaczone do CM
odpowiada logicznej ,1”, wejScie nie poditaczone do CM odpowiada
logicznemu ..0".
Liczba binarna, odczytana z portu OP1~OP8 konwertowana jest przez
przemiennik na liczbe dziesietng z zakresu 0-255. Przemiennik okresla
stosunek odczytanej wartoSci wejSciowej do 255. nastepnie mnozy ta
wartos¢ razy parametr F111 (max. czestotliwos¢): obliczona wartos$¢ stanowi
czestotliwosc¢ pracy.
Np.: jezeli max. czestotliwos¢ F111=50.00 Hz, F415=18 a wejscie OP8
potaczone jest z CM, wtedy:
liczba binarna wynosi 10000000 co dziesietnie oznacza 128. Czestotliwos¢
pracy wyniesie wtedy: (128 / 255)x50=25.10 Hz.

Kontrola dojezdzania: F200=1.
Przy sterowaniu sygnatami z listwy zaciskowej (F200=1), przy jednym z wejs¢
OP1~0P8 zdefiniowanym do obstugi funkcji dojezdzania, zwarcie tego
wejscia do CM powoduje uaktywnienie funkcji dojezdzania.
Czestotliwo$s¢ dojezdzania zawiera sie w przedziale: F112 (min.
czestotliwos$¢) do F111 (max. czestotliwosc).
Czas przyspieszania/zwalniania w dojezdzaniu okreslaja parametry F125 i
F126 (zakres 0.1~3000 s.)
Zmiane kierunku powoduje podanie odpowiedniego sygnatu na wczesSniej
zdefiniowane w tym celu wejscie OP1~0OP8 (9 - do przodu, 10 - do tytu).
Wyboru trybu zatrzymania przemiennika dokonujemy zmieniajac wartos¢
F121: F121=0 STOP z zachowaniem czasu zatrzymywania, F121=1 STOP z
wybiegiem. Parametry zatrzymania F700: F700=0 STOP natychmiastowy,
F700=1 STOP opd6zniony. F701 ustawia czas opdznienia.
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Zadawanie predkosci z komputera PC: F900=0.

"Zadawanie predkosci z komputera PC" oznacza wykorzystanie interfejsu
RS485 do komunikacji komputera z przemiennikiem.
Adres do komunikacji (w zakresie 1 -127) okresla funkcja F901.
Kontrola parzystosci: F902=0 bez kontroli, F902=1 nieparzyste, F902=2
parzyste.
Predkos$¢ transmisji:

F903=I - 2400 bit,

F903=2 - 4800 bit,

F903=3 - 9600 bit,

F903=4 - 19200 bit.
Wyboru trybu zatrzymania przemiennika dokonujemy zmieniajac wartos¢
F121: F121=0 STOP z zachowaniem czasu zatrzymywania, F121=1 STOP z
wybiegiem. Parametry zatrzymania F700: F700=0 STOP natychmiastowy,
F700 =1 STOP opdzniony. F701 ustawia czas opdznienia.
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Dodatek 1 - Kody btedéw.
W przypadku wystapienia btedu, uzytkownik moze odczytac¢ jego kod, oraz
wartosci pradu, napiecia i czestotliwosci w momencie jego wystapienia.
Wartosci te zapisane sg w funkcjach F720~F725. Umozliwia to tatwiejsze
zdiagnozowanie i usuniecie problemu.

Kod

Opis Przyczyna Rozwiazanie
Zbyt krétki czas przyspieszania Wydtuzyé czas przyspieszania
Sprawdzi¢ stan przewodow zasilajacych
Zwarcie w obwodzie wyjsciowym silnik;
Sprawdzi¢ stan izolacji uzwojen silnika
Przekroczenie L Sprawdzi¢ prad znamionowy silnika i na
Zbyt mata moc przemiennika ) . , : .
pradu podczas tej podstawie dobra¢ przemiennik
OC1 ) .
przyspieszania Dostosowa¢ parametry krzywej V/F
Niewfasciwa selekcja krzywej V/F do faktycznego obciazenia: Zmniejszyc
wartos¢ kompresji V/F
i o Restartowac silnik po catkowitym
Restart obracajacego sie silnika .
zatrzymaniu
Zbyt duze obcigzenie Zmniejszy¢ obcigzenie
Przekroczenie |Zbyt krotki czas zwalniania Wydtuzyé czas zwalniania
0c2 pradu podczas Zbyt duzy moment bezwtadnosci i ) ) )
zwalniania L Doda¢ odpowiedni modut hamujacy
obciazenia
Zwarcie w obwodzie wejsciowym Sprawdzi¢ przewody zasilajacej
Przekroczenie
0C3 pradu podczas |Nagla zmiana obciazenia Zmniejszy¢ zmiany obcigzenia
statej pracy
Niewfasciwe obcigzenie Sprawdzi¢ obciazenie
Przekroczenie
OE1 napiecia podczas |Zbyt wysokie napiecie wejsSciowe Sprawdzi¢ poziom napiecia zasilajacego
przyspieszania
Przekroczenie |Zbyt krétki czas zwalniania Wydtuzyé¢ czas zwalniania
OE2 napiecia podczas Zbyt duzy moment bezwtadnosci ) . . .
zwalniania . Doda¢ odpowiedni modut hamujacy
obciazenia
Sprawdzi¢ poziom napiecia zasilajacego
OE3 Przekroczenie |Zbyt wysokie napiecie wejSciowe P ) P . pie Jaceg
L lub dodac¢ dtawik
napiecia podczas X —
. Zbyt duzy moment bezwtadnosci ., L
statej pracy S Sprawdzi¢ obciagzenie
obciazenia
Panel operatorski roztagczony Sprawdzi¢ potaczenia
Przerwa w
AdEr obwodzie Przerwa w wewnetrznych obwodach Skontak o _
sterowania ontaktowad sie z serwisem

przemiennika
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Przemiennik

Zbyt duze obcigzenie

Zmniejszy¢ obcigzenie

Zbyt krétki czas przyspieszania

Wydtuzyé czas przyspieszania

Niewfasciwa selekcja krzywej V/F

Dostosowa¢ parametry krzywej V/f

do faktycznego obciazenia: zmniejszenie

L1
0 przecigzony wartosci kompensacji V/F
L. o Zredukowa¢ prad hamowania DC
Zbyt wysoka wartos$¢ napiecia DC L, .
wydtuzy¢ czas hamowania
. . Sprawdzi¢ prad znamionowy silnika i na
Zbyt mata moc przemiennika ) . , i .
tej podstawie dobra¢ przemiennik
Dostosowac¢  parametry krzywej V/f
Niewtasciwa selekcja krzywej V/F do faktycznego obciazenia;
Zmniejszy¢ warto$¢ kompensacji V/F
Zbyt dtugi czas pracy silnika z Lo o
L o Zastosowac silnik przystosowany do takiej
petnym obcigzeniem na niskich
b h pracy
OL2 |Przeciazenie silnikal2 rotac
Silnik zostat nagle zatrzymany lub o i L )
) ) . |Zmniejszy¢ obcigzenie lub zmiany
drastycznie zwiekszyto sie o
. obciazenia
obciazenie
Btednie okreslony parametr [Poprawnie okresli¢ parametr
ochrony przeciazeniowe;j silnika ochrony przeciazeniowe;j silnika
Zanik fazv napiecia zasilaiaceqo Sprawdzi¢ napiecie zasilajac; Sprawdzi¢
Zabezpieczenie y napie jaceg potaczenia zasilania
PEr przed zanikiem A ia £ . a Sprawdzi¢ poprawno$¢ napiecia
fazy napiecia symetria faz napiecia zasilajacego sasilajacego
zasilajacego . L o .
Nagty zanik napiecia zasilajacego  |Objaw normalny
Zabezpieczenie
" przed zbyt Zbyt niskie napiecie zasilania Sprawdzi¢ napiecie zasilania
niskim napieciem
zasilania Nagty zanik napiecia zasilajacego  |Objaw normalny
Nacisniecie przycisku . )
. , UstawiC poprawne parametry F201 i F200
STOP/RESET", gdy (F200+0)
Roztaczy¢ obwdd wejscia o
Zewnetrzny STOP |Sygnat na wejsciu "Zewnetrzny a y ) P
ESP . , , i . usunieciu przyczyny btedu;
bezpieczenstwa |STOP bezpieczenstwa , . P
Przeprogramowac funkcje wejscia
Wcisniecie przycisku STOP/RESET .
. o Objaw normalny
w trakcie zwalniania
Roztaczy¢ obwdéd wejscia o
ErP Btad urzadzenia |Sygnat na wejsciu "Btad 51 y ) P
. . . usunieciu przyczyny btedu:
peryferyjnego |urzadzenia peryferyjnego , ] L
Przeprogramowac funkcje wejscia
Zte hasto Wprowadzone zte hasto .,
) . ) . Wprowadzi¢ poprawne hasto
uzytkownika uzytkownika (F100)
Err Silne zaktécenie

Ingerencja
zewnetrzna

elektromagnetyczne w otoczeniu
przemiennika

Postepowaé wg. pkt. 3.1.2
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Przekroczenie

Zbyt wysoka temperatura
otoczenia

Zapewni¢ wiasciwe chtodzenie

Uszkodzony wentylator

Zmieni¢ wentylator

OH Nieprawidtowa instalacja Zainstalowa¢ przemiennik z
temperatury L L . .
przemiennika uwzglednieniem warunkéw chtodzenia
Zabrudzony radiator Wyczysci¢ radiator
Uszkodzony modut mocy Skontaktowac sie z serwisem
) Zbyt niskie napiecie zasilania Sprawdzi¢ napiecie
Btad zataczenia i T i
Cb stycznika Uszkodzony stycznik Skontaktowac sie z serwisem
Btad sterowania Skontaktowac sie z serwisem
Niepoprawnie ustawiona predkos$¢ |Wprowadzi¢ poprawna warto$c
transmisji 485
-E.r- Btad komunikacji |Zle wybrany adres komunikacji Wprowadzi¢ poprawna warto$¢
Uszkodzenie Skontaktowac sie z serwisem
modutu komunikacyjnego
Nieprawidtowe ., L
v . o Sprawdzi¢ napiecie
= .;_’, napiecie zasilajace
%‘ Y |Nieprawidtowe » _
=5 ) Sprawdzi¢ potaczenia
n potaczenia
Przecigzenie Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
Zwarcie w
v © .z .
= Sprawdzi¢ potaczenia
g _f_fs obwodach zasilania|”" pota
R § |Przeciazenie Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
8 Btednie
g p gzdefiniowane Skorygowa¢ odpowiednie parametry
o éE‘ S parametry
Tg % 9
s 8 Y
2 % MPrzecigzenie Zmniejszy¢ obciagzenie silnika
z o §
L]
g X
-
g « |Przeciazenie Zmniejszy¢ obciagzenie silnika
v Y
> ©
Z s
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Dodatek 2 - Dobér modutéw i rezystoréw hamujacych.

Przemienniki czestotliwosci zasilane jednofazowo serii od F1500-G0002XS2B
do F1500-G0037XS2B oraz zasilane tréjfazowo serii od F1500-G0004T3B do
F1500-G0150T3C (zobacz str. 8) posiadaja wbudowany modut hamujacy.
Przy dynamicznym hamowaniu nalezy w tym wypadku zastosowac
dodatkowo rezystor hamujacy spetniajacy parametry techniczne podane w
ponizszej tabeli.

Mode przemiennika czestotliwosci Moc-zn-amionowa ParametrY rezystora

silnika (kw) hamujacego.

F1500-G0002XS2B / F1500-G0002XT2B 0.2
F1500-G0004XS2B / F1500-G0004XT2B 0.4 80W/200Q

F1500-G0007XS2B / F1500-G0O007XT2B 0.75
F1500-G0015XS2B /F1500-G0O015XT2B 1.5 80W/150Q
F1500-G0022XS2B / F1500-G0022XT2B 2.2 120W/120Q
F1500-G0037XS2B /F1500-G0037XT2B 3.7 150W/800Q

F1500-G0O004T3B 0.4
80W/200Q

F1500-G0O007T3B 0.75
F1500-GO015T3B 1.5 80W/150Q

F1500-G0022T3B 2.2
F1500-G0037T3B 3.7 150W/150Q

F1500-G0040T3B 4.0
F1500-G0O055T3B 5.5 250W/120Q
F1500-G0075T3B 7.5 500W/120Q
F1500-G0110T3C 11 1000W/90Q
F1500-G0150T3C 15 1500W/80Q

Wbudowane moduty hamujace nie s3a dostepne w przemiennikach
czestotliwosci od 18,5kW do 75kW. Typy modutdow hamujacych i parametry
rezystorow podane sa w tabeli ponizej.

Model przemiennika Moc znamionowa | Typ modutu Parametry rezystora
czestotliwosci silnika (kW) hamujacego hamujacego
F1500-G0185T3C 18.5

F1500-G0220T3C 22 HFBU-DRO1 4KW/65Q
F1500-G0300T3C 30

F1500-G0370T3C 37

F1500-G0450T3C 45 HFBU-DRO?2 4Kw/65Q
F1500-G0550T3C 55

F1500-G0750T3C 75 HFBU-DRO3 9KW/8Q

- 63 - ]
ver.01/2007 GHFFHVEﬂer



Dodatek 3 - Komunikacja przez port RS485.
W przemiennikach czestotliwosci HFinverter serii 1500-G zastosowano
komunikacje oparta na standardzie RS485, oparta o uktad interfejsowy

MAX485.

Wyprowadzenia sygnatéw na ztacze przedstawiono na rysunku ponizej:

f, 1. VCC
J 2. A-
3. A+

4. GND

VCC oraz GND oznaczaja bieguny napiecia 5V DC z wewnetrznego zasilacza
przemiennika. Napiecie to moze zosta¢ uzyte do zasilania zewnetrznego
uktadu interfejsowego, komunikacyjnego, etc.

Ustawienia transmisji.
Transmisja mozliwa jest z predkoscig 1200, 2400, 4800, 9600 lub 19600

bitéw na sekunde.

Forma stowa sterujacego:

Bit Funkcja

1 Bit startu (poziom niski)
8 Bity danych

1 Bit parzystosci

1 Bit stopu (poziom wysoki)
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Komendy sterujace.
W komunikacji z przemiennikiem wykorzystuje sie 11 komend sterujacych:

Komenda Nazwa Opis
Przesyta do przemiennika rozkaz
1 START (z parametrami) | uruchomienia, a takze ustawia czas
przyspieszania i zwalniania
Przesyta do przemiennika rozkaz zatrzymania,
2 STOP (z parametrami) y p. L Y
a takze ustawia czas zwalniania
, . Przesyta do przemiennika i zapisuje parametry
3 Write Funkcjon i . .
okreslonej funkgji
Odczytuje z przemiennika parametry prac
4 Read motor data L yte z p P y pracy
silnika
. Odczytuje z przemiennika parametry
5 Read function i . .
okreslonej funkgji
3 Przesyta do przemiennika rozkaz
6 START (bez parametréw) y , p
uruchomienia
7 STOP (bez parametréow) | Przesyta do przemiennika rozkaz zatrzymania
Przesyta do przemiennika rozkaz zatrzymania
8 Free STOP y . P . Y
z wybiegiem silnika
Przesyta do przemiennika rozkaz pracy z
czestotliwoscia ,dojezdzania”, a takze ustawia
9 START Jog , . .
czas przyspieszania i zwalniania przy
,dojezdzaniu”
Przesyta do przemiennika rozkaz zakonczenia
10 STOP Jog pracy w trybie ,dojezdzania”, a takze ustawia
czas zwalniania przy ,dojezdzaniu”
11 RESET Resetuje przemiennik po wystgpieniu btedu

Format ,paczki” danych, podczas wysytania i odbierania danych z/do PC lub
PLC, ,paczka” danych zawsze sktada sie z 18 bitow.

ver.01/2007
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Format danych przy wysytaniu z PC lub PLC do przemiennika komendy

LS TART (z parametrami)”.

indeks | o [ 1 [ 234556 7] 8] 9lio]11]i12]13]14]15]16]17
g, ls| & 9
pre==y c
c % N I o o 2
c c = N < a =
< o g | g | g o g 0 3
o e >| | €| =2 3 £ 0 >zl z|z| |-
~ S w|laol| ©|° @ I e ||l ol vl 8
> c S N | X | x > 2 2 S S S S 210
5 s a H = ) N N = a |l a | a | & L
n o () c — w S [+
- 0 € > o © e €
9| 5| @ v N g, 5
T | 2| N v N n
< @) v
Ege
o—\-
2 N2
~ oS
= Ol !l e — |2 3 o |o | o | o o
0 -8'
D~
o
Przyktad:

Jezeli czas przyspieszania/zwalniania wynosi 50.00 sekund (hex=1F4), a
czestotliwo$¢ wynosi 40.00 Hz (hex=FAO0), wtedy bit 6=1, bit 7=F4, bit 8=1,

bit 9=F4, bit 10=F, bit 11=A0.

Format danych przy wysytaniu z PC lub PLC do
STOP” (z parametrami)”.

przemiennika komendy

Indeks | 0 | 1 2 3 4 5 6 7 8 ‘ 9 |10 |11 12|13 |14 ]15]16]17
Y,
T |3 © v
o c c <
< o o | v ] 5
J = >| E|E|>]|>]| > £ >l zlzlzlzl2|2|~
z T |8|8|S|8|8|8| T |8|8|8|8|8|8|8|5
z c S| N|X| >5]| 5| 3 = S| s|s|s|s3| 35|28
o > o s o o o o N o o o o o o -
L w "
n IS 2 g
(&) =] N <
S | Z O 3
<
()]
5 oo N |o|o | o oc|lo|lo|lo|lo|o .
(@]
QHFi
ver.01/2007 HFinverter




Format danych przy wysytaniu z PC lub PLC do przemiennika komendy ,Write

Funkcjon”.

17

1013

16

BU|0JIUOY BWNS

15

A1sng

14

A1sng

13

A1sng

12

A1sng

11

Asnd

10

Asnd

9

1Py uny nisweaed
1DSsoueMm 11q Azsuels

8

1Py uny nisweaed
1Dsouem 11q AZspojin

Adnib
fouep Z 1uny poy

IP>uny Adnub 10gAMm

Patrz przyktad
ponizej

A1sng

Apuswod JswnpN

BYluusiwazid saupy

A1sng

01

04YdUAS

/3

/3

Indeks

VIDMNN4

aueq

Przyktad:

Y

Aby wartos$¢ parametru funkcji F302 wynosita 40.00 Hz, bit 6=3, bit 7=222,

bit 8

F, bit 9=A0.

Format danych przy wysytaniu z PC lub PLC do przemiennika komendy ,Read

Motor Data”.

Indeks

17

1013

16

BU[0JIUOY BWNS

15

Aisng

14

Aisng

13

Aisng

12

Aisng

11

A1snd

10

A1snd

9

A1snd

8

A1snd

A1snd

A1snd

Aisng

Apuswoy Jswnp

eyluuaiwazid saupy

Aisng

0

0JYdUAS

/3

/3

VIDMINNS

aue(

Po przestaniu powyzszej komendy, przemiennik zwraca dane dotyczace

pracy silnika, w nizej przedstawionym formacie.

1013

BU|0JIUOY BWNS

ydAuep 1Azopo Aumesdod
edefezpiaimiod ebe|4

a4

MO0104q0 aunJaly|

Lanio

1213|1415 |16 |17

emolul|
250y pasd eujenpyy

10 | 11

©M0101q0
250 pd4d eujenply

9

8

eMoIdSIAm
JSOMI|101S9Z))

Amo1ds[Am peud

IMOIDS[AM d1d31deN

BYluusiwazid saupy

npstq poy

0

04YdUAS

/3

/3

Indeks

V[DMNN4

aue(

Kierunek obrotow: 0 - do przodu, 1 - do tytu.

rter

GHF
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Format danych przy wysytaniu z PC lub PLC do przemiennika komendy ,Read

Function”.

17

1013

16

BU|0JIUOY BWINS

15

A1sng

14

A1sng

13

A1sng

12

A1sng

11

Asnd

10

Asnd

9

Asnd

8

Asnd

Adnib
fauep z 1>uny poy

Vo]

IP>uny Adnub 10gAM

A1sng

Apuswoy JswnpN

BYluusiwazid saupy

A1sng

01

04YdUAS

/3

/3

Indeks

V[DMNN4

aueq

Po przestaniu powyzszej komendy, przemiennik zwraca dane dotyczace

pracy silnika, w nizej przedstawionym formacie.

17

1013

16

BU|0JIUOY BWNS

15

ydAuep 1Azopo Aumesdod
edefezpisimiod ebe|4

a4

14

A1sng

13

A1sng

12

A1sng

11

Asnd

10

Asnd

9

Aisnd

8

Asnd

Asnd

Asnd

nilawesed JsonemMm

BYluusiwWazid saupy

npstq poX

04YdUAS

/3

/3

Indeks

V[DMINN4

aue(

Przyktad:

7

, wowczas

e

Jezeli biezaca czestotliwoS¢ pracy przemiennika wynosi 40.00 Hz

bit 4=F, bit 5=A0.

rter

mve.

GHF
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Format danych przy wysytaniu z PC lub PLC do przemiennika komend: 6, 7, 8

i11.

Indeks 0 | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10|11 (12 (13|14 |15 |16 |17
g
X | =
c | o i
c | € £
< o Q| v o
o = zIE|S|lz|z|lz2|zlzlzlzlzlz2|E|
zZ c > N > > > > > > > > > > > i e
) > o 5_ — o o o o o o o o o o o
[ (Ve] v [g+]
o IS IS
> >
5 | Z n
<
() <
s NIN| o S5lo|o|o|o|lo|o|o|o|o|o|o o
| z

Przyktad:
Numer komendy jest interpretowany nastepujaco:

Bit 4=6 START (bez parametrow),
Bit 4=7 STOP (bez parametréw),
Bit 4=8 Free STOP,

Bit 4=11 Reset.
Format danych przy wysytaniu z PC lub PLC do przemiennika komend 9 10.
Indeks | 0 | 1234|567 8]9]10[11]12]13]14[15[16]17
g
T |2 g
< o) 2| 2| °
o £ | E|ElE|z|2|2lz|lz|2|2|zl2z|2|E]|x
hv4 ) 7% [J] g =] wn wn wn wn wn wn wv wv wv wv o o
zZ c S N = > > > > > > > > > > ~ e
5 = o s 5 K% o o o o o o o o o o -
= o | E | £
¢ | 3 A
< | £ wn
<
v < —
s NN o 5| S|o|o|o|lo|lo|o|o|o|o|o o
0 = P

Kierunek obrotow: 0 - do przodu, 1 - do tytu.
Przyktad: Numer komendy jest interpretowany nastepujaco:

Bit 4=9 START Jog, bit 4=10 STOP Jog.

W przypadku, gdy transmisja danych przebiegta prawidtowo, flaga
potwierdzajaca poprawny odczyt danych przyjmuje wartoS¢ BB; w
przeciwnym wypadku przyjmuje wartos¢ AA. W sytuacji, gdy parametr nie
moze by¢ zmieniany podczas pracy przemiennika, flaga przyjmuje wartosc

CC.

o (G HFinverter
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