	Sterownik nadaje się do silników bipolarnych i tych unipolarnych które nie mają połączonych środków uzwojeń- czyli tych 6 przewodowych. Czyli takich jak na obrazku wyżej. :)
	 

	 
	  

Sterownik w wersji opublikowanej może sterować prądami do 1.5A przy napięciu do 80V. Po zmianie tranzystorów BD139 BD140 na inne można uzyskać większe prądy.
Układ składa się z 3 modułów: 2 identyczne moduły mocy i moduł logiki sterującej.
	 

	 
	
	 

	 
	moduł logiki ^
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	moduł mocy. potrzebne 2 identyczne. Łączymy out1 z in oraz !out1 z !in dla pierwszego modułu. 

Analogicznie out2 z in oraz !out2 z !in drugiego modółu mocy.
 

 

 

 

 

 
	 

	 
	do zasilania modułu mocy trzeba napięcia odpowiedniego dla posiadanego silnika. Moduł logiki jest na układach CMOS i akceptuje napięcia do 15V. 

Wejście DIR służy do zmiany kierunku obrotów silnika. To czy 1 powoduje kręcenie się w lewo czy w prawo zależy od podłączenia silnika.
Po podaniu na wejście STEP/CLOCK zmiany z 0 na 1 silnik wykonuje jeden krok.
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	BD139  NPN
	 BD140  PNP
	Ic max
	hFE 
	Uec
	Ptot
	 
	 
	 

	 
	
	1 E
	1 E
	1.5A
	~200
	80V
	12.5W
	 
	 
	 

	 
	
	2 C
	2 C
	
	
	
	
	
	
	 

	 
	
	3 B
	3 B
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widok z dołu
	 

	 
	

widok z góry (kliknij aby powiększyć)
	 

	 
	 
	 

	 
	 
	 

	 
	 
	 

	 
	 
	 


