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Niniejsza dokumentacja dotyczy regulatoréw napedu 8200 vector od wersji
E82EV XXX X B00OO XX Wxo 1x

Typ

Moc
(np. 152 =15 x 102 W = 1.5 kW)
(np. 113 =11 x 103 W = 11 kW)

Modut funkeyjny (opcja)

S = Standard I/0

A= Aplikacja 110 1)

L = LECOM-B (RS485)

| = INTERBUS

P = PROFIBUS

C = Magistrala systemowa (CAN)
K = bez modutu funkcyjnego

Klasa napiecia
2=240V
4 =400 V/500 V

Wersja oprzyrzadowania
(Hardware)

Wersja oprogramowania (Software)

1 P.rosi.my 0 ;wrécenie uwagi Aplikacja I/0O Przemiennik czestotliwo$ci 8200 vector
aplikacja I/0 jest kompatybilna do EB2EV ... Vx04 od EB2EV ... Vx11
z nastepujacymi wersjami

przemiennika czestotliwosci E82 ... XXVBO1 v —

8200 vector: E82 ... XXVC10 — v

Przy wspdipracy regulatora napedu 8200 vector z silnikami lub motoreduktorami firmy Lenze niniejsza instrukcja
obowigzuje tylko tacznie z instrukcjg danego silnika lub motoreduktora.

Dla potrzeb serwisowych nalezy podac¢ doktadny typ urzadzenia. Uzyty modut funkcyjny mozna zidentyfikowac przy
pomocy klawiatury lub komputera. Ponadto kazdy modut funkcyjny jest jednoznacznie oznakowany
(np. “STANDARD” dla standardu I/O).

© 2002 Lenze Drive Systems GmbH

udostepnia¢ osobom trzecim.

Wszystkie dane zawarte w niniejszej dokumentacji zebraliémy z najwigkszg starannoscig i sprawdziliémy je pod wzgledem zgodnosci z opisanym
oprzyrzadowaniem i oprogramowaniem. Jednak mimo wszystko nie mozemy catkowicie wykluczy¢ pewnych odstepstw. Nie przejmujemy odpowiedzialnosci
prawnej za szkody, ktdre ewentualnie moga w zwigzku z tym powstac. Niezbedne korekty wprowadzimy w nastepnych wydaniach.

Wersja 2.0 01/2003



Przeglad systemu - przemiennik czestotliwosci 8200 vector

Miejsce wtyku zacisku X1.1:
Podigczenie zasilania i
zasilanie prgdem statym

Miejsce wtyku zacisku X1.2:
Wyijscie przekaznika

Diody LED

Interfejs AIF

Miejsce wtyku dla modutow:
Klawiatura E82ZBC

INTERBUS 2111

PROFIBUS-DP 2131

Magistrala systemowa (CAN) 2171/2172
LECOM-A/B (RS232/RS485) 2102.V001
LECOM-B (RS485) 2102.V002
LECOM-LI (LWL) 2102.V003

Pokrywa FIF

%Miejsce wtyku dla modutéw:

Miejsce wtyku Standard-1/0 E82ZAFS

zacisku X2.2: 6 A Application-I/O E82ZAFA
Kontrola temper.Ttlﬂl!y B INTERBUS E82ZAFI
silnika U

PROFIBUS-DP E82ZAFP
Magistrala systemowa (CAN) E82ZAFC
LECOM-B (RS485) E82ZAFL

Miejsce wtyku zacisku X2.1:
Przytgcze silnika i przytacze
zewnetrzny opornik hamowania

82vPL001
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Lenze

Stowo wstepne i ogdlne uwagi

Wstep i ogélne uwagi

Przemiennik czestotliwosci 8200 vector

Gtéwnym zadaniem przemiennika czestotliwosci 8200 vector jest elektroniczna zmiana predkosci
obrotowych w silnikach tréjfazowych. Razem z motoreduktorem Lenze lub z silnikiem tréjfazowym
firmy Lenze powstaje elektroniczny naped regulowany o znakomitych wtasnosciach. Rézne
mozliwosci kombinacji przemiennika czestotliwosci i moduty dobierane w zalezno$ci od potrzeb
zapewniajg wysokg elastycznos¢ dla kazdego rodzaju napedu. Istnieje mozliwos¢ jednoczesnego
zastosowania dwéch modutow.

Dzieki dodatkowym wtasnosciom, takim jak kompaktowa budowa i wysoka funkcjonalno$c¢,
przemiennik czestotliwosci 8200 vector jest idealnym rozwigzaniem dla prawie wszystkich potrzeb,
jak np. dla urzadzen klimatyzacyjnych, transportowych czy proceséw automatyzacyjiji.

Na temat niniejszej instrukcji obstugi

o Niniejsza instrukcja obstugi skierowana jest do wszystkich oséb, ktdre instalujg, uruchamiajg i
obstugojg przemiennik czestotliwosci 8200 vector.

o Kazdy rozdziat stanowi zamknietg catos¢ i wyczerpujaco informuje o aktualnym temacie:

- Dlatego nalezy zawsze doktadnie przeczytac rozdziat zawierajgcy potrzebne uzytkownikowi
informacje.

- Dzieki indeksowi haset mozna szybko odnalezé potrzebng informacije.

e Stanowi rozszerzenie instrukcji montazowej dotgczonej do dostawy:
- Doktadnie opisane sg wlasnosci i funkcje.
- Przy pomocy przyktadéw wyjasniono parametryzacje dla typowych potrzeb.

o Nie zawiera informacji na temat kombinacji z motoreduktorami firmy Lenze lub silnikami firmy
Lenze. Najwazniejsze dane mozna znalez¢ na odpowiednich tabliczkach znamionowych. W
razie potrzeby odpowiednie instrukcje obstugi mozna uzyska¢ u regionalnego przedstawiciela
firmy Lenze.

Zastosowane pojecia

Pojecie W dalszym tekscie zastosowano dla

Regulator napedu | Dowolny przemiennik czestotliwosci, serwo-przemiennik lub prostownik

vector Przemiennik czestotliwosci 8200 vector

Naped Regulator napedu firmy Lenze w kombinacji z motoreduktorem, silnikiem tréjfazowym i innymi napedami firmy Lenze
AIF AutomationinterFace: Interfejs dla modutu komunikacji

FIF FunctioninterFace: Interfejs dla modutu funkcyjnego

Cxxxxly Subkod y kodu Cxxxx (np. C0410/3 = subkod 3 kodu C0410)

Xkly Zacisk y na listwie zaciskowej Xk (np. X3/28 = zacisk 28 na listwie zaciskowej X3)

L3 xx-yyy Odnosnik do numeru strony

Co jest nowe?/A co sie zmienito?

Id-Nr. Stan

Wazne

Zmiany

00422624 |1.0

02/2001

Wydanie pierwsze

00457459 |2.0

01/2003
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1.3

Stowo wstepne i ogdlne uwagi

Regulacje prawne

Oznakowanie

Tabliczka znamionowa Oznakowanie CE Producent

Regulatory napedu firmy Lenze sg oznakowane |Zgodno$¢ z wytycznymi UE "Niskie napiecie” | Lenze Drive Systems GmbH
jednoznacznie poprzez zawarto$¢ tabliczki Postfach 10 13 52
znamionowe;. D-31763 Hameln

Zastosowanie
zgodne z
przeznaczeniem

Przemiennik czestotliwosci 8200 vector i wyposazenie dodatkowe

Napedy z przemiennikami czestotliwosci 8200 vector

Niedopuszczalne jest kazde inne zastosowanie!

uzytkowac tylko w warunkach okreslonych w niniejszej instrukcii.

to elementy

- do sterowania i regulacji napedéw o zmiennych obrotach ze standartowymi silnikami asynchronicznymi, silnikami reluktancyjnymi, silnikami
synchronicznymi z trwatym magnesem i z asynchroniczng klatkg ttumiona.

- do zabudowy w maszynie.

- do zamontowania z innymi elementami w maszynie.

spetniajg wymagania ochrony zgodnie z wytycznymi UE "Niskie napigcie”.

nie sg maszynami wg wytycznych UE Maszyny.

nie s urzadzeniami gospodarstwa domowego, lecz elementami stuzacymi wytacznie do dalszego uzycia dla celéw przemystowych.

Odpowiadaja wytycznym UE "Odpornos$¢ elektromagnetyczna’, jesli s zainstalowane zgodnie z zaleceniami dla systemdw napedowych
odpowiadajacym CE.

Mozna zastosowaé

- do sieci publicznych i nie publicznych.

- w przemysle i w domu oraz w pracy.

Odpowiedzialno$¢ za dotrzymanie wytycznych UE w zakresie stosowania maszyny lezy po stronie nastepnego uzytkownika.

Odpowiedzialnos¢

e Dane w niniejszej instrukcji opisujg wtasnosci produktéw, bez ich zapewnienia.
o Nie ponosi sie odpowiedzialno$ci za szkody i awarie w pracy wynikte na skutek:

Informacje, dane i wskazéwki podane w niniejszej instrukcji oparte byty w momencie sktadania do druku na najnowszym stanie wiedzy. W
oparciu dane, rysunki i opisy w niniejszej instrukcji nie mozna wymagac zmian w juz dostarczonym regulatorze napedu.

Przedstawione w niniejszej instrukcji techniczne wskazéwki i wycinki potaczen to propozycie, ktore nalezy sprawdzi¢ przed zastosowaniem do
danego celu. Za przydatno$¢ podanego sposobu i propozycje potaczen firma Lenze nie przejmuje odpowiedzialnosci.

- nieprzestrzegania niniejszej instrukgji

- samowolnych zmian w regulatorze napedu

- btedu w obstudze

- nieprzepisowego obchodzenia sig z regulatorem napedu

Gwarancja e Warunki gwarancji: patrz warunki sprzedazy i dostawy firmy Lenze Drive Systems GmbH.
e Reklamacje w ramach gwarancji nalezy zgtasza¢ natychmiast po stwierdzeniu braku lub uszkodzenia w firmie Lenze.
e Gwarancja wygasa we wszystkich tych przypadkach, w ktdrych nie mozna takze uzna¢ ztozonej reklamacii.
Usuwanie Materiat Ponownie przetworzy¢ (recycling) Usunaé
metal (] -
tworzywo sztuczne [ -
obfozone ptytki drukowane - o
1-2 BAB200VEC PL 2.0 Lenze



Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

2 Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

2.1

Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa i uzytkowania

przeksztattnikow napedu firmy Lenze

(wedlug wytycznych niskiego napiecia 73/23/EWG)

1. Ogélne uwagi

Podczas pracy przeksztattniki napedu, w zaleznosci od rodzaju ochrony,
moga posiadac czesci przewodzace prad, nie izolowane, a nawet
ruchome lub obracajace sie, jak réwniez o goracych powierzchniach.

W przypadku samowolnego usunigcia koniecznych oston, przy
stosowaniu niezgodnym z przepisami, przy nieprawidiowe;j instalacji czy
obstudze istnieje powazne zagrozenie dla 0s6b i przedmiotow.

Dalsze informacje mozna znalez¢ w dokumentacii.

Wszystkie prace zwigzane z transportem, instalacjg i uruchomieniem
oraz utrzymaniem ruchu moze dokonywac¢ jedynie wykwalifikowany
personel (nalezy przestrzega¢ IEC 364 lub CENELEC HD 384 lub

DIN VDE 0100 i IEC-Report 664 lub DIN VDE 0110 oraz przepisy bhp
obowigzujace w danym kraju).

Wykwalifikowany personel to osoby, ktére zaznajomione sg z instalacja,
montazem, uruchomieniem i obstugg produktu oraz posiadajg
odpowiednie kwalifikacje do wykonywania tych czynnosci.

2. Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Przeksztattniki napedu to elementy przeznaczone do zabudowy w
urzadzeniach elektrycznych lub w maszynach.

W przypadku zabudowy w maszynie uruchomienie (t.zn. podjecie pracy
zgodnej z przeznaczeniem) przeksztattnika napedu zabronione jest az do
chwili stwierdzenia, ze maszyna odpowiada zaleceniom wytycznych UE
89/392/EWG (wytyczne maszynowe); nalezy przestrzega¢ EN 60204
(VDE 0113).

Uruchomienie (t.zn. rozpoczecie pracy zgodnej z przeznaczeniem)
dozwolone jest pod warunkiem dotrzymania wytycznych zgodnosci
elektromagnetycznej (89/336/EWG).

Przeksztattniki napedu spetniaja wymogi wytycznych dot. niskiego
napiecia 73/23/EWG. Do przeksztattnikéw napedu stosuje sie
zharmonizowane normy EN 50178 (VDE 0160) w potaczeniu z

EN 60439-1 (VDE 0660-500) i EN 60146 (VDE 0558).

Dane techniczne oraz warunki przytaczy podane sg na tabliczce
znamionowej i musza by¢ koniecznie dotrzymane.

3. Transport, sktadowanie

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dot. transportu, sktadowania i
przepisowej obstugi.

Nalezy dotrzyma¢ warunkéw klimatycznych zgodnie z EN 50178
(VDE 0160).

Przestrzega¢ nalezy dokumentacji producenta.

4. Instalacja

Instalacja i chtodzenie urzadzen musi odbywac si¢ w oparciu o wytyczne
zawarte w dotgczonej do urzadzenia dokumentaciji.

Przeksztattniki napedu nalezy chroni¢ przed nieupowaznionymi osobami.
Szczegdlnie nalezy uwazac podczas transportu i przenoszenia, kiedy
moze dojs¢ do wygiecia i/lub zmiany odlegtosci izolujgcych. Nalezy
unika¢ dotykania i kontaktu z elementami elektroniki.

Przeksztattniki napedu zawierajg elementy wrazliwe na dziatanie
tadunkdw elektrostatycznych, ktére mozna tatwo uszkodzi¢ w przypadku
nieumiejgtnego obchodzenia sig z nimi. Elementéw elektrycznych nie
wolno uszkodzi¢ lub zniszczy¢ mechanicznie (zagrozenie dla zdrowia!).
5. Podtaczenie elektryczne

W przypadku wykonywania prac przy przeksztattniku napedu
znajdujacym sie pod napieciem - nalezy przestrzega¢ aktualnie
obowigzujacych w danym kraju przepiséw bhp (np. VBG 4).

Instalacje elektryczne nalezy dokona¢ zgodnie z odno$nymi przepisami
(np. przekroje przewoddw, bezpieczniki, potaczenie uziemiajace).
Szczegdtowe wskazdwki podano w dokumentacji.

Wskazowki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi dot. odpornosci
elektromagnetycznej, jak ekranowanie, uziemienie, przytaczenie filtrow
czy odpowiednie wytozenie kabli znajdujg si¢ w dokumentacii
przeksztattnika napedu. Wskazéwki te musza by¢ stale przestrzegane,
takze w przypadku przeksztattnikéw napedu oznakowanych CE.
Dotrzymanie wartosci granicznych wymaganych przepisami dot.
odpornosci elektromagnetycznej lezy po stronie producenta urzadzenia
lub maszyny.

6. Tryb

Urzadzenia, w ktorych zbudowano przeksztattniki napedu musza ew. by¢
wyposazone w dodatkowe instalacje kontrolne i zabezpieczajace zgodnie
z aktualnie obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa, jak np. prawo o
technicznych $rodkach pracy, przepisy zapobiegania wypadkom, itp.
Dopuszczalne sg zmiany w przeksztattnikach napedu przy pomocy
programu obstugi.

Po odtaczeniu przeksztattnika napedu od napiecia zasilajgcego nie wolno
od razu dotyka¢ czesci przewodzacych prad w zwigzku z natadowanymi
kondensatorami. Nalezy zapoznac sie z tabliczkami ostrzegawczymi
umieszczonymi na przeksztattniku napedu.

Podczas pracy wszystkie drzwiczki i przykrywy powinny by¢ zamkniete.
7. Konserwacja i przeglady

Przestrzegaé nalezy dokumentacji producenta.

Prosimy o zwrdcenie takze uwagi na specjalne wskazowki dotyczace bezpieczerstwa obstugi i eksploatacji zawarte w niniejszej instrukgji!

Lenze
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2.2

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

Inne zagrozenia

Ochrona osdb

Przed rozpoczeciem prac przy regulatorze napedu nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie zaciski energetyczne i wyjscia przekaznikdw oraz piny

interfejsu FIF nie znajduja sie pod napigciem, poniewaz

- po odfgczeniu zasilania zaciski energetyczne U, V, W, BR1, BR2 i piny interfejsu FIF jeszcze przez co najmniej 3 minuty przewodzg
niebezpieczne napiecie.

- przy zatrzymanym silniku zaciski energetyczne L1, L2, L3; U, V, W, BR1, BR2 i piny interfejsu FIF przewodza niebezpieczne napigcia.

- przy regulatorze napedu odtgczonym od zasilania - wyjscia przekaznikowe K11, K12, K14 moga przewodzié niebezpieczne napiecia.

Jesli stosowana jest funkcja “Wprowadzanie kierunku obrotéw” za pomoca stgnatu cyfrowego DCTRL1-CW/CCW

(C0007 = -0- ... -13-, C0410/3  255):

- W przypadku przerwania przewodu lub braku napiecia sterujgcego naped moze zmieni¢ kierunek obrotow.

Jesli stosowana jest funkcja "Start w lociee” (C0142 = -2-, -3-) w maszynach o malym momencie bezwladnosci masy i matym tarciu:

- Po odblokowaniu regulatora podczas postoju silnik moze sig na chwile uruchomi¢ lub zmieni¢ kierunek obrotéw.

Temperatura robocza radiatora w regulatorze napedu wynosi > 60 °C:

- Kontakt skéry z radiatorem moze spowodowac oparzenie.

Ochrona
urzadzenia

Wszystkie wtykowe zaciski przytaczeniowe mozna wktadac i wyjmowacé tylko wtedy, gdy nie jest przylozone napigcie!

Cykliczne zalaczanie i wylaczanie napigcia zasilajacego w regulatorze na L1, L2, L3 moze przecigzy¢ ograniczenie pradu wej$ciowego:
- Pomiedzy wytaczeniem a ponownym zatgczeniem nalezy odczekaé co najmniej 3 minuty.

Przy odpowiednim ustawieniu regulatora napedu moze nastapi¢ przegrzanie podtaczonego silnika:

- Np. przy diuzszej pracy hamulca pradu statego.

- Przy duzszej pracy silnika z wiasnym chtodzeniem przy matych predkosciach.

Nadmierne obroty

Napedy moga osigga¢ nadmierne obroty (np. ustawienie wyzszych czestotliwosci wyjsciowych w nieprzystosowanych do tego silnikach i

maszynach):

- Regulatory nie posiadajg zabezpieczen uwzgledniajacych takie warunki pracy. Nalezy w takich przypadkach zastosowa¢ dodatkowe
elementy.

2.3

Wyglad wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa

Wszystkie wskazdéwki dot. bezpieczenstwa majg jednolity wyglad:

Stowo sygnatowe (okresla stopien zagrozenia)

Tekst wskazéwki (zawiera opis zagrozenia i daje wskazowki, w jaki sposdb mozna unikngé danego

zagrozenia)

zastosowane piktogramy Stowa sygnatowe
Ostrzezenie przed Ostrzezenie przed Zagrozenie! Ostrzega przed bezposrednio zagrazajacym niebezpieczenstwem.
zagrozeniem dla niebezpiecznym Skutki nie przestrzegania:
os6b napieciem Smier¢ lub najciezsze obrazenia.
elektrycznym
Ostrzezenie przed Zagrozenie! Ostrzega przed mozliwa, bardzo grozng sytuacja.
ogélnym Skutki nie przestrzegania:
niebezpieczenstwem Smier¢ lub najciezsze obrazenia.
Uwaga! Ostrzega przed mozliwa, niebezpieczna sytuacja.
Mozliwe skutki nie przestrzegania:
lekkie lub drobne obrazenia.
Ostrzezenie przed Stop! Ostrzega przed mozliwymi szkodami materialnymi.
szkodami Mozliwe skutki nie przestrzegania:
materialnymi uszkodzenie regulatora/systemu napedu lub ich otoczenia.
Inne wskazowki ° Rada! Podaje ogoina, praktyczng rade.
l Skorzystanie z niej utatwia prace i obstuge regulatora/systemu napedu.
2-2 BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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3 Dane techniczne

3.1 Dane ogélne/warunki stosowania

Normy i warunki stosowania

Zgodnosé CE Wytyczne dot. niskiego napigcia (73/23/EWG)

Zatwierdzenia UL 508 Industrial Control Equipment (w przygotowaniu)
UL 508C Power Conversion Equipment (w przygotowaniu)

Odpornos¢ na wstrzasy

Odporno$¢ na przys$pieszanie do 2g (Germanischer Lloyd, ogéine warunki)

Warunki klimatyczne

Klasa wilgotnosci 3K3 wg EN 50178 (bez obroszenia $rednia wzgledna wilgotnos¢ 85 %)

Stopien zanie czyszczenia

VDE 0110 czes¢ 2 stopien zanieczyszczenia 2

Opakowanie (DIN 4180)

Opakowanie przeciwpylowe

Dopuszczalne zakresy temperatur Transport -25...+70°C
Magazynowanie -25 ... +60 °C
Praca -10 ... +40°C bez redukcji mocy
+40 ... +55 °C z redukcjg mocy
Dopuszczalna wysokos¢ instalacji h h <1000 m n.p.m. bez redukcji mocy

1000 m n.p.m. <h <4000 m n.p.m. z redukcjg mocy

Redukcja mocy

Reducja zalezna od czestotliwosci L3 3-3 (dane znamionowe)

przetaczen:
+40°C < Ty <455 °C: 2.5 %IK (w odniesieniu do wyjsciowego pradu znamionowego)
1000 m n.p.m. <h <4000 m n.p.m.: 5 %/1000 m
Pozycje montazowe Pionowo wiszaco
Wolna przestrzeri montazowa Na gérze 100 mm
Na dole 100 mm

Praca grupowa DC

Mozliwa, oprécz E82EV251-2 oraz E82EV371-2

Ogolne dane elektryczne

Emisja zaktocen

Wymogi zgodnie z EN 50081-1
Klasa warto$ci granicznych A zgodnie z
EN 55011

Klasa wartosci granicznych B zgodnie z
EN 55022

Odpornos¢ na zaktécenia

Wymogi zgodnie z EN 61800-3

Wymogi Norma Stopien ostrosci

ESD EN 61000-4-2 3, t. zn. 8 kV przy wytadowaniu w powietrzu,

6 kV przy wytadowaniu stykowym

Napromieniowanie w.cz. (obudowa) EN 61000-4-3 3,t.zn. 10 V/im; 27...1000 MHz
Burst (impuls) EN 61000-4-4 3/4,t. zn. 2 kV/5 kHz
Surge (udar) EN 61000-4-5 3,t.zn. 1.2/50 s,

(napiecie udarowe na przewodzie
zasilajacym)

1 kV faza-faza, 2 kV faza-PE

Wytrzymatos¢ izolacji

Kategoria przepiecia Ill wg VDE 0110

Prad wytadowania do PE (wg EN 50178)

>3.5mA

Rodzaj ochrony

1P20

Srodki zabezpieczajace przed

Zwarciem, doziemieniem, przepigciem, przewrdceniem silnika
przegrzaniem silnika (wejscie dia PTC lub wytacznik termiczny, 12t-monitoring)

Izolacja ochronna obwodéw sterowania

Bezpieczne odcigcie zasilania: Podwéjna izolacja bazowa wg EN 50178

Lenze
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Sterowanie i regulacja

Proces sterowania i regulacji Sterowanie charakterystyka U/f (liniowa, kwadratowa), regulacja wektorowa
Czestotliwos¢ przetaczen Do wyboru 2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 16 kHz
Moment maksymalny 1.8 X Mynam. dla 60 s, jesli znamionowa moc silnika = znamionowa moc przemiennika
Zakres nastawy momentu 1:10 (3 ... 50 Hz, stata predko$¢ obrotowa)
Charakterystyki moment-predkos¢
M/M,,
2.0
1.8 =TT
1 \ \ AN
| 1 \
| | ! \
Lo '. 3
1 1 ! \
b : .
| | 1 '
| | i :
104 1 i ' !
1 1 ! |
1 1 ! |
I 1 ! |
| i i :
o | |
i i 1 i
Lo : .
1 1 1 !
L i a
] ] | ! : | | >
500 1000 1500 n [min]
Bezczujnikowa regulacja predkosci min. czestotliwos$¢ wyjsciowa 1.0Hz (0 ... Mznam)
zakres nastawy 1:50 (w odniesieniu do 50 Hz)
doktadnosé¢ 05% 3 50H
obieg +04 Hz o0z
Czesto- zakres -480 Hz ... + 480 Hz
tl'“fgzi‘; wa czuto$é bezwzgledna 0.02 Hz
Wi normalizowana parametr: 0.01 %, dane procesu: 0.006 % (= 214)
cyfrowe wprowadzanie wartosci | doktadnos¢ +0.005 Hz (= £100 ppm)
analonge wprowadzanie liniowo$¢ +05% poziom sygnatu: 5V lub 10 V
wartosci zadanych czuto$é temp. +04% 0..40°C
Offset +0%
Analogowe | ze standardem I/O 1 wejscie, unipolarne lub bipolame
wej:éc!al 1 wyjscie
wyjseia z aplikacjg I/0 2 wejscia, unipolarne lub bipolarne
2 wyjscia
Cyfrowe ze standardem I/0 4 wejscia (w tym jedno opcionalnie wejscie czestotliwosciowe 0 ... 10 kHz); 1 wejscie dla blokady regulatora
wej:éc!al 1 wyjscie
wyjscia z aplikacjg I/0 6 wejscia (w tym dwa opcionalnie wejscia czestotliwosciowe 0 ... 100 kHz); 1 wejscie dla blokady regulatora
2 wyjdcia, 1 wyjscie czestotliwosci 0 ... 10 kHz
Czas cyklu | wejscia cyfrowe 1ms
wyjscia cyfrowe 4ms
wejscia analogowe 2ms
wyjécia analogowe 4 ms (czas wygtadzania: T = 10 ms)
Wyjscie przekaznikowe zestyk przetaczny, AC 240 VI3 A, 24V DC/2 A ... 200 V/0.18 A
Tryb generatorowy zintegrowany tranzystor hamujacy:
(wewnetrznie kontrolowany) zewnetrzne opory hamujace: (L1 11-2)
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3.2 Dane znamionowe
3.21 Praca ze 150 % przeciazeniem (praca normalna)
Typ E82EV251_2B | E82EV371_2B | E82EV551_2B | E82EV751_2B E82EV152_2B E82EV222 2B
Napiecie zasilania Uzasil, [V] 1INIPEAC100V-0%..264V+0%; 48Hz-0%...62Hz+0%
3IPEAC100V-0%..264V+0%; 48Hz-0%...62Hz+0%
Alternatywne zasilanie DC na +Ug, Upc [V] nie mozliwe 140VDC-0%...360V+0 %
Ug
Dane do pracy dla 1/N/PE (3/PE) AC 240 V 1INIPE 1INIPE 1NIPE | 3/PE | 1N/PE | 3/PE | 1/NIPE | 3/PE [1/N/PE3) | 3/PE
Prad znamionowy zasilania l2asil. [A] 34 5.0 6.0 39 9.0 5.2 15.0 9.1 18.0 12.4
Moc silnika (4bieg. siln. asynchr.) Pznam. [kW] 0.25 0.37 0.55 0.75 1.5 22
P2nam. [Pl 0.34 0.5 0.75 1.0 20 3.0
Moc wyjsciowa U, V, W Sznam.g [KVA] 0.68 1.0 1.2 1.6 28 3.8
Moc wyjsciowa +Ug, -Ug 2 Poc kW] Praca grupowa DC nie mozliwa 0.2 0 0.7 0
Wyjsciowy prad | 2/4 kHz* lynam.24 [A] 1.7 24 30 40 7.0 95
znamionowy 8 kHz* Lpnam.s [A] 1.7 2.4 3.0 4.0 7.0 9.5
16 kHz* Lynam.16 [A] 1.1 16 20 26 46 6.2
Maks. dopuszczalny | 2/4 kHz* Imaks24 [A] 25 36 4.5 6.0 10.5 142
ggﬁg1;'vyjé°i°wy dla g kHz* Imakss [A] 25 36 45 6.0 105 14.2
16 kHz* Imaks1s [Al 1.7 23 29 39 6.9 9.3
Napiecie silnika 3~ Um V] 0 ... Ugiee/ 0 Hz ... 50 Hz, ustawiane do 480 Hz
Strata mocy (praca z l,nam.g) Py [W] 30 40 50 60 100 130
Waga m [kg] 0.65 0.65 0.95 0.95 14 14
Typ E82EV551_4B E82EV751_4B E82EV152_4B E82EV222 4B
Napiecie zasilania Uzasil, [V] 3PEAC320V-0%..550V+0%; 48Hz-0%...62Hz+0%
alternatywne zasilanie DC na +Ug, Upc [V] 450VDC-0%..770V+0%
Ug
Dane dla pracy na 3/PE AC 400V 500V 400V 500 V 400V 500V 400V 500V
Znamionowy prad zasilania 4) lpasil. [A] 25 2.0 3.3 2.6 55 4.4 7.3 5.8
Moc silnika (4bieg. siln. asynchr.) P2nam. [kW] 0.55 0.75 1.5 22
Pznam. [Pl 0.75 1.0 20 30
Moc wyjsciowa U, V, W Sznam.g [KVA] 1.3 1.7 2.7 3.9
Moc wyjéciowa +Ug, -Ug 2 Ppc [KW] 0.2 0 15 0.8
Prad znamionowy | 2/4 kHz* |mam 24 [A] 18 14 2.4 19 39 3.1 56 45
wyjscia 8 kHz* Lznam.s [A] 18 14 24 19 39 34 56 45
16 kHz* Lynam.16 [A] 1.2 1.19) 16 1.49) 25 2.3 36 34
Maks. dopuszczalny |2/4 kHz* Imaks24 [A] 27 2.7 36 36 59 59 8.4 8.4
ggﬁg1;'vyjé°i°wy dla g kHz* Imakss [A] 27 27 36 36 59 59 8.4 8.4
16 kHz* Imaks1s [Al 1.8 16 24 22 39 35 5.6 5.0
Napiecie silnika 3~ Um V] 0 ... Ugiee/ 0 Hz ... 50 Hz, ustawiane do 480 Hz
Strata mocy (praca z l,nam.s) Py [W] 50 60 100 130
Waga m [kg] 0.95 0.95 14 14

Wytluszczonym drukiem = Dane dla pracy przy czestotliwosci przetaczen 8 kHz (ustawienie Lenze)

1
2

w

o 2 e r

o

*  Czestotliwo$¢ przetaczen przemiennika

Lenze

BA8200VEC  PL

2.0

Prady dla periodycznej zmiany obcigzen z 1 min czasem przetezenia przy Imaksx | 2 Min czasem obcigzenia zasadniczego przy 75 % lnam.x
Przy pracy silnika o dopasowanej mocy, jest to dodatkowo uzyskana moc z obwodu posredniego
Praca dozowlona tylko z dtawikiem/filtrem zasilania
Przy pracy z filtrem zasilania prad zasilania redukuije sig o ok. 30 %
Maks. dopuszczalna dtugo$¢ przewodu silnika: 10 m ekranowany

3-3
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3.2.2 Praca ze 120 % przecigzeniem

e Przy dotrzymaniu opisanych tu ograniczen regulator napedu moze pracowac stale przy
wyzszym obcigzeniu. Obcigzalnos¢ zmniejsza sie do 120 %.

e Zastosowania:
- Pompy o charakterystyce kwadratowe;j
- wentylatory

e Praca dozowlona tylko

- przy napieciu zasilajacym 1/N/PE (3/PE) AC 240 V / 50 Hz/60 Hz lub 3/PE AC 400 V / 50
Hz/60 Hz.

- Czestotliwosci przetgczen < 4 kHz (C0018).

Typ E82EV251_2B | E82EV371_2B | ES2EVS51 2B | E82EV751_2B% | ES2EV152 2B | E82EV222 2B
Napiecie zasilania Uyasit. [V] 1/INIPEAC100V-0%...264V+0%; 48Hz-0%...62Hz+0%
3/PEAC100V-0%..264V+0%; 48Hz-0%...62Hz+0%
alternatywne zasilanie DC na Upc [V] alternatywne zasilanie DC na 140VDC-0%..360V+0%
+Ug, -Ug
Dane do pracy dla 1/N/PE (3/PE) AC 240 V 1IN/PE 1IN/PE 1IN/PE | 3/PE | 1/N/PE | 3/PE | 1/N/PE | 3/PE | 1/NIPE | 3/PE
Prad znamionowy zasilania l2asil. [A] 41 7.2 4.2 9.0 5.2 18.0 10.4
Moc silnika (4bieg. siln. Pznam. [KW] 0.37 © 0.75 11 22 ©
= [
asynchr.) P,nam. [p] 05 2 1.0 15 3.0 )
Moc wyjsciowa U, V, W Ssnam.4 [KVA] 0.8 S 14 1.6 2.8 § ©
Moc wyjéciowa +Ug, -Ug 2 Poc [kW] | Praca grupowa 58 0.75 0.75 2.2 5°-T§
DC nie mozliwa ® 3 [
—— L8 &3
Wyjsciowy prad 2/4 kHz* Iznam.24 [A] 2.0 &9 36 48 8.4 P
znamionowy § € NS
Maks. dopuszczalny |2/4 kHz* Imaks24 [A] 25 & 45 6.0 10.5 @
prad wyjsciowy a o
60"
Napigcie silnika 3~ Um V] 0... Ugige/ 0 Hz ... 50 Hz, ustawiane do 480 Hz
Strata mocy (praca z lnam.x) Py [W] 30 50 60 100 130
Waga m [kg] 0.65 0.95 0.95 14 14
Typ E82EV551_4B E82EV751_4B3) E82EV152_4B E82EV222_4B3)
Napiecie zasilania Uzasil, [V] 3/PEAC320V-0%..440V+0%; 48Hz-0%...62Hz+0%
alternatywne zasilanie DC na Upc [V] 450VDC-0%..620V+0%
+Ug, -Ug
Dane dla pracy na 3/PE AC 400V 400V 400V 400V
Znamionowy prad zasilania I2asil. [A] 2.2 29 © 6.6
Moc silnika (4bieg. siln. Pznam. [KW] 0.75 15 § 3.0
asynchr) Pznam. [hp] 1.0 20 -g P 40
Moc wyjsciowa U, V, W Sznam.4 [KVA] 1.5 20 58 47
Moc wyjéciowa +Ug, -Ug? Ppc [kW] 0.75 0.75 g\j § 3.0
Prad znamionowy | 2/4 kHz* Iznam.24 [A] 2.2 29 & E 6.7
wyjscia § =
Maks. dopuszczalny |2/4 kHz* Imaks24 [A] 2.7 3.6 @ 8.4
prad wyjéciowy dla o
60 s
Napiecie silnika 3~ Um V] 0 ... Ugiee/ 0 Hz ... 50 Hz, ustawiane do 480 Hz
Strata mocy (praca z lnam.x) Py [W] 50 60 130
Waga m [kg] 0.95 0.95 14

) Prady dla periodycznej zmiany obcigzen z 1 min czasem przetezenia przy Imaksx | 2 Min czasem obcigzenia zasadniczego przy 75 % lynam.x
2} Przy pracy silnika o dopasowanej mocy, jest to dodatkowo uzyskana moc z obwodu posredniego

3)  Praca dozowlona tylko z dtawikiem/filtrem zasilania

Czestotliwos¢ przetaczen przemiennika

3-4 BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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Y

3.3 Bezpieczniki i przekroje poprzeczne przewodéw
L1,L2,L3,N,U,V,W, PE
Praca ze 150 % przeciazenia Praca ze 120 % przeciazenia
Typ Zasilanie Bezpiecznik Bezpiecznik Przekréj poprzeczny |Bezpiecznik Bezpiecznik Przekréj poprzeczny
topikowy automatyczny przewodu topikowy automatyczny przewodu
VDE UL VDE mm? AWG VDE UL VDE mm? AWG
E82EV251_2B M6 A 5A B6 A 1 17 M6 A 5A B6 A 1 17
E82EV371_2B M10 A 10A B10 A 1.5 15 - - - - -
E82EV551_2B |1/NJPEAC 240V | M10A 10A B10 A 1.5 15 M10 A 10A B10 A 1.5 15
E82EV751_2B |2/PE AC 240V M16 A 15A B16 A 25 14 M16 A 15A B16 A 25 14
E82EV152_2B M20 A 20A B20 A 2x15 | 2x15 | M20A 20A B20 A 2x15 | 2x15
E82EV222_2B M20 A 20A B20 A 2x15 | 2x15 - - - - -
E82EV551_2B M6 A 5A B6 A 1 17 M6 A 5A B6 A 1 17
E82EV751_2B 3/PE AC 240V M10 A 10A B10 A 1.5 15 M10 A 10A B10 A 1.5 15
E82EV152_2B M16 A 15A B16 A 25 14 M16 A 15A B16 A 25 14
E82EV222_2B M16 A 15A B16 A 25 14 M16 A 15A B16 A 25 14
E82EV551_4B M6 A 5A B6 A 1 17 M6 A 5A B6 A 1 17
E82EV751_4B M6 A 5A B6 A 1 17 M6 A 5A B6 A 1 17
E82EV152.48 | ST EACA00V | yaoa | q0a B10A 15 15 | MI0A | 10A B10A 15 15
E82EV222_4B M10 A 10A B10 A 1.5 15 M10 A 10A B10A 15 15

Lenze

Przekréj poprzeczny przewodu VDE 0113, EN 60204)

Przy pracy w urzadzeniu z dopuszczeniem UL:

o Nalezy stosowac tylko bezpieczniki i podstawy bezpiecznikowe z dopuszczeniem UL:
- 500 V do 600 V na wejéciu zasilania (AC, F1 ... F3).
- Charakterystyka aktywacji "H” lub "K5”.

o Nalezy stosowac tylko przewody z dopuszczeniem UL.

BA8200VEC

PL 20
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4 Instalacja

Stop!
Regulator napedu zawiera elementy natadowane elektrostatycznie!
Przed rozpoczeciem prac w rejonie przytaczy nalezy uwolni¢ sie od tadunkow elektrostatycznych.

4.1 Wazne wskazowki

411 Ochrona oso6b

4111 Ochrona oséb przy pomocy wytacznikéw réznicowo pradowych

Oznakowanie na wytaczniku zabezpieczajacym pradu resztkowego

QY] _ nJ
=] %]

Wytacznik roznicowo pradowy | wylacznik réznicowo pradowy czuty na | wytacznik roznicowo pradowy czuty na | wytacznik réznicowo pradowy czuty na
resztkowego typu prad zmienny (RCCB, typ AC) prad impulsowy (RCCB, typ A) kazdy prad (RCCB, typ B)

Definicje poje¢ Dla “ wytacznika réznicowo pradowego (RCCB)” uzyto w dalszym tekscie “Fl wytacznik zabezpieczajacy”.

Zabezpieczenie osob i zwierzat DIN VDE 0100 z wytacznikami réznicowo pradowymi (RCCB):
uzytkowych e Regulatory napedu posiadajg wewnetrzny prostownik zasilajacy. W przypadku zwarcia doziemnego wytaczony staty prad
roznicowy moze zablokowa¢ zadziatanie wytacznika Fl zabezpieczajacego czutego na prad zmienny lub impulsowy, a w ten
sposob naruszy¢ dziatanie ochronne dla wszystkich urzadzen zabezpieczonych przy pomocy tego wytacznika Fl.
o Dlatego zalecamy:
- "wytacznik Fl zabezpieczajacy czuty na prad impulsowy” w urzadzeniach z regulatorem napedu z jednofazowym
podtaczeniem zasilania (L1/N).

- "wytacznik Fl zabezpieczajacy czuty na wszystkie prady” w urzadzeniach z regulatorem napedu z tréjfazowym
podtaczeniem zasilania

Uwaga odnos$nie stosowania o Wylaczniki Fl zabezpieczajace czute na wszystkie prady opisano po raz pierwszy w normach europejskich EN 50178. Normy
wytacznika réznicowo pradowego EN 50178 zostaty zharmonizowane i obowigzujg od pazdziernika 1997. Stracita moc norma niemiecka VDE 0160.

Fl czutego na wszystkie prady o Wytaczniki F| zabezpieczajace czute na wszystkie prady opisano rowniez w IEC 755.

Znamionowy prad réznicowy o Wylaczniki Fl zabezpieczajace ze znamionowym pradem réznicowym wynoszacym:

- > 30 mA: E82EV251_2B ... E82EV222 2B
- > 300 mA: wszystkie pozostate typy
e Moze dojs¢ do nieprawidtowego zadziatania wytacznika F1 zabezpieczajacego na skutek
- wystepowania pojemnos$ciowych pradéw uptywowych pomiedzy ekranami (szczegolnie przy diuzszych, ekranowanych
przewodach silnika),
- jednoczesnego zatgczenia kilku regulatoréw do sieci zasilajacej,
- uzycia dodatkowych filtrow przeciwzaktéceniowych.

Instalacja Wytacznik Fl zabezpieczajacy moze by¢ zainstalowany wytacznie pomiedzy zasilaczem a regulatorem napedu.

Lenze BAS200VEC PL 2.0 4-1



20| Instalacja

41.1.2 Inne srodki ochrony oséb

Rozdzielenie potencjatow / Wejscia i wyjscia sterujgce we wszystkich regulatorach napedu sa bezpotencjatowe. Dla zapewnienia bezpieczenstwa
bezpieczenstwo dotykowe dotykowego nalezy zapozna¢ sie z opisem zaciskow dla danego regulatora.

Zaciski przytaczeniowe Wszystkie wktadane zaciski przytaczeniowe wolno zaktada¢ lub zdejmowac tylko w stanie beznapigciowym!
Wymieni¢ uszkodzone Uszkodzone bezpieczniki mozna wymieniaé tylko w stanie beznapieciowym zgodnie z danym typem urzadzenia.
bezpieczniki e Regulator napedu przewodzi jeszcze przez 3 min. od wylgczenia zasilania, napiecie niebezpieczne przy dotknieciu.

e Przy pracy zespolonej wszystkie regulatory napedu nalezy zablokowa¢ i odtgczy¢ od zasilania.

Rozdzielenie regulatora napedu  Pewnego bezpiecznego rozdzielenia regulatora napedu od sieci mozna dokonaé jedynie przy pomocy stycznika po stronie

od sieci wejsciowe;j.

41.2 Ochrona silnika

e Dodatkowa ochrona przetezeniowa:

- Przy pomocy przekaznika nadpradowego lub kontroli temperatury.

- W celu kontroli temeparatury silnika zalecamy zastosowanie PTC (opornika o opornosci
wiasciwej rosnacej wraz z temperatura) lub wytacznika termicznego. (Silniki tréjfazowe firmy
Lenze standardowo sg wyposazone w wytaczniki termiczne.)

- PTC lub wytacznik termiczny mozna przytaczyé bezposrednio do regulatora napedu.

e Nalezy stosowac tylko takie silniki, ktérych izolacja dostosowana jest do pracy z

przemiennikiem:
- Wytrzymatos¢ izolacji: maks. 0 = 1,5 kV, maks. du/dt = 5 kV/us

- Silniki tréjfazowe firmy Lenze-przystosowane sg do wspétpracy z przemiennikiem.
- W przypadku stosowania silnikow, ktorych izolacja nie dostosowana jest do pracy z

przemiennikiem nalezy skonsultowaé problem z dostawcg silnika.

41.3 Rodzaje / warunki sieci zasilajacej

Nalezy zwrd6ci¢ uwage na ograniczenia wynikajgce z zastosowania danego rodzaju sieci zasilajgce;!

Sie¢

Praca regulatora napedu

Uwagi

Z uziemionym punktem
gwiazdowym
(sieci TT/TN)

Dozwolone bez ograniczen

Nalezy dotrzyma¢ danych
znamionowych regulatora napedu

Z izolowanym punktem

Mozliwe, jesli przy wystapieniu doziemienia w zasilajacej sieci regulator

W przypadku doziemienia na wyjsciu

gwiazdowym napedu jest zabezpieczony regulatora napedu nie zapewniona
(sieci IT) e przy pomocy odpowiednich urzadzen wykrywajacych doziemienie i jest bezpieczna praca regulatora
e regulator napedu odtaczony jest bezpo$rednio od sieci
41.4 Wzajemne oddziatywanie z urzadzeniami kompensacyjnymi

e Regulatory napedu pobieraja z zasilajacej sieci AC tylko niewielkg moc bierng. Z tego powodu
nie potrzebna jest kompensacja.

e W przypadku zastosowania regulatora napedu w sieciach z urzadzeniami kompensacyjnymi,
nalezy wyposazy¢ te urzadzenia w dtawiki.

- Nalezy skonsultowac ten problem z producentem urzgdzen kompensacyjnych.

4-2
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41.5 Specyfikacja uzytych przewodéw
e Uzyte przewody muszg spetnia¢ warunki dopuszczeniowe w miejscu ich zastosowania
(np. UL).
e Stosowac przewody o matej pojemnosci. Pojemnos¢ na jednostke dtugosci:
- zyla/zyta < 75 pF/m
- zyfa/ekran < 150 pF/m
e Maksymalna dopuszczalna dtugosc przewoddw silnika bez zewnetrznych Srodkéw
zaradczych:
- ekranowane: 50 m
- nie ekranowane: 100 m
e O skutecznosci ekranowania przewodu decyduje:
- dobre potgczenie ekranu.
- maty opor ekranu.
Nalezy stosowac tylko ekrany o cynkowanej lub chromowanej plecionce miedzianej!
Nie nadajg sie do zastosowania ekrany o plecionce stalowe;.
- stopien pokrycia plecionki ekranujacej:
co najmniej 70 % do 80 % przy kacie pokrycia 90°.
4.2 Instalacja mechaniczna
Mocowanie Wymiary
e
U1 U]
[ 1 O
P 2| o
1 I 1 1
I UL
al ‘ —~—
el
a c
RYS.4-1 Instalacja mechaniczna
Typ a al b b1 b2 c cl d e
E82EV251_2B
ES2EV3TA 28 170 140 - 160 120
E82EV551_2B
ES2EVT51 2B 230 200 - 220 180
E82EV152_2B
ES2EV222 2B 60 30 290 260 - 280 240 140 16 6.5 215
E82EV551_4B
ES2EVT51 48 230 200 - 220 180
E82EV152_4B
EG2EV222 4B 290 260 - 280 240
Wszystkie wymiary w mm
Lenze BAB200VEC PL 20 4-3
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4.3 Instalacja elektryczna
431 Okablowanie zaciskow
Stop!

e Listwy zaciskowe nalezy najpierw okablowac¢, a potem natozy¢!
e Zaktada¢ lub zdejmowac tylko przy regulatorze napedu odtgczonym od napiecia!
e Nalezy zatozy¢ takze nie wykorzystywane listwy zaciskowe w celu zabezpieczenia przytgczy.

To jest takie proste!

RYS.4-2 Okablowanie listw zaciskowych

4-4 BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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Lenze
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Przytacza energetyczne

Stop!
Regulator napedu typu E82EVxxx_2B wolno przytgczy¢ tylko do sieci zasilajgcej 240 V!
Wyzsze napiecie spowoduje uszkodzenia regulatora napedul!

Podiaczenie zasilania 240 V-regulator napedu

E82EV251_2B
E82EV371_2B

L1 N PE L1 L2 PE
1/N/PE AC 240 V 2/PE AC 240 V
E82EV551_2B
E2EVisI 28ly 4 4 4 4 A T
I EE RN IEERRR YYYY vy
X1.1 [+ua|-ua| L1 [Lam| L3 | PE| {+ud-ug] L1 [Lem[ L3 PE| [+ud]-ua] L1 o] L3 ] PE|
L1 N PE L1 L2 PE L1 L2 L3 PE
1/N/PE AC 240 V 2/PE AC 240 V 3/PE AC 240 V

E82EV152_2B
E82EV222_2B
YYYYY YV YYYY YTV

x1.1 [+ue-us| L1] L1 [to{Lan] PE] +UG| ue| L1] L1 |L2/N L3/N| PE| [+ug-us| L1]L1|Lom{Lan] PE]
WSNNATSW\W\ IsmmAI.‘:mm & &
2.5mm’ 25mm* | 2.5 mm’l 2.5 mm* 2.5mm’ 2.5 mm’| 11 L2 L3 PE
1/N/PE AC 240V 2/PEAC 240V S/PEAC240V

Od bezpiecznikéw do zaciskoéw nalezy poprowazi¢ dwa
oddzielne przewody 1.5 mm?!

82vPL002

Podiaczenie zasilania 240 V-regulator napedu

+UG,-UG  Zasilanie pradem statym

BA8200OVEC PL 2.0
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4.3.2.2 Podiaczenie zasilania 400 V-regulator napedu

E82EV551_4B

EB2EV751_4B
EB2EV152_4B
E82EV222_4B \_|_H_'_'_'_‘
Y Y YV YV
X1.1 [+uel-u] L1 |2 L3 | PE|

L1 L2 L3 PE
3/PE AC 400V

RYS.4-4 Podiaczenie zasilania 400 V-regulator napedu

+UG,-UG  Zasilanie pradem statym

43.2.3 Przytacze silnika/zewnetrzny opornik hamowania

8200 vector
Y Y

YYYY Y Y
x22 [T1[T2]  x2.1[PE[w]V
PES (***
(

—
@
==l

(|
=]
=]

=]

)

E

PES

M
3~
RYS.4-5 Przytacze silnika
BR1,BR2  Zewnetrzny opornik hamowania
T, T2 Kontrola temperatury silnika (opornik o oporno$ci zaleznej od temperatury (PTC) lub wytacznik termiczny)

Rada!

Nalezy stosowac jak najkrétsze przewody silnika - wptywa to korzystnie na prace napedu.

4-6 BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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Instalacja zgodna z wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej

Instalacja zgodna z wymogami kompatybilnos$ci elektromagnetycznej

Przewody sterujace i zasilajace nalezy prowadzi¢ oddzielnie od przewodu silnika!
Stosowac przewody o matej pojemnos$ci. Pojemno$¢ na jednostke diugo$ci:

e 7yla/zyta <75 pF/m

e Zyla/ekran < 150 pF/m

Zgodne z kompatybilno$cig elektromagnetyczna-podigczenie $rubowe kabla

Sposob podtaczenia silnika zgodnie z tabliczkg znamionowg

()

Ptytka montazowa z powierzchnig przewodzaca prad

© @ m O

Ekran przewodu nalezy potaczy¢ z PE zapewniajac jak najwigksza powierzchnie styku. Uzy¢ odpowiednich zaciskow mocujacych.

BA8200OVEC PL 2.0 4-7
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4.3.4 Przylacza sterujace

4.3.41 Podiaczenie zaciskéw Standard 1/0 (X3)

Zasilanie za pomoca wewnetrznego zrédta napiecia Zasilanie za pomoca zewnetrznego zrodta napiecia
X3/20 (+20 V DC, maks. 40 mA) +24V DC
(+12VDC-0% ... +30 V DC + 0 %, maks. 120 mA)
STANDARD S 37 GNp2 3o GND2
GND1 GND1 GND1 GND1
by, 00000 K] | Bl p, 00000 K]
X3 [62] 7 [ 8] 9 | 7 |20[28[e1 [e2[ e eaao[a1]s0] | X3 [62[ 7] &[] 7 [20[28[i \E2\E3\E4\39\A1\§9\
EEERN. TTT b
AOUT1 AINT VoV oiours AOUTT AINT BRI
| [ | |
7 >8 9 __L_.l__l_-l__ _____ _: 7 if} 9 FUD S G
u*’: ;Lﬁw.umk ’OL
Z 1k ... 10k 24V ext.
W (+12VDC-0%
il ]
Uuuuu +30VDC +0 %,
max. 120 mA)
NNV
62 7 8 9 7 20 28 E1 E2 E3 E4 39 A1 59
= Minimalne okablowanie niezbedne do pracy
X3/ |Typ Funkcja Poziom Dane techniczne
sygnatu (wytluszczony druk = fabryczne nastawienie Lenze)
8 Wejscie Wejécie wartosci zadanej 0.5V Czutos¢: 10 bit
analogowe | Przelgczy¢ zakres przy pomocy przetacznika DIPi |0 ... +10 V Znieksztatcenie liniowosci: £0.5 %
C0034 -10...+10V Btad temperaturowy: 0.3 % (0 ... +60 °C)
0..+20 mA Opor wejscia
+4 ... +20 mA e sygnat napigciowy: > 50 kQ2
+4 ... +20 mA (kontrola przerwania przewodu) (e sygnat pradowy: 250 Q
62 | Wyjscie Czestotliwos¢ wyjsciowa 0..+10V Czutosc: 10 bit
analogowe Znieksztatcenie liniowosci: £0.5 %
Btad temperaturowy: 0.3 % (0 ... +60 °C)
Obcigzalno$¢: maks. 2 mA
28 Blokada regulatora (CINH) 1=START
E1N Aktywacja statych czestotliwosci (JOG) E1 E2
JOG1=20H
T e JOGT 1 0 | opér wejscia: 3.3kQ
JOG2 = 30 Hz
E2 iSci JOG3 =40 Hz JOG2 0 !
\c";?rlgal': JOG3 1 1|1 =HIGH (+12.... +30 V)
E3 Hamowanie pradem statym (DCB) 1 = DCB aktywne o =LOW(0...+3V)
E4 Zmiana Kierunku obrotow E4 (poziom SPS, HTL)
obroty w prawo/lewo (CW/CCW) CW 0
CCw 1
A1 | Wyjscie Gotowos¢ do pracy Obcigzalno$¢:
cyfrowe 0/+20 V przy DC wewn. 10 mA
0/+24 V przy DC zewn. 50 mA
9 - Wewnetrzne, stabilizowane zrddto zasilania pradu +5.2 V (odniesienie: X3/7) Obcigzalno$¢: maks. 10 mA
statego dla potencjometru warto$ci zadanej
2 |- Wewnetrzne zrddto zasilania pradu statego do +20 V (odniesienie: X3/7) Obcigzalno$¢: maks. 40 mA
zasterowania cyfrowych wej$¢ i wyjs¢ (suma wszystkich pradéw wyjsciowych!)
59 |- Zasilanie pradem stalym dla A1 +20 V (wewnetrzne, mostek do X3/20)
+24 V (zewnetrzne)
7 - GND1, potencjat odniesienia dla sygnatow - Izolowane potencjaty do GND2
analogowych
39 |- GND2, potencjat odniesienia dla sygnatow cyfrowych |- Izolowane potencjaty do GND1

) lub wejécie czestotliwosci 0 ... 10 kHz, konfiguracja przez C0425

4-8 BAS200VEC PL 2.0 Lenze



Instalacja 20
Sygnat na X3/8 Potozenie przetacznika C0034
1 2 3 4 5
0..5V OFF OFF ON OFF OFF 0
0... 10 V (nastawa Lenze) OFF OFF ON OFF ON 0
0..20mA OFF OFF ON ON OFF 0
4..20mA OFF OFF ON ON OFF 1
4..20 mA kontrola przerwania przewodu OFF OFF ON ON OFF 3
-10...+10V ON ON OFF OFF OFF 2

Lenze

Rada!

e Przetacznik DIP i C0034 nalezy koniecznie ustawi¢ na takie same zakresy, poniewaz w
przeciwnym razie regulator napedu nieprawidtowo zinterpretuje analogowy sygnat wejsciowy

na X3/8.

e Jesli potencjometr wartosci zadanej zasilany jest wewnetrznie przez X3/9, to nalezy

koniecznie ustawic przetgcznik DIP na zakres napiecia 0 ... 5 V. W przeciwnym razie nie jest

mozliwe wykorzystanie catego zakresu predkosci obrotowe;.

BA8200VEC

PL

2.0
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4.3.4.2 Podtaczenie zaciskéw Aplikacja I/0 (X3)
Zasilanie za pomoca wewnetrznego zrédta napiecia Zasilanie za pomoca zewnetrznego zrédta napiecia
X3/20 (+20 V DC, maks. 70 mA) +24V DC (+12VDC-0% ... +30 V DC + 0 %, maks. 200 mA)
APPLICATION A
+5V 5V
X3 [1u] 11 ]2u]2i Je2]63] 9| X3 [1u] 11 ]2u]2i [62]63] 9|
| — 10k — 10k
ANT  AIN2 AOUT1 AOUT2 ANT  AIN2 AOUT1 AOUT2
G_N'Q Gil'\@ 420V GND GND +20V
X3 [a1]A2] 7 [ 7 [a4]59] 20] 28]E1 [ E2] E3[ E4] E5| 8] X3 [a1]a2] 7 [ 7 [a4]50]20] 28]e1 [E2] E3] E4] E5| E6|
1U[ 11|2U| 21|62|63| 9 T T T T T T T 1 T T
| AN \\ \ \ \\ | A W S W U Y
oooolojolo DIGOUT1 DIGOUT2  DFOUTT | l \I . ! . DIGOUT1 DIGOUT2 | DFOUTI! } ! } } } }
00099000990 Ll L di ! ' S .
Al A2 7 7 A4 59 20 28 E1 E2 E3 E4 E5 E6 - +
24V ext.
18 5 79 (+12VDC-0% ... +30V DC +0 %,
g /Q max. 200 mA)
2 4 6 8 10 = Minimalne okablowanie niezbedne do pracy
X3/ |Typ sygnatu |Funkcja Poziom Dane techniczne
(wytluszczony druk = fabryczne nastawienie Lenze)
1U/ [Wejscia Wejscia wartosci aktualnej lub zadanej (wejScie 0..45V Czuto$¢: 10 bit
2U |analogowe napieciowe) 0..+10V Znieksztatcenie liniowosci: +0.5 %
Przefgczy¢ zakres przy pomocy jumpera i C0034 -10...+10V Btad temperaturowy: 0.3 % (0 ... +60 °C)
1172l Wejscia wartosci aktualnej lub zadanej (wejscie 0...+20 mA Opor wejscia
pradowe) +4 ... +20 mA e sygnat napiecia: > 50 kQ
Przelgczy¢ zakres przy pomocy jumpera i C0034 +4 ... +20 mA (Kontrola przerwania przewodu) |e sygnat pradowy: 250 Q
62 [Wyjscia Czestotliwos¢ wyjsciowa 0..+10V Czuto$é: 10 bit
analogowe 0...+20 mA Znieksztatcenie liniowosci: +0.5 %
— 4..+20mA Btad temperaturowy: 0.3 % (0 ... +60 °C)
63 Prad silnika Obcigzalnosé (0 ... +10 V): maks. 2 mA
R (0/4 ... 20 mA) < 500 Q
28 Blokada regulatora (CINH) 1=START
E1N Aktywacja statych czestotliwosci (JOG) E1 E2
JOG1 =20 Hz JOG1 1 0
T JOG2 =30 Hz
E2") JOG3 =40 Hz JOG2 0 1 Opor wejscia: 3 kQ
JOG3 1 1
Wejscia - — -
E3 oyfrowe Hamowanie pradem statym (DCB) 1=DCB 1 =HIGH (+12 ... +30 V)
E4 Zmiana kierunku obrotow E4 o =LOW(0...+3V)
obroty w prawo/lewo (CW/CCW) W 0 (poziom SPS, HTL)
CCwW 1
E5 Nie skonfigurowane wstepnie
E6 Nie skonfigurowane wstepnie
A1 [Wyjscia Gotowos¢ do pracy Obcigzalno$¢:
cyfrowe - - - 0/+20 V przy DC wewn. 10 mA
A2 Nie skonfigurowane wstepnie 0/+24 V/ przy DC zewn. 50 mA
A4 |Wyjscie Napiecie obwodu posredniego HIGH: +18 ... +24 V (HTL) 0...10 kHz
czestotliwosci LOW: 0V Obcigzalno$¢: maks. 5 mA
9 Wewnetrzne, stabilizowane zrddto zasilania pradu +5.2 V (odniesienie: X3/7) Obcigzalno$¢: maks. 10 mA
statego dla potencjometru warto$ci zadanej
20 Wewnetrzne zrddto zasilania pradu statego do +20 V (odniesienie: X3/7) Obcigzalno$¢: maks. 70 mA
zasterowania cyfrowych wej$¢ i wyjs¢ (suma wszystkich pradéw wyjsciowych!)
59 Zasilanie pradem stalym dla A1 +20 V (wewnetrzne, mostek do X3/20)
+24 V (zewnetrzne)
7 GND1, potencjat odniesienia dla sygnatow Izolowane potencjaty do GND2
analogowych

) lub wejscie czestotliwosci 0 ... 100 kHz, jedna lub dwie $ciezki, konfiguracja poprzez C0425

BA8200VEC
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Instalacja 20
Sygnat AINx X3/ Jumper A Jumper B C0034
1 1U usunaé
0.5V 2 2U usunag
1 U 7-9
0... 10 V (nastawa Lenze) 2 2 8-10
1 U 7-9
-10...+10V 2 2 810
; i o 721
0..20mA 2 )
1 1l
4..20mA 2 )
. 1 1l
4..20 mA kontrola przerwania przewodu 2 9l
Sygnat AOUTx X3/ Jumper C Jumper D
1 62 1-3
0... 10 V (nastawa Lenze) 2 63 2.4
1 62 3-5
0..20mA 2 63 4.6
- Rada!
l e Jumper i C0034 dla kazdego wejscia analogowego nalezy koniecznie ustawi¢ na takie same
zakresy, poniewaz w przeciwnym razie regulator napedu nieprawidtowo zinterpretuje

analogowe sygnaty wejsciowe na AIN1 i AIN2.
e Jesli potencjometr wartosci zadanej zasilany jest wewnetrznie przez X3/9, to nalezy

koniecznie ustawi¢ jumper na zakres napiecia 0 ... 5 V. W przeciwnym razie nie jest mozliwe

wykorzystanie catego zakresu predkosci obrotowe;j.

Lenze

BA8200VEC
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4.3.5 Przylaczenie wyjscia przekaznika

8200 vector

X1.2 |K14[K11[K12

PES

PES

AC240V/3A
DC24V/2A..DC200V/0.18 A

RYS.4-7 Przytaczenie wyjscia przekaznika K1

PES Koricowka ekranu w.cz. przez podtaczenie PE za pomoca zacisku ekranujgcego

X1.2/  |Typ sygnatu Funkcja Ustawienie przekaznika Dane techniczne
(wyttuszczony druk = fabryczne przetaczone
nastawienie Lenze)

K11 Wyjscie Wyjscie przekaznika zestyk rozwierny |Otwarte

przekaznika TRIP 240 VACI3 A

K12 Zestyk $rodkowy przekaznika 24V DC/2A ... 200 V DC/0.18 A

K14 Wyjécie przekaznika zestyk zwierny | Zamknigte pojedyncza izolacja bazowa
TRIP

Niebezpieczenstwo!

e Zaciski wyjscia przekaznikowego posiadajg izolacjg podstawowg (pojedyncza Sciezka
izolujgca).

e W przypadku uszkodzenia Sciezki izolujgcej bezpieczehstwo dotykowe zapewnione jest tylko
przy zastosowaniu dodatkowych srodkéw.

Rada!

Skonfigurowac¢ wyjscie przekaznika: (I 7-44)

4-12 BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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Uruchomienie (Eo ’D

Uruchomienie

Przed zataczeniem

5.1.1

Lenze

Rada!

o Regulator napedu jest fabrycznie tak ustawiony, ze bez dodatkowych regulacji mozna uzywac
nastepujacych czterobiegunowych standartowych asynchronicznych znormalizowanych
silnikdw o odpowiedniej mocy:

- 230/400 V, 50 Hz
- 280/480 V, 60 Hz
- 400V, 50 Hz

o Nlezy przestrzegac kolejnosci poszczegolnych zatgczen. (A 5-5)

o Przy problemach z uruchamianiem pomoc mozna znalez¢ w rozdz. "Wyszukiwanie usterek i
usuwanie awarii ”: (2 8-1)

Nalezy sprawdzic¢ ...

... przed zalaczeniem zasilania

Okablowanie pod wzgledem kompletnosci, zwarcia i doziemienia

Jesli nie uzywa sie modutu funkcyjnego (stan dostarczenia urzgdzenia):
- Czy zalozona jest zaslepka FIF?

Jesli uzywane jest wewnetrzne Zrédio zasilania X3/20 dla Standard- 1/O:
- Czy zaciski X3/7 i X3/39 sg zmostkowane?

... przed zalaczeniem regulatora ustawienie najwazniejszych parametréow pracy napedu
Czy znamionowa czestotliwos¢ U/f jest dostosowana do rodzaju podtaczonego silnika? (3 7-4)

Czy konfiguracja analogowych wejs¢ i wyjs¢ jest dostoswana do okablowania? (& 7-35)
Czy konfiguracja cyfrowych wejs¢ i wyjs¢ jest dostoswana do okablowania? (3 7-42)

Czy najwazniejsze parametry napedu sg prawidtowo dopasowane do potrzeb uzytkownika?
Ew. dopasowac¢ przy pomocy komputera lub klawiatury. (23 6-1 i nast. str.)

BA8200VEC PL 2.0 5-1



5.1.2

Uruchomienie

Menu USE- - Szybki podglad najwazniejszych parametrow potrzebnych do
uruchomienia

W menu USE- mozna znalez¢ wszystkie parametry napedu, pozwalajgce uruchomi¢ standardowe
zastosowanie z liniowg charakterystykg sterowania U/f. Po kazdym zataczeniu zasilania menu USE-
jest aktywne.

Rada!

e Za pomoca C0002 "Transfer zestawu parametréw” mozna wygodnie dokonywac transferu z
jednego regulatora napedu na inny lub powréci¢ do stanu ustawienia fabrycznego firmy
Lenze.

e Szczegodtowe informacje na menu USEr: (KD 7-55)

Jak zmieni¢ parametry w menu U5E-:

Akcja Przyciski Wynik Opis Przyktad
1. |Podiaczy¢ Funkcja jest aktywna. Wyswietlony zostaje pierwszy kod w menu

klawiature XXXX Hz |USEr(C0517/1, nastawa Lenze: C0050 = czgstotliwos¢ wyjsciowa).
2. |Zablokowaé Potrzebne tylko wtedy, jesli trzeba dokonaé transferu zestawu

regulator parametréw (C0002)
3. |Ustawi¢ (1) Zmniejszy¢ C0012 (czas
4 parametry ) YO Wybrat kod oo ﬁ)r(z))ééé)ieszania) z5.00sna
5. (-] Przy kodach bez subkodéw: Przej$¢ natychmiast do .

oo
6. QO | XXX Wybra¢ subkod
7. (] 5.00s
8. QO | XXXXX Ustawi¢ parametry 100s
9. STOrE Potwierdzi¢ wprowadzone dane, je$li % miga.
(] Potwierdzi¢ wprowadzone dane, je$li? nie miga; nie jest aktywny
10. Rozpocza¢ "Petle” ponownie od 3. dla ustawienia pozostatych
parametrow

5-2 BA820OVEC PL 2.0 Lenze



Uruchomienie

(Ol

ON
Nastawa Lenze w menu USE-:
Parametry napedu | Kod | Nastawa Lenze Doktadny opis
Wartosci na wyswietlaczu
Czestotliwosé wyjsciowa | C0050 | Tylko wyswietlacz
Analogowe sygnaly wejsciowe
Zakres wprowadzania wartosci zadanych 0w 7-21
Z modutem funkcyjnym standard 1/0 C0034 -0- 0..+5V/0..+10V/0..+20 mA Wejscie analogowe 1 (X3/8)
Z modutem funkcyjnym aplikacja 1/0 C0034/1 -0- 0..+5V/0..+10V Wejscie analogowe 1 (X3/1U)
C0034/2 0- 0..45V/0..+10V Wejscie analogowe 2 (X3/2U)
Cyfrowe sygnaly wejsciowe
Stata konfiguracja cyfrowych sygnatow €0007 -0- E4 E3 E2 E1 o 7-42
wejsciowych , CWI/CCW DCB JOG2/3 | JOG1/3
g’;‘gg&”}‘;s ffﬁ?ﬁ:ﬁ%ﬂ%i&?ﬁj}; : obrotyw | hamowanie | LOW | HIGH |JOGT (20 Ha)
cyfrowych) prawo/lewo | pradem statym [ HiGH LOW [JOG2 (30 Hz)
HIGH HIGH |JOG3 (40 Hz)
state czestotliwosci
Dane maszyny
Zakres predkosci min. czestotliwos$é C0010| 0.00 Hz m 713
obrotowej wyjéciowa
maks. czestotliwosé C0011| 50.00 Hz
wyjsciowa
Czasy czas przyspieszania C0012| 5.00s m 7415
przy$pieszania i —
zwalniania czas zwalniania C0013| 5.00s
Osiagi napedu
Parametry pradu, czestotliwosce C0015 | 50.00 Hz L 74
momentu znamionowa U/f
obrotowego, mocy [ oo dwyzszanie Unp, C0016| 0.00%
Transfer zestawu parametrow
C0002 -0- funkcja wykonana [ 7-53
Wybrany zestaw parametrow regulatora napedu -1- nastawa Lenze = PAR1
zmieni¢ na ustawienie fabryczne - nastawa Lenze = PAR2
-3- nastawa Lenze = PAR3
4- nastawa Lenze = PAR4
Wszystkie zestawy parametréw regulatora -10- klawiatura => PAR1 ... PAR4
napedu zmieni¢ na dane z klawiatury
Pojedynczy zestaw parametrow regulatora -11- klawiatura => PAR1
napedu zmieni¢ na dane z klawiatury 12- Klawiatura =@ PAR2
-13- klawiatura => PAR3
-14- klawiatura = PAR4
Skopiowa¢ wszystkie zestawy parametréw -20- PAR1 ... PAR4 = klawiatura
regulatora napedu do klawiatury
Rozszerzony transfer zestawu parametrow -31- ... -80-  7-53
Lenze BAB200VEC PL 2.0 5-3




5.1.3

Uruchomienie

Menu ALL - dostep do wszystkich parametrow napedu

W menu ALL mozna znalez¢ wszystkie parametry napedu. Dzieki temu mozna optymalizowac osiagi
napedu lub wprowadzi¢ ustawienia parametrow dla specjalnych potrzeb.

Rada!

Tabela kodow jest posortowana w takiej samej kolejnosci jak menu ALL. (53 14-9)

Jak zmieni¢ parametry w menu fLL:

Akcja Przyciski Wynik Opis Przyktad
1. Podtaczy¢ FunkcjalP2] jest aktywna. Wy$wietlony zostaje pierwszy kod w menu

klawiature XXXX Hz |USEr(C0517/1, nastawa Lenze: C0050 = czgstotliwos¢ wyjéciowa).
2. |Zmieni¢ na @D 6 Zmieni¢ na pasek funkcyjny 2
3 |menu ALL )
4, Q0 |ALL Wybra¢ menu ALL (lista wszystkich kodow)
5. & |0 Potwierdzi¢ wybdr i zmiane paska funkcyjnego 1
6. |Zablokowaé Konieczne tylko przy zmianie C0002, C0148, C0174 illub C0469 C0412, subkodowi 3

regulator przyporzadkowac¢ warto$¢ 3.

napedu
7. |Ustawi¢ [ 1)
g, |parametry Q0 [X0X | Wybrackod o412
9. -] Przy kodach bez subkodéw: Przejdz automatycznie do [Para],

oo
10. QO | XXX Wybra¢ subkod 003
1. ]
12. QO | XXXXX Ustawi¢ parametry 3
13. STOE Potwierdzi¢ wprowadzone dane, jesli 9 wyswietla sie
e Potwierdzi¢ wprowadzone dane, jesli = nie wyswietla sie; @B nie jest
aktywny
14. Rozpocza¢ "Petle” ponownie od 7. dla ustawienia pozostatych parametréw
Wazne nastawy Lenze w menu fALL
Parametry napedu | Kod | Nastawa Lenze Opis
Analogowe / cyfrowe sygnaly wejsciowe
Dowolna konfiguracja analogowych sygnatow C0412 £ 7-35
wejsciowych CO41211|  1-  |Zrodlo wartosé zadanei 1 (NSET1-N1): X3/8 lub X3/1U lub X3/1I
C0412/2 -1- Zrédto wartos¢ zadanei 2 (NSET1-N2): X3/8 lub X3/1U lub X3/11

Dane maszyny
Wartosci graniczne tryb silnikowy C0022 | 150 % 0 714
pradu tryb generatorowy C0023 | 150 %
Osiagi napedu
Charakterystyka pradu, |tryb pracy C0014 2- Liniowa charakterystyka U/f U ~ f ze stalym podwyzszaniem Up, m 7-2
mgrc"ye”t” obrotowege, | pensaga podiizgy C0021 | 00% Q76
5-4 BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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Uruchomienie bez modutu funkcyjnego

Rada!

o Regulator napedu mozna uzywac tylko z zatozong zaslepka FIF!
- Jedli brak zaslepki FIF, to miga zielona dioda LED (klawiatura: RRMI&E). Regulator jest
zablokowany.
- Przy dostawie urzadzenia zaslepka FIF jest juz zamontowana. Znajduje sie ona pod
pokrywka (patrz rozktadana strona z przodu instrukgciji).
o Poniewaz regulator napedu bez modutu funkcyjnego nie posiada zaciskéw sterujacych, start i
zatrzymanie moze sie odbywaé podczas pracy takze poprzez zataczenie zasilania.
- Przy cyklicznych zatgczeniach: Przestrzegaé nalezy 3 minutowych przerw!
e Funkcja przy zatgczeniu zasilania lub przy przerwie w pracy zachowuje wartos¢ zadana,

ktéra byta w momencie jej przerwania. Po przywréceniu zasilania naped uruchamia sie
automatycznie!

e Jesli naped nie startuje w kroku 3. (IR nie $wieci sie), to nalezy przycisng¢@D w celu
odblokowania regulatora.

Krok Reakcja napedu
1. Podiaczy¢ klawiature do
interfejsu AIF (CJ 6-2)
2. Zalgczyc zasilanie Po ok. 1 sekundzie regulator jest gotdw do pracy. Swieci sie zielona dioda LED.
Klawiatura:
3. Wybraé warto$é zadang przy uruchomié ()
ij [Set
pomocy funkdj Obroty w prawo 0o gasnie
Naped teraz pracuje
Obroty w lewo (v) Wyswietlacz wskazuje

czestotliwos$¢ wyjsciowa

napedu

4. Ew. nalezy przeprowadzi¢  [LJ 7-1inast. str.
optymalizacje osiagow

Lenze
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5.3 Uruchomienie z modutem funkcyjnym Standard 1/0

Rada!

e Uruchomienie z nastawg fabryczng Lenze jest mozliwe bez klawiatury, jesli nie jest konieczne
wykonanie kroku 6.

e Jesli przeprowadza sie uruchomienia z konfiguracjg inng jak fabryczna nastawa Lenze, to
nalezy przeczyta¢ uwagi zawarte w kolumnie "z indywidualng nastawg”.

e Nalezy zwréci¢ uwage,

- aby prawidtowo ustawic¢ zakres wartosci zadanych przy pomocy przetacznika Dip na module
funkcyjnym,

- a C0034 dostosowany byt do ustawien przetacznika Dip.

- Na przyktad: Wprowadzenie wartosci zadanych (0 ... 5 V) przy pomocy potencjometru na
X3/7, X3/8 i X3/9
= C0034 = 0, przetacznik Dip 1 = OFF, 2 = OFF, 3 =0N, 4 = OFF, 5= OFF

e Regulator napedu jest gotéw do pracy tylko wtedy, jesli sygnat HIGH dostarczony do X3/28
(odblokowanie regulatora poprzez zacisk).

- Nalezy zwrdcié uwage, ze regulator moze zostaé zablokowany przez rézne zrédta. Zrédta
majg takie same dziatanie jak kolejne zatgczanie przetgcznikdw.

- Jesli pomimo odblokowania za pomocg X3/28 regulator nie pracuje, to nalezy sprawdzic,
czy regulator nie jest zablokowany jeszcze z innego zrédia (03 7-12).

Krok Z nastawa Lenze |Z indywidualng nastawa Reakcja napedu
1. Podiaczy¢ klawiature do
interfejsu AIF (L3 6-2)
2. Zalaczy¢ zasilanie. Po ok. 1 sekundzie regulator jest gotéw do pracy. Miga zielona dioda LED.

Aktywna blokada regulatora.

Klawiatura:

3. Zasterowa¢ wejscia cyfrowe. E4 | E3 | E2 E1 |e Zapomocg C0410 dostosowac wejscia cyfrowe
Obroty w do swoich potrzeb.
prawo LOW o Tak zasterowa¢ wejscia cyfrowe, aby naped po
LOW | LOW | LOW odblokowaniu regulatora mégt sig uruchomic¢
Obroty w HIGH poprzez zacisk
lewo ’
4. Wprowadzi¢ warto$¢ zadana. Na X3/8 ustawi¢ napiecie 0 ... +10 V. o W zaleznosci od potozenia przetacznika Dip na
module:
- Do X3/8 przytozy¢ prad lub napiecie
- Sprawdzi¢ C0034
o Inne mozliwosci wprowadzania wartosci
zadanych: (£ 7-20)

5. Odblokowac regulator za pomoca
zacisku.

X3/28 = HIGH (+12 ... +30 V)

Swieci sie zielona dioda
LED.
gashie

Naped teraz pracuje.

6. Ew. nalezy przeprowadzi¢
optymalizacje osiggéw napedu.

[ 7-1inast. str.
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5.4

Uruchomienie (Eo ’Q

Uruchomienie z modutem funkcyjnym Aplikacja 1/O

Rada!

Uruchomienie z nastawa fabryczna Lenze jest mozliwe bez klawiatury, jesli nie jest konieczne
wykonanie kroku 6.

Jesli przeprowadza sie uruchomienia z konfiguracjg inng jak fabryczna nastawa Lenze, to

nalezy przeczyta¢ uwagi zawarte w kolumnie "z indywidualng nastawg”.

Nalezy zwrdci¢ uwage,

- aby prawidtowo ustawi¢ zakres wartosci zadanych przy pomocy jumperéw A i B na module
funkcyjnym

- a C0034 dostosowany byt do ustawien jumpera

- Na przyktad: Dwubiegunowe wprowadzenie wartosci zadanych (-10 ... +10 V) za pomocg
X3/1U
= C0034/1 =1, jumper A w potozeniu “7 - 9“

Regulator napedu jest gotéw do pracy tylko wtedy, jesli sygnat HIGH dostarczony do X3/28
(odblokowanie regulatora poprzez zacisk).

- Nalezy zwrécié uwage, ze regulator moze zostaé zablokowany przez rézne zrédta. Zrédia
majg takie same dziatanie jak kolejne zatgczanie przetgcznikéw.

- Jesli pomimo odblokowania za pomocg X3/28 regulator nie pracuje, to nalezy sprawdzic,
czy regulator nie jest zablokowany jeszcze z innego zrodta (@ 7-12).

Krok Z nastawg Lenze |Z indywidualng nastawa Reakcja napedu
1. Podiaczy¢ klawiature do
interfejsu AIF (CJ 6-2)
2. Zalgczyc zasilanie. Po ok. 1 sekundzie regulator jest gotdw do pracy. Miga zielona dioda LED.
Aktywna blokada regulatora. Klawiatura:
3. Zasterowac wejscia cyfrowe. E4 | E3 | E2 | E1 |e Zapomoca C0410 dostosowac wejscia cyfrowe
Obroty w LOW do swoich potrzeb.
prawo e Tak zasterowac wejscia cyfrowe, aby naped po
Obrot HIGH LOW | LOW | LOW odblokowaniu regulatora mdgt sie uruchomic
lewo yw poprzez zacisk.
4. Wprowadzi¢ warto$¢ zadana. Na X3/8 ustawi¢ napiecie 0 ... +10 V. e W zalezno$ci od potozenia jumpera na module:
- Do X3/11 lub X3/2I przytozy¢ prad
- Albo do X3/1U lub X3/2U przylozy¢ napiecie
- Sprawdzi¢ C0034
o Inne mozliwosci wprowadzania warto$ci
zadanych: (CJ 7-20)
5. Odblokowac regulator za pomocg | X3/28 = HIGH (+12 ... +30 V) Swieci sie zielona dioda
zacisku. LED.
gasnie
Naped teraz pracuje.
6. Ew. nalezy przeprowadzi¢ [ 7-1inast. str.
optymalizacje osiggéw napedu.

Lenze
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5.5

5-8

Uruchomienie

Uruchomienie przy pomocy modutéw funkcyjnych magistrali

danych

Kroki uruchamiania mozna znalez¢ w:

Kombinacja regulator napedu + modut funkcyjny

Opis

Magistrala systemowa (CAN)

3 9-1inast. str.

PROFIBUS-DP

INTERBUS

LECOM-B (RS485)

Patrz instrukcja obstugi modutu funkcyjnego magistrali danych

BA8200VEC

PL

2.0 Lenze




6.1

Parametryzacja

Parametryzacja

Uwagi ogéine

o Przy pomocy parametryzacji mozna dostosowac regulator napedu do wtasnych potrzeb.
Doktadny opis funkcji mozna znalez¢ w bibliotece funkcji. (£3 7-1 i nast. str.)

o Mozliwe ustawienia funkcji zorganizowane sg w kodach:
- Kody sg ponumerowane i zaczynaja sie literg "C”.

- Tabela kodéw umozliwia szybki przeglad wszystkich kodéw. Kody sg posortowane jak w
leksykonie wedtug rosngcej numeracji. (L4 14-9)

- Kazdy kod zawiera parametr, przy pomocy ktérego mozna ustawi¢ i zoptymalizowa¢ dany
naped.

- W celu uproszczenia parametryzaciji, niektére kody posiadajg subkody zawierajgce
parametry (na przyktad: C0410).

o Parametry mozna ustawia¢ albo za pomocg modutu komunikacji - klawiatura /LECOM-A
(RS232) - lub poprzez modut funkcyjny magistrali polowej, ktére mogg by¢ dostarczone jako
dodatkowe wyposazenie.

6.2

Rada!

® Przeglad wszystkich konfigurowanych sygnatéw mozna znalez¢ w schematach przeptywu
sygnatow. (3 14-1)

e Jedli przy parametryzacji z powodu btedu naped przestanie dziata¢, to nalezy zatadowac
ustawienia Lenze przy pomocy C0002 i rozpoczg¢ od poczatku.

Parametryzacja przy pomocy modutéw komunikaciji

Za posrednictwem modutu komunikacji mozna

e ustawicC parametry danego regulatora napedu

sterowaé¢ danym regulatorem napedu (np. zablokowa¢ lub odblokowac)
wprowadzac wartosci zadane

wyswietla¢ parametry robocze

transferowac zestawy parametréw do innych regulatoréw napedu

Lenze

Radal!
Wiozenie i wyjecie modutu komunikacji oraz parametryzacja jest mozliwe nawet podczas pracy.
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6.2.1

6.2.1.1

6.2.1.2

Parametryzacja

Parametryzacja przy pomocy klawiatury

Ustawianie parametrow regulatora napedu odbywa sie za posrednictwem przyciskéw na klawiaturze.

Bez recznego terminalu klawiature mozna podtaczy¢ bezposrednio do interfejsu AlF. Z recznym
terminalem mozna podfaczy¢ do AlF za pomocg przewoddéw o réznej dtugosci.

Dane ogodlne/warunki uzytkowania

Napiecie izolacyjne do PE

50V AC

Rodzaj ochrony

IP55

Temperatura otoczenia

Podczas pracy:
Podczas transportu: 25 ...
Podczas sktadowania:  -25 ...

-10...+60 °C
+60 °C
+60 °C

Warunki klimatyczne

Klasa 3K3 wg. EN 50178 (bez obroszenia, $rednia wzgledna wilgotnos¢ 85 %)

Wymiary (dtug. x szer. x wys.)

75 mm x 62 mm x 23 mm

Instalacja/uruchomienie

2. Zapomoca przewodu potaczy¢ reczny
terminal z interfejsem AIF.

Z recznym terminalem Bez recznego terminalu Schemat budowy
1. Ew. wlozy¢ klawiature do terminalu 1. Podtaczy¢ klawiature do interfejsu AlF.
recznego i przykrecic.
E82ZWLxxX

Modut komunikaciji jest gotéw do pracy przy zataczonym napieciu zasilajacym.
Teraz mozna sie komunikowac z napedem.

8200 vector

Rada!

e Klawiatura jest przykrecona srubg do tylnej Scianki recznego terminalu (usung¢ gumowg

nakfadke).

e Klawiature mozna przymocowacé przy pomocy zestawu do montazu (drzwi) np. do Scianki
rozdzielni (wyciecie 45,3 x 45,3 mm).

6.2.1.3 Wyswietlacz i funkcje
[A] | przyciski funkcyjne
wy$wietlacz statusu
[D]
— 1] o E ) (g
®(D| A P P
|E| 3 @ nggg wyswietlacz kreskowy
] 0— = N~ |E
@ Hi B [ N ;m O] |pasek funkeyjny 1
Lo 1
b - €ana s REERRONNN WNmn naD + [E] |pasek funkcyjny 2
@_\\6\. & § [F] |zmaiana aktywnego zestawu parametrow
(6] | numer kodu Mozna zmieni¢ dang
& & H | numer subkodu wartosé jesli ona miga.
] |wartoé¢ parametru z jednostkg
6-2 BAB200VEC PL 2.0 Lenze



Parametryzacja

[A]  |Przyciski funkcyjne
Przycisk Funkcja Opis
a Odblokowaé regulator napedu X3/28 musi by¢ na poziomie HIGH
Zablokowac regulator napgdu (CINH) lub Quickstop (QSP) Konfiguracja w C0469
Zamieni¢ pasek funkcyjny 1 <> na pasek funkcyjny 2
[-]-) W prawo/lewo na aktywnym pasku funkcyjnym Aktualna funkcja jest obramowana
[a]V) Powigkszyé/zmniejszy¢ warto$¢ Wartosci mozna zmieniac tylko wtedy, jesli migajg
Szybka zmiana: przytrzymaé wcisnigty przycisk
Zapisaé parametr, jesli % miga
Potwierdzenie przy pomocy STOrE na wyswietlaczu
Wyswietlacz statusu
(Opis meldunkow awarii: (£ 8-1 i nast. str.)
Wyswietlacz |Znaczenie Komentarz
Gotéw do pracy
Blokada impulsow Wyjécia energetyczne zablokowane
Przekroczone ustawione prady graniczne €0022 (tryb silnikowy) lub C0023 (tryb generatorowy)
Ostrzezenie aktywne
Btad aktywny
Wyswietlacz bargraf
W C0004 nastawiona warto$¢ w % Zakres wy$wietlacza: - 180 ... + 180 % (kazda kreska = 20 %)
(nastawa Lenze: wykorzystanie urzadzenia C0056)
D] |Pasek funkcyjny 1
Funkcja Znaczenie Komentarz
Set Woprowadzanie wartoéci zadanych za pomocg OO Nie mozliwe przy uruchomionej ochronie przy pomocy hasta
(wyswietlacz = "LOL")
Wyswietlana funkcja: Aktywne po kazdym zataczeniu zasilania
o Wyswietli¢ menu USEr, komérka pamigci 1 (C0517/1)
o \Wyswietli¢ aktywny zestaw parametréw
Wybra¢ kody Wyswietlenie aktywnego 4 cyfrowego numeru kodu [G]
Wybra¢ subkody Wyswietlenie aktywnego 3 cyfrowego numeru subkodu [H]
Zmieni¢ warto$¢ parametru (sub-)kodu Wyswietlenie 5 cyfrowej wartosci aktualnej [1]
HIL Wyswietli¢ warto$ci, ktdre sg diuzsze jak 5 cyfrowe
H: cyfry o wysokiej wartosci wyswietlacz "HI" na wy$wietlaczu
L: cyfry o niskiej wartosci wyswietlacz "LO" na wyswietlaczu
[E] |Pasek funkcyjny 2
Funkcja Znaczenie Komentarz
Wybra¢ zestaw parametrow 1 ... zestaw parametréw 4 do zmian o Wyswietlacz np. PS 2 ([F])
e Zestaw parametréw mozna uaktywni¢ tylko przez cyfrowe sygnaty
(konfiguracja pod C0410).
Bus Wybra¢ uzytkownika magistrali systemowej (CAN) Wybrany uzytkownik moze by¢ parametryzowany przez aktualny
naped.
=9 = Funkcja aktywna
Wybra¢ menu USEr Lista kodéw w menu USEr (C0517)
Po kazdym zataczeniu zasilania menu USEr jest aktywne. W razie |ALL Lista wszystkich kodow
potrzeby zmieni¢ na ALL . Funll  Tylko specyficzne kody dla modutéw funkcyjnych
INTERBUS, PROFIBUS-DP i LECOM-B

Lenze
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6.2.1.4

Parametryzacja

Zmiana i zapisywanie parametrow przy pomocy klawiatury

Rada!

Po kazdym zalaczeniu zasilania menu U5E- jest aktywne. Aby méc wywotaé wszystkie kody,
nalezy przej$¢ do menu ALL.

Akcja Przyciski Wynik Uwaga Przyktad
1. |Podigczyé Funkcja jest aktywna. Wyswietla si¢ pierwszy kod w menu USEr-

klawiature XXXX Hz |(CO517/1, ustawienie Lenze: C0050 = czgstotliwosc wyjsciowa).
2. Ew. zmieni¢ na = e Zmieni¢ na pasek funkcyjny 2
3 |menu ALL )
4. QO |[ALL Wybra¢ menu ALL (lista wszystkich kodéw)
5. &= |0 Potwierdzi¢ wybdr i zamieni¢ na pasek funkcyjny 1
6. |Zablokowaé Konieczne tylko, jesli chce sig zmieni¢ C0002, C0148, C0174 i/lub C0469

regulator

napedu

Ustawienie (1) C0412, doda¢ cyfre 3 do
8. parametréw o0 | x0x Wybrat kod e subkodu 3
9. -] Przy kodach bez subkoddw: automatyczny przeskok na

oo
10. QO | XXX Wybraé subkod 003
1. ]
12. QO | XXXXX Ustawi¢ parametry 3
13. STOrE Potwierdzi¢ wprowadzone dane, jesli % miga
) Potwierdzi¢ wprowadzone dane, jesli = nie miga; nie jest aktywne

14. "Petle” rozpocza¢ ponownie od 7., aby nastawi¢ pozostate parametry
6.2.1.5 Zmiana zestawu parametrow

Rada!

Przy pomocy klawiatury mozna zmieni¢ parametry tylko zestawie parametrow. Aby uaktywnic
zestaw parametréw do pracy, nalezy uzy¢ cyfrowych sygnatéw (konfiguracja pod C0410)!

Zestaw parametrow uaktywniony podczas pracy mozna wys$wietli¢ przy uzyciu funkcji [Esz].

Akcja Przyciski Wynik Uwaga Przyktad
1. Wybrgc’ (2} Zamieni¢ na pasek funkcyjny 2 Wybrac zestaw parametrow 2
3 funkcje )
3. |Wybra¢ Q0 |[1..4 Wybra¢ zestaw parametréw przeznaczony do zmiany 2
zestaw
4. | parametrow =D |0 Potwierdzi¢ wybdr i zamieni¢ na pasek funkcyjny 1
5. Ustawic¢ Tak jak opisano w rozdz. 6.2.1.4
parametry
6-4 BAB200VEC PL 2.0 Lenze



Parametryzacja

6.2.1.6 Zdalana parametryzacja uzytkownikoéw magistrali systemowej
- Rada!
l Uzytkownikdw magistrali systemowej mozna wybiera¢ zamiast przy pomocy funkciji - takze pod
C0370.
Akcja Przyciski Wynik Uwaga Przykfad
1. |Wybra¢ @D e Zamieni¢ na pasek funkcyjny 2 Zdalana parametryzacja dla
funkcje uzytkownika 32 magistrali
2 et systemowej.
3. |Wybraé aldres 90 |1..63 Wybra¢ adres uzytkownika. (L2 9-5 i nast. str.) 32
4. uzytkownika @ 0 Potwierdzi¢ adres i zamieni¢ na pasek funkcyjny 1
— Zdalna parametryzacja jest teraz mozliwa
5. Ustawic¢ Tak jak opisano w rozdz. 6.2.1.4
parametry Wszystkie ustawienia kierowane sg do wybranego uzytkownika
6.2.1.7 Jak zmieni¢ wprowadzone dane w menu U5E-?
o Rada!
l Szczegodtowe informacije na temat menu USE-: (E3 7-55)
Akcja Przyciski Wynik Uwaga Przykfad
1. |Zmieni¢ na D e Zamieni¢ na pasek funkcyjny 2
o | menu ALL Yy
3. Q0 (AL Wybra¢ menu ALL (lista wszystkich kodow)
4. @ 0 Potwierdzi¢ wybér i zamieni¢ na pasek funkcyjny 1
5. |Wybra¢ menu (] Wprowadzi¢ C0014 (tryb pracy)
USEr na miejsce 2 w menu USEr.
6. o osn Kod dla menu USEr osn Istniejace ustawienie zostanie
7. |Wybra¢ (1) Wyswietla sie kod zapisany w C0517/1 nadpisane (skasowane, a w to
komorke oo (ustawienie Lenze: czestotliwosé wyjsciowa C0050) miejsce wpisane nowe).
amieci
s | O | 001... 010 | Wybrac subkod 002
9. |Zmieni¢ e
10. \(;vprowadzone QO | XXXXX Poda¢ numer kodu M
ane o S
Nie jest sprawdzane, czy wprowadzony numer kodu istnieje!
0" wprowadzi¢, aby skasowa¢ wprowadzone dane.
11. STOrE Potwierdzi¢ wprowadzone dane
12. "Petle” rozpoczaé ponownie od 7., aby zmieni¢ pozostate komorki pamieci

Lenze
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6.2.1.8

Parametryzacja

Uruchomienie ochrony przy pomocy hasta

(Dostepne od typu E82 ... Vx11 w kombinac;ji z klawiatura, typ E82B ... Vx10)

Rada!

Przy uruchomionej ochronie przy pomocy hasta (C0094 = 1 ... 9999) istnieje swobodny dostep
tylko do menu U5E-.

Aby uzyskac¢ dostep do innych funkcji, nalezy najpierw podaé hasto.

Nigdy nie wolno zapomnie¢ swojego hasta! W przypadku straty hasta nalezy zwrdcié sie do
serwisu Lenze.

Uruchomienie ochrony przy pomocy hasta

Akcja Przyciski Wynik Uwaga Przyktad
1. |Zmieni¢ na (2} Zamieni¢ na pasek funkcyjny 2
5 |menu ALL )
3. Q0 |ALL Wybra¢ menu ALL (lista wszystkich kodow)
4. (1) Potwierdzi¢ wybor i zamieni¢ na pasek funkcyjny 1
5. Wprowadzi¢ ) Wprowadzi¢ hasto 123 i
g |"asho o |00y Kod dla hasfa gogy | vaktywnic
7. )
8. (4} XXXX Ustawic hasto 123
9. STOrE Potwierdzi¢ hasto
10. | Uaktywnié (2] Zamieni¢ na pasek funkcyjny 2
hasto przez
. zamiang na e
12. |menu USEr Q0 |USEr Wybra¢ menu USEr
13. 0 0 Potwierdzi¢ wybdr i zamieni¢ na pasek funkcyjny 1
0— Symbol klucza oznacza, ze ochrona hastem jest aktywna
Uruchomienie funkcji zabezpieczonych hastem
Akcja Przyciski Wynik Uwaga Przyktad
1. Uruchomienie rézne PASS Proba uruchomienia funkcji zabezpieczonych hastem Wylaczy¢ hasto 123
funkgji o Omiga tymczasowo
zabezpieczonych 0—
hastem
2. |Wytaczy¢ (4] PASS Ustawi¢ hasto 123
zabezpieczenie XX
hastem 0—
tymczasowo
3. STOFE Potwierdzi¢ hasto
0— gasdnie
4. |Wolny dostep do |rézne Teraz jest swobodny dostep do wszystkich funkcji
wszystkich funkcji
5. | Uaktywni¢ D 6 Zamieni¢ na pasek funkcyjny 2
ponownie hasto
6. przez zamiang na et
7. |menu USE- Q0 |USEr Wybra¢ menu USEr
8. D (0 Potwierdzi¢ wybor i zamieni¢ na pasek funkcyjny 1
0— Zabezpieczenie hastem jest znowu aktywne

6-6
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Wylaczenie na state zabezpieczenia hastem

Akcja Przyciski Wynik Uwaga Przykfad
1. [Zmieni¢ w @D |PASS Omiga Na state wytaczy¢ hasto 123
menu ALL o

0—
2. () PASS Ustawi¢ hasto 123

XXXX

0—
3. STOFE Potwierdzié¢ hasto

0— gasnie
4. D e Zamieni¢ na pasek funkcyjny 2
5. e
6. Q0 AL Wybra¢ menu ALL (lista wszystkich kodow)
7. @ 0 Potwierdzi¢ wybér i zamienié¢ na pasek funkcyjny 1
8. |Wytgczy¢ na e
state
9 | zabezpieczeni O |oos4 Kod dia hasta 0094
10. |ahastem e
1. (a) [i] Skasowac hasto 0
12. @D |ST0-E Potwierdzi¢ wprowadzone dane
Teraz istnieje znowu swobodny dostep do wszystkich funkcji

Lenze BAB200VEC PL 2.0 6-7




6.2.2

6.2.2.1

Parametryzacja

Parametryzacja przy pomocy modutu komunikacji LECOM-A (RS232)

Modut komunikacji LECOM-A (RS232) taczy regulator napedu z jednostka nadrzedng (np.

komputerem) za posrednictwem interfejsu RS232.

Aby méc pracowac z modutem komunikacji, potrzebne sg nastepujace akcesoria:

e Oprogramowanie do parametryzacji “Global Drive Control (GDC)”, wersja 3.2 lub wyzsza

e Systemowy kabel komputerowy

Dane ogélne/warunki uzytkowania

Typ modutu komunikacji

EMF2102I1B-V001 (LECOM-A/B)

Medium komunikacji

RS232 (LECOM-A)

Protokot komunikacji

LECOM-A/B V2.0

Format przekazywania znakéw

TE1: 7 bit ASCII, 1 stop bit, 1 start bit, 1 bit parzystosci (parzysty)

Liczba baud [bit/s]

1200, 2400, 4800, 9600, 19200

LECOM-A uzytkownik

Slave

Topologia sieci

Punkt-do-punktu

Maks. liczba uzytkownikow

1

Maks. dtugos¢ przewodu 15m

Czas komunikacji Patrz tabela

Podtaczenie komputera 9-biegunowe gniazdo Sub-D

Napiecie state zasilania Wewngtrzne

Napigcie zasilajace do PE 50 VAC

Rodzaj ochrony IP20

Temperatura otoczenia Podczas pracy: 0..+50°C
Podczas transportu: -25...+70°C
Podczas sktadowania:  -25 ... +55 °C

Warunki klimatyczne

Klasa 3K3 wg. EN 50178 (bez obroszenia, $rednia wilgotno$¢ wzgledna 85 %)

Wymiary (dtug. x szer. x wys.)

75 mm x 62 mm x 23 mm

BA8200VEC PL 2.0
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6.2.2.2 Czasy komunikacji

Czas potrzebny do komunikacji z napedem mozna podzieli¢ na kolejno po sobie nastepujace
przedziaty czasowe:

Odcinek | Aktywny komponent Akcja
t0 Program uzytkownika w systemie Start z zadaniem o informaciach do regulatora napedu
sterujgcym
t1 Software-sterownik w systemie sterujgcym | Konwertuje zadane dane do protokotu LECOM-A/B i uruchamia transmisje
t2 Komunikcja (= transmisja szeregowa) do regulator napedu (czas telegramu)
t3 Regulator napedu Opracowuje zadane informacje i uruchamia odpowiedz
t4 Komunikacyjna odpowiedz jest transmitowana (czas telegramu)
t5 Software-sterownik w systemie sterujagcym | Ocenia odpowiedz i konwertuje do formatu programu uzytkownika
t6 Program uzytkownika w systemie Otrzymuje wynik
sterujgcym
Czas telegramu (t2, t4) [ms] Liczba baud [bit/s]
1200 2400 4300 9600 19200
Telegram typu SEND t2¢tandard (Warto$¢ parametru = 9 cyfr) 150 75 375 18.8 94
(wystac dane do napedu) Dodatkowo do rozszerzonego adresowania 416 208 10.4 52 26
Telegram typu RECEIVE t4gtandard (Wartos¢ parametru = 9 cyfr) 166.7 83.3 41.7 20.8 10.4
(odczyta¢ dane z napedu) Dodatkowo do rozszerzonego adresowania 83.3 47 208 10.4 52
Czas wymagany dla jedej cyfry ) Na cyfre [ms] 8.4 42 21 1 0.52
Czas przetwarzania w regulatorze napedu (t3) t3 [ms]
Pisanie kodow 20
Czytanie kodéw 20

) Jesli telegram zawiera mniej lub wiecej jak 9 cyfr, to czas transmisji zmieni sie o podane wartosci.
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6.2.2.3

Parametryzacja

Okablowanie z jednostka sterujaca (komputer lub programowainy
sterownik PLC)

6-10

Obtozenie Pin 9-biegunowe gniazdo SubD Instalacja/uruchomienie
Pin |Nazwa Wejscie (WE)/ |Komentarz
Wyijscie (WY)
1 - Nie obfozone
LECOM-A

2 RxD WE Kabel “Otrzymywanie danych”

3 TxD WY Kabel “Wysytanie danych”

4 DTR WY Sterowanie wysytania

@
5 GND Potencjat odniesienia EWL0020 /U
6 DSR WE Nie oblozone EWL0021 o 0
EWLO0048 AF P
7 - Nie obfozone
PC L.
8 - Nie obfozone
9 GND Potendjal odniesienia dia T/R (A), T/R (B) 1 +5 V 8200 vector
@ = Systemowy kabel komputerowy Oprogramowanie do parametryzacji Global Drive
Control musi by¢ zainstalowane w komputerze
uzytkownika.
1. Podiaczy¢ modut komunikacji do interfejsu AlF.
2. Za pomocg kabla systemowego potaczy¢ z
komputerem.
Przy zataczonym zasilaniu modut komunikacji jest
gotow do pracy. Teraz mozna si¢ komunikowaé z
napedem, t. zn. odczytywaé wszystkie kody oraz
zmienia¢ kody zapisywalne.
Rada!

e Regulator napedu posiada podwdjng izolacje bazowg wg VDE 0160. Nie jest potrzebne
izolowanie zasilania.

e Do okablowania nalezy uzywac¢ akcesoriéw firmy Lenze.

Uwagi dotyczace samodzielnie przygotowanych systemowych kabli komputerowych

Specyfikacja kabla Typ kabla LIYCY 4 x 0.25 mmZ ekranowany
interfejsu RS232 Oporno$é jednostkowa <100 Qkm
przewodu
Pojemnos¢ jednostkowa | < 140 nF/km
Specyfikacja konektora Stosowa¢ wytacznie metalowe oprawy SubD.
SubD Ekran potaczy¢ z obu stron z oprawami.

Obtozenie Pin

Podtaczenie z komputerem lub podobnie

Z modutem komunikacji 9-biegunowe gniazdo 25-biegunowe gniazdo
SubD Pin SubD Pin
. (RxD) 3 (TxD) 2 (TxD)
g—lb|egunowy wtyk SubD 3 (D) 2 (RWD) 3 (RO)
in
5 (GND) 5 (GND) 7 (GND)
BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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6.2.2.5

Parametryzacja

Akcesoria
Akcesoriado |Nazwa Nr zaméwienia | Komentarz
jednostki
sterujacej
Oprogramowa | Global Drive Control (GDC) ESP-GDC2 Komputerowy program do parametryzacji napedéw (wersja 3.2 i wyzsza)
nie Wymagania sprzetowe: komputer kompatybilny z IBM AT
LECOM-PC - LECOM-A/B-sterownik komunikacji dla systeméw komputerowych w jezyku
C/C++ (kod zrodiowy). Prosta modyfikacja dla innych systeméw docelowych.
Sprzet Systemowy kabel EWL0048 Systemowy kabel pomiedzy komputerem (9-biegunowe gniazdo) a modutem
komputerowy 0.5 m komunikacji
Systemowy kabel EWL0020
komputerowy 5 m
Systemowy kabel EWL0021

komputerowy 10 m

Parametryzacja przy pomocy LECOM-A (RS232)

Za posrednictwem LECOM-A istnieje dostep do wszystkich kodéw:

Kody regulatora napedu (tabela kodow: i 14-9inast. str.).

- Kody te sg trwale zapisywane automatycznie w regulatorze napedu.
- Wyjatek: dane procesu jak np. stowa sterujgce lub wartosci zadane.

parametryzacji przy pomocy LECOM-A.

Kody specyficzne dla modutéw (dostep tylko przez modut komunikacji: @ 6-11).
Pomoc Online do programu Global Drive Control zawiera wszystkie wskazéwki dotyczace

Dodatkowe kody dla LECOM-A (RS232)

Jak czytac tabele koddéw:

Kolumna

Wprowadzane dane

Znaczenie

Kod

Nr

Numer kodu (Kody oznakowane

ks

sq takie same we wszystkich zestawach parametréw)

Nazwa

Nazwa kodu

Format LECOM

VO = octet

Interpretacja telegramu odpowiadajacego:
VH = heksadecymalny (szesnastkowy); VD = decymalny (dziesietny); VS = ASCII string (ciag znakéw);

Parametr

Nastawy/mozliwe ustawienia

Zawarto$¢ lub znaczenie wartosci parametru (wyttuszczony druk = ustawienie Lenze)

Wazne

Wazne informacje dodatkowe

Lenze

BA8200VEC
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Parametryzacja

Kod Parametr WAZNE
Nr. Nazwa Format |Nastawy/mozliwe ustawienia
LECOM
C0068" | Stan pracy VH  |Bit Oblozenie
32110 TRIP numer btedu Przekazanie 10 cyfr z numeru bledu LECOM.

Przyktad: TRIP OH (LECOM-Nr. 50) = 0110 (5)

716154 Ostatni btgd komunikacji
0000 Brak btedu
0001 Btad sumy kontrolnej
0010 Btad ramki
0011 Zastrzezone
0100 Niewazny numer kodu
0101 Niewazna zmienna
0110 Brak uprwnien do dostepu
0111 Przetwarzanie telegramu przerwane
przez nowy telegram
1111 Ogolny btad
8 Blokada regulatora (DCTRL1-CINH)
0 Regulator zablokowany
1 Regulator odblokowany

9 Qnin Prog osiagniety (PCTRL1-QMIN)
0 Nie osiggniete
1 Osiagniete

10 Kierunek obrotéw (NSET1/CW/CCW)

0 Obroty w prawo
1 Obroty w lewo
1 Blokada impulséw (DCTRL1-IMP)
0 Wyjscia energetyczne zablokowane
1 Wyjscia energetyczne odblokowane

12 Quickstop (DCTRL1-QSP)
0 Nie aktywne
1 Aktywne

13 Imaks granica osiagnieta

(MCTRL1-IMAX)
(C0014 = -5-: warto$¢ zadana momentu
obrotowego)
0 Nie osiggniete
1 Osiagniete
14 Warto$¢ zadana czestotliwosci
osiggnieta (MCTRL1-RFG1=NOUT)
0 Nie prawda
1 Prawda
15 TRIP meldunek btedu (DCTRL1-TRIP)

0 Nie aktywne
1 Aktywne

€0248" | LECOM wybor vD |0 0000 ... 0255 e Dla kompatybilnosci ze sterownikami LECOM-A/B wersja 1.0, ktdre

wejscia nie wspierajg bezposredniego adresowania subkoddw (parametry
matrycy).

o (0248 okresla subkod (element matrycy), do ktérej jest dostep.

e Prdba dostania sie do kodéw bez subkodow jesli C0248 > 0 prowadzi
do btedu, poniewaz adres nie istnieje.

e Sterowniki LECOM-A/B od wersji 2.0 wspieraja bezposrednie
adresowanie subkodéw. Nie stosowa¢ C0248 razem z tymi
sterownikami!

o Przy kazdym zatgczeniu C0248 ustawia sie na 0.

6-12 BAS200VEC PL 2.0 Lenze



Parametryzacja

Kod Parametr WAZNE
Nr. Nazwa Format |Nastawy/mozliwe ustawienia
LECOM
€0249" [ LECOM bank VD Bank Kody adresowalne o Dla kompatybilno$ci ze sterownikami LECOM-A/B wersja1.0
kodow kodow (najwigkszy mozliwy numer kodu 255).
0 0000 ... 0255 o Zbankiem kodoéw dodawany jest offset 250 do numeru kodu.
1 0250 _ 0505 o (0249 nie dziata razem ze sterownikami LECOM-A/B od wersji 2.0.
2 0500 . 0755 e Przy kazdym zataczeniu C0249 ustawia sig na 0.
3 0750 ... 1005
4 1000 ... 1255
5 1250 ... 1505
6 1500 ... 1755
7 1750 ... 2005
8 2000 ... 2255
9 2250 ... 2505
10 2500 ... 2755
11 2750 ... 3005
123000 ... 3255
13 3250 ... 3505
14 3500 ... 3755
15 3750 ... 4005
C1810" [SW VS Struktura: 33521021_xy000 Wersja oprogramowania (x = wersja gtéwna, y = podwersja)
etykietowanie
C1811" [SW VS Data powstania oprogramowania
sporzadzenia
C1920 | Stan startu VD |0 QSP (Quickstop) Po zataczeniu zasilania naped jest w stanie “QSP”.
1 CINH (blokada regulatora) Po zataczeniu zasilania naped jest w stanie “CINH”.
Pisanie C0040 =1 = odblokowanie
C1921 | Skrécony czas VD |0 Nie aktywne C1921=1:
odpowiedzi e Pisany telegram (send) jest sprawdzany tylko pod wzgledem btedu
transmisji:
- Bezbtedny telegram jest potwierdzany pozytywnie (ACK), w
przeciwnym razie - negatywnie (NAK).
1 Aktywne - Dopiero wtedy warto$¢ jest transmitowana do regulatora napgdu.
o Nie ma gwarancji, ze regulator napedu pobrat warto$¢ w sposéb
prawidtowy.
e Ponowne uruchomienie modutu komunikaciji jest mozliwe po 50 ms.
1922 | Reakcja kontroli VD 0 Nie aktywne e Przy pomocy C1922 i C1923 mozna kontrolowa¢ pofaczenie
komunikacji 1 CINH (blokada regulatora) kom.unikacyjne z kor.nputerem sterujqcym. o .
] o Jesli komputer sterujacy podczas kontroli ustawionej pod C1923 nie
2 QSP (Quickstop) wysyla telegramu do modutu komunikacji, to przeprowadzona
C1923 | Czas kontroli 50 {ms} 65535 |  zostanie akcja ustawiona pod C1922.
Lenze BAB200VEC PL 2.0 6-13



Parametryzacja

Kod

Parametr

WAZNE

Nr.

Nazwa

Format
LECOM

Nastawy/mozliwe ustawienia

C1962

Rozszerzony nr
btedu

Brak btedu

Btedne okreslenie serwisowe
Btedne rozpoznanie call

Btad wewnetrzny

Btedny typ danych
Btedny numer subkodu
Btedny numer kodu
Btedny ogdiny parametr

Btad uzytkownika w komputerze sterujacym

0 N[O O B W O

—
o ©

Stan pracy, np. blokada regulatora
Tryb pracy C0001 nieprwaidtowy
Parametr tylko do odczytu

Ogédlne

Btad dostepu

TN
PR RN

Za duza dtugo$¢ bloku danych
Kolizja z innymi warto$ciami parametréw
Opuscic¢ zakres wartosci

Ogdlne przekroczenie wartosci
granicznej

Przekroczenie wartosci granicznej

17

Ogolny btad wewnetrzny

Btad wewnetrzny

32
33
34
35
36
37
38

Ogéiny

Przekroczenie czasu

Btad ramki

Btad parzystosci

Przepetnienia

Btad potwierchenia

Przepetnienie w pamieci blokowej

Btad komunikacji modut komunikacji <> regulator napedu

208
209
210

211
212
213
214

Btad ramki

Btad przepetnienia

Btad sumy kontrolnej w module
komunikacji

Przerwanie telegramu
Btedne dane

Btedny serwis

Btad parzystosci

Btad komunikaciji regulator napedu <> modut komunikacji

6-14
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6.2.2.6

Lenze

Parametryzacja

Wyszukiwanie zakiécen i usuwanie usterek LECOM-A (RS232)
Trzy diody LED na modul komunikacji LECOM-A (RS232) okreslajg status:

LED zielona (Vcc) LED z6tta (RxD) LED zotta (TxD)
Miga Modut komunikacji nie zostat jeszcze Odbierany jest telegram. Wysytana jest odpowiedz.
zainicjalizowany.
Swieci Modut komunikacji jest zasilany, brak -
usterki.
Nie $wieci | Modut komunikacii nie jest zasilany. Nie odbierane s telegramy. Nie wysytane sa odpowiedzi.
Btad Przyczyna Sposob usuniecia

Brak komunikacji z
regulatorem napedu

Regulator napedu jest wytaczony:

o Na regulatorze napedu nie $wieci sig zaden wyswietlacz.

o Nie $wieci sig zielona dioda LED Vcc.

Zataczy¢ napigcie w regulatorze napedu.

Modut komunikacji nie ma zasilania:
e Zielona dioda LED Vcc nie $wieci.

Sprawdzi¢ potaczenie z regulatorem napedu.

Modut komunikacji nie zostat zainstalowany z regulatorem
napedu.

Regulator napedu nie odbiera zadnych telegraméw.
Test: Spowodowac, aby komputer sterujacy wysytat
cyklicznie telegramy (np. jesli GDC jest w trybie Online).

Zétta dioda LED RxD nie miga:
e Sprawdzi¢ okablowanie z komputerem sterujacym.

e Przetestowa¢ komputer sterujacy, czy wysyta telegramy i
uzywa wiasciwego interfejsu.

Regulator napedu nie wysyta zadnych telegraméw.

Test: Spowodowac, aby komputer sterujacy wysytat
cyklicznie telegramy. Dzieje sig tak wtedy, gdy np. GDC jest
w trybie Online.

Zétta dioda LED TxD nie miga:

o Nalezy sprawdzi¢ liczby baud LECOM (C0125) u obu
uzytkownikow i jesli to konieczne wyregulowaé.

o Nie stosowac adreséw regulatora 00, 10, ..., 90.

Zétta dioda LED TxD miga:

e Sprawdzi¢ okablowanie z komputerem sterujacym.

Regulator napedu nie
wykonuje polecenie
pisania

e Regulator napedu wysyta negatywne potwierdzenie
(odpowiedz NAK):

- Brak dostepu pisania do C0044, C0046, poniewaz
0412 ustawione nieprawidfowo.

- Proba zapisu w kodzie typu “read only”.

C0412/1, C0412/2 = 0 ustawiC.

Zasadniczo zlecenie pisania nie mozliwe.

e Regulator napedu wysyta pozytywne potwierdzenie
(odpowiedz ACK):

- Regulator napedu pracuje z innym zestawem
parametréw.

Przetaczy¢ zestaw parametrow.

BA8200VEC PL 2.0
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6.3 Parametryzacja przy pomocy modutéw funkcyjnych magistrali
danych
Wskazowki dotyczace parametryzaciji mozna znalezé:
Kombinacja regulator napedu + modut funkcyjny Opis
Magistrala systemowa (CAN) 3 9-1inast. str.
PROFIBUS Patrz instrukcja obstugi modutéw funkcyjnych magistrali danych
INTERBUS
LECOM-B (RS485)

6-16 BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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7 Biblioteka funkcji

W bibilotece mozna znalez¢ doktadne informacje umozliwiajace dostosowanie regulatora napedu do
wiasnych potrzeb. Rozdziat ten zawiera nastepujace tematy:

e Wybdr trybu pracy, optymalizacja pracy

e Ustawienie wartosci granicznych

e Przyspieszanie, zwalnianie, hamowanie, zatrzymanie

e Konfiguracja analogowych i cyfrowych wartosci zadanych

e \Wprowadzanie/automatyczne rozpoznawanie danych silnika
e Regulator procesu, regulator Imaks

e Swobodne konfigurowanie wejs¢ analogowych

e Swobodne konfigurowanie wejs¢ cyfrowych, wydawanie meldunkéw
e Kontrola termiczna silnika, rozpoznawanie zaktécen

o Wyswietlanie danych roboczych, diagnostyka

e Zarzgdzanie zestawami parametréw

e Indywidualne gromadzenie parametrow napedu menu U5E-

Rada!

e Powigzanie kodow z przetwarzaniem sygnatdw mozna znalez¢ w schematach przeptywu
sygnatow. (0 14-1 i nast. str.)

e W tabeli kodow wszystkie funkcje sg posortowane jak w leksykonie wedtug numeracji z
krotkim objasnieniem. (43 14-9 i nast. str.)

e Dla swobodnej konfiguracji sygnatow nalezy:
- Z docelowej pozycji zawsze wybra¢ zrédto!

- Zadac¢ sobie pytanie “Z kad pochodzi sygnat?” Dzieki temu mozna tatwo odnalez¢ wtasciwe
wprowadzane dane dla danego kodu.

- Pamietac, ze: jedno zrédto moze miec wiele celdw, lecz jeden cel moze mie¢ tylko jedno
zrodto.

Lenze BAS200VEC PL 2.0 7-1
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Biblioteka funkcji

Wybér trybu pracy, optymalizacja pracy

711 Tryb pracy
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0014.l | Tryb pracy 2- |-2- Sterowanie charakterystykg U/f U ~ f Liniowa charakterystyka ze statym
podwyzszaniem Uiy
-3- Sterowanie charakterystykg U/f U ~ f2 Kwadratowa charakterystyka ze statym
podwyzszaniem Uiy
-4- Regulacja wektorowa Przy pierwszym uruchomieniu C0148 nalezy
-5- Bezczujnikowa regulacja momentu obrotowego z zidentyfikowac parametry silnika
ograniczeniem predkosci obrotowej w przeciwnym razie uruchomienie nie jest
o Warto$¢ zadana momentu obrotowego przez mozliwe
C0412/6
o Ograniczenie predko$ci obrotowej za pomocg
wartosci zadanej 1 (NSET1-N1), jesli C0412/1 jest
obtozone, w przeciwnym razie za pomocg
czestotliwosci maksymalnej (C0011)
Funcja Przy pomocy C0014 nalezy ustawic tryb pracy i charakterystyke napigcia. Mozna takze dostosowac do réznych charakterystyk
obcigzen:
e Liniowa charakterystyka dla napeddw o statym momencie obcigzajacym w zaleznosci od predkosci
e Kwadratowa charakterystyka dla napedéw o kwadratowo przebiegajacym momencie obcigzajacym w zaleznosci od predkosci
- Kwadratowe charakterystyki U/f preferowane sa w pompach odsrodkowych i napedach wentylatoréw. Jednak zawsze nalezy
sprawdzi¢ dany naped pompy lub wentylatora, czy moze by¢ uzywany w tym trybie pracy!
- Jedli dany naped pompy lub wentylatora nie jest przystosowany do pracy z kwadratowa charakterystykg U/f, to nalezy
wybrac¢ tryb pracy C0014 = -2- lub -4-.
Sterowanie charakterystyka U/f z podwyzszaniem U,
Nalezy wybra¢ klasyczne sterowanie U/f ze statym podwyzszaniem Upn (C0016) przy pracy nastepujacych napedow:
o Uktady wielosilnikowe (kilka silnikdw podtgczonych do jednego regulatora napedu)
o Tréjfazowe silniki reluktancyjne
o Tréjfazowe silniki samohamujace
e Praca ze specjalnymi silnikami o przyporzadkownej trwale charakterystyce czestotliwo$¢-napiecie
o Napedy pozycjonujace i dosuwajace o wysokiej dynamice
e Napedy podnoszace
C0014 = -2- C0014 = -3-
Charakterystyka liniowa Charakterystyka kwadratowa (np. pomp, wentylatoréw)
Uout Uout
100% 100% pb— — — — — —
7/
/
/ I
d |
/
/ I
Unin / |
Umin 1 Z |
o 0
0 C0015 f 0 C0015 f
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Regulacja

Wazne

Cechy szczegdlne

Lenze
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Regulacja wektorowa

Przy pomocy regulacji wektorowej osiaga sie w pordwnaniu ze sterowaniem z charakterystyka U/f znacznie wyzszy moment
obrotowy i mniejszy prad biepu jatowego. Regulacja wektorowa to ulepszona regulacja pradu silnika zgodnie z procesem FTC
firmy Lenze. Regulacje wektorowg nalezy wybbra¢ przy uzywaniu nastepujacych napedéw:

o Napedy pojedyncze o bardzo zmiennych obcigzeniach

Napedy pojedyncze o cigzkim rozruchu

Uktady wielosilnikowe z takimy samymi silnikami i o identycznym rozktadzie obcigzen

Bezczujnikowa regulacja predkosci tréjfazowych standardowych silnikdw w potaczeniu z kompensacjg poslizgu (C0021)

Bezczujnikowa regulacja momentu obrotowego z ograniczaniem predkosci
Warto$¢ zadang (C0412/6) interpretuje sie jako warto$¢ zadana momentu obrotowego. Warto$¢ aktualna nie jest potrzebna.
Zastosowanie w np. napedach nawijajacych.

Sterowanie charakterystyka U/f (C0014 = -2- lub C0014 = -3-):
1. Wprowadzi¢ czestotliwo$¢ znamionowa U/f C0015.
2. Wprowadzi¢ podwyzszanie Upi, (C0016).

Regulacja wektorowa (C0014 = -4-):

o |dentyfikacja parametréw jest absolutnie niezbgdna. (CA 7-29)

e Tryb pracy C0014 = -4- powinien by¢ uzywany tylko z kompensacjg poslizgu (C0021). Dzigki temu "bezczujnikowa regulacja
predkosci” zoptymalizuje sie na proces.

e Prad jatowy silnika (prad magnesujacy) nie moze przekroczy¢ pradu znamionowego regulatora napedu.

e Przytaczony silnik pod wzgledem mocy nie powinien by¢ wigcej jak dwie mocy klasy nizej od silnika przyporzadkowanego do
regulatora napedu.

e Zamiang pomigdzy sterowaniem charakterystyka U/f a regulacjg wektorowg mozna przeprowadzac tylko przy zablokowanym
regulatorze.
o Aplikacji z regulacjg mocy nie wolno uzywac¢ w trybie pracy "Regulacja momentu obrotowego ” (C0014 = 5)! [ 13-15
e Optymalng prace napedu dla aplikacji z regulatorem procesu, np. regulacji predkosci uzyska¢ mozna w trybach pracy
C0014 =2 lub C0014 = 4.
- Jesli potrzebny jest wysoki moment obrotowy przy matych predkosciach, to zaleca sie tryb pracy “Regulacja wektorowa”
(C0014 = 4)

C0014 = -3-
o Duze momenty bezwltadno$ci powodujg zmniejszenie przy$pieszen napedu.
- Takiego zachowania sie napedu mozna unikng¢ wykorzystujac przetaczenie zestawu parametréw (np. przyspieszenie z
C0014 = -2-).
C0014 = 4-
o Nie mozliwe, jesli
- do jednego przemiennika podtgczonych jest kilka napedéw o réznych obcigzeniach.
- do jednego przemiennika podtgczonych jest kilka napedow o réznych mocach znamionowych.

BA8200VEC PL 2.0 7-3
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71.2 Charakterystyka U/f
71.21 Czestotliwos¢ znamionowa U/f

Kod Mozliwe ustawienia WAZNE

Nr Nazwa Lenze [Wyhor

C0015 | Czestotliwosé 50.00 |7.50 {0.02 Hz} 960.00 |Ustawienie dotyczy wszystkich dopuszczonych
znamionowa U/f napie¢ zasialajacych

Funkcja przy C0014 = -2-, -3-

Funkcja przy C0014 = -4-

Regulacja

Wazne

7-4

Wspotczynnik znamionowy U/f ustala nachylenie charakterystyki U/f i ma decydujacy wptyw na prad, moment i moc wyjsciowg
silnika.

Czestotliwo$¢ znamionowa U/f wplywa na wewnetrzne parametry modelu silnika w trybie pracy "Regulacja wektorowa”.

C0015 [Hz] = 400V f H] frm czestotliwo$¢ zmanionowa silnika
IJznam. siln. [V]
C0014 = -2- C0014 = -3-
Charakterystyka liniowa Charakterystyka kwadratowa (np. pomp, wentylatoréw)
Uout Uout
100% 100% f— — — — — —
/|
/
4 I
7 |
/
/ I
Umin / |
Umin | Z |
0 (0]
0 C0015 f 0 C0015 f
Silnik Ustawienie C0015
Napiecie |Czestotliwos¢ |Przytacze
230/400 V |50 Hz Y 50 Hz Rada:
e 4-biegunowe silniki asynchroniczne, ktdre sg przewidziane na
czestotliwo$¢ znamionowg 50 Hz w potaczeniu gwiazdowym,
220/380 V|50 Hz Y 526 Hz mozna uzywacé w potaczeniu trojkatnym przy statym wzbudzaniu
do 87 Hz.
280/480 V |60 Hz Y 50 Hz - Prad i moc silnika podwyzszajq si¢ przy tym o wspdtczynnik
V3=173.
400/690 V 150 Hz A 50 Hz - Zakres ostabienia wzbudzenia zaczyna sie dopiero powyzej
87 Hz.
400 V 50 Hz
o Zalety:
- Wyzszy zakres predkosci obrotowych.
230/400 V|50 Hz A 87 Hz - 73 % wyzsza moc wyjéciowa silnikow standardowych.
280/480 V |60 Hz o Zwykle te metode mozna wykorzystac takze przy silnikach o
wigkszej liczbie biegunéw (6, 8, ...).
220/380 V |50 Hz A 90.9 Hz - W przypadku silnikéw 2-biegunowych nalezy zwréci¢ uwage na
mechaniczne ograniczenie predkosci.

e Wewnetrzna kompensacja napigcia zasilania wyréwnuje wahania w sieci podczas pracy, i nie ma potrzeby uwzgledniania tego
w ustawieniach C0015.

o |dentyfikacja parametrow silnika przydziela automatycznie C0015.

BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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71.2.2 Podwyzszanie Ui
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0016 |Podwyzszanie Upin | = 0.00 {0.2 %} 40.0 [> w zaleznosci od urzadzenia
Ustawienie dotyczy wszystkich dopuszczonych
napie¢ zasilajgcych

Funkcja przy sterowaniu
charakterystyka U/f
C0014 = -2-, -3-

Regulacja

Wyliczanie czestotliwosci poslizgu

Wazne

Podwyzsznie napiecia silnika w zalezno$ci od obcigzenia w zakresie czestotliwosci wyjsciowych ponizej czestotliwosci
znamionowej U/f. Dzigki temu mozna zoptymalizowa¢ przebieg momentu obrotowego napedu.

Koniecznie dostosowa¢ C0016 do uzytego silnika asynchronicznego. W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo
uszkodzenia silnika wskutek przegrzania lub pracy przemiennika z przetezeniem.
1. Silnik powinien pracowa¢ na obrotach jatowych przy czestotliwosci poslizgu (f = 5 Hz).

fs =

Mngyn =

nNsyn -

f, -
N I']Nsyn

fy - 60
P

Ny

fs

fznam.

Nznam.syn.

NN

p

czestotliwose poslizgu

czestotliwosci znamionowa zgodnie z tabliczkg znamionowg
silnika [Hz]

synchroniczna predko$é obrotowa silnika [min-1]

predko$¢ znamionowa zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika
[min1]

ilo8¢ par biegundw

2. Podwyzszy¢ Upin do uzyskania nastepujacego pradu silnika:

- Silnik w pracy krotkotrwatej przy 0 Hz < f < 25 Hz:

Przy silnikach z chtodzeniem wiasnym: Igipika < IN sinika
Przy silnikach z chtodzeniem obcym: Igjinika < IN sinika

- Silnik w pracy statej przy 0 Hz < f < 25 Hz:

Przy silnikach z chtodzeniem wtasnym: Igjinika < 0,8 - IN silnika

Przy silnikach z chtodzeniem obcym: Igjinika < IN sinika

Przy regulacji nalezy zwrdci¢ uwage na termiczne warunki przytaczonego silnika asynchronicznego przy matych czestotliwo$ciach
wyjsciowych:
o Praktyka wskazuje, ze standardowe asynchroniczne silniki o klasie izolacji B mozna krétkotrwale uzywac ze swoim pradem

znamionowym w zakresie czestotliwosci 0 Hz < f < 25 Hz.

o W celu uzyskania doktadnych warto$ci nastawy maksymalnego dopuszczalnego pradu znamionowego przy silniku z wtasnym
chtodzeniem w niskim zakresie predkosci nalezy skontaktowa¢ si¢ z producentem silnika.

Funkcja przy regulacji wektorowej U, nie dziata.
lub regulacji momentu

obrotowego

C0014 = -4-, -5-

Lenze
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71.3 Optymalizacja pracy
71.31 Kompensacja poslizgu
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze [Wyhor
C0021 |Kompensacja 00 (-50.0 {0.1 %} 50.0
poslizgu
Funkcja Przy obciazeniu zmniejsza sie predkosé maszyny asynchronicznej. Taki spadek obrotéw uzalezniony od obcigzenia okresla sie
jako poslizg. Przez ustawienie C0021 mozna poslizg czgsciowo skompensowa¢. Kompensacja poslizgu dziata we wszystkich
trybach pracy (C0014).
o Zwiekszy¢ poslizg w C0021 < 0 (przy C0014 = -2-, -3-)
- “tagodniejsza” praca napedu przy duzych uderzeniach obcigzen lub przy zastosowaniu kilku silnikéw.
o W zakresie czestotliwosci 5 ... 50 Hz (87 Hz) odchytka od znamionowej predkosci wynosi < 0,5 % (warto$¢ wytyczna). W
pracy z ostabianiem wzbudzenia zwigksza sie btad.
Regulacja 1. Przyblizona regulacja w oparciu o dane silnika:
Mysyn — Ny . S stata poslizgu (C0021) [%]
5= Msyn - 100 % Nznam.syn.  Synchroniczna predkosc silnika [min1]
nN predko$¢ znamionowa zgodnie z tabliczka znamionowa silnika
n. =60 [min-")
Nsyn p fonam. czestotliwosci znamionowa zgodnie z tabliczkg znamionowa
silnika [Hz]
p ilo$¢ par biegunoéw (1,2, 3, ...)
2. Doktadng regulacje nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o do$wiadczenie:
- Tak diugo korygowa¢ C0021, az w zadanym zakresie predko$ci pomigdzy obrotami jatowymi a maks. obcigzeniem silnika
nie wystapi juz spadek obrotow zwigzany z obcigzeniem.
Przyklad z danymi silnika: 4 kW / 1435 min-! / 50 Hz
Mygn = 220280 — 1500 min "
1500 min— 1 — 1435 min
= - 100 % = 4.33 %
s 1500 min~ 1 ' ’
0021 = 4.3 % ustawi¢ wstepnie
Wazne e Zaduza warto$¢ w C0021 powoduje przekompensowanie i moze doprowadzi¢ do niestabilno$ci napedu.

7-6

e Przy regulacji predkosci z wewnetrznym regulatorem procesu ustawi¢ C0021 = 0.0.
o |dentyfikacja parametréw silnika w C0148 automatycznie okresla C0021.

BA8200VEC PL 2.0
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7.1.3.2 Czestotliwos¢ przetaczen
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyboér
C0018.! | Czgstotliwosc 2-  |-0- 2kHz
przetaczen - 4 KHz
2- 8 kHz
-3- 16 kHz
C0144 | | Spadek czestotliwosci -1- |-0- Bez spadku czestotliwosci przetaczen
przefaczen -1- Automatyczny spadek czestotliwosci przetaczen przy
Omax -5 °C
Funkcja C0018 Przy pomocy tej funkcji ustawia sie czestotliwos¢ przetaczen falownika. W ustawieniach Lenze czestotliwo$¢ przetaczen jest
nastawiona na 8 kHz. Powodem innego ustawienia parametréw przez uzytkownika moze by¢:
o 2kHz 4 kHz:
- Spokojniejsza praca obrotowa przy nizszych predkosciach wyjsciowych
e 16 kHz:

- Zmniejszenie emisji szumow w podtgczonym silniku
- Dobry ksztatt sinusoidy pradu silnika przy aplikacjach o czestotliwosci wyjsciowej > 150 Hz, np. przy napedach o $redniej
czestotliwosci

Wazne Przy czestotliwosci przetaczen 16 kHz powstajg straty mocy, ktdre nalezy skompensowaé przez zmniejszanie pradu wyjsciowego.
@ 3-3)
Funkcja C0144 o (C0144 =-0-

- Przy czestotliwosci przetaczen 8 kHz lub 16 kHz i przekroczeniu maks. dopuszczalnej temperatury radiatora (Gmaks)

przemiennik blokuje sig, wySwietlony zostaje maldunek TRIP, a silnik natychmiast zatrzymuje sie.
o (0144 = -1- (automatyczny spadek czestotliwosci przetaczen):

- Przy czestotliwosci przetaczen 8 kHz lub 16 kHz przy przekroczeniu temperatury radiatora w wysoko$ci Omay - 5 °C
regulator napedu zmniejsza automatycznie czestotliwos$¢ przetaczen na 4 kHz i dzieki temu utrzymuije prawidtowg prace
napedu.

- Po ochtodzeniu radiatora regulator napedu automatycznie podnosi znowu czestotliwos$¢ przetaczen.

Wazne o \Wybdr czestotliwosci przetaczen nie wplywa automatycznie na ograniczenie pradu C0022/C0023.
o W zalezno$ci od pradu pozornego silnika i czestotliwosci wyjSciowej czestotliwos¢ przetaczen ustawia sie automatycznie na
optymalng warto$¢ w celu zapewnienia niezaktéconej pracy:
- Zmienia sie emisja szumow.
- Uzytkownik nie ma wptywu na funkcje.

7.1.3.3 Ttumienie oscylacyjne

Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyboér

C0079 | Ttumienie oscylacyjne | > 0 {1} 80 | > W zaleznosci od urzadzenia
Funkcja Ttumienie nieréwnomiernosci obrotéw podczas biegu jatowego przy:

e Zle dobranym napedzie, t.zn. moc znamionowa regulator napedu - silnik
np. naped o wysokiej czestotliwosci przetaczen i zwigzang z tym redukcjg mocy

e Praca silnikéw o wigkszej liczbie biegunéw

e Praca silnikéw specjalnych

Kompensacja rezonanséw w napedzie

o Niektdre silniki asynchroniczne mogg czasmi wykazywac takg charakterystyke przy czestotliwosci wyjsciowej ok. 20 ... 40 Hz.
Skutkiem tego moze by¢ niestabilna praca (wahania pradu i obrotéw).

Regulacja 1. Ustawi¢ zakres z nierownomiernymi obrotami.
2. Zmieniajac skokowo C0079 zmniejszy¢ wahania.

- Objawami spokojnej pracy moga by¢ wyréwnany przebieg pradu silnika lub redukcja mechanicznych wibracji w fozysku.

Wazne Rezonanse nalezy sompensowac w trybie z regulacjg obrotéw za pomoca parametrow regulatora predkosci.

Lenze BAS200VEC PL 2.0 7-7



—— | Biblioteka funkcji

,,,,,,,

71.3.4 Czestotliwosci blokowane

Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0625* | Czestotliwose 480.00 ]0.00 {0.02 Hz} 480.00
blokowana 1
C0626* | Czestotliwose 480.00 ]0.00 {0.02 Hz} 480.00
blokowana 2
C0627* | Czestotliwose 480.00 ]0.00 {0.02 Hz} 480.00
blokowana 3
C0628* | Szerokos¢ pasma 0.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 (Dotyczy C0625, C0626, C0627
czestotliwosci
blokowana
Funkcja Przy pewnych czestotliwo$ciach wyjsciowych moga wystapi¢ mechaniczne rezonanse napedu (np. wentylator). Czestotliwosci

blokowane tlumig te niepozadane czestotliwosci wyjsciowe. Szerokosé pasma (Af) okresla zakres wyttumienia czestotliwosci.
Przy czestotliwosci blokujacej = 480.00 Hz funkcja nie jest aktywna.
Funkcja znajduje sie w bloku NSET1 przed generatorem przy$pieszania.

Regulacja e Ustawi¢ zadang czestotliwos¢ blokowana przy pomocy C0625, C0626, C0627.
o (0628 definiuje szeroko$¢ pasma tumienia.
- Wyliczy¢ szeroko$¢ pasma (Af) dla odpowiedniej czestotliwosci blokowanej:

Af[HZ] = f,[H7] - C0628 [%] fs czestotliwos¢ blokowana
100 %
Wazne e Czestotliwosci blokowane wptywaja tylko na gtéwng warto$¢ zadang.
e (0625, C0626, C0627, C0628 sq identyczne we wszystkich zestawach parametrow.
fo
i
.
Ly
Ly
Ly
Ll \ } \
|1 |
g NN
Ty } AN
| } | | | \ \ | \
\ i \ \ i \ \ i \
C0625  C0626  CO0627 1
C0628 C0628 C0628
Af Af Af
RYS.7-1 Czestotliwos¢ blokowana i szerokos$c jej pasma (Af)
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71.4 Praca przy zataczeniu zasilania, przerwaniu zasilania lub zablokowaniu
regulatora
7.1.41 Warunki startu/start “w locie”
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0142.| | Warunek startu -1- |-0- Zablokowany automatyczny start Start po zmianie poziomu LOW-HIGH na X3/28
Start “w locie” nie aktywne
-1- Automatyczny start, jesli X3/28 = HIGH
Start “w locie” nie aktywne
2- Automatyczny start zablokowany Start po zmianie poziomu LOW-HIGH na X3/28
Start “w locie” aktywne
-3- Automatyczny start, jesli X3/28 = HIGH
Start “w locie” aktywne
C0143* ] | Wybdr przetaczenia 0-  |-0- Maks. czgstotliwos¢ wyjsciowa (C0011) ... 0 Hz Wyszukiwana jest predkos¢ silnika.
chwytajacego -1- Ostatnia czestotliwo$é wyjéciowa ... 0 Hz Podany jest zakres wyszukiwania.
2- Dodawanie zadanej czestotliwosci (NSET1-NOUT) Po odblokowaniu regulatora dodaje sie
3 Dodawanie (PCTRL1-ACT) wartodci aktualnej odpowiednia wartosc.
regulatora procesu (C0412/5)
Funkcja Okresla zachowanie sie regulatora napgdu przy zataczeniu zasilania, przywréceniu zasilania po przerwie oraz przy ponownym

Praca napedu

Wazne
C0143=-0-, -1-
C0143=-3-
Rada

Lenze

starcie po zablokowaniu regulatora (CINH). Przy aktywnym starcie “w locie”, regulator napedu synchronizuje sie automatycznie do
bezwiadnie biegnacego silnika po przerwaniu zasilania lub dodaje sygnat warto$ci zadanej.
e (0143 = -0-, -1- (wyszukiwanie predkosci silnika)
- Regulator napedu wylicza potrzebng czestotliwos$¢ wyjsciowa dla chwilowej predkosci bezwladnie biegnacego silnika,
nastepnie si¢ zatacza i przy$piesza silnik do zaprogramowanej wartosci zadane;.
- Zaleta: State i fagodne przyspieszanie/zwalnianie
- Wada: "Przestartowanie” nastgpuje dopiero wtedy, gdy zostanie znaleziona chwilowa predko$¢. Szybsze "przestartowanie”
mozna uzyskag przy uzyciu funkcji "sterowane przy$pieszanie po przerwie/zataczeniu zasilania”. (£ 7-10)
e (0143 = -2-, -3- (dodanie sygnatu)
- Regulator napedu dodaje potrzebng czestotliwo$¢ wyjsciowa do zadanej czestotliwosci lub wartosci aktualnej regulatora
procesu.

Opcije startu bez startu “w locie”
e (C0142=-0-
- Po przerwaniu zasilania naped startuje dopiero po zmianie poziomu LOW/HIGH na wejsciu CINH (X3/28).
o (C0142=-1-
- Po przerwaniu zasilania naped uruchamia si¢ automatycznie, jesli na wejsciu CINH (X3/28) jest poziom HIGH.
Jednoczesnie regulator napedu ustawia wszystkie integratory na zero i z powrotem je uwalnia.

Opcje startu ze startem “w locie”

o (C0142=-2-
- Start ze startem “w locie” po zmianie poziomu LOW/HIGH na wejsciu CINH (X3/28).
o (0142 =-3-

- Automatyczny start ze startem "w locie”, jesli na wejsciu CINH (X3/28) jest poziom HIGH.
o (0143 okresla, czy wyszukiwana jest predko$c¢ silnika lub czy jest dodoawany sygnat.

e Startu “w locie” nie nalezy stosowac, jesli do jednego regulatora napedu podtaczonych jest kilka silnikow o réznych masach
bezwtadnosci.

e Start “w locie” przeszukuje wytacznie wybrany kierunek obrotéw dla synchronizacji.
e Start “w locie” pracuje lepiej i pewniej przy napedach o duzych masach.
e Przy maszynach o malym momencie bezwtadnosci i matym tarciu, po odblokowaniu regulatora silnik moze na chwilg

uruchomi¢ sie lub zmieni¢ kierunek obrotéw.
o \Warto$¢ aktualna regulatora procesu dodac dopiero wtedy, jesli w C0412/5 wystepuje sygnat proporcjonalny do predkosci!
Jedli start “w locie” nie jest konieczny przy kazdym starcie napedu, lecz tylko po przywrdceniu zasilania:

o Zmostkowac X3/28 z poziomem HIGH i wystartowac regulator napedu przy pomocy funkcji “QSP” (C0142 = -3-1C0106 = 0 s).
e Start “w locie” jest teraz aktywne tylko przy pierwszym zataczeniu zasilane.

BA8200VEC PL 2.0 7-9
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7.1.4.2 Sterowanie zwalnianiem napedu po przerwaniu/wytaczeniu zasilania

Kod

Mozliwe ustawienia WAZNE

Nr Nazwa

Lenze |Wybor

C0988* | Prég napiecia

obwodu posredniego
dla regulacji napigcia
obwodu posredniego

0 0 {1 %} 200 (@ C0988 =0 %

- Przefaczanie zestawu parametréw przez
napiecie obwodu posredniego nie jest
aktywne

e Przelaczanie nastepuje zawsze pomiedzy

PAR1 a PAR2

o Przelaczanie zestawu parametrow poprzez
zaciski, magistrale lub komputer przy

C0988 > 0 nie jest mozliwe!

Funkcja

Bez zewnetrznego oporu
hamujacego

Z zewnetrznym oporem hamujacym

Procedura

7-10

e Sterowanie zwalnianiem silnika az do zatrzymania (f = 0) przy wytaczeniu lub przerwaniu zasilania.
e Jedli po przywrdceniu zasilania silnik nie stoi, to zostanie przy$pieszony do zaprogramowanej warto$ci zadanej zgodnie z

rampa przy$pieszania (C0012). Nie wystepuje zwioka jak przy aktywnym starcie “w locie”.
- Zaleta: Natychmiastowe "przestartowanie”, brak zwloki jak przy aktywnym starcie “w locie” (241 7-9)
- Wada: "Twardsze” przejscie przy ponownym uruchamianiu

Funkcja moze by¢ zrealizowana z lub bez zewnetrznego oporu hamujacego:

o O W N~

Sterowanie zwalnianiem silnika az do zatrzymania (f = 0) przy aktywnym regulatorze napedu.
Energia hamowania generowana jest przez straty w systemie (regulator napedu i silnik).

Automatyczne, szybkie zwalnianie silnika az do zatrzymania (f = 0).
Czas zwalniania jest krotszy jak bez zewnetrznego oporu hamujacego.

. Napiecie zasilajace jest przerwane.

. Napiecie obwodu posredniego (Upc) staje sie nizsze jak wartos¢ w C0988 — PAR1 jest uaktywniona.
. QSP w PAR1 uruchamia tryb generatorowy.

. Upg staje sie wyzsze jak warto§¢ w C0988.

. PAR2 jest uaktywnione = Silnik przy$piesza z Tir (C0012 in PAR2).

. "Petla” zaczyna si¢ ponownie przy 2.

"Petla” 2. do 6. bedzie tak diugo powtarzac sie, az predkos¢ silnika wyniesie ok. 0, poniewaz utrzymuje sie energia obrotowa w
silniku Upc.

BAS200VEC PL 2.0 Lenze




Regulacja

Prog przetaczen

Konfiguracja zaciskow

ZQSP
Przy normalnej pracy

Bez QSP
Przy normalnej pracy

Quickstop przy przerwaniu zasilania
bez zewnetrznego oporu hamujacego

Quickstop przy przerwaniu zasilania
z zewnetrznym oporem hamujacym

Wazne

Biblioteka funkcji ‘
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Kod Ustawienie PAR1 Ustawienie PAR2 Uwaga
(aktywne przy przerwaniu zasilania) (aktywne przy normalnej pracy)
C0988 |C0988 = 100 % odpowiada doktadnie napigciu zasilania AC 230V lub 400 V.
C0988 dopasowac do niedomiaru napiecia od strony zasilania:
AC 230V lub AC 400 V AC 460 V Najbardziej réwnomierne
10 % niedomiar napiecia = 10 % niedomiar napiecia = zwalnianie mozna uzyskac przy
C0988=75..85% €0988=75..98 % nastawieniu gornej granicy
szerokosci pasma.
C0410  |Przydzieli¢ wejscie cyfrowe (X3/E1 ... X3/E6) |Wybra¢ konfiguracje zaciskow dla |W ustawieniu Lenze QSP jest LOW
do C0410/4 (QSP). normalnej pracy. aktywne.
e To wejscie negowac przez C0411. o Wejscie cyfrowe przydzielone
do QSP w PAR1 przydzieli¢ do
QSP (nie inegoowane).
o Nie przydziela¢ tego wejscia. e Wejscia cyfrowego
przydzielonego do QSP w
PAR1 nie uzywac.
C0105 |Tak ustawic, aby po wylaczeniu zasilania Ustawi¢ czas zwalniania dla QSP
zapewnione zostato zwalnianie silnika azdo  |potrzebny do stosowania.
zatrzymania:
1. Ustawi¢ takg sama warto$¢ jak w PAR2.
2. Wylaczy¢ zasilanie.
- PART1 jest aktywny.
- Podczas zwalniania nalezy
obserwowac, czy regulator napedu
melduje “przepigcie OU".
3. Warto$¢ zmniejszac i zataczy¢ zasilanie,
az regulator napedu przy zwalnianiu
zamelduje OU.
4. Podwyzszy¢ te warto$¢ o ok. 20 % jako
ostateczne ustawienie.
C0105 |1. Ustawi¢ taka sama warto$¢ jak w PAR2.  |Ustawi¢ czas zwalniania dla QSP |e Przy sterowanym zwalnianiu nie

2. Warto$¢ zmniejszaé, aby po wytaczeniu
zasilania uzyska¢ zadany czas zwalniania.

potrzebny do stosowania.

przekroczy¢ generatorowego
pradu granicznego.

e Dobra¢ wystarczajaco duzy
zewnetrzny opor hamujacy.

o Przelgczanie zestawu parametrdw poprzez zaciski, magistrale lub komputer przy C0988 > 0 nie jest mozliwe!
o (0988 we wszystkich zestawach parametrow jest taki sam.

Rada!

bezwtadnym biegiem.

Przy awaryjnym wytgczeniu (regulator napedu zostaje roztagczony przez sie¢ zasilajaca) funkcja
“Sterowanie zwalnianiem przy przerwaniu/wytgczeniu zasilania” moze uchroni¢ naped przed

Lenze
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Blokada regulatora (CINH)

Ostroznie!

Nie nalezy stosowacé blokady regulatora (CINH) jako wytacznik bezpieczenstwa. Blokada regulatora
(CINH) blokuje tylko wyjscia energetyczne, natomiast nie odtgcza regulatora napedu od zasilania.

o Blokowanie wyj$¢ energetycznych
- Naped bezwiadnie biegnie bez momentu.
- Wyswietlacz stanu klawiatura: (blokada impulséw)
- Miga zielona dioda LED na regulatorze napedu.

e Poziom LOW na X3/28 (nie moze by¢ negowane)

e (C0410/10 % 0: Poziom LOW na zrédle sygnatéw dla CINH (negowaé poziom przy pomocy C0411)
o Przy C0469 = 1: @D nacisnaé
- Ponowny start przy pomocy GED

o X3/28,C0410/10 | G dzialaja jak logiczne | (AND).
e Ponowny start rozpoczyna sie przy czestotliwosci wyjsciowej = 0 Hz.

- Przy jeszcze obracajacych sig masach bezwtadnosci moze doj$¢ do przeciazenia generatorowego, jesli start "w locie”
(C0142) nie jest aktywny.

Rada!

Regulator napedu mozna takze zablokowac i z powrotem odblokowa¢ przy pomocy C0040 lub
mozna odczyta¢ stan regulatora.

BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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Ustawianie wartosci granicznych

7.21 Zakres predkosci
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze [Wybor

C0010 |Minimalna 0.00 ]0.00 {0.02 Hz} 480.00 [® CO0010 nie dziata przy bipolarnym
czestotliwosé > 14.5Hz wprowadzeniu wartoci zadanych
wyjsciowa (-10...+10V)

e C0010 nie dziata na AIN2.

Coo11 Maksynl?alnfa’ 50.00 1750 {0.02 Hz} 480.00 | 5 7akres nastawy predkosci 1: 6: Koniecznie
czgstotliwos¢ > 8THz nastawi¢ przy pracy motoreduktorow
wyjsciowa Lenze!

C0239.! [Dolna granica -480.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00 | Niezaleznie od warto$ci zadanej zasadniczo nie
czestotliwosci jest przekraczana.
Funkcja Potrzebny uzytkownikowi zakres nastawy predko$ci nastawia sie przez wprowadzenie czestotliwosci wyjSciowych:
e C0010 odpowiada predkosci przy wprowadzeniu 0 % warto$ci zadanych predkosci.
e C0011 odpowiada predkosci przy wprowadzeniu 100 % warto$ci zadanych predkosci.
o (0239 wprowadza predko$¢, ktora - niezaleznie od warto$ci zadanej - nie jest przekraczana (np. wentylatory, regulator
potozenia watka amortyzujacego lub zabezpieczenie pracy bezsmarowej w pompach).
Regulacja Relacja pomigdzy czestotliwoscig wyjsciowq a predkoscig synchronizacyjng silnika:
n _C0011 - 60 Nznam.syn  Synchroniczna predkosc silnika [min]
Nsyn ™ p C0011 Maks. czestotliwos¢ wyjSciowa [Hz]
p llo$¢ par biegundw (1, 2, 3, ...)
Na przyktad 4-biegunowy silnik asynchroniczny: 50 - 60 o
p=2,C0011 =50 Hz Mg = =5 = 1500 min ~ !
Wazne e Przy ustawieniu C0010 > C0011 ograniczone do C0011.
e Przy wprowadzaniu warto$ci zadanych za pomocg warto$ci [f]
JOG, C0011 dziata ograniczajgco. cooi{ +—————
e (0011 to wewnetrzna warto$¢ normalizujaca: |
- Wieksze zmiany przeprowadzaé tylko przy zablokowanym
regulatorze. |
e C0010 nie dziata na AIN2 aplikacji I/O. ‘
o Nalezy zwrdci¢ uwage na maksymalng predko$¢ silnika! |
\
Cechy szczegolne e Przy czestotliwosciach wyjsciowych > 300 Hz: C0010 |
- Unika¢ czestotliwosci przetaczen < 8 kHz. |
o Wyswietlane wartosci C0010 i C0011 mozna odnies¢ do 0% 1 '
wielko$ci procesu za pomocg C0500 i C0501. 00 %
e (0239 = 0.00 Hz pozwala na tylko jeden kierunek obrotéw.
Lenze BAB200VEC ~PL 2.0 7-13
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7.2.2 Wartosci graniczne pradu (Iy,aks Wartosci graniczne)
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze [Wybor
€0022 |Imaks granica tryb 150 |30 {1 %} 150
silnikowy
C0023 |lmaks granica tryb 150 |30 {1 %} 150 |C0023 = 30 %: funkcja nie aktywna, jesli
generatorowy C0014 = -2-, -3-:

Funkcja

Regulacja

Charakterystyka pracy napedu jesli
osiaga sie aktualng wartos¢
graniczng

Wazne

7-14

Regulatory napedu posiadaja regulacje warto$ci granicznej pradu, ktéra decyduje o dynamicznym zachowaniu pod
obcigzeniem. Pomierzony przy tym stopien obcigzenia poréwnywany jest z warto$cig graniczng pradu ustawiong pod C0022
dla obcigzenia silnikowego i pod C0023 dla obcigzenia generatorowego. Jesli warto$ci pradu zostang przekroczone, to
regulator napedu zmieni swoje dynamiczne zachowanie.
e (C0023=30%
- Regulator warto$ci granicznej pradu dla trybu generatorowego nie aktywny (tylko w trybie pracy sterowanie
charakterystykg U/f C0014 = -2-, -3-) (2 7-2).
- Ew. korzystne przy zastosowaniach z silnikami asynchronicznymi o $redniej czestotliwo$ci przy niesprawnym
rozpoznawaniu trybu silnikowego i generatorowego.

o (Czasy przys$pieszania i zwalniania tak nalezy ustawi¢, aby naped mdgt nadaza¢ za profilem predkosci, bez osiggania
Imaks regulatora napedu.
e Obserwowa¢ ograniczenie pradu przy czestotliwosci przetaczen 16 kHz. (L2 3-3)

e Podczas przy$pieszania:
- Wydtuzy¢ rampe przy$piesznia.
e Podczas zwalniania:
- Wydtuzy¢ rampe zwalniania.
e Przy rosngcym obciazeniu ze stalg predkoscia;
- Jesli osigga sie silnikowa warto$¢ graniczng pradu:
Obnizanie czestotliwosci wyjsciowych do 0 Hz.
- Jesli osigga sie generatorowg warto$¢ graniczng pradu:
Zatrzymanie czestotliwosci wyjsciowych do maksymalnej czestotliwosci (C0011).
- Zatrzymanie zmian czestotliwo$ci wyjSciowych, jesli obcigzenie spadnie z powrotem ponizej warto$ci graniczne;.
- Jesli na wat silnika zadziata nagte obcigzenie (np. naped zostanie zablokowany), to moze zadziata¢ wytacznik
zabezpieczajacy przed przecigzeniem (meldunek usterki OCX).
e Przy C0023 =30 % i C0014 = -2-, -3-:
- Przy przeciazeniu silnikowym lub generatorowym (C0054 > C0022):
Obnizanie czestotliwosci wyjsciowych do 0 Hz.
- Zatrzymanie zmian czestotliwo$ci wyjSciowych, jesli obcigzenie spadnie z powrotem ponizej warto$ci graniczne;.

e Prawidlowa regulacja pradu w trybie generatorowym jest mozliwa tylko z podtaczonym oporem hamujacym.
e (0022 i C0023 odwotuja sie do znamionowego pradu wyjSciowego przy czestotliwosci przetaczen 8 kHz. (L2 3-3)

BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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Przyspieszanie, zwalnianie, hamowanie, zatrzymywanie

7.31 Czasy przyspieszania i zwalniania, rampy typu S
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyboér
C0012 |Czas przyspieszania 5.00 (0.00 {0.02 s} 1300.00 | Dodatkowa warto$¢ zadana => C0220
gtéwna warto$¢
zadana
C0013 | Czas zwalniania 5.00 ]0.00 {0.02 s} 1300.00 | Dodatkowa warto$¢ zadana = C0221
gtdwna warto$¢
zadana
C0182* | Czas catkowania 0.00 ]0.00 {0.01 s} 50.00 |@ C0182 = 0.00: generator przyspieszania
rampy S- pracuje liniowo
e (0182 > 0.00: generator przyspieszania
pracuje zgodnie z ksztattem S- (fagodnie)
C0220 | Czas przyspieszania 5.00 ]0.00 {0.02 s} 1300.00 | Gtéwna warto$¢ zadana = C0012
dodatkowa warto$¢
zadana
C0221 | Czas zwalniania 5.00 ]0.00 {0.02 s} 1300.00 | Gtéwna warto$¢ zadana => C0013
dodatkowa warto$¢
zadana
Funkcja Czasy przyspieszania i zwalniania okreslaja, jak szybko naped nadaza za zmiang wartosci zadanych.
Do generatora przyspieszania gtownej wartosci zadanej (NSET1-RFG1) dotaczony jest regulowany element transmisyjny
(PT1). Dzigki temu mozna nastawia¢ przyspieszanie lub zwalnianie wartosci zadanych czestotliwosci w ksztatcie S. Ta funkcja
pozwala uzyskaé rozruch i zatrzymanie napedu catkowicie bez wstrzaséw:
e (0182 =0.00: generator przyspieszania gtdwna warto$¢ zadana pracuje liniowo.
e (0182 > 0.00: generator przyspieszania giéwna warto$¢ zadana pracuje w ksztaicie S— (fagodnie).
Regulacja e Czasy przyspieszania i zwalniania dotycza zmian czgstotliwosci wyjsciowych od 0 Hz do maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowej ustawionej w C0011.
o Nalezy obliczy¢ czasy Tj; i Tj, ktore nalezy ustawi¢ w C0012 i C0013.
- tir i ti to zadane czasy dla zamiany pomiedzy f1 a fy:
C0011 Co011
Te = tir.fz_f1 Ti = tif'fz—f1
Wazne o Ustawienie za krétkich czaséw przyspieszenia i zwalniania moze przy pewnych niekorzystnych warunkach pracy

Cechy szczegdlne

Lenze

spowodowac wytgczenie regulatora napedu z wykazaniem TRIP OC5. W takich przypadkach nalezy ustawi¢ tak krotkie
czasy przyspieszania i zwalniania, aby naped mdgt nadazy¢ za profilem predkosci bez osiggania przez regulator napedu

|maks-

o (0182 jest taki sam we wszystkich zestawach parametrow.
e (0182 nie dziata na dodatkowg warto$¢ zadang (PCTRL1-NADD).

Przyktad zastosowania dla rampy S: L 13-14, sumowanie wartosci zadanych (praca z podstawowym i dodatkowym
obcigzeniem).

Wejscie generatora przyspieszania gtéwnych wartosci zadanych mozna przy pomocy C0410/6 ustawi¢ na 0
(NSET1-RFG1-0). Dopoki ta funkcja jest aktywna gtéwna wartos¢ zadana podazajac za czasem zwalniania (C0013) spada
do 0 Hz.

- Przy sumowaniu wartosci zadanych lub w trybie regulowanym naped moze dalej pracowac.

Generator przyspieszania gtéwnej warto$ci zadanej mozna przy pomocy C0410/5 zatrzyma¢ (NSET1-RFG1-STOP).
Wyjscie generatora przyspieszania utrzymuje sie na aktualnej wartosci dopdki funkcja bedzie aktywna.
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7.3.2 Quickstop (QSP)

Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0105 [Czas zwalniania QSP | 5.00 [0.00 {0.02 s} 1300.00 | QSP = Quickstop

Funkcja Quickstop powoduje zatrzymanie napgdu z nastawionym w C0105 czasem zwalniania.

Jedli f spadnie ponizej progu C0019, uaktywnia si¢ hamulec pradu statego (DCB). Po zakorczeniu czasu zatrzymania (C0106)
regulator nastawia blokade impulséw (wy$wietlacz klawiatura: IMIR). (L0} 7-18)

Aktywacja e C0410/4#0:
- Poziom LOW na Zrédle sygnatow dla QSP (poziom negowac przy pomocy C0411)
Przy C0469 = -2-: nacisnac.
- Restart przy pomocy GID
e (C0007 = -14- ... -22-, -34-, -47-:
- Poziom LOW na X3/E3 i X3/E4
- Poziom HIGH na X3/E3 i X3/E4 przy zataczeniu zasilania
e C0007 = -46-, -49-:
- Poziom LOW na X3/E2
e (0007 = -2-, -4-, -8-, -9-, 13-, -30-, -31-, -32-, -36-, -37-, -40-, -43-, -45-:
- Poziom LOW na X3/E3
e (0007 = -33-, -42-:
- Poziom LOW na X3/E4

Wazne o Quickstop dziata na gtéwna i dodatkowa warto$¢ zadang.
o Quickstop nie dziata na regulator procesu.
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Przetaczanie kierunku obrotéw (CW/CCW)

Przetaczanie kierunku obrotéw silnika za pomoca cyfrowych sygnatéw sterujacych. Czas przetaczania zalezy od ustawionych
czasow ramp dla gtéwnej warto$ci zadanej (czas zwalniania C0013, czas przyspieszania C0012, ew. czas przyspieszania rampy
S C0182).

Przetaczanie kierunku obrotow bez kontroli ciagtosci przewodu
e (0007 = -0- ... 13-, -23-, -43-, -45-: przetaczanie przez X3/E4.
o (C0410/3  0: przetaczanie przez swobodnie konfigurowane zrédta sygnatow.

Przy prawidtowym podtaczeniu faz i wejsciach aktywnych HIGH uzyskuije sig
o Pole wirowe w prawo przy poziomie LOW, pole wirowe w lewo przy poziomie HIGH.

e Przy przerwaniu przewodu lub braku zewnetrznego napigcia sterujacego, naped moze zmienic kierunek obrotow.
e Przelaczenie nastepuije tylko w gidwnej warto$ci zadane;.

Przetaczanie kierunku obrotow z kontrolg ciagtosci przewodu

o (0007 = -14- ... -22-, -34-, -47-: przefaczanie kierunku obrotéw za pomocg X3/E3, X3/E4 z kontrolg ciggtosci przewodu.

o (C0410/22 #0iC0410/23 = 0: przetaczanie za pomocg dowolnie skonfigurowanych zrodet sygnatow z kontrolg ciagtosci
przewodu.

Przy prawidtowym poditaczeniu faz i wejsciach z aktywnym HIGH uzyskuje sie:

Funkcja Zrédto sygnatow
Poziom dla CW/QSP Poziom dla CCW/QSP
Obroty w lewo LOW HIGH
Obroty w prawo HIGH LOW
Quickstop Low Low
Nie zmieniony HIGH HIGH

e Poziom HIGH na CW/QSP i CCW/QSP: kierunek obrotéw wynika z sygnatu, ktry byt aktywny jako pierwszy.
e Poziom HIGH przy zataczeniu zasilania na CW/QSP i CCW/QSP: Regulator uaktywnia Quickstop (QSP).
e Przelaczenie nastepuije tylko w gidwnej warto$ci zadane;.
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734 Hamowanie bez oporu hamujacego

7.3.41 Hamowanie pradem statym (DCB)

Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze [Wybor
C0035* . | Wybér DCB 0-  |-0- Wprowadzenie napigcia hamowania za pomocg C0036
-1- Wprowadzenie pradu hamowania za pomocg C0036
C0036 |Napiecie/prad DCB | > 0 {0.02 %} 150 | > W zaleznosci od urzadzenia
o Odniesienie Mznam., lznam.
o Ustawienie dotyczy wszystkich
dopuszczonych napieé zasilania
C0107 | Czas zatrzymywania | 999.00 (1.00 {0.01 s} 999.00 | Czas zatrzymywania, jesli DCB zostanie
DCB wyzwolony z zewnatrz za pomocg zacisku lub
sfowa sterujacego
999.00 5 = oo
C0196* I | Aktywacja Auto-DCB 0-  |-0- Auto-DCB aktywne, je$li PCTRL1-SET3 < C0019
-1- Auto-DCB aktywne, je$li PCTRL1-SET3 < C0019 i
NSET1-RFG1-IN < C0019
C0019 | Poziom zadziatania 0.10 {0.00 {0.02 Hz} 480.00 | DCB = hamowanie pradem statym
Auto-DCB 0.00 s = Auto-DCB nie aktywne
C0106 | Czas zatrzymywania 0.50 {0.00 {0.01 s} 999.00 | Czas zatrzymywania, jesli DCB zostato
Auto-DCB wyzwolone spadnieciem w C0019
0.00 s = Auto-DCB nie aktywne
999.00 5 = oo
Funkcja Hamowanie przy pomocy statego pradu umozliwia szybkie catkowite zahamowanie napedu bez uzycia zewnetrznego oporu
hamujacego.

o Moment hamujacy jest mniejszy jak przy hamowaniu generatorowym z zewnetrznym oporem hamujacym.
- Docelowy moment hamujacy: ca. 20 ... 30 % momentu silnika.
e Mozna wprowadzi¢ napiecie lub prad hamujacy.
o (C0196 poprawia rozruch silnika przy aktywnym hamowaniu pradem statym (np. przy pracy urzadzen podnoszacych).

Regulacja 1. Wybra¢ przy pomocy C0035, czy nalezy wprowadzi¢ napiecie lub prad hamujacy.
2. W C0036 nalezy wprowadzi¢ wysokos$¢ napiecia lub pradu hamujacego w procentach.
- Przy C0035 = -0- wybor odnosi sie do napiecia znamionowego urzadzenia [Uy].
- Przy C0035 = -1- wybdr odnosi sie do pradu znamionowego urzadzenia [Iy].
3. Nalezy wybraé, w jaki sposéb ma by¢ uaktywnione hamowanie pradem statym:
- Za pomocg cyfrowego sygnatu wejsciowego (konfiguracja przy pomocy C0410/15).
- Automatycznie je$li warto$¢ spadnie ponizej progu zadziatania C0019 (warunek: C0106 > 0.00 s).

Aktywacja za pomoca sygnatu Przy wejsciach z aktywnym HIGH:

welsciowego Kod Poziom HIGH na Funkcja
Co0007 -17- X3/E1 DCB jest aktywne, dopoki X3/E1 = LOW.
-3-,-7-,-14-,19 X3/E2 DCB jest aktywne, dopoki X3/E2 = LOW.
-0-, -5-, -11-, -25-, -29-, X3/E3 DCB jest aktywne, dopoki X3/E3 = LOW.
-41-, -42-, -48-
-31-, -36-, -51- X3/E4 DCB jest aktywne, dopoki X3/E4 = LOW.
C0410/15 |#0 zrédto sygnatéw DCB jest aktywne, dopoki zrodto sygnatéw = LOW.
Po zakoriczeniu czasu zatrzymywania (C0106) regulator wprowadza blokade impulséw (wy$wietlacz klawiatura: INI).
Automatyczna aktywacja 1. Wybra¢ w C0106 czas zatrzymywania > 0.00 s:
- Automatyczne hamowanie pradem statym jest aktywne dla zaprogramowanego czasu. Po tym regulator zostaje
zablokowany (CINH).

2. Wybra¢ w C0196 warunek wejscia dla automatycznego hamowania:

- C0196 = -0-: DCB aktywne przy C0050 < C0019

- C0196 = -1-: DCB aktywne przy C0050 < C0019 i warto$¢ zadana < C0019
3. W C0019 ustawi¢ prog zadziatania:

- Prég zadziatania podaje, kiedy uaktywnia sie hamowanie pradem statym.
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e (C0035=-1-
- Prad DC silnika ustawia sig bezposrednio za pomoca C0036 (w odniesieniu do pradu znamionowego urzadzenia).
e (C0035 =-0-

- Prad DC silnika ustawia sig posrednio za pomocg C0036 (w odniesieniu do napiecia znamionowego urzadzenia).
e Przy za diugiej pracy z wysokim pradem DC silnika moze nastapi¢ przegrzanie podtaczonego silnika!

e W C0019 mozna ustawi¢ martwy zakres wartosci zadanych. Jesli przy tym nie ma by¢ uaktywnione hamowanie pradem
statym, to nalezy ustawi¢ C0106 = 0,00 s.

o (C0019 moze si¢ odnosic¢ do wielkosci procesu (LA 7-51).

7.3.4.2 Hamowanie silnika AC
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyboér
C0988* [Prog napiecia 0 0 {1 %} 200 (e C0988=0%
obwodu posredniego - Przefaczanie zestawow parametrow za
dla regulacji napigcia pomoca napiecia obwodu posredniego nie
obwodu po$redniego aktywne
e Przelaczanie odbywa sig zawsze pomiedzy
PAR1 i PAR2
o Przelgczanie zestawdw parametrow za
pomocq zaciskow, magistrali lub komputera
przy C0988 > 0 nie jest mozliwe!
Funkcja Dzigki przetaczaniu zestawdw parametrow w zaleznosci od napigcia obwodu posredniego mozna dokona¢ hamowania silnika AC
jako alternatywa wobec hamowania DC (DCB):
e Hamowania silnika AC to proces hamowania bez zewnetrznego oporu hamujgcego dla trybu pracy “Sterowanie charakterystykg
Uff o liniowym przebiegu” (C0014 = -2-)".
e Przy napieciach zasilania do ca. AC 400 V mozna uzyskac krétsze czasy hamowania jak przy pomocy hamowanie pradem
statym (DCB).
e Czasy hamowania przy hamowaniu za pomoca zewngtrznego oporu hamujacego sa krotsze o ca. 33 % jak przy hamowaniu
silnika AC.
Konfiguracja zestawow Kod Ustawienie PAR1 Ustawienie PAR2 Uwaga
parametrow (aktywne przy normalnej (aktywne przy hamowaniu)
pracy)
C0013/ |Wymagany czas hamowania |Czas zwalniania napedu z maks. bezwtadnoscia, |e C0013 przy hamowaniu zgodnie
C0105 |dla hamowania AC unikajac pojawienia sie meldunku OU (przepigcie) z rampa gtdwnych wartosci
podczas zwalniania zadanych
e (C0105 przy hamowaniu zgodnie
zrampg QSP
C0015 |Warto$¢ dopasowana do W zalezno$ci od mocy napedu do min. 25 % W ten sposdb w PAR2 przez
napedu, wartosci z C0015 w PART: przewzbudzenie powstaje energia w
np. punkt narozny U/f =50 Hz |e Reguta przyblizona: 2.2 kW = 50 % silniku.
o Przy mniejszych mocach napedu zmniejszyé
warto$¢, a przy wiekszych podwyzszy¢ wartosc.
C0016 |Warto$¢ dopasowana do W zalezno$ci od mocy napedu do 5-krotnej W ten sposdéb w PAR2 przez
napedu, wartosci z C0016 w PART: przewzbudzenie powstaje energia w
np. Unin =5 % e Regula przyblizona: 2.2 kW = wspotczynnik 3 |silniku nawet w niskich zakresach
e Przy mniejszych mocach napedu podwyzszyé | Predkosci.
wspotczynnik, a przy wigkszych zmniejszy¢
wspotczynnik.
C0988 |Prog przetaczen
W zalezno$ci od zastosowanego napiecia zasilajgcego ustawic:
230V, 400V = 112%
440V = 123%
460V =129 %
480V = 134 %
500 V = 140 %
Wazne e Hamowanie silnika AC mozna zastosowacé tylko w trybie pracy “Sterowanie charakterystyka U/f o liniowym przebiegu”

Lenze

(C0014 = -2-).
e Przetaczanie parametréw za pomoca zaciskdw, magistrali lub komputera przy C0988 > 0 nie jest mozliwe!

e |m wyzsze jest napiecie zasilajace, tym duzszy nalezy nastawi¢ czas zwalniania hamowania AC w PAR1, aby speini¢ powyzsze
warunki. Dlatego przy pomocy hamowania pradem statym (DCB), przy wyzszych napigciach zasilajacych mozna uzyskaé krotsze
czasy zwalniania.

e (0988 jest takie samo we wszystkich zestawach parametrow.
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Konfiguracja analogowych i cyfrowych wartosci aktualnych i
zadanych

7.41 Wybér zrédia wartosci zadanych
Sygnaly analogowe
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyboér
C0001.! | Wybdr wartosci 0- |-0- Wprowadzanie wartosci zadanych przez AIN1 (X3/8 lub | @ Dla C0001 =0 ... 3 obowigzuje: Sterowanie
zadanych (tryb X3/1U, X3/11) jest zawsze jednoczes$nie mozliwe za pomocg
obstugi) zaciskdw lub klawiatury komputera
Zmiana w C0001 zostaje skopiowana do
- Wprowadzanie wartosci zadanych za pomoca odpowiedniego subkodu w C0412. Wolna
klawiatury lub kanafu parametrow modutu magistrali konfiguracja w C0412 nie zmienia C0001!
AlF Jesli C0412 zostato skonfigurowane dowolnie
(kontrola C0005 = 255), to C0001 nie ma
zadnego wptywu na C0412
2- Wprowadzanie wartoci zadanych za pomocg AIN1 C0001 = 3 musi by¢ nastawione na
(X3/8 lub X3/1U, X3/11) wprowadzanie warto$ci zadanych za pomoca
kanatu danych procesu modutu magistrali AlF!
W przeciwnym razie dane procesu nie
-3- Wprowadzanie warto$ci zadanych za pomoca kanatu zostana obliczone
procesu modutu magistrali AIF o Moduty magistrali AIF to INTERBUS 2111,
PROFIBUS-DP 2131, magistrala systemowa
(CAN) 2171/2172, LECOM-A/BI/LI 2102
Funkcja e C0001 = -1-: Zrodtem wartoci zadanych jest kanat parametréw w AIF (interfejs automatyzacji).
e C0001 = -3-: Zrodtem wartoci zadanych jest kanat danych procesu w AIF.
e (0001 =-0-, -2-: Zrédtem warto$ci zadanych jest zacisk AIN1.
Wazne o Przy przetgczaniu na C0001 = -0-, -1- lub -2- po odblokowaniu regulatora naped moze uruchomic sie.
e (0001 = 3 musi by¢ nastawiony na wprowadzanie wartoci zadanych za pomocg kanatu danych procesu modutu magistrali
AIF! W przeciwnym razie dane procesu nie zostang obliczone.
e Przy C0001 = -3- po zatgczeniu zasilania ustawia sie QSP!
- Przy pomocy komputera: QSP mozna skasowac stowem sterujgcym C0135, bit 3 = 0.
- Przy pomocy klawiatury: C0469 = -2- ustawi¢. Nacisnaé GID .
7-20 BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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7.4.2 Analogowe wartosci zadane poprzez zaciski
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0034* I | Zakres wprowadzania 0-  |-0- 0..5V/0..10V/0..20 mA e Uwaga na pozycje przetacznika modutu
wartosci zadanych - 4 20mA funkeyjnego!
Standard 1/0 (X3/8) o 20 . +10V e (0034 = -2._: .
-3- 4 ... 20 mA z kontrolg ciggtosci przewodu - C0010 nie dziafa
(TRIP Sdb5, jesli 1 <4 mA)
-4-...-13- zarezerwowane
C0034* | | Zakres wprowadzanie Uwaga na potozenie jumpera modutu
wartosci zadanych funkcyjnego!
(A) Aplikacja 1/0
11X3/1U, X3/11 0-  |-0- napiecie jednobiegunowe 0...5V/0... 10V
2| X3/2U, X3/2I -1- napiecie dwubiegunowe -10 ... +10 V Minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa (C0010) nie
dziata
2- prad 0 ... 20 mA
-3- prad 4 ... 20 mA
-4- prad 4 ... 20 mA z kontrolg ciagtosci przewodu TRIP Sd5 przy | <4 mA
C0026* | Offset wejscie 0.0 [-200.0 {0.1 %} 200.0 @ Ustawienie dla X3/8 lub X3/1U, X3/1I
analogowe 1 e Goma granica wartosci zadanej z C0034
(AIN1-OFFSET) odpowiada 100 %
o (0026 i C0413/1 sq takie same
C0027* | Wzmocnienie wejscie | 100.0 [-1500.0 {0.1 %} 1500.0 | ® Ustawienie dla X3/8 lub X3/1U, X3/11
analogowe 1 e 100.0 % = wzmocnienie 1
(AIN1-GAIN) o Odwrotne wprowadzanie wartosci zadanych
przez ujemne wzmocnienie i ujiemny Offset
e (0027 i C0414/1 sq takie same
C0413* | Offset wejscia Goérna granica wartosci zadanej z C0034
analogowe odpowiada 100 %
1 |AIN1-OFFSET 0.0 [-200.0 {0.1 %} 200.0 | Ustawienie dla X3/8 lub X3/1U, X3/11
C0413/1i C0026 sq takie same
2 |AIN2-OFFSET 0.0 Ustawienie dla X3/2U, X3/2l
(tylko Aplikacja I/0)
C0414* | Wzmocnienie wejscia e 100.0 % = wzmocnienie 1
analogowe e Odwrotne wprowadzanie wartosci zadanych
przez ujemne wzmocnienie i ujiemny Offset
1| AIN1-GAIN 100.0 |-1500.0 {0.1 %} 1500.0 | Ustawienie dla X3/8 lub X3/1U, X3/1
C0414/1i C0027 sq takie same
2 |AIN2-GAIN 100.0 Ustawienie dla X3/2U, X3/2l
(tylko Aplikacja 1/0)
Funkcja Wprowadzanie i dostrojenie analogowych sygnatéw poprzez zaciski jako warto$¢ zadana lub jako warto$¢ aktualna.

Aktywacja skonfigurowana na Wybra¢ w C0005 konfiguracje pasujacq do potrzeb.

state

Aktywacja skonfigurowana W C0412 do zadanej wartosci zadanej lub wartosci aktualnej przydzieli¢ analogowy zacisk wejsciowy (C0412/x = 1 lub 4).
dowolnie

Regulacja 1. W C0034 wybra¢ zakres warto$ci zadanych.

2. Ustawi¢ potozenie przetacznika/jumpera w module funkcyjnym na taki sam zakres! W przeciwnym razie sygnat warto$ci
zadanej zostanie nieprawidiowo zinterpretowany.
- Sygnat warto$ci zadanej zostaje wyliczony tylko w ramach nastawionego zakresu warto$ci zadanej (C0034), niezaleznie od
nastawionego wzmochnienia.
- Minimalna czgstotliwo$¢ wyjsciowa (C0010) odpowiada 0 % sygnatu wartosci zadane;.
- Przy Offsecie # 0 % i/lub odwrotnemu wprowadzaniu wartosci zadanej warto$¢ ustawiona w C0010 moze nie zosta¢
osiagnieta.
3. Ew. ustawi¢ wzmocnienie (C0414)
- Wzmocnienie dziata zawsze jednoczesnie na sygnat wartosci zadanej i Offset.
- 100 % odpowiada wspétczynnikowi wzmocnienia = 1.
4. Ew. ustawi¢ Offset (C0413).
- Offset przesuwa charakterystyke (LA 7-22).
- Za pomocg Offsetu i ew. C0239 (dolna granica czestotliwosci) mozna ustawi¢ martwy zakres.

Lenze BAS200VEC PL 2.0 7-21
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Regulacja
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Przyktad

Obliczanie wzmocnienia

Obliczanie Offsetu

Kalibracja podczas pracy z
regulatorem procesu

Wazne

Lenze
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Dla odwrotnego wprowadzania warto$ci zadanej (0 ... +10 V) nalezy nastawi¢ martwy zakres +2 V (= 20 %). Przy zwigkszajacym
sig sygnale warto$ci zadane czgstotliwo$¢ wyjsciowa powinna sie odwréci¢ i przy wartosci zadane +10 V osiggna¢ warto$é -30 %.
Rada:

e P1iP2moga by¢ dowolnymi punktami na proste;.

o Nalezy zawsze uwzglednia¢ znak przed wartoscig liczbowa.

F(Py) — f(Py)

ianie 1] — X o — —30%—100% . o — 0
wzmochnienie [%] 0Py UP,) 100 % 0% —20% 100 % — 162.5 %
f(Py) [%] —30%
0, . 0 0, . 0 0, 0
Offset (P,) [%] = WZmocienie 4] 100 % U (Py) [%] = 1625 % 100 % 100% = 81.5%

f

martwy
Izakres >
C0011
(100 %)

sygnat
oV _pwartosci
(0 %) zadanej
-30 % P2

82vPL006

Jedli np. przy regulacii ci$nienia, zakres regulacji ograniczony zostanie do mniejszej wartosci jak warto$¢ znamionowa czujnika
P_nam., o aktywng warto$¢ zadana cisnienia mozna proporcjonalnie zmniejszy¢ za pomocg wzmocnienia wejscia analogowego
(C0027, C0414).
Przyktad:
o Aktualne ci$nienie za pomocg czujnika cisnienia (Pznam. = 0 - 200 mbar) na X3/2U (C0412/5 = 4).
e Analogowa warto$¢ zadana ci$nienia za pomocg X3/1U (C0412/4 = 1).
e Maksymalne cisnienie powinno zosta¢ ograniczone do 120 mbar. Nalezy dodoatkowo zmniejszy¢ aktywng warto$¢ zadang
ci$nienia za pomocg wzmocnienia wejscia analogowego:
P,

_ M o, — 120 mbar | o o
C0414/1 Py 100 % 200 mbar 100 % 60 %

C0026, C0027, C0413 i C0414 sg takie same we wszystkich zestawach parametréw.
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743 Cyfrowe wartosci zadane poprzez wejscia czestotliwosciowe
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0425_I* | Konfiguracja wejscia 2- czestotliwos¢  czutosé predko$¢ maks. o "Czestotliwo$¢” odnosi sie do wewnetrznego
czestotliwosci jedna wybierania  czestotliwos¢ normowania (np. C0011 itd.)
Sciezka X3/E1 0- 100 Hz 1200 1s 300Hz |® "Maks. czgstotliwo$c” to jest maksymalna
(DFIN1) ] Tk 17200 100 3K czestotliwo$c, ktéra moze byé przerabiana w
ik z z zaleznosci od C0425. Jesli wartosc dia
-2- 10 kHz 1/200 10 ms 10 kHz ustawienia zostanie przekroczona, to mozna
3- 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz proporcjonalnie dostosowac¢ za pomoca
4 10kHz 110000  500ms  10kHz CO:%:H 00125+ 0- (00 Ha)
= - Przyktad: =-0-, z
> (A 100 ktz 11400 2ms 100 kHz - C0426 = 33.3 % umozliwia prawidiowe
6- (A) 100 kHz 1/1000 5ms 100 kHz wyliczenie przy pomocy C0425 = -0-
-7-(A) 100 kHz 1/2000 10 ms 100kHz |e Odniesienie: C0011
Konfiguracja wejscia -10- (A) 100 Hz 1/200 1s 300 Hz
czestotiiwosci dwis 11-(A) 1kHz 1200 100 ms 3kHz
oo A2-(A)  10kHz 1200 f0ms _ 10kHz
-13-(A) 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz
-14- (A) 10 kHz 1/10000 500 ms 10 kHz
-15- (A) 100 kHz 1/400 2ms 100 kHz
-16- (A) 100 kHz 1/1000 5ms 100 kHz
-17-(A) 100 kHz 1/2000 10 ms 100 kHz
C0426* | Wzmocnienie 100 [-1500.0 {0.1 %} 1500.0
wejscia
czestotliwosci X3/E1,
X3/E2 (A)
(DFIN1-GAIN)
C0427* | Offset wejscia 0.0 {-100.0 {0.1 %} 100.0
czestotliwosci X3/E1,
X3/E2 (A)
(DFIN1-OFFSET)
C0428* | Wzmocnienie wyjécia | 100 |0.0 {0.1 %} 1500.0
(A) czgstotliwosci
(DFOUT1-OUT)
C0435* | | Automatyczna 0 0 {1} 4096 | e Konieczne tylko przy regulacji predkosci przy
(A) regulacja wejscia = nie aktywne pomocy cyfrowego sprzezenia zwrotnego z
czestotliwosci czujnikiem HTL
o Oblicza wzmocnienie C0426, w zalezno$ci od
C0425iC0011
e Po kazdej zmianie C0011 lub C0425 - C0426
jest wyliczany na nowo
e Zawsze wprowadzac liczbe kresek
podzielona przez liczbe par biegunow
silnika!
- Przyktad: czujnik liczba kresek = 4096,
silnik 4-biegunowy
- C0435=2048
Funkcja Wprowadzanie i regulacja cyfrowej czestotliwosci jako warto$¢ zadana lub jako warto$¢ aktualna.

o 0Hz..10 kHz na X3/E1 przy pracy ze Standard I/0O
e 0Hz... 100 kHz na X3/E1 (jedna Sciezka) lub na X3/E1 i X3/E2 (dwie Sciezki) przy pracy z Aplikacja I/O
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Aktywacja skonfigurowana na
state

Aktywacja skonfigurowana
dowolnie

Regulacja

Rada

Wazne

Lenze

1. C0007 = -28- ... -45-, -48-, -49-, -50-, -51- skonfigurowano X3/E1 jako wejscie czestotliwosci.
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2. Przy pomocy C0005 nalezy wybra¢ konfiguracje, ktorej wyliczono wejscie czestotliwosci (C0005 = -2-, -3, -5-, -6-, -7-).

W C0412 (C0412/x = 2) przydzieli¢ zrodta sygnatu "wejscie czestotliwosci” do potrzebnej wartosci zadanej lub wartosci aktualnej .

-

o Kierunek obrotéw silnika mozna oceni¢ za posrednictwem dwusciezkowego sygnatu czestotliwosci.

. Wprowadzi¢ czestotliwos¢, czuto$¢, czas wybierania i rodzaj (jedna Sciezka, dwie Sciezki) sygnatu wartosci zadanej (C0425).

. Ew. ustawi¢ wzmocnienie (C0426)
- Wzmocnienie dziata zawsze jednoczesnie na sygnat wartosci zadanej i Offset.
- 100 % odpowiada wspétczynnikowi wzmocnienia = 1 (EQ 7-22).

. Ew. ustawi¢ Offset (C0427).

- Offset powoduije przesunigcie charakterystyki (L2 7-22).

Przy wyzszych wymaganiach odno$nie dokfadnosci nalezy wybra¢ w C0425 wyzszg czuto$¢ z uwzglednieniem czasu

skanowania.

Jesli X3/E1 lub X3/E1 i X3/E2 uzywane sg jako wejscia czestotliwosci, to nalezy sie upewni¢, czy wejscia nie sg jeszcze
powigzane z innymi sygnatami cyfrowymi. Takie powigzania nalezy koniecznie usunaé w C0410, poniewaz regulator napedu

nieprawidtowo zinterpretuje cyfrowy sygnat wartosci zadanej. (EJ 14-1 i nast. str.)

BA8200VEC
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74.4 Wartosci zadane za pomoca funkcji "Potencjometr silnika”
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze [Wyhor
C0265*] | Konfiguracja 3- |-0- Warto$¢ startowa = power off o Wartos$¢ startowa: czestotliwos$¢ wyjsciowa, do
potencjometr silnika — — ktérej przy zataczonym zasilaniu i
- Wartos¢ startowa = C0010 uaktywnionym potencjometrze silnika dazy Tir
-2- Warto$¢ startowa = 0 (C0012):
— — - "power off’ = warto$¢ aktualna przy
-3- Wartolsc'sltartowa = power off wylaczonym zasilaniu
QSP, jesli UP/DOWN = LOW - "C0010": minimalna czestotiwosé
4- Wartos¢ startowa = C0010 wyjsciowaz C0010
QSP, jesli UPIDOWN = LOW - "0” = czestotliwos¢ wyjsciowa 0 Hz
_ o (0265 =-3-, 4-, -5-
s Wartos¢ startowa = 0 - QSP redukuje potencjometr silnika wedtug
QSP, jesli UP/DOWN = LOW rampy QSP (C0105)

Funkcja

Aktywacja skonfigurowana na
state

Aktywacja skonfigurowana na
stale

Przyktady

Wazne

7-26

Wprowadzanie wartosci zadanej za pomoca dwach sygnatéw cyfrowych UP/DOWN, ktérymi mozna fatwo sterowac np. za pomocg

przyciskow.

Zmiana czestotliwosci wyjsciowej odbywa sie przez nastawione czasy przyspieszania i zwalniania dla gtéwnej wartosci zadanej
(C0012/C0013) lub dla dodatkowej warto$ci zadanej (C0220/C0221).

0007 = -10-, -11-, -12-, 13-, -21-, -23-, -24-, -25-, -26-, -27-, -44-

1. Potaczy¢ UP i DOWN z zewngtrznymi zrodtami sygnatéw: C0410/7 (UP) = 0 i C0410/8 (DOWN) = 0
2. W C0412 przydzieli¢ potrzebng warto$¢ zadang przy pomocy zrodta sygnatu "potencjometr silnika” (C0412/x = 3). (LJ 7-35)

Funkcja uP DOWN
Warto$¢ zadana zgodnie z rampg QSP (C0105) najecha¢ na 0 Hz LOW LOW
Warto$¢ zadana zgodnie z rampa zwalniania gtdwnej wartosci LOW HIGH
zadanej (C0013) najechaé na minimalng czestotliwo$¢ wyjsciowa

(C0010) (warto$¢ zadana musi przedtem przekroczy¢ C0010)

Warto$¢ zadana zgodnie z rampg przy$pieszania gtéwnej HIGH LOW
wartosci zadanej (C0012) najecha¢ na maksymalng czestotliwos¢

wyjéciowg (C0011)

Warto$¢ zadana pozostaje stafa HIGH HIGH

Zabezpieczona przed przerwaniem przewodu aktywacja funkcji
potencjometr silnika” za pomoca zestyku rozwiernego

E1 ="DOWN”: konfiguracja w C0410/8 = 1

E2 ="UP": konfiguracja w C0410/7 = 2

| E1 | E2 | B3| E4 | 20 |

/STOP A LOW

Nie zabezpieczona przed przerwaniem przewodu aktywacja
funkcji “ potencjometr silnika” za pomoca zestyku zwiernego
E1 ="DOWN”: konfiguracja w C0410/8 = 1

E2 ="UP": konfiguracja w C0410/7 = 2

Odwroci¢ poziom X3/E1 i X3/E2 przy pomocy np. C0411 = 3!

| E1 | E2 | E3 | E4 | 20 |

-

o Dla funkcji "potencjometr silnika” zwykle potrzebny jest modut I/0. Mozna jednak zrealizowa¢ przy pomocy cyfrowych sygnatéw z

magistrali.

o Jesdli uzywa sie wprowadzania wartosci zadanej za pomocg potencjometru silnika razem z modutem funkcyjnym standard 1/O:
- W C0412 potaczy¢ sygnat wyjsciowy MPOT1-OUT tylko z sygnatami NSET1-N1, NSET1-N2 lub PCTRL1-NADD!
- Polaczenie z innymi sygnatami spowoduje przeskok wartosci zadanej!

o State czestotliwosci (JOG) majg wyzszy priorytet od funkgji “potencjometr silnika”.

o \Warto$¢ zadana jest zapisana
- przy zataczeniu zasilania (patrz C0265),
- przy blokadzie regulatora (CINH),
- przy meldunku zaktdcenia.

e Przy C0265 = -3-, -4-, -5-:

- Przy aktywacji funkcji QSP na C0410/4 potencjometr silnika zostaje skasowany do 0 Hz zgodnie z rampg QSP (C0105).
o Dodatkowa warto$¢ zadana jest dodawana do funkcji potencjometru silnika.

BA8200VEC  PL
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745 Wartosci zadane za pomocg statych czestotliwosci JOG
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyboér
C0037 | JOG1 20.00 (-480.00 {0.02 Hz} 480.00 | JOG = stata czestotliwos¢
C0038 [JOG2 30.00 (-480.00 {0.02 Hz} 480.00
C0039 |JOG3 40.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00
Funkcja Mozna zachowa¢ i odczyta¢ maksimum trzy state warto$ci zadane.
Aktywacja e (0007 = -0- ... 6-, -9-, -14-, -15-, -16-, -20-, -22-, -28-, -29-, -30-, -35-, -37- ... -41-, -46-, -47-, -49-, -50-
e (C0410/10i/lub C0410/20
Przy wejsciach aktywnych HIGH:
Wprowadzanie wartosci zadanych za pomoca Poziom na
JOG1/3 JOG2/3
Inne Zzrodio wartosci zadanych LOW LOwW
JOG 1 HIGH Low
JOG 2 LOW HIGH
JOG 3 HIGH HIGH
Wazne e Ustawienie w C0011 ogranicza czestotliwo$¢ wyjsciowq takze przy wartosciach JOG.

Cechy szczegdine

7.4.6

Funkcja

Regulacja

Wazne

7.4.7

Funkcja

Lenze

o Wartosci JOG maja pierwszenstwo przed NSET1-N1i NSET1-N2.

Wartosci zadane za pomoca klawiatury

Mozna wybra¢ warto$¢ zadang za pomoca klawiatury.

1. Przy pomocy @Ilub @ przeskoczyé na .

2. Ustawié warto$¢ zadana przy pomocy @ lub @ .
- Przy odblokowanym regulatorze zmieniona warto$¢ zadang dziata bezposrednio na naped.
- Przy zablokowanym regulatorze warto$¢ zadana jest zapisywana. Po odblokowaniu regulatora naped przechodzi zgodnie z
nastawionym czasem przyspieszania lub zwalniania na ostatnio nastawiong warto$¢ zadana.

- W C0140 mozna mozna odczytaé i wprowadzi¢ alternatywne wartosci zadane klawiatury.

Ustawienie w C0010 nie dziata przy wprowadzaniu wartosci zadanych za pomocg warto$ci JOG.

Warto$¢ wyswietlanego parametru mozna odnie$¢ do wielkosci procesu. (CA 7-51)
Dodatkowa warto$¢ zadana jest dodawana do funkcji potencjometru silnika.

o Przy wylgczeniu zasilania lub przerwie w pracy warto$ci zadane wprowadzone za pomoca klawiatury zostang zachowane.
o Warto$¢ zadana klawiatury jest dodawana do gtéwnej warto$ci zadanej.
o Wprowadzanie warto$ci zadanych za pomoca [Set] dziata zaréwno na NSET1-N1 jak i na NSET1-N2.

- Mozliwe jest oddzielne wprowadzanie wartosci zadanych w NSET1-N1 i NSET-N2 za pomoca C0046 i C0044. W tym celu

nalezy ustawi¢ C0412/1 =0 C0412/2 = 0.

o C0140 = 0 ustawi¢, jesli wprowadzanie warto$ci zadanych nie nastepuje za pomoca [Set].
e Przy ponownym zatgczeniu, po odblokowaniu regulatora naped moze sig uruchomic!

e Uwaga na warunki startu w C0142 (1 7-9).

Wartosci zadane za pomoca magistrali systemowej

Warto$ci zadane lub aktualne mozna wprowadzi¢ za pomocg modutu funkcyjnego magistrali do FIF lub modutu magistrali do AlF.
Doktadny opis mozna znalezé w odpowiedniej instrukcji obstugi modutu (£ 12-2).

BA8200VEC  PL
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7.4.8 Przetaczanie wartosci zadanych (przetaczanie reczne/zdalne)

Funkcja e Przelgczanie pomigdzy wartosciami zadanymi NSET1-N1 i NSET1-N2 (schematy przeptywu sygnatéw: LA 14-1 i nast. str.).
e Przy pomocy recznego/zdalnego przetaczania (Manual/Remote) mozna np. podczas prac konserwacyjnych czy serwisowych
przetaczy¢ z trybu zdalnego na obstuge lokalng (tryb reczny).
- Dla trybu recznego nie ma potrzeby wptywac na zrédto zdalnego sterowania.
- W trybie recznym wprowadza sig wartosci zadane za pomoca potencjometru, potencjometru silnika lub
klawiatury/komputera.
e Mozliwe sg nastepujace przetgczenia:
- Tryb magistrali <> klawiatura lub komputer
- Tryb magistrali <> warto$¢ zadana X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/11, X3/2I lub X3/E1 (tylko 8200 vector)
- Tryb magistrali <> funkcja “potencjometr silnika” (tylko 8200 vector)
- Klawiatura lub komputer <> warto$¢ zadana X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/11, X3/2I lub X3/E1
- Funkcja “potencjometr silnika” <= warto$¢ zadana X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/11, X3/2I lub X3/E1
- Warto$¢ zadana X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/11 lub X3/2| < warto$¢ zadana X3/E1
- Warto$¢ zadana X3/1U, X3/11 <> warto$¢ zadana X3/2U, X3/2I

Aktywacja e Przyporzadkowac¢ C0410/17 (M/Re) do zrodet sygnatu.
e Przy wejsciach aktywnych HIGH:
- Zrédio sygnatu dla M/Re = HIGH aktywuije tryb reczny.

Aktywacja przetaczenia “tryb e Wewnetrzne odwrdcenie wejscia cyfrowego za pomocg C0411.
magistrali <> klawiatura lub o Przypisaé to wejscie do C0410/17 (M/Re).
komputer” o Przyklad:

- Odwrdcenie X3/E3 (np. przy pomocy C0411 = -4-).

- Przypisa¢ X3/E3 do subkodu C0410/17 (C0410/17 = 3).

Wazne o Przyporzadkowac warto$¢ zadang dla trybu zdalnego C0412/1.

e Przyporzadkowac warto$¢ zadang dla trybu recznego C0412/2.

o W trybie zdalnym aktywne funkcje zabezpieczajace CINH i QSP zostajg przy przefaczeniu na tryb reczny skasowane. Nalezy
skontrolowac, czy system kierujgcy po ponownym zataczeniu z trybu recznego na zdalny ponownie uaktywni te funkcje
zabezpieczajace.

e State czestotliwosci (JOG) dziatajg niezaleznie od przetaczenia reczny/zdalny.

° dziata na NSET1-N1 i NSET-N2.

- Dla oddzielnego wprowadzania wartosci zadanych nalezy uzywa¢ C0046 lub C0044.

o Przycisk @D klawiatury w trybie recznym nie jest aktywny!

7-28 BAS200VEC PL 2.0 Lenze



Biblioteka funkcji ‘

,,,,,,,

7.5 Wprowadzanie/automatyczne rozpoznawanie danych silnika
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0087.! | Predkos¢ 1390 1300 {1 rpm} 16000
znamionowa silnika
C0088 |Prad znamionowy -> 0.0 {0.1 A} 480.0 | > w zaleznosci od urzadzenia
silnika 0.0 ... 2.0 x wyj$ciowy prad znamionowy
regulatora napedu
C0089 | Czestotliwose 50 10 {1 Hz} 960
znamionowa silnika
C0090 |Napiecie znamionowe | > 50 {1V} 500 [> w zaleznosci od urzadzenia
silnika
C0091 |Cos o silnika -> 0.40 {0.1} 1.0 [> wzaleznodci od urzadzenia
C0084 | Rezystancja stojana 0.000 ]0.000 {0.001 @} 64.000
silnika
C0092 | Indukcyjnos¢ stojana 00 (0.0 {0.1 mH} 2000.0
silnika
[C0148]* | Identyfikacja 0- 0- Identyfikacja nie aktywna e (0087, C0088, C0089, C0090, C0O091 nalezy

parametréw silnika

Rozpoczecie identyfikacji

wprowadzi¢ prawidtowo
e Rezystancja stojana silnika (C0084) jest
mierzona
o Czestotliwo$¢ znamionowa U/f (C0015),
poslizg (C0021) i indukcja stojana silnika sg
liczone
o |dentyfikacja twa ok. 30 s
e Po zakoniczeniu idenyfikacji,
- za$wieca sie zielona dioda LED na
regulatorze napedu
- segment INE na klawiaturze lub w GDC
jest aktywny

Lenze
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Funkcja

Regulacja

Wazne

Rada
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Petne rozpoznawanie danych silnika i wptywy kabla silnika.
Przy pierwszym wybraniu nastawi¢ C0014 = -4- (regulacja wektorowa) lub C0014 = -5- (wprowadzanie momentu obrotowego).
W przeciwnym razie uruchomienie nie jest mozliwe.

1. Zablokowac regulator, ew. odczekaé, az naped zatrzyma sie.
2. C0087, C0088, C0089, C0090 i C0091 wprowadzi¢ swoj typ silnika (patrz tabliczka znamionowa):
- Koniecznie nalezy wprowadzi¢ prawidtowe dane, poniewaz od tych danych zalezq istotne parametry, takie jak np.
kompensacja poslizgu, prad biegu jatowego czy kontrola 12t.
- W zaleznosci od rodzaju potaczenia (gwiazda lub tréjkat) nalezy dla pradu znamionowy silnika (C0088) i napigcia
znamionowego silnika (C0090) wprowadzi¢ odpowiednie wartosci.
3. Wybraé C0148 = -1-, potwierdzié przy pomocy :
4. Odblokowac regulator. Zaczyna sig identyfikacja (zielona dioda LED na regulatorze miga bardzo szybko).
- Rezystancja stojana silnika jest mierzona a indukcyjno$¢ znamionowa stojana silnika jest wyliczana z wprowadzonych
danych. C0015 i C0021 sg automatycznie przydzielane.
- ldentyfikacja trwa ok. 30 s.
- |dentyfikacja jest zakoriczona, jesli Swieci sie zielona dioda LED na regulatorze napedu (klawiatura, GDC: jest
aktywne).
5. Zablokowa¢ regulator.

o |dentyfikacje przeprowadza¢ tylko przy zimnym silniku!
- Podczas identyfikacji ptynie prad przez wyjscia U, V regulatora napedu.
- Maszyna obcigzajaca naped moze pozosta¢ przytaczona. Hamulce reczne moga pozosta¢ zablokowane.
- Przy silniku pracujacym jatowo moze wystapi¢ mate przesuniecie katowe na wale silnika.
o Dostosowanie danych silnika (maks. £25 %) do kompensacji zalezno$ci temperaturowych silnika nastepuje automatycznie
podczas pracy.
- Po zalgczeniu zasilania wartosci rozpoznane za pomocg C0148 dotyczg C0084 i C0092.
e (0084 i C0092 mozna takze wprowadzi¢ lub skorygowac recznie.
o |dentyfikacja jest przeprowadzana tylko dla zestawu parametréw uaktywnionych chwilowo za pomocg cyfrowych sygnatéw
wejsciowych:
- Jesliistnieje potrzeba rozpoznania danych silnika dla innego zestawu parametréw, to nalezy najpierw za pomoca cyfrowych
sygnatow wejsciowych przetaczy¢ na dany zestaw parametréw a nastegpnie rozpocza¢ od nowa identyfikacje.

- Parametry silnika mozna przenosic takze recznie przy pomocy C0002 do innych zestawow parametrow. Odpowiedni zestaw
parametréw nie musi by¢ aktywny.

Identyfikacja parametréw silnika wptywa takze na tagodng charakterystyke pracy. Dlatego jest mozliwa optymalizacja przebiegu
spokojnej pracy przy matej predkosci z wykorzystaniem trybu pracy "Sterowanie charakterystyka U/f z liniowym przebiegiem”
(C0014 = -2-).
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7.6 Regulator procesu, regulator ograniczenia pradowego
7.6.1 Regulator PID jako regulator procesu
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyboér
C0070 | Wzmocnienie 1.00 |0.00 {0.01} 300.00 | 0.00 = sktadowa P nie aktywna
regulatora procesu
C0071 | Czas zdwojenia 100 |10 {1} 9999 {9999 = sktadowa | nie aktywna
regulatora procesu
C0072 | Sktadowa 00 |00 {0.1} 5.0 [ 0.0 = D-sktadowa nie aktywna
rézniczkowa
regulatora procesu
C0074 | Wplyw regulatora 00 |00 {0.1 %} 100.0
procesu
C0238.l Wste,pn_e sterpwanie 2-  |0- Bez wstepnego sterowania (tylko regulator procesu) | Regulator procesu ma peten wptyw
czgstotliwosci -1- Wstepne sterowanie (catkowita warto$é zadana + Regulator procesu ma ograniczony wplyw
regulator procesu)
2- Bez wstepnego sterowania (tylko catkowita warto$¢ Regulator procesu nie ma zadnego wptywu (nie
zadana) aktywny)
Catkowita warto$¢ zadana (PCTRL1-SET3) =
gtdwna warto$¢ zadana + dodatkowa warto$¢
zadana
Funkcja Do regulaciji cisnienia, temperatury, przeptywu, wilgotno$ci, poziomu, potozenia watka amortyzujacego, predkosci obrotowe;...

Regulator procesu wymaga pewnej wartosci zadanej i pewnej wartosci aktualnej (np. z czujnia). Jesli wartosci zadana i aktualna
zostang wprowadzone w sposdb analogowy (potencjometr, SPS), to regulator napedu pownien by¢ wyposazony w Aplikacja 1/0, w
celu zbudowania obwodu regulacyjnego.

Regulacja C0071 Czas zdwojenia regulatora Tpam.
10 ... 5000 10 ... 5000 ms
5000 ... 6000 5..10s
6000 ... 7000 10...100 s
7000 ... 8000 100 ... 1000 s
8000 ... 9998 1000 ... 9998 s

Warto$ci w tabeli stuzg do orientacyjnego nastawienia. Zawsze konieczne jest doktadne wyregulowanie.

Ustawi¢ C0070, C0071 i C0072 tak, aby przy zmianach wartosci zadanej i aktualnej osiagna¢ wielkosci docelowe
e szybkoi

e przy minimalnym przeregulowaniu.

Wartosciorientacyjne dlaregulacji e Sktadowa rézniczkowa Kp (C0072) zwykle nie jset potrzebna przy regulacii ci$nienia czy przeptywu (C0072 = 0).
cisnienia i przeptywu o Ustawi¢ wptyw (C0074) na 100 %.
o Wylaczy¢ wstepne sterowanie czestotliwosci (C0238 = -0-)

Kod Gazy Ciecze
C0070 (Kp) 0.1 0.02...0.1
C0071 (Tznam.) 5000 200 ... 1000
(Tznam. = 5's) (Tznam.=0.2 ... 1'5)
C0072 (Kp) 0 0
Orientacyjne wartoscidlaregulacji Patrz takze przykiad zastosowan “Regulacja predkosci” (C2 13-8).
predkosci
Kod
C0070 (Kp) 5
C0071 (Tznam.) 100
(Tznam, = 0.1's)
C0072 (Kp) 0
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Wplyw regulatora PID (C0074)

Dodawany wptyw regulatora procesu

Odejmowany  wplyw
procesu

regulatora

7-32
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Stopien wysterowania jest wazny dla regulacji procesu ze wstepnym sterowaniem czestotliwosci (C0238 = -1-), np. regulacji

predkosci.

e Stopien wysterowania wyliczany jest z réznicy wartosci w C0050 (czestotliwo$¢ wyjsciowa) i C0051 (wartos¢ aktualna
regulatora procesu).

o Stopien wysterowania decyduje o wptywie C0074 regulatora procesu.

o Wplyw (C0074) odnosi sie do maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej C0011.

o (C0074 wplywa na stabilno$¢ obwodu regulacyjnego. C0074 powinno by¢ ustawine tak nisko, jak to mozliwe.

Obliczyé wplyw C0074 [%]:

E [%] = C005g061(130051 . 100 % E

wplyw

Przyktad:
Wplyw nalezy wyliczy¢ dla nast. wartosci:
C0011 = 50 Hz, C0050 = 53 Hz, C0051 = 50 Hz

o, _ 53Hz — 50 Hz 0

6% = I 100 %
o Nalezy ustawic taki wplyw, aby wyjscie regulatora procesu pokrywato warto$¢ wyliczona dla kazdego punktu roboczego.
- Dla przyktadu (wptyw = 6 %) nalezy ustawi¢ np. C0074 = 10 %. Jest to wielko$¢ orientacyjna, zawierajaca tolerancje, ktére
nalezy zawsze uwzgledniaé.

e Przy za duzym wplywie (C0074) obwod regulacyjny moze by¢ niestabilny.

Warunki:
e (C0051 = dodatnia wartos¢ aktualna
o (C0181 = wprowadzi¢ dodatnig
warto$¢ zadang
e (0238 = -1- (ze wstepnym
sterowaniem czestotliwosci)
e Przytacza potencjometryczne watka
amortyzujgcego
- koniec (K) = +10 V
- poczatek (P) = GND
Kierunek dziatania wyj$cia regulatora
procesu jest dodawany do gtéwne;j
warto$ci zadanej.

Warunki:

e (0051 = dodatnia warto$¢ aktualna

o (C0181 = wprowadzi¢ dodatnig
warto$¢ zadang

o (0238 = -1- (ze wstepnym
sterowaniem czestotliwosci)

e Przylacza potencjometryczne watka

Przyktad regulacji watka amortyzujgcego z dodawanym wptywem regulatora procesu:

Funkgja:

1. Watek amortyzujacy przesuwa
sie na dot. Napiecie watka (Ut)
zmniejsza sie.

2. V2 zwigksza sie.

ov..10V
~Vi

Przyktad regulacji watka amortyzujgcego z odejmowanym wplywem regulatora
procesu

Funkcja:

1. Walek amortyzujacy przesuwa
sig na dot. Napiecie watka (Ut)
zwieksza sie.

2. V1 zmniejsza sie.

V2

amortyzujgcego }X{
- poczatek (A) = +10 V
- koniec (K) = GND
Kierunek dziatania wyjscia regulatora K 410V
procesu jest odejmowany od gtéwnej
wartosci zadane;j. \
3 I Ur
8200
\ ov..10V
~V2
BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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7.6.1.1 Wprowadzanie wartosci zadanej dla regulatora procesu
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0145* I | Zrodto wartosci 0-  |-0- Catkowita warto$¢ zadana (PCTRL1-SET3) Gtéwna warto$¢ zadana + dodatkowa warto$¢
zadanej regulatora zadana
procesu - C0181 (PCTRL1-SET2)
-2- C0412/4 (PCTRL1-SET1)

C0138* | Warto$¢ zadana -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | @ Wybieranie, jesli C0412/4 = FIXED-FREE
regulatora procesu 1 o Wyswietlanie, jesli C0412/4 + FIXED-FREE
(PCTRL1-SET1)

C0181* | Warto$¢ zadana 0.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00
regulatora procesu 2
(PCTRL1-SET2)

Funkcja Whprowadzenie wartosci zadanej czestotliwosci, np. dla
e Polozenia watka amortyzujacego przy regulacji watka dla napedu liniowego,
o Wartosci zadanej ci$nienia przy regulacji ci$nienia.

Aktywacja C0145 = -0-

e [1 7-20 i nast. str.., Mozliwosci wprowadzenia warto$ci zadanych
- Warto$¢ zadana regulatora procesu = wielko$¢ wstepnego sterowania PCTRL1-SET3

C0145 = -1-

o Warto$¢ zadana regulatora procesu = warto$¢ w C0181.
- Zastosowania: np. regulacje watkéw amortyzujacych, cisnien i przeptywow

C0145 = -2-

o Warto$¢ zadana dla regulatora procesu = swobodnie konfigurowany sygnat za pomocg C0412/4.
- Warto$¢ zadana dziata bezposrednio na regulator procesu
- Mozliwe jest takze wprowadzenie za pomocg C0138 (tak samo jak C0181)

Rada Wybra¢ C0145 = 0, jesli wprowadzanie warto$ci zadanych ma nastepowac za pomoca:
o Wartosci JOG,
o [Setl-funkcji klawiatury,
o W potaczeniu ze sterowaniem reczne/zdalne, czestotliwosci blokujace, generator przyspieszania, dodatkowa warto$¢ zadana,
o (0044, C0046 i C0049.

Wazne C0181 jest taki sam we wszystkich zestawach parametréw.

7.6.1.2 Wprowadzanie wartosci aktualnych do regulatora procesu

Funkcja Warto$cig aktualng jest sygnat pomiarowy z procesu (np. z czujnika cisnienia lub obrotow).
Aktywacja C0412/5=0 C0051
Swobodnie konfigurowany sygnat = warto$¢ aktualna Wyswietlenie aktualnej warto$ci regulatora procesu
regulatora procesu (PCTRL1-ACT)

7.6.1.3 Wylaczenie sktadowej catkujacej (PCTRL1-1-OFF)

Funkcja Wyjscie regulatora procesu dostarcza réznice pomiedzy wartoscig zadang i aktualng, ew. ze wzmocnieniem Vp.
e Podczas rozruchu/startu mozna dzieki temu unikna¢ przesterowan. Podczas pracy mozna dotaczy¢ sktadowa catkujaca K.
e Zastosowanie: np. regulacja watka amortyzujacego

Aktywacja za pomoca zaciskow  |C0007 = -28- ... -34-, 48-, -50-, -51-: C0410/18 #0:
Poziom HIGH na X3/E2 Poziom HIGH na C0410/18.
Poziomy sygnatu podane s dla nie odwréconych sygnatéw wejsciowych.

Aktywacja za pomoca progu C0184 > 0.0 Hz
czestotliwosci
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7.6.1.4 Wytaczenie regulatora procesu (PCTRL1-OFF)

Funkcja

Aktywacja

—— | Biblioteka funkcji

Wyjécie regulatora procesu nie dostarcza zadnego sygnatu, dopoki ta funkcja jest aktywna.

C0007 = -48-, -49-, -50-:
Poziom HIGH na X3/E4

C0410/19 #0:
Poziom HIGH na C0410/19.

Poziomy sygnatu podane sg dla nie odwréconych sygnatéw wejsciowych.

7.6.1.5 Zatrzymanie regulatora procesu (PCTRL1-STOP)

Funkcja Wyjécie regulatora procesu zostaje zatrzymane na aktualnej wartosci, jesli funkcja jest aktywna. Wartosc¢ ta jest utrzymana,
dopdki funkcja nie zostanie wytaczona.
Aktywacja C0410/21 #0:
Poziom HIGH na C0410/21.
Poziomy sygnatu podane sg dla nie odwréconych sygnatow wejsciowych.
7.6.2 Regulator ograniczenia pradowego (Inaks-regulator)
kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0077* | Wzmocnienie 0.25 {0.00 {0.01} 16.00 {0.00 = skladowa P nie aktywna
Imaks-regulator
C0078* | Czas zdwojenia 65 12 {1 ms} 9990 9990 = sktadowa | nie aktywna
Imaks-regulator

Funkcja

Regulacja

Wazne

7-34

Dla regulacji wiekszych momentéw bezwtadnosci Imaks-regulatora mozna nastawiac.

Imaks-regulatora fabrycznie jest ustawiony na stabilno$¢ napedu.
Nastawienia dla regulacji wiekszych momentéw bezwtadnosci:
e (C0014 = -2- lub C0014 = -3- (sterowanie charakterystyka U/f)

e Vp (CO077): = 0.06
e T;(C0078): = 750 ms

C0077 i C0078 sq takie same we wszystkich zestawach parametréw.
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7.7 Swobodne konfigurowanie sygnatéw analogowych

7.71 Swobodna konfiguracja analogowych sygnatéw wejsciowych

Kod Mozliwe ustawienia WAZNE

Nr Nazwa Lenze |Wybor

C0412_l | Swobodna Wybér C0001, C0005, C0007 jest kopiowany

konfiguracja do odpowiedniego subkodu C0412. Zmiana
analogowych Potaczenie zewnetrznych analogowych zrodet C0412 nie zmienia C0001, C0005, C0007!
sygnatéw sygnatéw z wewnetrznymi sygnatami analogowymi
wejciowych Analogowe zrédto sygnatéw

1 | Warto$¢ zadana 1 1 0 Nie obtozone (FIXED-FREE) Aktywne albo NSET1-N1 albo NSET1-N2
(NSET1-N1) 255 Przetaczanie przy pomocy C0410/17

2 |Wartoé¢ zadana 2 1 1 X3/8 lub X3/1U, X3/11 (AIN1-OUT)

(NSET1-N2)

3 | Dodatkowa warto$¢ 255 |2 Wejscie czestotliwosci (DFIN1-OUT) Jest dodawane do NSET1-N1, NSET1-N2,
zadana (obserwowa¢ C0410/24, C0425, C0426, C0427) wartosci JOG i funkcji klawiatury
(PCTRL1-NADD)

4 |Warto$¢ zadana 255 |3 Potencjometr silnika (MPOT1-OUT)
regulatora procesu 1 4 X3/2U, X3/21 (AIN2-OUT, tylko aplikacja 1/0)

(PCTRL1-SET1)

5 | Wartos¢ aktualna 255 |5..9 Sygnat wejsciowych = state 0 (FIXEDO)
regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)

6 | Warto$¢ zadana 255 |10 AlF-stowo wejscia 1 (AIF-IN.W1) Obserwowac¢ C0014! Warto$¢ aktualna momentu
momentu obrotowego 1" AlF-stowo wejscia 2 (AIF-IN.W2) obrotowego nie jest konieczna.
lub warto$¢ graniczna (s3 tylko wyliczane, jesli C0001 = 3!) 16384 = 100 % warto$¢ zadana momentu
momentu obrotowego obrotowego
(MCTRL1-MSET) Warunek przy wprowadzaniu za pomoca

zaciskow (C0412/6 = 1, 2 lub 4): wzmocnienie
wejscia analogowego jest nastawione na:
C0414/x, C0426 = 32768/C0011 [%)]
7 | Zarezerwowane 255 [20..23  CAN-INT.W1 .. W4
Stowo 1 (20) ... stowo 4 (23)
8 |MCTRL1-VOLT-ADD 255 [30..33  CAN-IN2.W1 .. W4 Tylko do specjalnych celéw. Zmiana tylko po
Stowo 1 (24) ... stowo 4 (27) konsultacji z Lenze!
9 |MCTRL1-PHI-ADD 255 1200 Przyporzadkowanie sygnatéw stowami z modutu
funkcyjnego INTERBUS lub PROFIBUS (patrz takze
C0005)
Funkcja o Wewnetrzne sygnaly analogowe mozna swobodnie przyporzadkowaé do zewnetrznych analogowych zrédet sygnatow:
- Wejscia analogowe (X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/1l, X3/2I)
- Wejscie czestotliwosci
- Funkcja “Potencjometr silnika”
- Analogowe dane procesu-stowa wej$ciowe
e Przykfady:
- C0412/1 = 2: Zrodio sygnatow dla wartosci zadanej 1 (NSET1-N1) to wejécie czestotliwosci
- C0412/5 = 23: Zrodio sygnatow dla wartosci aktualnych regulatora procesu (PCTRL1-ACT) to CAN-IN1/stowo 4
o Do zrddio sygnatdw mozna przyporzadkowac kilka celow.
Wazne o Dane procesu-stowa wejsciowe CAN-IN1.W1, CAN-IN1.W2, CAN-IN2.W1 i CAN-IN2.W2 mozna zdefiniowa¢ jako stowo

analogowe lub jako stowo cyfrowe (16 bit). Przy potaczeniu przy pomocy wewnetrznych sygnatéw analogowych
(C0412/x = 20, 21 lub 30, 31) nalezy zdefiniowa¢ jako analogowe stowa wej$ciowe. W przeciwnym razie regulator
napedu zinterpretowatby sygnat nieprawidtowo.

e (0412 moze by¢ rézny w tym samym zestawie parametrow.

Cechy szczegdlne Przy pomocy C0005 mozna takze skonfigurowac na state pewne zrodta sygnatéw dla wejs¢ analogowych. Odpowiednie subkody

w C0412 sg wtedy wyréwnywane automatycznie.
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7.7.2 Swobodna konfiguracja analogowych sygnatéw wyjsciowych
7.7.21 Konfiguracja wyjs¢ analogowych
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0419* | [ Swobodna Przyporzadkowanie analogowych sygnatow do o Wybor C0111 kopiowany jest do C0419/1.
konfiguracja zaciskow Zmiana C0419/1 nie zmienia C0111!
analogowych o C0419/2, C0419/3 tylko aktywne przy pracy z
sygnaiow Aplikacja /0
wyjsciowych Analogowe zrédto sygnatow e DFOUT1:0 ... 10 kHz
11X3/62 (AOUT1-IN) 0 0 Czestotliwos¢ wyjsciowa (MCTRL1-NOUT+SLIP) 6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
2| X3/63 (AOUT2-IN) 2 1 Obciazenie urzadzenia (MCTRL1-MOUT) 3 V/6 mA/2.925 kHz = moment znamionowy
silnika przy regulacji wektorowej (C0014 = 4), w
przeciwnym wypadku znamionowy prad
efektywny przemiennika (prad efektywny/C0091)
3 [X3/A4 (DFOUT1-IN) 3 2 Prad silnika (MCTRL1-IMOT) 3 V/6 mA/2.925 kHz = prad znamionowy
przemiennika
3 Napiecie obwodu posredniego (MCTRL1-DCVOLT) 6 V/12 mA/5.85 kHz = DC 1000 V (400 V-sie¢)
6 V/12 mA/5.85 kHz = DC 380 V (240 V-siec)
4 Moc silnika 3 VI6 mA/2.925 kHz = moc znamionowa silnika
5 Napiecie silnika (MCTRL1-VOLT) 4.8 V/9.6 mA/4.68 kHz = napigcie znamionowe
silnika
6 1/czestotliwos¢ wyjsciowa (1/C0050) 2 V/4 mA/1.95 kHz = C0050 = 0.4 x C0011
(MCTRL1-1/NOUT)
7 Czestotliwo$¢ wyjsciowa w obrebie nastawionych 0 V/0 mA/O kHz =f = fi, (C0010)
granic (NSET1-C0010...C0011) 6 V/12 mA/5.85 kHz = f = fia¢s (C0011)
8 Praca z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1): 6 /12 mA/5.85 kHz = C0011
Warto$¢ aktualna regulatora procesu (PCTRL1-ACT)
Praca bez regulatora procesu (C0238 = 2):
Czestotliwos¢ wyjsciowa bez poslizgu
(MCTRL1-NOUT)
9 Gotow do pracy (DCTRL1-RDY) Wybér -9- ... -25- odpowiada cyfrowym funkcjom
10 TRIP meldunek bledu (DCTRLI-TRIP) Wyfiéda szz‘;a@m';ego K1 (C0008) lub wyjscia
1 Silnik pracuje (DCTRL1-RUN) A o(v )
12 Silnik pracuje / obroty w prawo (DCTRL1-RUN-CW) (lub 0 mA z Aplikacja 1/0)
13 Silnik pracuje / obroty w lewo (DCTRL1-RUN-CCW)  |HIGH= 10V
14 Czestotliwoé¢ wyjéciowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0) (lub 20 mA z Aplikacja I/0)
15 Osiggnieta warto$¢ zadana czestotliwosci
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
16 Osiagniety prog Qmin (PCTRL1-QMIN)
17 Osiggnieta granica Imaks (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: Osiagnieta warto$¢ zadana momentu
obrotowego
18 Za wysoka temperatura (Oyax - 5 °C)
(DCTRL1-OH-WARN)
19 TRIP lub Qpjn lub blokada impulséw (IMP) aktywne
(DCTRLA-TRIP-QMIN-IMP)
20 Ostrzezenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 Prad silnika < prég pradu (DCTRL1-IMOT<ILIM) Kontrola paska klinowego
22 Prad silnika < prog pradu i osiagniety prog Qpin Pr‘,id silnika = C0054
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN) Prog pradu = C0156
23 Prad silnika < prég pradu i generator przyspieszania 1:
wejscie = wyjécie (DOCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)
24 Ostrzezenie przerwa fazy silnika
(DCTRL1-LP1-WARN)
25 Osiggnieta minimalna czestotliwo$¢ wyjSciowa

(PCTRL1-NMIN)
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Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0419* | [ Swobodna Przyporzadkowanie analogowych sygnatéw do
(ciag |konfiguracja wyjscia zaciskow
dalszy) analogowych Analogowe zrodio sygnatow

27 Czestotliwos¢ wyjsciowa bez poslizgu 6 /12 mA/5.85 kHz = C0011
(MCTRL1-NOUT)

28 Warto$¢ aktualna regulatora procesu (PCTRL1-ACT)

29 Warto$¢ zadana regulatora procesu (PCTRL1-SET1) |6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011

30 Wyjscie regulatora procesu (PCTRL1-OUT)

31 Wejscie generatora przyspieszania (NSET1-RFG1-IN)

32 Wyjscie generatora przyspieszania (NSET1-NOUT)

35 Sygnat wejsciowy na X3/8 lub X3/1U, X3/11, 10 V/20 mA/9.75 kHz = maksymalna warto$¢
ze wzmocnieniem (C0414/1 lub C0027) i Offset analogowego sygnatu wejsciowego (5 V, 10V,
(C0413/1 lub C0026) (AIN1-OUT) 20 mA, 10 kHz) o

36 Sygnal wejsciowy na wejsciu czestotiwosci X3/E1, w;gjc’:‘;z‘é‘gg:ﬁvcvgfg';:Vteif;ﬁ::é°§§W99° lub
ze wzmocnieniem (C0426) i Offset (C0427) a :
(DFIN1-OUT) C0414/x, C0426 = 20/C0011 [%)]

37 Wyjscie potencjometru silnika (MPOT1-OUT)

38 Sygnat wejsciowy na X3/2U, X3/21,
ze wzmocnieniem (C0414/2) i Offsetem (C0413/2)
(AIN2-0UT)

40 Stowo wejsciowe 1 AIF (AIF-IN.W1) Warto$ci zadane do regulatora napedu z modutu

o komunikacji na AIF

41 Stowo wejsciowe 2 AIF (AIF-IN.W2) 10 V/20 mA/10 kHz = 1000

50..53  CAN-IN1.W1 ... 4 lub FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4 Warto$ci zadane do regulatora napedu z modutu
Stowo 1 (50) ... stowo 4 (53) funkcyjnego na FIF

60..63  CAN-IN2.W1 ... 4 10 V/20 mA/10 kHz = 1000
Stowo 1 (60) ... stowo 4 (63)

255 Nie oblozone (FIXED-FREE)

C0108* | Wzmocnienie wyjscie 128 |0 {1} 255 | Standard 1/0: C0108 i C0420 sa takie same
analogowe X3/62 Aplikacja I/0: C0108 i C0420/1 sq takie same
(AOUT1-GAIN)

C0109* | Offset wyjscie 0.00 |-10.00 {0.01V} 10.00 | Standard 1/0: C0109 i C0422 sq takie same
analogowe X3/62 Aplikacja I/0: C0109 i C0422/1 sq takie same
(AOUT1-OFFSET)

C0420* | Wzmocnienie wyjscie 128 |0 {1} 255 | 128 = wzmocnienie 1
analogowe X3/62 C0420i C0108 s takie same
(AOUT1-GAIN)

Standard /0

C0420* | Wzmocnienie wyjscia 128 = wzmocnienie 1

(A) analogowe
Aplikacja I/0

1|X3/62 (AOUT1-GAIN) [ 128 |0 {1} 255 |C0420/1 i C0108 sg takie same
2 [ X3/63 (AOUT2-GAIN)

C0422* | Offset wyjscie 0.00 |-10.00 {0.01V} 10.00 | C0422 i C0109 sq takie same
analogowe X3/62
(AOUT1-OFFSET)

Standard /0

C0422* | Offset wyjscia

(A) analogowe
Aplikacja I/0

11X3/62 0.00 |-10.00 {0.01V} 10.00 | C0422/1 i C0109 sgq takie same
(AOUT1-OFFSET)
2 [X3/63
(AOUT2-OFFSET)
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Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0424* | | Zakres sygnatu Uwaga na ustawienie jumpera w module
A wyjsciowego wyjscia funkcyjnym!
analogowego (od wersji Aplikacja I/0 E82ZAFA ... Vx11)
Aplikacja I/0
1| X3/62 (AOUT1) 0- |0 0..10V/0..20 mA
2 [X3/63 (AOUT2) -0- 1 4..20mA

Funkcja

Regulacja

Poziom przy ustawieniu Lenze

Wazne

Cechy szczegdlne

7-38

o Analogowe sygnaty procesowe i kontrolne mozna swobodnie przyporzadkowaé do wyj$¢ analogowych (X3/62, X3/63) i
wyjscia czestotliwosci (X3/A4).

e Przykfady:
- C0419/1 = 51: Przyporzadkowuje X3/62 do stowa danych procesu CAN-IN2/stowo 2.
- C0419/3 = 14: Przyporzadkowuje X3/A4 do meldunku kontroli “czestotliwo$¢ wyjsciowa = 0".

o Jedno zrddio sygnatow moze by¢ przyporzadkowane do kilku celow.

C0108 lub C0420:
o 128 odpowiada X3/62 lub X3/63 sygnatowi wyj$ciowemu w wysokosci 6 V lub 12 mA (ustawienie Lenze).

Wybér |Sygnat Poziom

0 Czestotliwo$¢ wyjsciowa 6V, jesli czestotliwo$¢ wyjsciowa = C0011

Obciazenie urzadzenia 3V, jesli C0056 = 100 %

Prad silnika 3V, jesli C0054 = prad znamionowy urzadzenia
Napiecie obwodu posredniego |6 V przy 1000 V DC (urzadzenia z 3 AC/400 V)

Moc silnika 3V przy mocy znamionowej, Pynam. = C0052 * C0056
Moc silnika 4.8V przy C0052 = 400 V (urzadzenia z 3 AC/400 V)

1/czestotliwo$¢ wyjsciowa 2.5V, jesli C0011 = 50 Hz, C0050 = 20 Hz

Uy V] = 600V - -~ CO0

C0010 ... C0011 C00TT — CooT0

Uout napiecie wyjsciowe

[oc] ~ DB WIN|—

Warto$¢ aktualna regulatora
procesu

6V, jesli C0051 = maks. czestotliwos¢ wyjsciowa

o Stowa wejsciowe danych procesu IN1.W1/FIF-IN.W1, CAN-IN1.W2/FIF-IN.W2, CAN-IN2.W1 i CAN-IN2.W2 mozna
zdefiniowa¢ jako stowo analogowe lub cyfrowe (16 bit). Przy potaczeniu z wyj$ciami analogowymi (C0419/x = 50, 51
lub 60, 61) musza one by¢ definiowane jako analogowe stowa wejsciowe. W przeciwnym razie sygnat wyjsciowy
bedzie nieprawidtowy.
o Wybor 0i 7: Wysytanie z kompensacjg poslizgu
o Wybor 8:
- Czestotliwo$¢ wyjsciowa bez kompensacji poslizgu (C0412/5 = 0), np. przy kaskadach warto$ci zadanych
- Warto$¢ aktualna regulatora procesu (C0412/5 # 0)

e 0/4mA ... 20 mA na X3/62 i X3/63 tylko z Aplikacja /O

o (0419 moze by¢ rézny w zestawach parametrow.

e Przy pomocy C0111 wyjéciu analogowemu X3/62 mozna przyporzadkowac takze na state meldunki kontroli. C0419/1 zostaje
wtedy automatycznie zréwnany.

o Wybor 9 ... 25 odpowiada funkcjom wyjscia przekaznikowego C0008:
- LOW =0V lub 0/4 mA
- HIGH =10 V lub 20 mA

Lenze
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Rada dla wyboru 6 Sygnat analogowy jest odwrotny do czestotliwo$ci wyj$ciowej. Mozna wykorzystaé ten sygnat do wy$wietlania czaséw operacji
(np. przebywania produktu w piecu przelotowym).
Przyktad: Sygnat wyjsciowy =0... 10V
_ ~ C001M [Hz] ~ co108 Uout Napiecie wyjsciowe
Uou V1 = 1.00V C0050 [Hz 128
6,00 T
5,00 +
E -
> 4,00 | C0108 lub C0420 = 128
&
= 3,00 +
2
0
2 2,00
Q.
]
z
1,00 +
0,00 ‘ ‘ : :
0 10 20 30 40 50 60
f[Hz]
7.7.2.2 Swobodna konfiguracja analogowych stéw wyjsciowych danych procesu
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr. Nazwa Lenze |Wybor
C0421* |l [ Swobodna e CAN-OUT1.W1i FIF-OUT.W1 s3 przy
konfiguracja ustawieniach Lenze zdefiniowane cyfrowo
analogowych stéw i obtozone z 16 bitami stowa statusu
wyjsciowych danych regulatora napedu 1 (C0417)
procesu e Powinny zosta¢ wydane analogowe
wartosci (C0421/3 = 255) koniecznie nalezy
skasowac cyfrowe przyporzadkowanie
Wysytanie analogowego sygnatu do magistrali danych (C0417/x = 255)! W przeciwnym razie
Analogowe zrddto sygnatu sygnat wyjsciowy bedzie nieprawidtowy
1 |AIF-OUT.W1 8 0 Czestotliwos¢ wyjsciowa (MCTRL1-NOUT+SLIP) 24000 = 480 Hz
2 |AIF-OUT.W2 0 1 Obciazenie urzadzenia (MCTRL1-MOUT) 16383 = znamionowy moment silnika przy
regulacji wektorowej (C0014 = 4), w przeciwnym
razie znamionowy prad skuteczny przemiennika
(prad czynny/C0091)
3 |CAN-OUT1.W1/ 255 |2 Prad silnika (MCTRL1-IMOT) 16383 = znamionowy prad skuteczny
FIF-OUT.W1 przemiennika
4 |CAN-OUT1.W2/ 255 |3 Napiecie obwodu posredniego (MCTRL1-DCVOLT) 16383 = 1000 V DC przy zasilaniu 400 V
FIF-OUT.W2 16383 = 380 V DC przy zasilaniu 240 V
5 |CAN-OUT1.W3/ 255 |4 Moc silnika 285 = moc znamionowa silnika
FIF-OUT.W3
6 | CAN-OUT1.W4 / 255 |5 Moc silnika (MCTRL1-VOLT) 16383 = napiecie znamionowe silnika
FIF-OUT.W4
7 [CAN-OUT2.W1 255 |6 1/czestotliwos¢ wyjsciowa (1/C0050) 195 = C0050 = 0.4 x C0011
(MCTRL1-1/NOUT)
8 | CAN-OUT2.W2 255 |7 Czestotliwo$¢ wyjsciowa w ramach nastawionych 24000 - C0010 = 480 Hz - C0010
granic (NSET1-C0010 ... C0011)
9 |CAN-OUT2.W3 255 |8 Praca z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1): 24000 = 480 Hz
Warto$¢ aktualna regulatora procesu (PCTRL1-ACT)
10 | CAN-OUT2.W4 255 Praca bez regulatora procesu (C0238 = 2):
Czestotliwos¢ wyjsciowa bez poslizgu
(MCTRL1-NOUT)
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Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr. Nazwa Lenze |Wybor
C0421* J [ Swobodna Wysytanie analogowego sygnatu do magistrali danych
(ciag [konfiguracja Analogowe zrodto sygnatu
dalszy) :’”?é‘;?fx’ycchhi;‘:‘wch 9 Gotéw do pracy (DCTRL1-RDY) Wybor -9- ... -25- odpowiada funkcjom cyfrowym
V) ¥ Y 10 Meldunek btedu TRIP (DCTRL1-TRIP) wyjscia przekaznikowego K1 (C0008) lub wyjscia
procesu i - cyfrowego A1 (C0117):
1 Silnik pracuje (DCTRL1-RUN) LOW = oV
12 Silnik pracuje / obroty w prawo (DCTRL1-RUN-CW) (lub 0/4 mA z Aplikacja 1/0)
13 Silnik pracuje / obroty w lewo (DCTRL1-RUN-CCW)  |HIGH = 10V
14 Czestotliwoé¢ wyjéciowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0) (lub 20 mA z Aplikacja I/0)
15 Osiggnieta warto$¢ zadana czestotliwosci
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
16 Qmin-prog osiagniety (PCTRL1-QMIN)
17 Imaks-granica osiagnieta (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: -warto$¢ zadana momentu obrotowego
osiggnieta
18 Za wysoka temperatura (Opmax -5 °C)
(DCTRL1-OH-OSTRZEZ)
19 TRIP lub Qpjp lub blokada impulséw (IMP)
(DCTRL1-IMP)
20 Ostrzezenie PTC (DCTRL1-PTC-OSTRZEZ)
21 Prad silnika < prég pradu (DCTRL1-IMOT<ILIM) Kontrola paska klinowego
22 Prad silnika < prog pradu i osiagniety prog Qpin Pr‘,id silnika = C0054
(DCTRLA-(IMOT<ILIM)-QMIN) Prog pradu = C0156
23 Prad silnika < prég pradu i generator przyspieszania 1:
wejscie = wyjécie (DOCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)
24 Ostrzezenie przerwa fazy silnika
(DCTRL1-LP1-WARN)
25 Osiggnieta minimalna czestotliwo$¢ wyjSciowa
(PCTRL1-NMIN)
27 Czestotliwos¢ wyjsciowa bez poslizgu 24000 =480 Hz
(MCTRL1-NOUT)
28 Warto$¢ aktualna regulatora procesu (PCTRL1-ACT)
29 Warto$¢ zadana regulatora procesu (PCTRL1-SET1)
30 Wyjscie regulatora procesu (PCTRL1-OUT)
31 Wejscie generatora przyspieszania (NSET1-RFG1-IN)
32 Wyjscie generatora przyspieszania (NSET1-NOUT)
35 Sygnat wejsciowy na X3/8 lub X3/1U, X3/11, 10 V = maksymalna warto$¢ analogowego
ze wzmocnieniem (C0414/1 lub C0027) i Offset sygnatu wejciowego (5 V, 10 V, 20 mA, 10 kHz)
(C0413/1 lub C0026) (AIN1-OUT) Warunek: Wzmocnienie wejscia analogowego lub
36 Sygnat wejsciowy na wejSciu czestotiwosci X3/ET, | Welscia czestoliiwosci jest ustawione na:
ze wzmocnieniem (C0426) i Offset (C0427) C0414/x, C0426 = 20/C001 [%]
(DFIN1-0UT)
37 Wyjscie potencjometru silnika (MPOT1-OUT)
38 Sygnat wejsciowy na X3/2U, X3/21,
ze wzmocnieniem (C0414/2) i Offset (C0413/2)
(AIN2-0UT)
40 Stowo wejsciowe 1 AIF (AIF-IN.W1) Warto$ci zadane do regulatora napedu z modutu
o komunikacji na AIF
41 Stowo wejsciowe 2 AIF (AIF-IN.W2) Normowanie za pomoca AIF
50..53  CAN-IN1.W1 ... 4 lub FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4 Warto$ci zadane do regulatora napedu z modutu
Stowo 1 (50) ... stowo 4 (53) funkeyjnego na FIF
60 ... 63 CAN-IN2.W1 ... 4 Normowanie za pomocg CAN lub FIF
Stowo 1 (60) ... stowo 4 (63)
255 Nie oblozone (FIXED-FREE)
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Analogowe sygnaty procesowe i kontrolne mozna swobodnie przyporzadkowa¢ do stéw wyjsciowych danych procesu.
Przyktady:

- C0421/3 = 5: Przyporzadkowuje CAN-OUT1/stowo1 do sygnatu kontroli “moc silnika”.

- C0421/8 = 61: Przyporzadkowuje CAN-OUT2/stowo 2 do stowa wejsciowego danych procesu CAN-IN2/stowo 2.
Jedno zrédto sygnatéw moze by¢ przyporzadkowane do kilku celéw.

Stowa wyjsciowe danych CAN-OUT1.W1/FIF-OUT.W1, CAN-OUT2.W1 i FIF-OUT.W2 mozna takze przyporzadkowac

przy pomocy C0417 i C0418 z 16 bit-owymi informacjami statusu:

- Przy cyfrowej konfiguracji przy pomocy C0417 lub C0418 nie nalezy jednocze$nie przyporzadkowa¢ analogowo
C0421 (C0421/x = 255)!

- Przy analogowej konfiguracji przy pomocy C0421 nie nalezy jednoczes$nie przyporzadkowa¢ cyfrowo C0417 i
C0418 (C0417/x = 255, C0418/x = 255)!

- W przeciwnym razie sygnat wyjsciowy bedzie nieprawidtowy.

Stowa wejsciowe danych procesu CAN-IN1.W1/FIF-IN.W1, CAN-IN1.W2/FIF-IN.W2, CAN-IN2.W1 i CAN-IN2.W2 mozna

zdefiniowa¢ jako stowo analogowe lub jako stowo cyfrowe (16 bit). Przy potaczeniu z wyj$ciowymi stowami danych

procesu (C0421/x = 50, 51 lub 60, 61) nalezy zdefiniowa¢ jako analogowe stowa wejsciowe. W przeciwnym razie

sygnat wyjsciowy bedzie nieprawidtowy.

C0421 moze by¢ rdzny w zestawach parametréw.
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7.8 Swobodne konfigurowanie sygnatéw cyfrowych, wydawanie
meldunkow
7.8.1 Swobodna konfiguracja cyfrowych sygnatéw wejsciowych
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0410.] | Swobodna konfiguracja Przyporzadkowanie zewnetrznych zrédet sygnatéw do |e Wybor w C0007 kopiowany jest do
cyfrowych sygnatéw wewnetrznych sygnatéw cyfrowych odpowiedniego subkodu C0410. Zmiana
wejsciowych Cyfrowe zrodio sygnatow €0410 nie zmienia C0007!
1 |NSET1-JOG1/3 1 10 Nie obtozone (FIXED-FREE) Wybér statych wartosci
255 zadanych
C0410/1  C0410/2 aktywne
2 [NSET1-J0G2/3 2 |1.6 Cyfrowe wejscia X3/E1 ... X3/E6 (DIGIN1 ... 6) LOW Low C0046
X3/E1 (1) ... X3/E6 (6) HIGH LOW JOG1
E5, E6 tylko Aplikacja 1/0 LOw HIGH JOG2
HIGH HIGH JOG3
3 |DCTRL1-CW/CCW 4 CW = obroty w prawo Low
CCW = obroty w lewo HIGH
4 |DCTRL1-QSP 255 |10..25  Stowo sterujace AIF (AIF-CTRL) Quickstop
5 [NSET1-RFG1-STOP 255 bit 0 (10) ... bit 15 (25) Zatrzymaé generator przyspieszania gtownej
warto$ci zadanej
6 [NSET1-RFG1-0 255 130..45  CAN-IN1.W1 Ustawi¢ wejscie generatora przyspieszania dla
bit 0 (30) ... bit 15 (45) gtéwnej wartosci zadanej na "0”
7 IMPOT1-UP 255 Funkcje potencjometru silnika
8 [MPOT1-DOWN 255 |50..65  CAN-IN1.W2
9 | Zarezerwowane 255 bit 0 (50) ... bit 15 (65)
10 {DCTRL1-CINH 255 Blokada regulatora (LOW-aktywne)
11 |DCTRL1-TRIP-SET 255 |70..85  CAN-IN2.W1 Zewnetrzne zatdcenie
12 | DCTRL1-TRIP-RESET | 255 bit 0 (70) ... bit 15 (85) Skasowat zaklocenie
13 |DCTRL1-PAR2/4 255 190..105 CAN-IN2.W2 Przetaczy¢ zestaw parametrow
bit 0 (90) ... bit 15 (105) (tylko przy C0988 = 0)
14 |DCTRL1-PAR3/4 255 C0410/13  C0410/14 aktywne
Low Low PAR1
HIGH Low PAR2
Low HIGH PAR3
HIGH HIGH PAR4
15 |MCTRL1-DCB 3 200 Bitowe przyporzadkowanie stow sterujqcth FIF Hamowanie pradem statym
16 (A) |PCTRL1-RFG2-LOADI | 255 (FIF-CTRL1, FIF-CTRL2) z modutu funkcyjnego Dolaczyé wartos¢ aktualng regulatora procesu
INTERBUS lub PROFIBUS-DP (patrz takze C0005) (PCTRL1-ACT) do generatora przyspieszania w
regulatorze procesu (PCTRL1-RFG2)
17 |DCTRL1-H/Re 255 Przetaczanie reczne/zdalne
18 |PCTRL1-I-OFF 255 Wylaczy¢ sktadowa | regulatora procesu
19 [PCTRL1-OFF 255 Wylaczyé regulator procesu
20 | Zarezerwowane 255
21 |PCTRL1-STOP 255 Zatrzymac regulator procesu ("zamrozi¢”
wartos¢)
22 |DCTRL1-CW/QSP 255 Odporne na uszkodzenia przetgczanie kierunku
23 | DCTRL1-CCW/QSP 255 obrotéw
24 | DFIN1-ON 255 Cyfrowe wejscie czestotliwosci 0 ... 10 kHz/
0 ... 100 kHz (tylko wybor 0 lub 1)
25 (A) |PCTRL1-FOLL1-0 255 Regulator nadazny na rampie resetu C0193
ustawi¢ na "0”
26 (A) | Zarezerwowane 255
27 (A) INSET1-TI/3 255 Dotaczy¢ czasy przyspieszania
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Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyboér
28 (A) INSET1-TI2/3 255 C0410/27 C0410/28 aktywne
Low Low C0012; C0013
HIGH Low Tir 15 Tig1
Low HIGH Tir2; Tis2
HIGH HIGH Tir 3; Tig 3
29 (A) |PCTRL1-FADING 255 Uruchomi¢ (LOW)/ wytaczy¢ (HIGH) wyjécie
regulatora procesu
30 (A) |PCTRL1-INV-ON 255 Odwrdci¢ wyjscie regulatora procesu
31 (A) | PCTRL1-NADD-OFF 255 Wytaczy¢ dodatkowg warto$¢ zadang
32 (A) | PCTRL1-RFG2-0 255 Wejscie generatora przyspieszania regulatora
procesu na rampie C0226 ustawi¢ na "0”

Funkcja e Funkcje cyfrowe moga by¢ swobodnie przyporzadkowane do wejs¢ cyfrowych (X3/E1 ... X3/E6) i wejs¢ software (dane
procesu-stowa wejscia). Mozna przy tym ustawi¢ dowolnie skonfigurowane sterowanie regulatora napedu.
e Przyktad:

- C0410/10 = 2: Zrédtem sygnatow dla “CINH (Blokada regulatora)” jest X3/E2.
- C0410/15 = 32: Zrodtem sygnatow dla “DCB (Hamowanie pradem statym)” jest CAN-IN1 stowo?1, bit 3.

o Zrédio sygnatéw moze byé przyporzadkowane do wielu celéw. Nalezy przy tym zwrécié uwage na prawidowe
przyporzadkowanie, poniewaz mozna w ten sposéb uruchomi¢ wytaczone funkcje (np. QSP i DCB jednocze$nie
przyporzadkowane do X3/E3).

Wazne o Stowa wejsciowe danych procesu CAN-IN1.W1, CAN-IN1.W2, CAN-IN2.W1 i CAN-IN2.W2 mozna zdefiniowa¢ jako

stowo analogowe lub jako stowo cyfrowe (16 bit). Przy potaczeniu przy pomocy wewnetrznych sygnatow cyfrowych
(C0410/x = 30 ... 105) nalezy je zdefiniowac jako cyfrowe stowa wejsciowe. Regulator napedu mégtby w przeciwnym
razie nieprawidtowo zinterpretowac bitowe informacje sterujace.

e Poziom:
- Wejscia sprzetowe (hardware) (X3/E1 ... X3/E6): HIGH = +12 ... +30 V; LOW =0 ... +3 V
- Wejscia oprogramowania (software) (dane procesu-stowa wejscia): HIGH = bit logiczne 1; LOW = bit logiczne 0
- Odwracanie poziomoéw patrz tabela kodéw C0114/C0411.

e Czasyreakcji: 1.5... 2.5 ms

o (0410 moze by¢ rézny w zestawach parametréw.

Cechy szczegdine Przy pomocy C0007 mozna takze w sposob blokowy konfigurowaé na state zaciski X3/E1 ... X3/E4. Odpowiednie subkody w
C0410 sg automatycznie wyréwnywane.
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7.8.2 Swobodna konfiguracja cyfrowych sygnatéw wyjsciowych
7.8.21 Konfiguracja wyjsé cyfrowych
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0415_] | Swobodna Przyporzadkowanie sygnatow cyfrowych do zaciskéw |e Wybér w C0008 kopiowany jest do
konfiguracja wyj$¢ C0415/1. Zmiana C0415/1 nie zmienia
cyfrowych €0008!
1| Wyjscie 25 |0 Nie oblozone (FIXED-FREE) e Wybor w C0117 kopiowany jest do
przekaznikowe K1 255 C0415/2. Zmiana C0415/2 nie zmienia
(RELAY) ] PAR. Cco17!
! PAR-B0 aktywne (DCTRL1-PAR-80) e C0415/3 tylko Aplikacja /0
2 Blokada impulsowa aktywna (DCTRL1-IMP)
2 | Wyjscie cyfrowe 16 3 Imaks-graniczne osiggniete (MCTRL1-IMAX)
X3/A1 (DIGOUT1) (C0014 = -5-: warto$¢ zadana momentu obrotowego
osiggnieta)
4 Warto$¢ zadana czestotliwosci osiggnieta
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
3 | Wyjscie cyfrowe 255 |5 Generator przyspieszania 1: wejscie = wyjscie RFG1 = generator przyspieszania gtowna warto$¢
X3/A2 (DIGOUT2) (NSET1-RFG1-1=0) zadana
6 Qmin-prog osiagniety (PCTRL1-QMIN) aktywne  PAR-B1  PAR-BO
7 Czestotiiosé wyjsciowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0) PAR1 ~ LOW  LOW
PAR2 Low HIGH
8 Blokada regulatora aktywna(DCTRL1-CINH) PAR3 HIGH LOW
9..12 Zarezerwowane PAR4 HIGH HIGH
13 Przegrzanie (9pmax - 5 °C) (DCTRL1-OH-WARN)
14 Obwdd posredni-przepiecie (DCTRL1-0OV)
15 Obroty w lewo (DCTRL1-CCW)
16 Gotowos¢ do pracy (DCTRL1-RDY)
17 PAR-B1 aktywne (DCTRL1-PAR-B1)
18 TRIP lub Qi lub blokada impulsowa (IMP) aktywne
(DCTRL1-TRIP-QMIN-IMP)
19 Ostrzezenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
20 Prad silnika < prog pradu (DCTRL1-IMOT<ILIM) Kontrola paska klinowego
21 Prad silnika < prég pradu i osiagniety prog Qmin Prad silnika = C0054
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN Prog pradu = C0156
22 Prad silnika < prog pradu i generator przyspieszania 1:
wejscie = wyjscie (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)
23 Ostrzezenie przerwa fazy silnika (DCTRL1-LP1-WARN)
24 Osiggnieta minimalna czestotliwo$¢ wyjSciowa
(PCTRL1-NMIN)
25 Meldunek btedu TRIP (DCTRL1-TRIP)
26 Silnik pracuje (DCTRL1-RUN)
27 Silnik pracuje / obroty w prawo (DCTRL1-RUN-CW)
28 Silnik pracuje / obroty w lewo (DCTRL1-RUN-CCW)
29 Wejscie regulatora procesu = wyjscie regulatora
procesu (PCTRL1-SET=ACT)
30 Zarezerwowane
31 Prad silnika > prog pradu i generator przyspieszania 1: | Kontrola przecigzenia
wejscie = wyjscie (DCTRL1-(IMOT>ILIM)-RFG-I1=0) Prad silnika = C0054
Prég pradu = C0156
32..37  X3/E1 .. X3/E6, X3/E1 (32) ... X3/E6 (37) Cyfrowe zaciski wejéciowe
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Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0415 Swolbodnal . Przyporzadkowanie sygnatéw cyfrowych do zaciskéw
(ciag | konfiguracja wyj$¢ 40..55  Stowo sterujace AIF (AIF-CTRL) Bity stow wejsciowych magistrali polowej
dalszy) | cyfrowyeh bit 0 (40) ... bit 15 (55) Na stafe przyporzadkowane bity AIF-CTRL:
60.75  CAN-INT.W1 lub FIF-IN.W1 bit 3: QSP
bit 0 (60) ... bit 15 (75) bit 7: CINH
80...95 CAN-IN1.W2 lub FIF-IN.W2 E't 1? ?;:E:E;ET
bit 0 (80) ... bit 15 (95) L )
100..115  CAN-IN2.W1, bit 0 (100) ... bit 15 (115)
120..135  CAN-IN2.W2, bit 0 (120) ... bit 15 (135)
140..172  Status-Aplikacja I/O Tylko aktywne przy pracy z Aplikacja 1/0
140 Osiggniety prég momentu obrotowego 1
(MSET1=MACT)
141 Osiggniety prég momentu obrotowego 2
(MSET2=MACT)
142 Osiggniete ograniczenie wyjscia
regulatora procesu (PCTRL1-LIM)
143 ..172  Zarezerwowane
C0416. | Wyjscia cyfrowe o 0 X3/A2 X3/A1 Przekaznik o (: wyjscie nie odwrécone (HIGH-aktywne)
odwréconych K1 o 1: wyjscie odwrécone (LOW-aktywne)
poziomach -0- 0 0 0 e X3/A2 tylko Aplikacja I/O
-1- 0 0 1
-2- 0 1 0
-3- 0 1 1
4- 1 0 0
-5- 1 0 1
-6- 1 1 0
-7- 1 1 1
C0423* | Zwioka wyjs¢ 0.000 {0.001 s} 65.000 |"Odbicie” wyj$¢ cyfrowych
(A) cyfrowych (od wersiji Aplikacja I/0 E82ZAFA ... Vx11)
1 | Wyjscie 0.000 o Przetgcza wyjscie cyfrowe, jesli po
przekaznikowe K1 nastawionym czasie przytaczony sygnat jest
(RELAY) jeszcze aktywny.
2 | Wyjscie cyfrowe 0.000 e Skasowanie wyjscia cyfrowego odbywa sie
X3/A1 (DIGOUTY) bez zwlok
3 | Wyjscie cyfrowe 0.000
X3/A2 (DIGOUT2)
Funkcja e Cyfrowe sygnaty mozna swobodnie przyporzadkowac do wyjs¢ cyfrowych (X3/A1, X3/A2, wyjscie przekaznikowe K1).

Lenze

e Przykiady:

- C0415/2 = 15: meldunek kontrolny “obroty w lewo” wydawany jest do A1.

- C0415/1 = 60: bit 1 stowa danych procesu CAN-IN1/stowo 1 wydawane jest do K1.
o Zrodio sygnatéw moze by¢ przyporzadkowane do wielu celéw.
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Warunki przefaczen

Wazne

Cechy szczegdine
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Wybor w C0415 Przekaznik/wyjscie cyfrowe (nie odwrécone)

1 Jest uaktywnione/HIGH, jesli PAR2 lub PAR4 aktywne

2 Jest uaktywnione/HIGH przy @D, blokada regulatora (CINH), za wysokie/niskie
napiecie

3 Jest uaktywnione/HIGH przy pradzie silnika = C0022 lub C0023

4 Jest uaktywnione/HIGH przy czestotliwosci wyjsciowej = wartosci zadanej
czestotliwosci

5 Jest uaktywnione/HIGH przy spetnionym warunku

6 Jest uaktywnione/HIGH przy czestotliwosci wyjsciowej > C0017 (w odniesieniu do
warto$ci zadanej)

7 Jest uaktywnione/HIGH, poniewaz
e wartos¢ zadana czestotliwosci = 0 Hz, tis uptynat
o DCB aktywne
e Regulator zablokowany (CINH)

8 Jest uaktywnione/HIGH, jesli regulator napedu jest zablkowany przez
e X3/28 =LOW
e (C0410/10 = aktywne
P STOP,

13 Jest uaktywnione/HIGH przy temperaturze radiatora > 9,4 -10 °C

14 Jest uaktywnione/HIGH, jesli osiagniety zostat dopuszczalny prog napiecia

15 Jest uaktywnione/HIGH przy obrotach w lewo

16 Jest uaktywnione/HIGH, jesli regulator napedu jest gotéw do pracy
Jest nie aktywny/LOW przy
e TRIP meldunek btedu
e za niskie/wysokie napigcie

17 Jest uaktywnione/HIGH przy PAR3 lub PAR4 aktywne

18 Jest nieaktywny/LOW, jesli jest spetniony co najmniej jeden z 3 warunkéw (wybdr 25
lub 6 lub 2)

19 Jest nie aktywny/LOW, poniewaz
o uszkodzony jest wytacznik temperaturowy lub termistor PTC

20,21,22,23 Jest uaktywnione/HIGH przy spetnionym warunku

24 Jest uaktywnione/HIGH przy czestotliwosci wyjsciowej > C0010

25 Jest uaktywnione/HIGH przy meldunku btedu TRIP

26 Jest uaktywnione/HIGH przy czestotliwosci wyjsciowej = 0 Hz

27 Jest uaktywnione/HIGH przy czestotliwosci wyjsciowej > 0 Hz

28 Jest uaktywnione/HIGH przy czestotliwosci wyjsciowej < 0 Hz

29 Jest uaktywnione/HIGH przy aktywnym wyjsciu przekaznikowym K1

30 Jest uaktywnione/HIGH przy aktywnym wyjsciu cyfrowym X3/A1

31 Jest uaktywnione/HIGH przy spetnionym warunku

40...135 Jest uaktywnione/HIGH, jesli sygnat HIGH jest przyporzadkowany do odpowiedniego
bitu

o Stowa wejsciowe danych procesu CAN-IN1.W1/FIF-IN.W1, CAN-IN1.W2/FIF-IN.W2, CAN-IN2.W1 i CAN-IN2.W2 mozna

zdefiniowa¢ jako stowo analogowe lub jako stowo cyfrowe (16 bit). Przy potaczeniu przy pomocy wyjsé cyfrowych
(C0415/x = 60 ... 135) nalezy je zdefiniowac jako cyfrowe stowa wejsciowe. W przeciwnym razie sygnat wyjsciowy
bytby btedny.

C0415 moze by¢ roézny w zestawach parametrow.

e Przy pomocy C0416 mozna odwracac wyjscia cyfrowe.
e Sygnaly kontrolne 20, 21, 22

- Wyswietlana warto$¢ (C0054) jest wyréwnywana przy pomocy pamieci pierscieniowej z 500 ms.

- Nastawiona w C0156 warto$¢ odpowiada procentowo znamionowemu pradowi urzadzenia | ngm.

- W trybie pracy “charakterystyka kwadratowa” (C0014 = -3-) C0156 jest wewnetrznie dostosowywany do czestotliwosci
wyjsciowej:
f2 [Hz?]

C00112 [Hz?]

- Przy pomocy tej funkcji mozna np. kontrolowac¢ pasek klinowy.

C0156yeun [%] = CO156 [%] -

Meldunki kontrolne moga by¢ przyporzadkowane do wyjécia przekaznikowego K1 przy pomocy C0008. C0415/1
doposowywuije sie wtedy automatycznie.

Meldunki kontrolne mogg by¢ przyporzadkowane do wyjscia cyfrowego X3/A1 przy pomocy C0117. C0415/2 doposowywuje
sig wtedy automatycznie.
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7.8.2.2 Swobodna konfiguracja cyfrowych stéw wyjsciowych danych procesu
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0417*_l | Swobodna e Przyporzadkowanie jest mapowane do
konfiguracja statusu - sfowo statusu regulatora napedu 1 (C0150)
regulatora napedu (1) Przyporzadkowanie sygnatow cyfrowych do magistrali - stowo statusu AIF (AIF-STAT)
1|bit0 1 Cyfrowe zrodta sygnatow jak w C0415 - stowo wyjsciowe FIF 1 (FIF-OUT.W1)
2 |bit 1 2 - stowo wyjéciowe 1 w obiekcie CAN 1
N (CAN-OUT1.W1)
3 |bit2 3
4 |hit3 4 -> W przypadku pracy z modufami
5 | bit 4 5 komunikacji INTERBUS 2111,
- PROFIBUS-DP 2131 lub LECOM-A/BILI
6 |bit5 6 2102 na state przyporzadkowane do AlF.
7 |bit6 7 Nie ma mozliwo$ci zmian!
> W przypadku pracy z modutami funkcyjnymi
8 |bit7 8 magistrali systemowych (CAN), INTERBUS,
> PROFIBUS-DP wszystkie bity w FIF mozna
9 |bit8 9 11|1019)8  Stan urzadzenia swobodnie konfigurowac
> 0000 Uruchomienie urzadzenia
10 | it 9 10 0001 Blokada zataczenia
N 0011 Praca zablokowana
- 0100 Start “w locie™aktywne
11 bit 10 1 0101 Hamowanie pradem statym aktywny
> 0110 Praca odblokowana
12 | bit 11 12 0111 Meldunek aktywny
> 1000 Zaktocenie aktywne
13 |bit 12 13
9
14 |bit 13 14
9
15 |bit 14 15
16 |bit 15 16
C0418* | | Swobodna Przyporzadkowanie sygnatéw cyfrowych do magistrali o Przyporzadkowanie jest mapowane do
konfiguracja statusu - sfowo statusu regulatora napedu 2 (C0151)
regulatora napedu (2) - stowo wyjéciowe FIF 2 (FIF-OUT.W2)
1| bit0 255 | Cyfrowe zrédta sygnatow jak w C0415 - stowo wyjsciowe 1 w obiekcie CAN 2
(CAN-OUT2.W1)
e o Wszystkie bity mozna swobodnie
16 | bit 15 255 konfigurowaé
Funkcja o Cyfrowe sygnaty mozna przyporzadkowac do stdw statusu regulatora napedu 1 2.
o Przyktady:
- C0417/4 = 16: Przyporzadkowuije bit 3 stowo statusu regulatora napedu 1 do meldunku kontrolnego “Gotowos$¢ do pracy”.
- C0418/15 = 101: Przyporzadkowuje bit 14 stowo statusu regulatora napedu 2 do bitu 2 w CAN-IN2.W1.
e Zrddto sygnatéw moze by¢ przyporzadkowane do wielu celow.
Wazne e Stowa wyjsciowe danych procesu CAN-OUT1.W1/FIF-OUT.W1, CAN-OUT2.W1 i FIF-OUT.W2 mozna takze
przyporzadkowac przy pomocy C0421 jako stowo analogowe:
- Przy cyfrowej konfiguracji za pomoca C0417 lub C0418 nie nalezy jednoczes$nie przyporzadkowac ich do C0421
(analogowe) (C0421/x = 255)!
- Przy analogowej konfiguracji za pomoca C0421 nie nalezy jednocze$nie przyporzadkowac ich do C0417 i C0418
(cyfrowe) (C0417/x = 255, C0418/x = 255)!
- W przeciwnym razie informacja o statusie bytaby nieprawidtowa.
o Konfiguracjia w C0417 jest mapowana do stowa statusu 1 AIF (C0150), stowa wyjsciowego 1 FIF (FIF-OUT.W1) i stowa 1
obiektu CAN 1 (CAN-OUT1.W1).
o Konfiguracjia w C0418 jest mapowana do stowa statusu 2 AIF (C0151), stowa wyjsciowego 2 FIF (FIF-OUT.W2) i stowa 1
obiektu CAN 2 (CAN-OUT2.W1).
o (C0417iC0418 moga by¢ rézne w zestawach parametrow.
Lenze BAB200VEC PL 2.0 7-47
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Kontrola termiczna silnika, rozpoznawanie zaktécen

7.9.1 Kontrola termiczna silnika
7.9.1.1 Kontrola I2 x t
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyhor
€0120 | Wylaczenie It 0 0 {1 %} 200 | C0120 = 0: wytaczenie %t nie aktywne
Funkcja Przy pomocy kontroli |2 - t mozna bez czujnikow monitorowaé termicznie silniki tréjfazowe z wiasnym chiodzeniem.
Regulacja o Nalezy wprowadzi¢ indywidualng granice obcigzenia dla danego przytaczonego silnika.
- Jesli wartos¢ ta bedzie przekroczona przez diuzszy czas, to regulator napedu wytacza sie z btedem OC6 (patrz wykres).
o Granice pradu C0022 i C0023 nie majg bezposredniego wptywu na wyliczenie 12 - t;
- Ustawienia C0022 i C0023 moga zapobiec pracy z maksymalnie mozliwym obcigzeniem regulatora napedu (C0056).
o W przypadku nieprawidtowego dobrania napedu (prad wyjsciowy jest duzo wigkszy od pradu znamionowego silnika):
- Zmniejszy¢ C0120 o wspdtczynnik btedu.
czas
wyzwalania [s]
A
360 —
300 —
240 —
180 —
120 —
60 — T NN
O T T >
0 C0056 / C0120 82vPL007
Przyktad:
Przy C0120 = 100 % i obcigzeniu C0056 = 150 % urzadzenie wylacza si¢ przy f > 40 Hz po 60 s lub odpowiednio wczeéniej przy
f<40 Hz.
Wazne Ustawienie 0 % wytacza te funkcje.

7-48

Taka kontrola nie zabezpiecza silnika, poniewaz wyliczona temperatura silnika zostanie nastawiona na "0” przy kazdym
przetaczeniu zasilania! Podtaczony silnik moze ulec przegrzaniu, jesli

- juz jest mocno nagrzany i nadal jest przecigzony.

- zablokowany jest doplyw powietrza chfodzacego lub jest ono za ciepte.

Petne zabezpieczenie silnika zapewnia rezystor PTC lub wytacznik termiczny w silniku.

oAby zapobiec przedwczesnemu zadziataniu w silnikach z obcym chtodzeniem, mozna ew. wytaczy¢ te funkcje.
o Jesli silniki o dopasowanej mocy maja by¢ kontrolowane juz przy obcigzeniu < 100 %, to nalezy takze proporcjonalnie

zredukowac C0120.
Praca regulatora napedu przy 120 %-przecigzeniu moze doprowadzi¢ do zadziatania wylacznika 12 - t, jesli ustawione jest
C0120 <100 %.

BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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7.9.1.2 Kontrola PTC/rozpoznawanie doziemienia
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0119.l | Konfiguracja wejscia 0-  |-0- Wejscie PTC nie aktywne  Rozpoznawanie Wyltaczy¢ rozpoznawanie doziemienia, jesli
PTC / rozpoznawanie - Wejscie PTC aktywne doziemienia aktywne zostato ono uruchomione przypadkowo
doziemienia nastepuje TRIP
2- Wejscie PTC aktywne,
nastepuje ostrzezenie
-3- Wejscie PTC nie aktywne  Rozpoznawanie
- Wejscie PTC aktywne doziemienia nie aktywne
nastepuje TRIP
-5- Wejscie PTC aktywne,
nastepuje ostrzezenie
Funkcja Wejscia do podtaczenia rezystoréw PTC zgodne z DIN 44081 i DIN 44082. Mozna zmierzy¢ temperature silnika i przekaza¢ jg do

kontroli napedu.
Wejscie mozna takze wykorzysta¢ do podigczenia wytacznika termicznego (zestyk rozwierny).

Aktywacja 1. Obwad kontroli silnika podiaczy¢ do X2/T1 i X2/T2.

2. Ustawienie parametréw oceny sygnatu PTC:
Jesli ocena PTC wykryje za wysoka temperature, to moze jg oceni¢ w trzy sposoby:
- C0119 = -0-, -3-: PTC nie aktywne
- C0119 = -1-, 4-: meldunek btedu TRIP (wyswietlacz klawiatury = OH3, numer btedu LECOM = 53)
- C0119 = -2-, -5-: meldunek ostrzegawczy (wyswietlacz klawiatury = OH51, numer btedu LECOM = 203)

Wazne e Regulator napedu moze ocenia¢ tylko system silnik-PTC.

- Podtaczenie kilku systeméw silnik-PTC réwnolegle lub szeregowo jest niedozwolone.

o W przypadku stosowania kilku silnikéw z jednym przemiennikiem do kontroli temperatury mozna zastosowac wytacznik
termiczny (zestyk rozwierny).
- Dla oceny wytacznik termiczny nalezy podigczy¢ szeregowo.

e Przyca.R > 1,6 kQ wywotany zostaje meldunek btedu lub ostrzezenie.

o W celu przeprowadzenia testow sprawnosci, w przypadku podiaczenia do wejscia PTC niezmiennego rezystora, przy:
- R > 2 kQ nastepuje meldunek btedu lub ostrzezenie.
- R <250 Q brak jest meldunku.

e Standardowo silniki tréjfazowe Lenze wyposazone sa w wytaczniki termiczne.

7.9.2 Rozpoznawanie zakiécen (DCTRL1-TRIP-SET/DCTRL1-TRIP-RESET)

Funkcja Przy uruchomionej funkcji DCTRL1-TRIP-SET rozpoznawany jest zewnetrzny biad i w ten sposob moze zosta¢ wprowadzony do
systemu kontroli urzadzenia. Regulator napedu melduje btad EEr i powoduje zablokowanie regulatora.

Aktywacja statych konfiguracji Przy wejsciach aktywnych HIGH:

€0007 X3/E1 X3/E2 IX3/E3 |X3/E4
-7-, -8-,-18-, -19- Low
-5-, 6-, -9-, -20-, -38- ... 43- Low
10-, -27- Low
-32- Low
Aktywacja skonfigurowana e Do C0410/11 (DCTRL1-TRIP-SET) przyporzadkowac zrodto sygnatow.
dowolnie e Przy wejsciach aktywnych HIGH:

- Zrédto sygnatow dla DCTRL1-TRIP-SET = LOW uaktywnia te funkcje.

Wazne Skasowaé meldunek o zaktéceniu: E2 8-5.
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7.10 Wyswietlanie danych roboczych, diagnostyka

7.10.1 Wyswietlanie danych roboczych

7.10.1.1  Wyswietlane wartosci

Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyhor
C0004* | |Bargraf 56 Mozliwe wszystkie kody e Bargraf pokazuje wybrang warto$¢ w % po
56 = obcigzenie urzadzenia (C0056) zatgczeniu zasilania

Zakres -180 ... +180 %
Wyswietlacz pokazuje C0517/1

°
)

C0044* | Warto$¢ zadana 2 -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | @ Wprowadzenie, jesli C0412/2 = FIXED-FREE
)
)

(NSET1-N2) Wyswietlenie, jesli C0412/2 = FIXED-FREE
C0046* | Warto$¢ zadana 1 -480.00 {0.02 Hz} 480.00 Whprowadzenie, jesli C0412/1 = FIXED-FREE

(NSET1-N1) o Wyswietlenie, jesli C0412/1 = FIXED-FREE
C0047* | Warto$¢ zadana 0 {%} 400 | W trybie pracy "Bezczujnikowa regulacja

momentu’qbrotoyvego momentu obrotowego” (C0014 = 5):

lub warttoscbgre;nlczna Odniesienie: Stwierdzony poprzez identyfikacje parametrow silnika | e Wprowadzenie warto$ci zadanej momentu

momentu obrolowego moment znamionowy silnika obrotowego, jesli C0412/6 = FIXED-FREE

(MCTRL1-MSET) o Wyswietlenie wartosci zadanej momentu

obrotowego, jesli C0412/6 = FIXED-FREE
W trybie pracy "Sterowanie charkterystyka U/f”
lub "Regulacja wektorowa” (C0014 = 2, 3, 4):
o Wyswietlenie wartosci granicznej momentu
obrotowego, jesli C0412/6 = FIXED-FREE
e Funkcja nie aktywna (C0047 = 400), jesli
C0412/6 = FIXED-FREE

C0049* | Dodatkowa wartoé -480.00 {Hz} 480.00 @ Wprowadzenie, jesli C0412/3=0
zadana o Wyswietlenie, jesli C0412/3 =0
(PCTRL1-NADD)

C0050* | Czestotliwosé -480.00 {Hz} 480.00 | Tylko wyswietlacz: czestotliwos¢ wyjsciowa bez
wyjsciowa kompensaciji po$lizgu
(MCTRL1-NOUT)

C0051* | Czestotliwosé -480.00 {Hz} 480.00 | Przy pracy bez regulatora procesu (C0238 = 2):
wyjsciowa z o Tylko wyswietlacz: czestotliwos$¢ wyjsciowa z
kompensacja kompensacjg poslizgu
poslizgu (MCTRL1-NOUT+SLIP)

(MCTRL1-NOUT Przy pracy z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1):
+SLIP) lub e Wprowadzenie, je$li C0412/5 = FIXED-FREE
Wartos¢ aktualna o Wyswietlenie, jesli C0412/5 = FIXED-FREE

regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)

C0052* | Napigcie silnika 0 i\ 1000 | Tylko wyswietlacz
(MCTRL1-VOLT)
C0053* | Napigcie obwodu 0 i\ 1000 | Tylko wyswietlacz
posredniego
(MCTRL1-DCVOLT)
C0054* | Prad silnika 0 {A} 400 | Tylko wy$wietlacz
(MCTRL1-IMOT)
C0056* | Obcigzenie -255 {%} 255 | Tylko wyséwietlacz
urzadzenia
(MCTRL1-MOUT)
C0061* | Temperatura 0 {°C} 255 | Tylko wyswietlacz
radiatora Regulator napedu nastawia TRIP "OH”, jesli
temperatura radiatora > +85 °C
C0138* | Warto$¢ zadana -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | @ Wprowadzenie, jesli C0412/4 = FIXED-FREE
regulatora procesu 1 o Wyswietlenie, jesli C0412/4 = FIXED-FREE

(PCTRL1-SET1)

Funkcja Niektdre parametry mierzone przez regulator napedu podczas pracy, mozna wyswieli¢ na klawiaturze lub komputerze.
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7.10.1.2 Kalibrowanie wyswietlanych wartosci
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0500* | Kalibrowanie 2000 (1 {1} 25000 Kody C0010, C0011, C0017, C0019, C0037,
wielkosci procesu €0038, C0039, C0044, C0046, C0049,
licznik €0050, C0051, C0138, C0139, C0140,
C0181, C0239, C0625, C0626, C0627 mozna
. . tak skalibrowaé, Ze klawiatura wyswietli
C0501* | Kalibrowanie 10 1 {1} 25000 | wielkos¢ procesu
W|lelk030|lpk>rocesu Jesli zmienione zostang C0500/C0501, to na
mianown wyswietlaczu nie zostanie wiecej wyswietlona
jednostka "Hz"
C0500* | Kalibrowanie 2000 |1 {1} 25000 Kody C0037, C0038, C0039, C0044, C0046,
(A) wielkosci procesu C0049, C0051, C0138, C0139, C0140, C0181
licznik mozna tak skalibrowaé, ze klawiatura
C0501* | Kalibrowanie 10 1 {1} 25000 wyéwietlil wielko$¢ procesu w jednostce
(A) |wielkosci procesu wybranej w C0502
mianownik Kody €C0010, C0011, C0017, C0019, C0050,
" TV - - - - 0239, C0625, C0626, C0627 odnoszace sie
C0502* | Jednostka wielkosci 0 0:— 6: obr. na 13:% 18: Q do czestotliwosci wydwietlane sa zawsze w
(A procesu 1:ms min. 14: kW 19: hex "He'
2:s 9:°C 15:N 34:m
4: A 10: Hz 16: mV 35:h
5:V 11: kVA 17:mQ 42:mH
12: Nm
Funkcja Bezwzgledne lub wzgledne wprowadzenie lub wyswietlenie wielko$ci procesu (np. ci$nienia, temperatutry, przeptywu, wilgotnosci,
predkosci)
Kalibrowanie Kalibrowang warto$¢ wylicza sie wg wzoru:
_ C0011 . C0500
COo = 500 Cos01
Przykfad:
Warto$¢ zadang ci$nienia nalezy wprowadzi¢ jako warto$¢ wzgledng i bezwzgledna:
Wartosci: P,5q. = 5 bar przy C0011 = 50 Hz
a) Wzgledne kalibrowanie w %
o = 20 . C0500 _ 50 . 4000
100% = 200  C0501 200 10
Rozwigzanie przy pomocy np. C0500 = 4000, C0501 = 10
b) Bezwzgledne kalibrowanie w bar
_ 50  C0500 _ 50 200
5.00bar = 555 " Cos01 — 200 10
Rozwigzanie przy pomocy np. C0500 = 200, C0501 = 10
Wazne e Kalibrowanie dziata zawsze réwnoczes$nie na wszystkie wybrane kody.

Tylko przy pracy ze Standard 1/0

Lenze

e Po kalibrowaniu, czestotliwos$¢ wyjsciowg [Hz] (C0050) mozna wyliczy¢ tylko przy pomocy wyswietlanych czynnikéw.
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7.10.2 Diagnostyka
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyhor
C0093* | Typ urzadzenia XXXY Tylko wyswietlacz
e xxx = moc z tabliczki znamionowej
(np. 551 =550 W)
e y =klasa napiecia (2 =240V, 4 =400 V)
C0099* | Wersja Xy Tylko wyswietlacz
oprogramowania X = wersja, y = indeks
C0161* | Aktualny btad Wyswietlenie zawarto$ci pamieci historii
C0162* | Ostatni blad o Klawiatura: tr6jpozycyjne, alfanumeryczne

rozpoznawanie zaktocen

C0163" | Przedostatni biad e Modut obstugi 9371BB: meldunek bedu
C0164* | Trzeci od kohca btad LECOM
C0168* | Aktualny btad
C0178* | Czas pracy Czas catkowity CINH = HIGH {h} Tylko wyswietlacz
C0179* | Czas zalgczenia Czas catkowity zatgczenia zasilania {h} Tylko wyswietlacz
zasilania
C0183* | Diagnostyka 0 Brak zakidcenia Tylko wyswietlacz
102 TRIP aktywny
104 Meldunek "Za wysokie napiecie (8U)" lub "Za niskie
napigcie (LU)" aktywne
142 Blokada impulséw
151 Quickstop aktywny
161 Hamowanie pradem statym
250 Ostrzezenie aktywne
C0200* | Identyfikacja Tylko wyswietlacz
oprogramowania
C0201* | Data powstania Tylko wyswietlacz
oprogramowania
C0202* | Identyfikacja Tylko wyswietlacz
oprogramowania
1 Tylko dla serwisu Lenze
4
C0304 | Kody serwisowe Zmiany tylko przez serwis Lenze!
C0309
C0518 | Kody serwisowe Zmiany tylko przez serwis Lenze!
C0519
C0520
C1502 | Identyfikacja Wydawanie do klawiatury jako ciag znakéw w
(A) oprogramowania 4 czeSciach f 4 znaki
Aplikacja /0
1|Czes¢ 1
4 [Czesc 4
Funkcja Wyswietlenie koddw na potrzeby diagnostyki
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Zarzadzanie zestawami parametréow

7111 Przenoszenie zestawow parametrow
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
[C0002]* |Przenoszenie -0- -0- Funkcja wykonana
;Zf:;‘:"e%w Zestawy parametrow regulatora napedu
-1- Ustawienie Lenze = PAR1 Nadpisa¢ wybrany zestaw parametréw regulatora
2- Ustawienie Lenze = PAR2 napedu przy pomaocy fabrycznie
N Ustawionic Lonze = PARS zaprogramowanych ustawien
-4- Ustawienie Lenze = PAR4
-10- Klawiatura = PAR1 ... PAR4 Nadpisa¢ wszystkie zestawy parametrow
regulatora napedu przy pomocy danych
klawiatury
-11- Klawiatura = PAR1 Nadpisa¢ pojedyncze zestawy parametréw
12 Klawiatura = PAR2 regu!atora napedu przy pomocy danych
RER Klawiatura = PAR3 Klawiatury
-14- Klawiatura => PAR4
-20- PAR1 ... PAR4 = klawiatura Wszystkie zestawy parametréw regulatora

napedu do klawiatury skopiowaé

Zestawy parametréw modut funkcyjny na FIF

Nie dla Standard /O lub magistrali systemowej
(CAN)

-31- Ustawienie Lenze => FPAR1 Nadpisa¢ wybrany zestaw parametréw modutu

-32- Ustawienie Lenze = FPAR?2 funkeyjnego przy pomocy fabrycznie

T Ustawienia Lenze = FPAR3 zaprogramowanego ustawienia

-34- Ustawienie Lenze = FPAR4

-40- Klawiatura = FPAR1 ... FPAR4 Nadpisa¢ wszystkie zestawy parametréw modutu
funkcyjnego przy pomocy danych klawiatury

-41- Klawiatura = FPAR1 Nadpisa¢ pojedyncze zestawy parametréw

42- Klawiatura = FPAR2 mody’ru funkcyjnego przy pomocy danych

43 Klawiatura = FPAR3 Klawiatury

-44- Klawiatura => FPAR4

-50- FPAR1 ... FPAR4 = klawiatura Skopiowa¢ wszystkie zestawy parametrow

modutu funkcyjnego do klawiatury

Zestawy parametréw regulator napedu + modut funkcyjny na

Nie dla Standard /O lub magistrali systemowej

FIF (CAN)
Przy pracy z Aplikacja /O zestawy
parametréw regulatora napedu i Aplikacja I/0
nalezy przenosi¢ zawsze razem!

-61- Ustawienie Lenze = PAR1 + FPAR1 Nadpisa¢ pojedyncze zestawy parametréw przy

-62- Ustawienie Lenze = PAR? + FPAR2 pomocy fabrycznie zaprogramowanego

65 Ustawienie Lenze = PAR3 + FPAR3 ustawienia

-64- Ustawienie Lenze = PAR4 + FPAR4

-70- Klawiatura = PAR1 ... PAR4 + FPAR1 ... FPAR4 Nadpisa¢ wszystkie zestawy parametréw przy
pomocy danych klawiatury

-71- Klawiatura = PAR1 + FPAR1 Nadpisa¢ pojedyncze zestawy parametréw przy

72- Klawiatura = PAR? + FPAR2 pomocy danych klawiatury

-73- Klawiatura => PAR3 + FPAR3

-74- Klawiatura => PAR4 + FPAR4

-80- PAR1 ... PAR4 + FPAR1 ... FPAR4 = klawiatura Skopiowa¢ wszystkie zestawy parametrow do

klawiatury

Lenze
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Funkcja Zarzadzanie zestawami parametrdw przy pomocy klawiatury:
e Ustawienie Lenze mozna odtworzyé.
e Przenie$¢ zestawy parametréw z klawiatury do regulatora napedu lub na odwrét. Mozna przy tym po prostu skopiowa¢
ustawienia z jednego regulatora napedu do innego.
tadowanie ustawien Lenze 1. Whozy¢ klawiature

2. Zablokowac regulator przy pomocy lub poprzez zaciski (X3/28 = LOW)
3. W €0002 nastawi¢ liczbe wyboru, potwierdzi¢ przy pomocy

- Np. C0002 = 1: zestaw parametréw 1 regulatora napedu zostanie nadpisany przy pomocy ustawienia Lenze
4. Jesli STOAE zgasnie, to wprowadzone jest znowu ustawienie Lenze

Przenoszenie zestawow 1. Whozy¢ klawiature
parametrow z regulatora napedu 2. Zablokowad regulator przy pomocy lub poprzez zacisk (X3/28 = LOW)
do klawiatury 3. Ustawié C0002 = 20 lub 50 lub 80, potwierdzié przy pomocy
4. Jesli SALE zgasnie, to wszystkie zestawy parametréw sq przeniesione do klawiatury
Przenoszenie zestawow . Wiozy¢ klawiature

N —

parametrow z klawiatury do Zablokowac regulator przy pomocy lub poprzez zacisk (X3/28 = LOW)
regulatora napedu 3. W C0002 ustawi¢ liczbe wyboru, potwierdzi¢ przy pomocy
- Np. C0002 = 10: wszystkie zestawy parametréw regulatora napedu zostang nadpisane przy pomocy ustawien klawiatury
- Np. C0002 = 11: zestaw parametrow 1 regulatora napedu zostanie nadpisany przy pomocy ustawien klawiatury
4. Jesli LOA zgasnie, to zestawy parametréw zostaly przeniesione do regulatora napedu

Wazne Nie roztacza¢ klawiatury podczas przenoszenia zestawow parametrow (STOrE, SAVE lub LOAd zostanie wyswietione)!
Roziaczenie podczas przenoszenia zestawdw parametrow wywotuje btad "Prx” lub "PT5". (I 8-3)

7.11.2 Przelaczanie zestawoéw parametréow (PAR, PAR2/4, PAR3/4)

Funkcja e Przetacza podczas pracy (ONLINE) pomiedzy czterema zestawami parametréw regulatora napedu. W ten sposéb uzyskuje
sie dostep do 9 stalych wartosci zadanej (JOG) lub dodatkowych czaséw zwalniania i przyspieszania.
e Funkcja PAR przetacza pomiedzy zestawami parametrow 1 2.
e Funkcje PAR-B0 i PAR-B1 umozliwiajg przetaczanie pomiedzy wszystkimi 4 zestawami prametréw regulatora napedu.

Aktywacja PAR Przy wej$ciach aktywnych HIGH:
C0007 Aktywny zestaw parametréow X3/E2 X3/E3
-4-, -8-, -15-, -17, -18-, -35-, -36-, -37-, -44-, -45-  |PAR1 LOW
PAR2 HIGH
-1-,-3-, -6-, -7-, -12-, -24-, -33-, -38-, -46-, -51- PAR1 LOW
PAR2 HIGH
Aktywacja PAR-B0, PAR-B1 Przyporzadkowa¢ C0410/13 (PAR-B0) i C0410/14 (PAR-B1) do zrédet sygnatow.
Przy wej$ciach aktywnych HIGH:
Zrédto sygnatow Aktywny zestaw parametrow
Poziom dla PAR-B0 Poziom dla PAR-B1
LOwW LOwW PAR1
HIGH LOwW PAR2
LOwW HIGH PAR3
HIGH HIGH PAR4
Wazne o Przetaczanie zestawéw parametrow poprzez zacisk nie jest mozliwe, jesli dziata automatyczne przetaczanie poprzez

napiecie obwodu posredniego (C0988 # 0)!
e Regulator napedu pracuje z ustawieniem Lenze przy PAR1.

e Przy przelgczaniu pomiedzy zestawami parametrdw poprzez zaciski, te same zaciski we wszystkich zestawach parametrow
muszg by¢ przyporzadkowane do PAR lub PAR-BO i PAR-B1.

e Kody zaznaczone w tabeli kodéw przy pomocy * sg takie same we wszystkich zestawach parametréw.
o Aktywny zestaw parametrow jest wyswietlany na wy$wietlaczu klawiatury (np. PS2).

Cechy szczegdine Jesli tryb pracy (C0014) jest w zestawach parametrow réznie nastawiony, to przetacza¢ wolno tylko przy zablokowanym
regulatorze (CINH).
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7.12 Indywidualny wybér parametréw napedu - menu USE-
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0094* | Hasto uzytkownika 0 {1} 9999 [0 = brak zabezpieczenia hastem
1 ... 9999 = swobodny dostep tylko do menu
USEr
C0517* | [Menu USEr e Po przetgczeniu zasilania lub podczas
1| Pamiec 1 50 |C0050  Czestotiwosé wyjsciowa (MCTRLI-NOUT) E%"fg'&fﬁ;ﬁq' wyswietlony zostanie
2 |Pamieé 2 34 C0034 Zakres wprowadzania analogowych wartosci zadanych | ¢ Menu USE- w ustawieniach Lenze zawiera
3 |Pamie¢ 3 7 C0007 Stata konfiguracja cyfrowych sygnatow wejsciowych najwazniejsze kody dla uruchomienia trybu
4 [Pamiec 4 10 [C0010  Minimalna czestotiwosé wyjsciowa pracy "Sterowanie charakierystyka UIf o
liniowym przebiegu”.
5 [Pamie¢ 5 1 C0011 Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa e Przy aktywnym zabezpieczeniu hastem
6 | Pamie¢ 6 12 C0012 Gtoéwna warto$¢ zadana czasu przyspieszania swobodnie dostepne sg tylko kody
7 |Pamig¢ 7 13 C0013 Gtéwna warto$¢ zadana czasu zwalniania wprowadzgpe do C0517. i
— — i o Wprowadzi¢ numery potrzebnych kodéw w
8 [Pamie¢ 8 15 C0015 Czestotliwo$¢ znamionowa U/f subkodach.
9 [Pamie¢ 9 16 C0016 Podwyzszanie Upn e Przy wprowadzaniu kodéw, ktdre nie
10 | Pamie¢ 10 2 |C0002  Transfer zestawow parametrow wystepuja, CO050 kopiuje sig do pamigci.
Funkcja e Szybki dostep do 10 wybranych kodow
o Indywidualny wybdr 10 najwazniejszych dla uzytkownika kodow
Wazne o Po kazdym przetaczeniu zasilania lub po wtozeniu klawiatury menu USEr jest aktywne.
o Dostosowanie menu USEr przy pomocy klawiatury: (£ 6-5)
o Wprowadzenie zabezpieczenia hastem: (I 6-6)

o Rada!

l e Jesli uaktywnione zostanie zabezpieczenie hastem, to menu U5E- moze by¢ wykorzystywane
przez obstuge z wyborem kodow "dopasowanym na miare”. Osoba obstugujaca moze w tym
przypadku zmienic¢ tylko kody w menu USEr.

e Przyktad: W przenosniku tasmowym osoba obstugujgca ma mie¢ prawo tylko do zmiany
predkosci przenosnika za pomocg klawiszy (@0) na klawiaturze. Aktualna predkos¢ powinna
zosta¢ wyswietlona w "obr. na min.”.

- Przydzieli¢ C0140 do pamieci 1 menu UsE- (C0517/1 = 140)

- W menu USE- skasowac wszystkie pozostate wprowadzone dane (C0517/2 ... C0517/10 = 0)

- Za pomocg C0500/C0501 przeliczy¢ wyswietlang wartosé C0140 na "obr. na min.” (83 7-51)

- Uaktywni¢ zabezpieczenie hastem

- Po wiozeniu klawiatury lub po przetgczeniu zasilania wyswietlana jest aktualna predko$c¢
przenosnika tasmowego. Podczas pracy predko$¢ mozna zmienia¢ przy pomocy
przyciskéw @0. Przy wytaczeniu zasilania wartos¢ zadana zostaje zachowana.
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8.1

8.1.1

Lenze

Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen

Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakiocen

Wystapienie zaktdécenia w pracy urzadzenia mozna szybko rozpoznac za posrednictwem diod LED
na regulatorze napedu lub informaciji o statusie na klawiaturze. (0 8-1)

Usterke nalezy przeanalizowac przy pomocy pamieci historii. Lista “Meldunki zakiécen” daje rade jak
mozna usung¢ awarie. (& 8-3)

Wyszukiwanie usterek

Wyswietlacz stanu pracy

Podczas pracy informacje o stanie urzadzenia dajg dwie diody LED.

LED Stan pracy

zielona czerwona

zalgczone wytaczone Regulator odblokowany

zalgczone zalgczone Zasilanie zataczone a automatyczny start zablokowany
miga wytaczone Regulator napedu zablokowany

wytaczone miga co 1 sekunde Zakidcenie aktywne, kontrola w C0161

wytaczone miga co 0,4 sekundy Odtaczanie podnapigciowe

miga szybko  |wylaczone Wykonywana jest identyfikacja parametréw silnika
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen

8.1.2 Nieprawidtowa praca napedu
Nieprawidiowa praca Przyczyny Sposdb usuniecia usterki
Silnik nie pracuje Za niskie napigcie obwodu posredniego Sprawdzi¢ napiecie zasilajace
(czerwona dioda LED miga co 0,4 s; wy$wietlacz klawiatury:
Ly
Regulator napedu zablokowany Zlikwidowa¢ blokade regulatora, blokade regulatora mogto  [CQ 7-12
(zielona dioda LED miga, wy$wietlacz klawiatura: &) spowodawac kilka zrodet
Zablokowany automatyczny start (C0142 = 0 lub 2) Sygnat LOW-HIGH na X3/28
Ew. skorygowa¢ warunek startu (C0142)
Hamowanie pradem statym (DCB) aktywne (wyswietlacz Wy taczy¢ hamowanie pradem statym 718
klawiatury: IV )
Mechaniczny hamulec silnika nie jest zwolniony Zwolni¢ recznie lub elektrycznie hamulec silnika
Quickstop (QSP) aktywny (wyswietlacz klawiatura: IIG) Zlikwidowa¢ Quickstop m 7-16
Warto$¢ zadana = 0 Whprowadzi¢ warto$¢ zadang L 7-20i
nast. str.
Warto$¢ zadana JOG aktywna a czestotliwo$¢ JOG =0 Whprowadzi¢ warto$¢ zadang JOG m 727
Zakidcenie aktywne Usuna¢ zakidcenie o 8-3
Aktywny nieprawidtowy zestaw parametréw Za pomocg zacisku przetaczy¢ na prawidiowy zestaw L 7418
parametréw
Nastawiono tryb pracy C0014 = -4-, -5-, lecz nie Zidentyfikowa¢ parametry silnika m 7-29
przeprowadzono identyfikacji parametrow silnika o 7-2
W C0410 wiele wzajemnie wykluczajacych sie funkgji, jest Skorygowa¢ konfiguracje w C0410 L 7-42
przyporzadkowanych do tego samego zrodta sygnatu
Przy stosowaniu wewnetrznego zrdfa napiecia X3/20 z Zmostkowaé zaciski
modutem funkcyjnym Standard 1/O, INTERBUS,
PROFIBUS-DP lub LECOM-B (RS485):
Brak mostka pomigdzy X3/7 a X3/39
S_ilnik pracqje ) Uszkodzony przewdd silnika Sprawdzi¢ przewdd silnika
nierownomiernie Nastawiono za maty prad maksymalny C0022 i C0023 Dostosowag ustawienia do potrzeb o 7-14
Silnik niedowzbudzony lub nadwzbudzony Skontrolowaé parametryzacje (C0015, C0016, C0014) o 7-2i
nast. str.
C0084, C0087,C0088, C0089, C0090, C0O091 iflub CO092 nie | Dopasowac recznie lub zidentyfikowac parametry silnika L 7-29
dopasowane do danych silnika
Silnik pobiera za duzo Wybrano za duze ustawienie C0016 Skorygowa¢ ustawienie  7-5
pradu Wybrano za mate ustawienie C0015 Skorygowacé ustawienie o 7-4
C0084, C0087,C0088, C0089, C0090, C0O091 iflub CO092 nie | Dopasowac recznie lub zidentyfikowac parametry silnika L 7-29
dopasowane do danych silnika
Silnik pracuje, wartosci | Przy pomocy funkgji klawiatury wybrano warto$¢ Ustawi¢ warto$¢ zadang na "0” z C0140 = 0 wm 7-27
zadane sa “0” zadang

8.2

Analiza zaktécen przy pomocy bufora pamieci

Pamiec¢ historii umozliwia wsteczne przesledzenie danego zaktécenia. Meldunki o zaktéceniach
przechowywane sg w 4 komérkach pamieci w kolejnosci ich wystepowania.

Komérki pamieci mozna wywota¢ za pomocg kodéw.

Budowa pamieci historii
Kod Komérka pamieci Wejscie Uwaga
C0161 | komérka pamieci historii 1 aktywne zaktocenie Jesli zaktocenie juz nie wystepuje lub zostato skasowane:
C0162 | komorka pamieci historii 2 ostatnie zaktocenie e Zawartosci komorek pamigci 1 - 3 sg przesuwane o jedng komdrke
- — - P wyzey'.
C0163 | komérka pamieci historii 3 przedostatnie zakiocenie | o zawartos¢ komérki pamieci 4 wypada z pamieci historii i nie mozna jej
i T trzecie od konca juz wywotaé.
C0164 | komdrka pamigc histori 4 zakiocenie e Komorka pamieci 1 jest kasowana (= brak aktywnego zakicenia).
8-2 BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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Meldunki o zaktoceniach

Wyswietlacz Zaklocenie Przyczyna Sposdb usuniecia usterki
Klawia- |Kom-
tura puter?)
nOEr 0 |Brak zakidcen - -
cr 71 | Zakiocenie systemowe Duze interferencje na przewdd sterujacy Uzy¢ ekranowanego przewodu sterujgcego
Petle masy lub doziemienia w okablowaniu
CEo 61 | Btad komunikacji na AIF Zakidcenie w transmisji polecen sterujacych poprzez | Wtozy¢ modut komunikacji do recznego terminalu
AIF
CEl 62 |Btad w komunikacji na Obiekt CAN-IN1 odbiera nieprawidtowe dane lub o Potaczenie wtykowe modutu magistrali <> Sprawdzi¢
CAN-IN1 przy sterowaniu sync | komunikacja jest przerwana FIF
e Sprawdzi¢ nadajnik
e Ew. podwyzszy¢ w C0357/1 czas kontroli
CE2 63 | Btad w komunikacji na Obiekt CAN-IN2 odbiera nieprawidtowe dane lub o Potaczenie wtykowe modutu magistrali <> Sprawdzi¢
CAN-IN2 komunikacja jest przerwana FIF
e Sprawdzi¢ nadajnik
e Ew. podwyzszy¢ w C0357/2 czas kontroli
CE3 64 | Btad w komunikacji na Obiekt CAN-IN1 odbiera nieprawidtowe dane lub o Potaczenie wtykowe modutu magistrali <> Sprawdzi¢
CAN-IN1 ze sterowaniem komunikacja jest przerwana FIF
zdarzeniowym lub czasowym e Sprawdzi¢ nadajnik
e Ew. podwyzszy¢ w C0357/3 czas kontroli
CEY 65 |BUS-OFF Regulator napedu odebrat za duzo btednych e Sprawdzi¢, czy wystepuje terminator magistrali
(wystapito wiele bledéw w telegraméw za pomoca magistrali systemowej i e Ekranowanie kabli
komunikacji) zostat odtgczony o Sprawdzié potaczenie PE
e Sprawdzi¢ obcigzenie magistrali, ew. zmnigjszy¢ liczbe
baud (predko$¢ transmis;ji)
CES 66 Przekrgcquie czasu Przy zdalnej parametryzacji przy pomocy magistrali |e Sprawdzi¢ okablowanie magistrali systemowej
komunikacji CAN systemowej (C0370): Slave nie odpowiada. e Sprawdzi¢ konfiguracje magistrali systemowej
Przekroczony czas kontroli komunikacji
Przy pracy z modutem na FIF: Konieczna konsultacja z Lenze
Wewnetrzna usterka
EE- 91 |Zewnetrzne zaktocenie Jeden z cyfrowych sygnatow z funkcjg TRIP-Set Sprawdzi¢ zewnetrzny sygnat
(TRIP-Set) zostat uaktywniony
HOS 105 |Wewnetrzne zakidcenie Konieczna konsultacja z Lenze
1d1 140 |Nieprawidtowa identyfikacja Silnik nie podtaczony Podtaczy¢ silnik
parametrow
LP1 32 |Usterka w fazie silnika (TRIP) | e Brak jednej/kilku faz silnika e Sprawdzi¢ przewody silnika
— e Za maly prad silnika o Sprawdzi¢ podwyzszanie Upin
182 Ustte rka} w fa2|e siinika e Podiaczy¢ silnik o odpowiedniej mocy lub dopasowac
(ostrzezenie) silnik przy pomocy C0599
Ly 1030 |Za niskie; napigcie obwodu Za niskie napiecie zasilajace Sprawdzi¢ napiecie zasilajace
posredniego Za niske napiecie w obwodzie posrednim Sprawdzi¢ modut zasilania
(tylko meldunek bez TRIP) — - - —
400 Voltowy regulator napedu podtaczony do sieci | Podtaczy¢ regulator napedu do prawidtowego napiecia
240V zasilajgcego
oc1 11 |Zwarcie Zwarcie Znalez¢ przyczyne zwarcia; sprawdzi¢ przewod silnika
Za wysoki pojemnosciowy prad fadowania Zastosowac krétsze/o mniejszej pojemnosci przewody
przewoddw silnika silnika
oce 12 | Doziemienie Jedna z faz silnika ma doziemienie Sprawdzi¢ silnik; przewody silnika
Za wysoki pojemnosciowy prad fadowania Zastosowac krétsze/o mniejszej pojemnosci przewody
przewoddw silnika silnika
Przy kontroli mozna wytaczyé rozpoznawanie doziemienia
[0 7-49
o3 13 | Przecigzenie regulatora napedu | Nastawiono za krotki czas rozbiegu (C0012) o Wydtuzy¢ czas rozbiegu
podczas rozbiegu lub zwarcie o Sprawdzi¢ dobor napedu
Uszkodzony przewdd silnika Sprawdzi¢ okablowanie
Zwarcie migdzyzwojowe w silniku Sprawdzi¢ silnik
ocy 14 | Przeciazenie regulatora napedu | Nastawiono za krétki czas hamowania (C0013) o Wydtuzy¢ czas hamowania
podczas hamowania e Sprawdzi¢ dobdr zewnetrznego rezystora hamujacego

Lenze
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Wyswietlacz Zaktocenie Przyczyna Spos6b usuniecia usterki
Klawia- |Kom-
tura puter?)
ocs 15 | Przecigzenie regulatora napedu | Czeste i zbyt diugie przecigzenia Sprawdzi¢ dobér napedu
przy pracy stacjonarnej
oce 16 P;zeciqienip silnika Silnik przecigzony termicznie, na skutek np.
(I* x t przeciazone) o niedopuszczalnego statego pradu e Sprawdzi¢ dobor napedu
o Czeste i zbyt diugie przyspieszanie e Sprawdzi¢ ustawienie C0120
OH 50 |Temperatura radiatora jest Temperatura otoczenia T, > +60 °C e Ochlodzi¢ regulator napedu i zapewnic lepszg
>+85°C wentylacje
e Sprawdzi¢ temperature otoczenia
Radiator mocno zanieczyszczony Radiator wyczysci¢
Niedopuszczalnie wysokie prady lub czeste i zbyt | e Sprawdzi¢ dobor napedu
diugie przyspieszenia e Sprawdzic obcigzenie, ew. wymieni¢ uszkodzone
tozyska
OH3 53 |Kontrola PTC (TRIP) Silnik za goracy wskutek niedopuszczalnie wysokich | Sprawdzi¢ dobor napedu
pradéw lub czestych i zbyt diugich przyspieszen
OHY 54 | Przegrzanie regulatora napedu |Za goraco wewnatrz obudowy regulatora napedu | e Zmniejszy¢ obcigzenie regulatora napedu
e Poprawi¢ chlodzenie
e Sprawdzi¢ wentylator w regulatorze napedu
OHS1 203 |Kontrola PTC (ostrzezenie) Nie podtaczono zadnego PTC Podtaczy¢ PTC lub wytaczy¢ kontrole
ou 1020 | Napiecie obwodu posredniego | Za wysokie napiecie zasilajace Skontrolowa¢ napigcie zasilajace
(tylko meldunek bez TRIP) Hamowanie e Wydtuzy¢ czasy zwalniania
e Przy pracy z tranzystorem hamujacym:
- Sprawdzi¢ parametry i podigczenie rezystora
hamujacego
- Wydtuzy¢ czasy zwalniania
- Ew. dopasowaé prdg przetaczen w C0174 do
napiecia zasilajgcego
Postepujace doziemienie po stronie silnika Sprawdzi¢ przewod silnika i silnik na doziemienie (odtaczy¢
silnik od przemiennika)
Pr 75  |Btedny transfer parametréow Uszkodzone sg wszystkie zestawy parametréw Przed odblokowaniem regulatora nalezy koniecznie
przy uzyciu klawiatury ponowic transfer danych lub wprowadzi¢ fabryczne
Prl 72 | Nieprawidtowy transfer PAR1 | PAR1 jest uszkodzony ustawienie Lenze
przy uzyciu klawiatury
Pré 73 | Nieprawidtowy transfer PAR2 | PAR2 jest uszkodzony
przy uzyciu klawiatury
Pr3 77 | Nieprawidtowy transfer PAR3 | PAR3 jest uszkodzony
przy uzyciu klawiatury
Pry 78 | Nieprawidtowy transfer PAR4 | PAR4 jest uszkodzony
przy uzyciu klawiatury
PrS 79 | Wewnetrzne zakidcenie Konieczna konsultacja z Lenze
PTS 81 |Blad zwigzany z czasem Przerwa w przeptywie danych z klawiatury lub Przed odblokowaniem regulatora nalezy koniecznie
podczas transferu zestawdéw komputera, np. klawiatura zostata odtgczona ponowic transfer danych lub wprowadzi¢ fabryczne
parametréw podczas transmisji ustawienie Lenze.
rST 76  |Usterka w Auto-Reset TRIP Ponad 8 meldunkéw btedu w ciggu 10 minut W zaleznosci od meldunku btedu
545 85 |Przerwa w przewodzie na Prad na wejsciu analogowym < 4 mA Zamkna¢ obwod pradu na wejsciu analogowym
wejsciu analogowym (zakres
wartosci zadanych 4 ... 20 mA)
1) Numer bledu LECOM
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Kasowanie meldunkoéw zaklécen

TRIP

Po usunieciu zakitécenia blokada impulsdéw zostanie zniesiona dopiero wtedy, gdy zostanie
potwierdzony meldunek zaktdcen.

Rada!

TRIP moze mieC wiele przyczyn. Meldunek zakitbécen mozna potwierdzi¢ dopiero po usunieciu
wszystkich przyczyn TRIP.

Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wyboér
C0043 |Reset TRIP -0- Brak aktualnego zakt6cenia Skasowac aktywne zaktocenie przy pomocy
-1- Zakiocenie aktywne C0043=0
C0170.l Konfiguracja Reset -0- 0- Reset TRIP poprzez przetaczenie zasilania, G&ED, o Reset TRIP za pomocg modutu funkcyjnego
TRIP sygnat LOW- na X3/28, za pomoca modutu lub modutu komunikacji przy pomocy C0043,
funkeyjnego (oprocz LECOM-B) lub modutu C0410/12 lub C0135 bit 11.
komunikacji o Po uptywie czasu ustawionego w C0171
- Jak -0- i dodatkowo Auto-Reset TRIP Auto-Reset TRIP automatycznie kasuje
2- Reset TRIP poprzez przetaczenie zasilania, sygnat wszystkie zalddcenia.
LOW- na X3/28 lub za pomoca modutu funkcyjnego
(oprécz LECOM-B)
-3- Reset TRIP poprzez przetaczenie zasilania
C0171 | Zwioka dla 0.00 ]0.00 {0.01s} 60.00
Auto-Reset TRIP
Funkcja Mozna samemu wybrac¢, czy dang usterke skasowac tylko recznie czy tez automatycznie i recznie.
Wazne e Przy przelaczaniu zasilania zawsze przeprowadzany jest Reset TRIP.

Lenze

e Przy ponad 8 Auto-Reset TRIPach w ciggu 10 minut regulator napedu ustawia TRIP i wyswietla meldunek rST (licznik
przekroczony).
o Reset TRIP kasuje réwniez licznik Auto-TRIP.

BA8200VEC PL 2.0
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Automatyzacja
Magistrala systemowa (CAN)

9 Automatyzacja
9.1 Modut funkcyjny magistrali systemowej (CAN)
9.1.1 Opis

Modut funkcyjny magistrali systemowej (CAN) stanowi komponent dla przemiennika czestotliwosci
8200 motec i 8200 vector, tgczacy regulator napedu z szeregowym systemem komunikacji CAN

(Controller Area Network).

Regulatory napedu mozna takze przystosowac¢ do tego celu.

Modut funkcyjny zwieksza funkcjonalno$é regulatora napedu, np. poprzez:
e \Wprowadzanie parametréw/zdalna parametryzacja

o Zdecentralizowang rozbudowe zaciskéw
e Wymiane danych pomiedzy regulatorami napedu
e Jednostki obstugi i terminale operatorskie
o Potaczenie z zewnetrznymi systemami sterujgcymi
9.1.2 Dane techniczne
9.1.21 Dane ogdlne i warunki uzywania
Protokot CANopen (CAL bazujacy profil komunikacji DS301)
Medium komunikacji DIN ISO 11898
Topologia sieci Linia (z obu stron zakonczona z 120 Q)
Uzytkownik magistrali systemowej Master lub Slave
Maks. liczba uczestnikow 63
Baud predkos$¢ transmisji [kbit/s] 20 50 125 250 500
Maks. dlugo$¢ magistrali [m] 2500 1000 500 250 80
Podtaczenie elektryczne Zaciski srubowe
Dostepne zaciski dla zablokowania regulatora (CINH)
DC napiecie zasilania Wewnetrzne
(przy awarii regulatora napedu system magistrali pracuje nadal)
Napiecie izolacyjne do PE 50 VAC
Typ ochrony IP55
Temperatura otoczenia Podczas pracy: -10 ... 460 °C
Podczas transportu: -25...+60 °C
Podczas sktadowania:  -25 ... +60 °C
Warunki klimatyczne Klasa 3K3 wg EN 50178 (bez obroszenia, $rednia wilgotno$¢ wzgledna 85 %)
Wymiary (dtug. L x szer. B x wys. H) 75 mm x 62 mm x 23 mm
Lenze BA8200VEC PL 2.0 9-1
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~———=.| Magistrala systemowa (CAN)

9.1.2.2 Czasy komunikacji

Czasy komunikacji w magistrali systemowej zalezg od

e priorytetu danych

obcigzenia magistrali

[ ]
e predkosci transmisji danych
[

czasu obrdbki w regulatorze napedu

Czasy telegramow Czasy obrobki w regulatorze napedu
Baud predko$¢ transmisiji [kbits/s] Kanat parametréw Dane procesu
20 50 125 250 500

Czas roboczy/obrébki [ms] 6.5 2.6 1.04 0.52 0.26 <20 1.2
9.1.3 Instalacja
9.1.3.1 Instalacja mechaniczna

Patrz instrukcja montazu
9.1.3.2 Instalacja elektriczna

Oznaczenie zaciskow

Wewnetrzne napiecie sterujace dla X3/28 (CINH) Zewnetrzne napiecie sterujace dla X3/28 (CINH)

+20V +20V
GND | GND GNDGND GND | GND GNDGND

X3 |39] 28] 39| 28|ca|Lo| Hi[ca|Lo| Hi [39]39[20 20|

X3 [39]28]39] 28|ca|Lo| Hi|ca|Lo| Hi |39 |39 |20 |20 |
T

CAN-GND

24V |

CAN-GND

i

AN AN -HiGH o AN N HiGH
RYS.9-1 Oznaczenie zaciskéw modutu funkcyjnego
Zaciska Nazwa Objasnienie
X3/39 GND Potencjat odniesienia
X3/28 CINH Blokada regulatora
e Start=HIGH (+12... +30 V)
e Stop=LOW(0...+3V)
X3/CG CAN-GND Potencjat odniesienia magistrali systemowej z wewnetrzna rezystancjg szeregowa 100 Q,
maks. obciazenie pradowe 30 mA
X3/LO CAN-LOW Magistrala systemowa LOW (przewéd danych)
X3/HI CAN-HIGH Magistrala systemowa HIGH (przewdd danych)
X3/20 +20 V wewnetrzne dla CINH
9-2 BAB200VEC PL 2.0 Lenze



RYS.9-2

Lenze

Automatyzacja

Magistrala systemowa (CAN) | ——.
Okablowanie obwodu magistrali systemowej
Schemat ideowy
Regulator napedu 1 Regulator napedu 2 SPS/PC
mozliwo$¢
podtgczeni
CG| LO| HI CG| LO| HI CG| LO| HI CG| LO| HI GND|LOW/|HIGH
‘ ) SR | I

120

Schemat ideowy obwodu magistrali systemowej

Wytyczne dot. okablowania

Jako kabel sygnatowy polecamy nast. przewod:

Specyfikacja przewodu do magistrali
systemowej

Dtugosé¢ catkowita do 300 m

Dlugos¢ catkowita do 1000 m

Typ przewodu

LIYCY 2x2x 0.5 mm?2
(parowo skrecony i ekranowany)

CYPIMF 2 x 2 x 0.5 mm?
(parowo skrecony i ekranowany)

Rezystancja przewodu

=40 Q/km

=40 Q/km

Pojemnos¢ jednostkowa <130 nF/km <60 nF/km
Podtaczenie para 1 (biaty/brazowy): LOiHI
para 2 (zielony/z6ity):  GND
Rada!

Regulator posiada podwajng izolacje podstawowa zgodnie z EN 50178. Dodatkowa izolacja nie jest

wymagana.

BA8200VEC PL 20




9.14

9-4

Automatyzacja
Magistrala systemowa (CAN)

Uruchomienie przy pomocy magistrali systemowej z modutem funkcyjnym
(CAN)

Stop!

Przed podtaczeniem zasilania nalezy sprawdzi¢ cate okablowanie pod wzgledem kompletnosci,
zwarcia i doziemienia.

Pierwsze zalaczenie obwodu magistrali systemowej za pomoca nadrzednego mastera
(np. SPS)
1. Zalgczy¢ napiecie zasilajgce. Zielona dioda LED na regulatorze napedu miga.
2. Ew. przy pomocy klawiatury lub komputera ustawi¢ predkos¢ transmisji w magistrali
systemowej (C0351).
- Ustawienie Lenze: 500 kbaud
- Zmiany akceptowane sg po komendzie “Reset wezta” (C0358 = 1).

3. Przy wielu regulatorach potgczonych siecia;

- Przy pomocy klawiatury lub komputera ustawi¢ adresy urzgdzen w magistrali systemowe;j
(C0350) w kazdym regulatorze napedu. Kazdy adres w sieci mozna uzy¢ tylko jeden raz.

- Ustawienie Lenze: 1
- Zmiany akceptowane sg po komendzie “Reset wezta” (C0358 = 1).
4. Mozna teraz komunikowac sie z regulatorem napedu, tzn. odczytywaé wszystkie kody i
zmieniaé wszystkie te kody, ktére mozna zapisac.
- Ew. nalezy dostosowac kody do wiasnych potrzeb. (£ 5-2 “Ustawienie Lenze najwazniejszych
parametréow napedu”)
5. Skonfigurowaé zrédto wartosci zadanych:

- C0412/1 = 20 ... 23: Zrodto wartoéci zadanych to stowo kanatu danych procesu sterowanego
Sync 1 (CAN1)

- Np. C0412/1 = 21: Zrédto wartoéci zadanych to CAN-IN1.W2.
6. Master ustawia magistrale systemowg (CAN) w stan "7OPERATIONAL”.

7. Wprowadzi¢ warto$¢ zadana;
- Wysta¢ wartos¢ zadang za pomocg stowa CAN (np. CAN-IN1.W2).

8. Wystac¢ Sync-telegram.

- Sync-telegram jest odbierany przez uzytkownika magistrali systemowe;j tylko wtedy, jesli
ustawione jest C0360 = 1 (sterowanie Sync).

9. Odblokowac regulator napedu za posrednictwem zacisku (sygnat HIGH na X3/28).
Naped juz pracuje.

Rada!

Przyktad wzajemnej komunikacji pomiedzy kilkoma regulatorami napedu w obwodzie magistrali
systemowej znajduje sie w nastepnym rozdziale. (22 9-22)

BA8200VEC PL 2.0 Lenze



9.1.5

9.1.5.1

RYS.9-3

Lenze

Automatyzacja @
Magistrala systemowa (CAN) | ——.

Nastawianie parametréow

Nastawianie parametrow w regulatorze napedu za posrednictwem magistrali systemowej z modutem
funkcyjnym (CAN) odbywa sie przy pomocy komputera, SPSu lub innych jednostek sterujacych i
wprowadzania danych. Doktadne informacje mozna znalezé w odpowiedniej dokumentacji

oprogramowania.

Kanaly parametrow

Parametry to wartosci, ktére w regulatorach napedu firmy Lenze przechowywane sg jako kody.
Parametry sg zmieniane dla np. jednorazowego ustawienia urzadzenia lub przy zmianie materiatu

uzywanego w maszynie.

Dwa kanaly parametrow (SDO = Service Data Object) w magistrali systemowej z modutem
funkcyjnym (CAN) umozliwiajg podtgczenie dwdch réznych urzadzeh do nastawiania parametréw,

np. jednoczesnego podtaczenia komputera i jednostki sterujace;.

Parametry transmitowane sg z niskim priorytetem.

regulator napedu

kanat parametrow 1 kanat parametréw 2

zapisywanie zapisywanie
odczyt odczyt

parametr (kod)

parametr (kod)

oo
Lo
oo
oo

ooy

jednostka sterujaca PC
mozliwo$¢ podigczenia magistrali systemowej mozliwo$¢ podigczenia magistrali systemowe;

Podtaczenie jednostek sterujacych za posrednictwem dwéch kanatéw parametrow

BA8200VEC PL 20
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9.1.5.2

RYS.9-4

RYS.9-5

Automatyzacja
Magistrala systemowa (CAN)

Kanaty danych procesu

Dane procesu (np. wartosci zadane i aktualne) sg transmitowane i przetwarzane z wysokim
priorytetem i z wysokg predkoscig. W magistrali systemowej z modutem funkcyjnym (CAN) do
dyspozycji sa:

Cykliczny, zsynchronizowany kanat danych procesu (CAN1) stuzacy do komunikacji z
systemem gtéwnym (obiekty danych procesu CAN-IN1 i CAN-OUT1)

kanat danych procesu 1
cykliczne dane procesu
(warto$ci zadane i aktualne)

CAN-IN1
—

I
canoUTH _ HU H

OO oo gpgpo

regulator napedu

system gtéwny

9-6

Obiekty danych procesu CAN-IN1 i CAN-OUT1 stuzace do komunikacji z nadrzednym systemem gtéwnym

Kanat danych procesu sterowany zdarzeniem (CAN2) stuzacy do komunikacji pomiedzy
regulatorami napedu (obiekty danych procesu CAN-IN2 i CAN-OUT2)

Zdecentralizowane zaciski wejsciowe oraz wyjsciowe i nadrzedne systemy gtdbwne moga takze
wykorzystywa¢ CAN2.

kanat danych procesu 2
dane procesu sterowane zdarzeniem

CAN-IN2 CAN-OUT2
regulator napedu 1 regulator napedu 2
g
CAN-OUT2 CAN-IN2
—

Kanat danych procesu sterowany zdarzeniem stuzgcy do komunikacji pomiedzy regulatorami napedu

Rada!

e CAN1 mozna takze wykorzystywac jako sterowane zdarzeniem lub czasem jak CAN2 (wybor
przy pomocy C0360).

e Transmisje danych wyjsciowych poprzez kanaty danych procesu sterowanych zdarzeniem
mozna takze dokona¢ cyklicznie przy pomocy regulowanego czasu (ustawienie przy pomocy
C0356).

BA8200VEC PL 2.0 Lenze



Automatyzacja
Magistrala systemowa (CAN)

9.1.5.3 Adresowanie parametréw (numery kodéw/indeks)
Parametry regulatora napedu adresowane sg przy pomocy indeksu. Indeksy dla numeréw kodowych
Lenze (kody) znajdujg sie w zakresie pomiedzy 16567 (40C0nex) @ 24575 (5FFFpex)
Formuta przeliczeniowa: indeks = 24575 - numer kodowy Lenze
9.1.54 Konfiguracja sieci magistrali systemowej
Okreslenie mastera w napedzie zespolonym C0352
C0352 warto$¢ uwagi
0 Slave (ustawienie Lenze) e Regulator napedu musi by¢ okreslony jako master, jesli w obrebie obwodu magistrali systemowej ma
nastapi¢ wymiana danych pomiedzy regulatorami bez nadrzednego systemu gtéwnego.
e Funkcja master jest potrzebna tylko w fazie inicjalizacje systemu napedowego.
o Master zmienia stan z przedoperacyjnego na operacyjny.
1 Master o Wymiana danych za posrednictwem obiektéw danych procesu jest mozliwa tylko w stanie
operacyjnym.
e Dla fazy poczatkowej ustawiany jest czas boot-up mastera (£ 9-8) .
Ogodlne adresowanie C0350
C0350 wartos¢ uwagi
1 (ustawienie Lenze) ... 63 o (0350 umozliwia adresowanie wszystkich obiektéw danych (kanaty parametréw i danych procesu).
o Komunikacja pomigdzy uzytkownikiem magistrali systemowej za pomoca sterowanego zdarzeniem
kanatu danych procesu:

- Jesli regulatory napedu otrzymaja kompletne, rosnace adresy, to sterowane zdarzeniem obiekty
danych sg podtaczone w sposdb umozliwiajacy komunikacje pomiedzy regulatorami. Przyktad:

- regulator napedu 1: C0350 = 1
regulator napedu 2: C0350 = 2
regulator napedu 3: C0350 = 3

- Obiekty danych sg przyporzadkowane w nastepujacy sposob:

CAN-OUT2 regulator napedu 1 — CAN-IN2 regulator napedu 2
CAN-OUT2 regulator napedu 2 — CAN-IN2 regulator napedu 3
e Komunikacja pomigdzy uzytkownikiem magistrali systemowej za posrednictwem cyklicznego,
zsynchronizowanego kanatu danych procesu:

- Wymiana zsynchronizowanych danych procesu CAN-IN1 i CAN-OUT1 (C0360 = 1) z jednego
regulatora napedu na inny regulator jest mozliwa wtedy, jesli uzytkownik magistrali systemowej
moze wysta¢ sync telegram (np. Lenze 9300 serwo-przemiennik).

e Zmiany zostang zaakceptowane tylko po wykonaniu jednej z nastepujacych operacii:

- zalaczenie zasilania

- komenda "Reset wezla” za posrednictwem magistrali systemowej

- Reset wezta za pomocg C0358

Selektywne adresowanie pojedynczych obiektéw danych procesu C0353
C0353 warto$¢ uwagi
C0353/1 0  adresy z C0350 (ustawienie Lenze)

(wprowadzanie
adresu CAN1 przy
sterowaniu sync)

Jesli kod C0350 nie dokonuje wymiany zadanych danych, to mozna kazdy obiekt danych wyposazy¢ w
swoj wiasny adres z C0354. W tym przypadku muszg zgadzac si¢ wzajemnie wywotywane obiekty

—_

adresy dla CAN-IN1 z C0354/1
Adresy dla CAN-OUT1 z C0354/2

wejscia danych z identyfikatorem obiektu wyjscia danych. Identyfikator to specyficzne dla CAN kryterium
przyporzadkowania dla wiadomosci. Jesli zastosowane zostang obce urzadzenia jak np.

C0353/2
(wprowadzanie
adresu CAN2)

0  adresy z C0350 (ustawienie Lenze)

zdecentralizowane wejscia i wyjscia, to nalezy zwréci¢ uwage na identyfikatory wypadkowe.
e Zmiany zostang zaakceptowane tylko po wykonaniu jednej z nastepujacych operacii:
- zalaczenie zasilania

1 adresy dla CAN-IN2 z C0354/3
Adresy dla CAN-OUT2 z C0354/4

- komenda "Reset wezta” za posrednictwem magistrali systemowej
- Reset wezta za pomocg C0358

C0353/1
(wprowadzanie
adresu CAN1 przy
sterowaniu
zdarzeniem lub
czasem)

0  adresy z C0350 (ustawienie Lenze)

o Wypadkowe identyfikatory mozna wyszuka¢ za pomocg C0355

1 adresy dla CAN-IN1z C0354/5
adresy dla CAN-OUT1 z C0354/6

Lenze

BA8200VEC
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Automatyzacja

Magistrala systemowa (CAN)

Ustawienia czaséw dla magistrali systemowej C0356

C0356 wartosé uwagi
C0356/1 3000 ms (ustawienie Lenze) Ustawienia czaséw dla boot-up Mastera (obowigzuje tylko, jesli C0352 = 1)
(boot-up) Na ogét ustawienie Lenze jest wystarczajace.
Jesli wystepuje kilka potaczonych regulatoréw napedu, ale nadrzedny system gtéwny nie uruchamia catej
sieci CAN, to jeden z regulatoréw napedu musi zadziatac¢ jako Master i dokonac¢ rozpoczecia. W tym
przypadku Master uaktywnia w pewnym okre$lonym momencie jeden raz catg sie¢ CAN i w ten sposob
uruchamia transmisje danych procesu (zmiana stanu z przedoperacyjnego na operacyjny).
C0356 okresla, kiedy po zataczeniu zasilania zostanie uruchomiona sie¢ CAN.
C0356/2 0 sterowane zdarzeniem e Transmisja danych procesu sterowana wynikiem
(czas cyKlu - Wysyfanie obiektu wyjsciowego danych procesu nastepuije tylko wtedy, jesli w obiekcie
CAN-OUT2) >0 cyliczne o a.yjs'ciO\tNym zr.ni.en(ij sie whartoé(:
C0356/3 0 sterowane zdarzeniami ¢ LyKiczna ransmisia anyc procesu . . .
- Wysyfanie obiektu wyjsciowego danych procesu nastepuje z nastawionym tutaj czasem cyklu
(czas cyklu . B N
CAN-OUTY) . o (C0356/3 jest tylko aktywne, jesli C0360 = 0
>0 cykliczne
C0356/4 czas zwioki Cykliczne nadawanie zaczyna sie po boot-up, jesli uptynat czas zwioki.
(CAN delay)
Czasy kontroli C0357
C0357 wyswietlacz uwaga
C0357/1 czas kontroli CAN-IN1 Kontrola obiektéw wejsciowych danych procesu, czy w okreslonym czasie wptynat telegram:
C0357/3 e Jesli w ciggu okreslonego czasu zostanie odebrany telegram, to odpowiedni czas kontroli zostanie
skasowany i na nowo wystartuje.
e Jesli w ciggu okreslonego czasu nie zostanie odebrany telegram, to regulator napedu ustawi TRIP
03572 czas kontroli CAN-IN2 CE1/CE3 (CAN-IN1) lub CE2 (CAN-IN2).
o Jesli zostanie odebranych za duzo btednych telegraméw, to regulator napedu zostanie odtgczony od
magistrali i nastawi TRIP CE4 (Bus off).
Reset wezta (wezet) C0358
C0358 wartosé uwaga
0 nie a ktywne/przeprowadzono e Zmiany liczby baud (predkosci transmisji), adreséw obiektéw danych procesu lub adreséw urzadzen
Reset wezta sg wazne dopiero po Reset wezta.
e Reset wezla mozna takze wykona¢ przy pomocy
1 startowanie Reset wezta - ponownego zataczenia zasilania
- Reset wezla poprzez magistrale systemowg
9-8 BA8200VEC PL 2.0 Lenze



Automatyzacja @
Magistrala systemowa (CAN) | ——.

9.1.6 Protokoét komunikacji magistrali sieci systemowej

Nastepne strony zawierajg opis protokotu komunikacji bazujgcego na CAL DS 301 (CANopen) dla
modutu funkcyjnego magistrala systemowa (CAN).

9.1.6.1 Opis danych

11 bitowy identyfikator 8 bitowe dane uzytkowe
RYS.9-6 Uproszczony schemat telegramu CAN
Identyfikator Identyfikator ustala priorytet wiadomosci. Ponadto w CANopen s tu zakodowane:

o Adresy urzadzen

o Decyzje o tym, ktdre obiekty danych uzytkowych beda transmitowane.

Dane uzytkowe Dane uzytkowe mozna uzy¢:

o Do inicjalizacji (komunikacja przy pomocy magistrali systemowej)

o Do parametryzacji regulatora napedu (w przypadku regulatoréw napedu Lenze odczytywanie i zapisywanie kodow)
e Jako dane procesu (dla szybkich, czesto cyklicznych proceséw (np. transmisja wartosci zadanych/aktualnych)

9.1.6.2 Adresowanie napedow

System magistrali CAN jest zorientowany na wiadomosci a nie na uzytkownika. Kazda wiadomos¢
ma jednoznaczny identyfikator. W CANopen zorientowanie na uzytkownika uzyskuje sie w ten
sposob, ze dla kazdej wiadomosci istnieje tylko jeden nadajnik. Identyfikatory wyliczane sg
automatycznie z adreséw wpowadzonych do regulatora napedu. Wyjatek: Identyfikatory
komunikatow zarzadzajacych siecia.

wiadomos¢ identyfikator = identyfikator bazowy + adres
Komunikaty zarzadzajace siecig 0
Sync-Telegram 128
Kanat parametréw 1 do napedu 1536 + adres w C0350
Kanat parametréw 2 do napedu 1600 + adres w C0350
Kanat parametrow 1 z napedu 1408 + adres w C0350
Kanat parametrow 2 z napedu 1472 + adres w C0350
Kanat danych procesu do napedu (CAN-IN1) sterowanie sync  (C0360 = 1) 512 + adres w C0350 lub C0354/1
sterowanie (C0360 = 0) 768 + adres w C0350 lub C0354/5
czasem
Kanat danych procesu z napedu (CAN-OUT1) sterowanie sync  (C0360 = 1) 384 + adres w C0350 lub C0354/2
sterowanie (C0360 = 0) 769 + adres w C0350 lub C0354/6
czasem
Kanat danych procesu do napedu (CAN-IN2) 640 + adres w C0350 lub C0354/3
Kanat danych procesu z napedu (CAN-OUT2) 641 + adres w C0350 lub C0354/4
- Rada!
l Za pomocg C0355 mozna odczytac identyfikator.

Lenze BA8200VEC PL 2.0 9-9
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9.1.6.3

RYS.9-7

9-10

Automatyzacja
Magistrala systemowa (CAN)

Trzy fazy komunikaciji sieci CAN

11-bitowy identyfikator

2-baitowe dane uzytkowe

Telegram do przefaczania faz komunikaciji

Aby méc przetgczaé pomiedzy réznymi fazami komunikaciji, stosuje sie telegramy z identyfikatorem
0 i 2 baitowymi danymi.

stan

objasnienie

a "Initialisation” (inicjalizacja)
Naped nie bierze udziatu w wymianie danych w sieci. Stan taki osiagniety zostaje po zatgczeniu regulatora napedu. Ponadto istnieje
mozliwo$¢ ponownego uruchomienia pewnej czesci inicjalizacji lub kompletnej inicjalizacji poprzez transmisje réznych telegraméw.
Wszystkie juz nastawione parametry otrzymujg przy tym swoje standardowe warto$ci. Po zakorczeniu inicjalizacji naped
automatycznie przechodzi w stan "Pre-Operational”.

b "Pre-Operational” (przed gotowos$cia do pracy)
Naped moze otrzyma¢ dane do parametryzacji. Dane procesu zostajg zignowrowane.

c "Operational” (gotowos¢ do pracy)
Naped moze otrzyma¢ dane do parametryzacji i dane procesu.

Przetaczenie fazy komunikacji w catej sieci przeprowadza master sieci. Mozna to zrobi¢ takze
poprzez regulator napedu, jesli w C0352 zostanie on zdefiniowany jako master.

Po zataczeniu zasilania z pewna zwlokg (czas mozna nastawi¢ w C0356/1) master wysyta telegram,
ktory przestawia caty zespot napedowy w stan "Operational”.

Telegramy do przetaczania faz komunikacji

od do dane (hex) uwagi
Pre-Operational | Operational 01xx Dane procesu i parametryzacji aktywne o xx=00pex:

- - — - Telegram jest adresowany do
Operational Pre-Operational | 80xx Aktywne tylko dane parametryzacii wszystkich uzytkownikow sieci.

: et - . : - Zmiana stanu przeprowadzana
Operational Initialisation 81xx Kasuje naped, wszystkie parametry otrzymujg e e :

parametry o standardowych wartosciach jest jednoczesnie dia wszystiich
Pre-Operational | Initialisation 81xx uzytkownikow sieci.
o xx = Adresy urzadzen:
Operational Initialisation 82xx Kasuje naped, skasowane zostajg tylko - Zmiana stanu przeprowadzana
- — parametry wazne pod wzgledem komunikacji jest tylko dla wskazanych

Pre-Operational | Initialisation 82xx adresem uzytkownikw sieci.

Rada!

Komunikacja za pomocg danych procesu jest mozliwa tylko w stanie “Operational”!

BA8200VEC PL
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9.1.6.4

RYS.9-8

Lenze

Struktura danych parametréow

Automatyzacja
Magistrala systemowa (CAN)

Do parametryzacji stuzg dwa oddzielne programowe kanaly, ktére mozna wybieraé za pomoca
adresoOw urzadzen.

Struktura telegramoéw dla parametryzac;ji jest nastepujaca:

11-bitowy identyfikator

8-bajtowe dane uzytkowe

pol

Kody

Indeks
ecen

LOW--baity

Indeks

HIGH--bait

Sub-
Indeks

Dana 1

Dana 2

Dana 3 Dana 4

Struktura telegramoéw doparametryzacji

Kody polecen

Kod polecen zawiera informacje potrzebne do zapisu i odczytu parametrow
danych uzytkowych:

Struktura kodéw polecen

i informac;ji o dtugosci

bit 7

bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 uwagi
(MSB) (LSB)
czynnosé Command Specifier (cs) 0 Diugos¢ e s Kodowanie dtugosci danych
- uzytkowych w bit 2 i bit 3:
Write Request 0 0 1 0 X X 1 1 o 00=4bajt
Write Response 0 1 1 0 X X 0 0 e (1=3bajt
Read Request 0 1 0 0 X X 0 0 e 10=2 ba!t
o 11=1bajt
Read Response 0 1 0 0 X X 1 1
Error Response 1 0 0 0 0 0 0 0
Przyktad:
Najczesciej uzywane parametry to dane z 4-bajtami (32 bit) i 2-bajtami (16 bit) dlugosci danych
czynnosé dane 4-bajtowe (32 bit) |dane 2-bajtowe (16 bit) |znaczenie
hex dec hex dec
Write Request 23hex 35 2Bhex 43 Wysta¢ parameter do napedu
Write Response 60hex 96 60nex 64 Odpowiedz regulatora napedu na Write Request (potwierdzenie)
Read Request 40pex 64 40nex 64 Potrzebny odczyt parametru z regulatora napgdu
Read Response 43pex 67 4Bpex 75 Odpowiedz na potrzebg odczytu z aktualng wartoscig
Error Response 80hex 128 80hex 128 Regulator napedu melduje usterke w komunikacii
BA8200VEC PL 2.0 9-11
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Automatyzacja
Magistrala systemowa (CAN)

Indeks LOW-baijt, Indeks HIGH-baijt

Wybér kodoéw Lenze odbywa sie przy pomocy tych dwdéch bajtéw do formuty:
Indeks = 24575 - numer kodu Lenze - 2000 - (zestaw parametrow - 1)
Przyktad:

Indeks od C0012 (czas przyspieszania) w zestawie parametrow 1= 24575 - 12 - 0 = 24563 = 5FF 3¢«

Zgodnie z lewobrzeznym formatem danych Intel wejscia sg nastepujace:
Indeks LOW-bajt = F3pex
Indeks HIGH-bajt = 5Fpey

Subindeks

Za pomocg subindeksu uruchamia sie subkod. Przy kodzie bez subkodu subindeks musi by¢
zawsze 0.

Przyktad:
Subindeks od C0417/4 = 4y

Dana 1 do dana 4
Wartosc¢ przesytana z dtugosciag do 4 bajtow.

Parametry regulatora napedu sg przechowywane réznych formatach. Najczestszym formatem jest
Fixed-32. Jest to format o statym przecinku z 4 miejscami po przecinku. Parametry te nalezy
pomnozy¢ przez 10.000.

Meldunek btedu (kod polecen = 128 = 80pex)

Przy btedzie z napedu generowany jest Error-Response. W danej 4 czesci danych uzytkowych
transmitowana zostaje zawsze 6 (szostka), a w danej 3 kod btedu.

Mozliwe kody btedu:

kody polecen dana 3 dana 4 znaczenie

80hex 6 6 Nieprawidfowy indeks
80hex 5 6 Nieprawidfowy subindeks
80hex 3 6 Dostep zablokowany

BA8200VEC PL 2.0 Lenze



Automatyzacja @
Magistrala systemowa (CAN) | ——.

Przyktad: Zapisac¢ parametr

Czas przyspieszania C0012 regulatora napedu z adresami urzadzen 1 nalezy zmienié przy pomocy
kanatu parametréw 1 na 20 s.

o Obliczenie identyfikatora:

- ldentyfikator kanatu parametréw 1 do regulatora napedu =
1536 + adresy urzadzenia = 1536 + 1 = 1537

e Kody polecen = Write Request wystaé parameter do napedu) = 23,

o Obliczenie indeksu:

- Indeks = 24575 - nr kodu = 24575 - 12 = 24563 = 5FF 3¢
subindeks przy C0012 =0

o Obliczenie wartosci czasu przyspieszania:
- 20 s * 10.000 = 200.000 = 00030D40pex

e Telegram do napedu:

Identify- Kod Indeks Indeks Sub-
Kkator polecen | LOW-bajt| HIGH-bajt| indeks | Danal | Dana2 | Dana3 | Dana4
1537 23 F3 5F 00 40 0D 03 00
Indeks = 5F F3 Wartos¢ = 00 03 OD 40
RYS.9-9 Telegram do napedu (zapisa¢ parametr)

® Telegram z napedu przy bezbtednej transmisji:

Identyfi- Kod po- | Indeks Indeks Sub-
Kator lecent | LOW-bajt| HIGH-bajt| indeks | Dem@! | Dana2 ) Dana3 | Dana4
1409 60 F3 5F 00 00 00 00 00
RYS.9-10 Odpowiedz napedu przy bezbtednej transmisji

Identyfikator kanatu parametréw 1 z regulatora napedu: 1408 + adresy urzadzen = 1409
Kody polecen = Write Response (odpowiedz regulatora napedu (potwierdzenie)) = 60pex

Lenze BAS200VEC PL 20 9-13
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RYS.9-12

9-14

Automatyzacja

Magistrala systemowa (CAN)

Przyktad: Odczyt parametrow

Temperatura radiatora C0061 (43 °C) w regulatorze napedu z adresami urzgdzen 5 nalezy odczytaé
za pomocg kanatu parametréw 1.

e Obliczenie identyfikatora:

- ldentyfikator z kanatu parametréw 1 do regulatora napedu =
1536 + adresy urzadzen = 1536 + 5 = 1541

e Kody polecen = Read Request (odczyt parametrow z regulatora napedu) = 40pex

e Obliczenie indeksu:
- Indeks = 24575 - nr kodu = 24575 - 61 = 24514 = 5FC2pex

e Telegram do napedu:

gg:yfi_ o Tg\?\i/(fbajt mldgll-(libajt ﬁ‘éﬁ’ks Danat | Dana2 | Dana3 | Danad
1541 40 C2 5F 00 00 00 00 00
Telegram do napedu (odczyt parametréw)
e Telegram z napedu:
L‘i‘iﬂﬁyﬁ :é%gr? ” :.ng\j)\;(—sbajt ml(g-(libajt ﬁlét;is Danat | Dana2 | Dana3 | Dana4
1413 43 C2 5F 00 BO 8F 06 00

Telegram z napedu

Identyfikator kanatu parametréw 1 z regulatora napedu = 1408 + adresy urzadzen = 1413

Kody polecen = Read Response odpowiedz na wymaganie odczytu z aktualng wartoscig = 43nex

Indeks wymagania odczytu = 5FC2¢

Subindeks = 0 (dla C0061 nie ma subindeksu)
Dana 1 do dana 4 =43 °C * 10.000 = 430.000 = 00068FBO0pex

BA8200VEC

PL
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9.1.6.5

RYS.9-13

Lenze

Automatyzacja @
Magistrala systemowa (CAN) | ——.

Struktura danych procesu

Dla szybkiej transmisji danych pomiedzy regulatorami napedu lub pomiedzy regulatorem a
nadrzednym systemem sterujacym - do dyspozycji sgq dwa objekty danych procesu dla informacji
wchodzacych (CAN-IN1, CAN-IN2) i dwa objekty danych procesu dla informacji wychodzacych
(CAN-OUT1, CAN-OUT2).

Dzieki temu mozna transferowac binarne sygnaty, jak np. stany od cyfrowych zaciskéw wejsciowych
lub nawet dane w formacie 16-bitowym, jak np. analogowe sygnaty.
o Cykliczne, zsynchronizowane dane procesu (kanat danych procesu CAN1)

- Dla szybkiej cyklicznej transmisji danych do dyspozycji jest jeden objekt danych procesu dla
sygnatow wchodzacych (CAN-IN1) i jeden objekt danych procesu dla sygnatéw
wychodzacych (CAN-OUT1) wraz z 8-bajtowymi danymi uzytkowymi na kazdy objekt.

- Dane te sg okreslone dla komunikacji z nadrzednym systemem strerujacycm, jak np. SPS.
- CAN1 mozna takze wykorzystac jako sterowane zdarzeniowo (ustawienie przy pomocy
C0360).
o Sterowane zdarzeniowo dane procesu (kanat danych procesu CAN2)

- Dla sterowanej zdarzeniowo transmisji danych do dyspozycji jest jeden objekt danych
procesu dla sygnatéw wchodzacych (CAN-IN2) i jeden objekt danych procesu dla sygnatéw
wychodzacych (CAN-OUT2) wraz z 8-bajtowymi danymi uzytkowymi na kazdy objekt.

- Dane wyjsciowe transmitowane sg zawsze wtedy, gdy zmienia sie warto$¢ w danych
uzytkowych.

- Ten kanat danych procesu jest szczegdlnie przydatny do transferu danych pomiedzy
regulatorami napedu i do zdecentralizowanej rozbudowy zaciskow.
Cykliczne dane procesu

Aby cykliczne dane procesu z regulatora napedu mogty zosta¢ odczytane lub aby regulator napedu
zaakceptowat dane procesu - niezbedny jest sync-telegram.

Sync-telegram to punkt wyzwalajacy dla przyjecia danych przez regulator napedu i uruchamia
wysylanie z regulatora napedu. Sync-telegram musi by¢ odpowiednio wygenerowany z systemu
kierujacego w celu cyklicznej obrébki danych procesu.

Synchronizacja cyklicznych danych procesu

Sync-telegram Sync-telegram

Dane procesu z regulatora napedu Dane procesu do regulatora napedu

Sync-telegram (asynchroniczne dane nie uwzglednione)

Regulatory napedu wysylajg cykliczne dane procesu po sync-telegramie. Po tym nastepuje transfer
danych do regulatoréw napedu, gdzie sg one przyjmowane sg przez nastepny sync-telegram.

Wszystkie pozostate telegramy, jak np. parametry lub sterowane zdarzeniem dane procesu sg
przejmowane przez regulatory po transmisji.
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Automatyzacja

Magistrala systemowa (CAN)

Struktura telegraméw danych procesu w cyklicznym kanate danych procesu (C0360 = 1)

Identyfikator bajt 1 bajt 2 bajt 3 bajt 4 bajt 5 bajt 6 bajt 7 bajt 8
przyporzadkowanie danych uzytkowych
bajt przyporzadkowanie stéw (16 bit) indywidualne przyporzadkowanie bitow
cykliczny telegram danych procesu do |1 CAN-IN1.W1 (LOW-baijt) CAN-IN1.BO ...
napedu CAN-IN1 2 CAN-IN1.W1 (HIGH-bait) CAN-IN1.B15
3 CAN-IN1.W2 (LOW-bait) CAN-IN1.B16 ...
4 CAN-IN1.W2 (HIGH-bajt) CAN-IN1.B31
5 CAN-IN1.W3 (LOW-bait)
6 CAN-IN1.W3 (HIGH-bajt)
7 CAN-IN1.W4 (LOW-bait)
8 CAN-IN1.W4 (HIGH-bajt)
cykliczny telegram danych procesu z 1 CAN-OUT1.W1 (LOW-bajt) CAN-OUT1.BO ...
napedu CAN-OUT1 2 CAN-OUT1.W1 (HIGH-baft) CAN-OUT1.B15
3 CAN-OUT1.W2 (LOW-bait) CAN-OUT1.B16 ...
4 CAN-OUT1.W2 (HIGH-bajt) CAN-OUT1.B31
5 CAN-OUT1.W3 (LOW-bait)
6 CAN-OUT1.W3 (HIGH-bajt)
7 CAN-OUT1.W4 (LOW-bait)
8 CAN-OUT1.W4 (HIGH-bajt)

BA8200VEC PL 20
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Automatyzacja
Magistrala systemowa (CAN)

U

Sterowane zdarzeniem dane procesu opcjonalnie z regulowanym czasem cyklu

Po 8 bajtéw jest dostepnych dla kazdego obiektu danych.

Transmisja danych wyjsciowych odbywa sie zawsze wtedy, gdy dane uzytkowe w ramach 8 bajtéw
zmienig wartos$¢ z czasem cyklu w 0356/2 dla CAN-OUT2 lub w C0356/3 dla CAN-OUT1.

Struktura telegramoéw danych procesu w sterowanym zdarzeniem kanale danych procesu

Identyfikator bajt 1

bajt2 | bajt3 | bajtd | bajt5s

bajt6 | bajt7 | bajt8

przyporzadkowanie danych uzytkowych

bajt przyporzadkowanie stéw (16 bit)

indywidualne przyporzadkowanie bitow

telegram danych procesu do napedu
CAN-IN2 (przejmuje natychmiast
uczestnika magistrali systemowej)

CAN-IN2.W1 (LOW-bajt)

CAN-IN2.BO ...

CAN-IN2.W1 (HIGH-bait) CAN-IN2.B15
CAN-IN2.W2 (LOW-baijt) CAN-IN2.B16 ...
CAN-IN2.W2 (HIGH-bajt) CAN-IN2.B31

CAN-IN2.W3 (HIGH-bajt)

CAN-IN2.W4 (LOW-bajt)

1
2 (
3 (
4 (
5 CAN-IN2.W3 (LOW-bait)
6 (
7 (
8 (

CAN-IN2.W4 (HIGH-bajt)

sterowany zdarzeniem telegram danych
procesu z napedu CAN-OUT2

CAN-OUT2.W1 (LOW-bait)

CAN-OUT2.W1 (HIGH-bajt)

CAN-OUT2.W2 (LOW-bait)

CAN-OUT2.W2 (HIGH-bajt)

CAN-OUT2.W3 (HIGH-bajt)

CAN-OUT2.W4 (LOW-bait)

| N~ WIN|—~

(
(
(
(
CAN-OUT2.W3 (LOW-bajt)
(
(
(

CAN-OUT2.W4 (HIGH-bajt)

Lenze

Rada!

Struktura telegramoéw danych procesu musi by¢ zgodne z kanatem danych procesu CAN1, jesli jest
on wykorzystywany do sterowania zdarzeniem (C0360 = 0).
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9-18

Automatyzacja
Moduty funkcyjne INTERBUS, PROFIBUS-DP, LECOM-B (RS485)

Automatyzacja z modutami funkcyjnymi INTERBUS,
PROFIBUS-DP, LECOM-B (RS485)

Automatyzacja z modutami funkcyjnymi INTERBUS, PROFIBUS-DP, LECOM-B (RS485) jest
opisana w instrukcji obstugi “Moduty funkcyjne magistrali polowej dla przemiennika czestotliwosci
8200 motec /8200 vector”.

BAS200VEC PL 2.0 Lenze



Automatyzacja @
Praca rownolegfa interfejsow AIF i FIF | ——,

9.3 Praca réwnolegta interfejséw AIF i FIF

9.3.1 Mozliwe kombinacje

Dwa interfejsy regulatora napedu - interfejs automatyzaciji (AIF) i interfejs funkcyjny - mozna uzywac
z réznymi modutami réwnolegle. Dzieki temu mozna np. przeprowadzi¢ parametryzacje oddalonych
uzytkownikow magistrali systemowej takze za pomocag klawiatury lub komputera.

KlawiaturaE82ZBC
[@)O) LECOM-A/B (RS232/RS485) 2102.V001
LECOM-B (RS485) 2102.V002

LECOM-LI (LWL) 2102.V003
INTERBUS 2111
PROFIBUS-DP 2131

0o Magistrala systemowa(CAN)
AIF |° % 2171/2172

o#

oo

Standard I/0 E82ZAFS FIF L]
Aplikacjal/O E82ZAFA |
INTERBUS E82ZAFI
PROFIBUS-DP E82ZAFP
LECOM-B (RS485) E82ZAF|
Magistrala systemowa
(CAN) E82ZAFC
82vPLO0B
RYS.9-14 Moduty dla interfejsu AIF i FIF
Mozliwe kombinacje Modut komunikacji na AIF
Klawiatura | LECOM-A/B | LECOM-B | LECOM-LI |INTERBUS | PROFIBUS-DP | Magistrala
(RS232/RS485) | (RS485) (LWL) systemowa
(CAN)
Modut funkcyjny na FIF E82ZBC 2102.V001 2102.V002 | 2102.V003 2111 2131 217112172
Standard 1/0 E82ZAFS v v v v v v v
Aplikacja 10 E82ZAFA v ) ) ) ) ) ()
INTERBUS E82ZAFI v
PROFIBUS-DP E82ZAFP v
LECOM-B (RS485) E82ZAFL v
Magistrala E82ZAFC v v v v v v v
systemowa (CAN)

v’ Kombinacja mozliwa
(v) Kombinacja mozliwa tylko wtedy, je$li modut komunikacji na AIF zasialny jest z zewnatrz!
Kombinacja nie mozliwa

Rada!

e W zaleznosci od wersji oprzyrzadowania do regulatora napedu mozliwe jest wewnetrzne
zasilanie modutow komunikacji za pomocag interfejsu AIF. Instrukcje obstugi modutow
komunikacji zawierajg doktadne informacije.

e Instrukcje obstugi modutéw magistrali przemystowej zawierajg doktadne informacje dotyczace
uruchomienia i parametryzacji tuch modutéw. (@ 12-2)
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@ Automatyzacja
~——— | Pracarownolegfa interfejséw AIF i FIF

9.3.11 Przyktad "Sumowanie wartosci zadanych w przenosniku”

Przenosnik sterowany jest za posrednictwem magistrali przemystowej INTERBUS. W przypadku
wystgpienia dodatkowych obcigzen na poszczegélnych elementach przenosnika mozliwe jest
dokonanie recznej korekty warto$ci zadanych.

e Akcesoria potrzebne do pracy regulatora napedu
- Modut funkcyjny INTERBUS
- Klawiatura

Zadanie

e \Wprowadzenie gtéwnej wartosci zadanej dla podstawowego obcigzenia za pomoca modutu
funkcyjnego INTERBUS”.

e \Wprowadzenie dodatkowej warto$ci zadanej dla dodatkowego obcigzenia za pomoca modutu
komunikacji "klawiatura”, np. za pomocg funkciji e, (0 7-27)

Konfiguracja

Konfiguracja Kod Ustawienie [Uwagi

Konfiguracja zasadnicza regulatora napedu Osiagi napedu, czasy przyspieszania i zwalniania itp. ustawi¢
na kazdym regulatorze napedu (4 5-2 i nast. str.)

Skonfigurowaé zrédio gtéwnych wartosci zadanych [ C0412/1 200 Zrodtem wartosci zadanych jest modut funkcyjny INTERBUS

(NSET1-N1) C151172 3 Slowo wyjéciowe danych procesu 2 mastera (PAW2) musi by¢
przyporzadkowane do sygnatu NSET1-N1. (ustawienie Lenze)
Nalezy pamieta¢ o normalizacji mastera.
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9.3.1.2

RYS.9-15

Lenze

Automatyzacja @
Praca rownolegfa interfejsow AIF i FIF | ——,

Przyktad ”Przetwarzanie zewnetrznych sygnatow za pomoca magistrali
przemystowej”
8200 vector zastosowano do sterowania pompa wodng w stacji pomp. Wartos¢ zadang
wprowadzono za pomocg INTERBUS-a. Analogowe i cyfrowe sygnaty na zaciskach regulatora
napedu sg transferowane do INTERBUS-a.
e Akcesoria potrzebne do pracy regulatora nhapedu

- Modut komunikacji INTERBUS 2111

- Modut funkcyjny Standard-I1/O

INTERBUS
AlF |NT2E1R1?US x1.2 [K14[K11[K12]
———oOL1
&X—oN

8200 vector

FIF Standard-1/0
®®®§@®0§®®®®®®®

62 7 8 E1 E2 E3 E4 39 A1 50

o181

0..+10V

Schemat ideowy do przyktadu “przetwarzanie zewnetrznych sygnatéw za pomocg INTERBUS-a”

Zadanie

e Poziom wody w zbiorniku (sygnat czujnika O ... 10 V) jest przekazywany z regulatora napedu
do INTERBUS-a. Przy "stanie napetnienia 90 %” komputer nadzorujacy uruchamia
przekaznik K1 w regulatorze, w celu zatgczenia lampy ostrzegawczej w stacji pomp.

e Cyfrowy sygnat ptywaka (S1, “przepetnienie zbiornika”) przekazuje réwniez z regulatora
napedu do INTERBUS-a, aby komputer nadzorujgcy mogt uruchomi¢ mechanizmy
wytaczajace.

Konfiguracja

Konfiguracja Kod Ustawienie [Uwagi

Konfiguracja zasadnicza regulatora napedu Osiagi napedu, czasy przyspieszania i zwalniania itp. ustawi¢ na
kazdym regulatorze napedu (4 5-2 i nast. str.)

Skonfigurowaé regulator napedu dla C0001 3 Konieczne ustawienie, aby oceni¢ dane procesu za pomocag AlF

komunikacji danych procesu za pomoca AlF

Skonfigurowa¢ zrddto gtéwnych warto$ci C0412/1 1 Zrédtem glownych wartosci zadanych jest stowo wyjéciowe danych

zadanych (NSET1-N1) procesu AIF-IN.W2.

Master nalezy tak skonfigurowa¢, aby stowo wyj$ciowe danych procesu
(PAW) mastera AIF-IN.W2 zapisywato warto$¢ zadang do regulatora

napedu.
Nalezy pamieta¢ o normalizacji mastera.
Skierowaé poziom wody za pomocg modutu Cc0421/1 35 Zrédtem sygnatu dla stowa wyjsciowego danych procesu AIF-OUT.W1
komunikacji do INTERBUS-a jest szacowany sygnat na wej$ciu analogowym X3/8 (0 ... 10 V).
Nalezy pamigeta¢ o normowaniu sygnatu.
Meldunek “Przepetnienie” skierowac za C0417/1 32 Zrédtem sygnatu dla pierwszego bitu stowa statusu AIF jest cyfrowy
pomocg modutu komunikacji na INTERBUS sygnat “Przepetnienie” na wejsciu cyfrowym X3/E1.
Skonfigurowaé sygnat ostrzegawczy dla C0415/1 40 Skonfigurowa¢ master w ten sposdb, aby stowo wyjsciowe danych
wyjscia przekaznikowego K1 procesu (PAW) mastera ustawiato bit 0 stowa sterujgcego AIF

(AIF-CTRL) i dzigki temu zadziatat przekaznik K1.
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9.3.2

9.3.2.1

RYS.9-16

Automatyzacja
Praca rownolegfa interfejséw AlF i FIF

Przekierowanie danych procesu lub danych parametréow do magistrali
systemowej (CAN)

Jesli stosowany jest modut funkcyjny "Magistrala systemowa (CAN)” w FIF, to mozna wymieni¢ dane
procesu i dane parametréw przy pomocy modutu polowego w AlF:
e Dane procesu

- Za pomocg dwoch stéw wejsciowych (AIF-IN.W1, AIF-IN.W2) i dwoch analogowych stow
wyjsciowych (AIF-OUT.W1, AIF-OUT.W2) mozna przekierowa¢ maks. dwa sygnaty
analogowe (np. wartosci zadane) do sieci systemowej i z powrotem odesta¢. Konfiguracja
danych odbywa sie przy pomocy C0421.

- Przy pomocy cyfrowych stéw wejsciowych (AIF-CTRL) mozna przekierowa¢ informacje
sterujace do sieci systemowej. Informacje o statusie mozna wywotac przy pomocy
cyfrowego stowa wyjsciowego (AIF-STAT).

e Dane parametrow

- C0370 okresla adresy uzytkownikow magistrali systemowej, do ktérych kieropwane sg dane
parametréw.

Przykiad "Wymiana danych procesu pomiedzy PROFIBUS-DP a magistralg
systemowg (CAN)”

Dwa regulatory napedu sg potaczone za pomocg magistrali systemowej (CAN). Komunikacja do
nadrzednego systemu sterujgcego odbywa sie za pomocg magistrali przemystowej PROFIBUS-DP.
Master PROFIBUS-a steruje oboma regulatorami napedu niezaleznie od siebie. Regulator napedu
1 fgczy magistrale systemowg do PROFIBUS-a:
e Akcesoria potrzebne do pracy regulatora nhapedu

- Modut komunikacji PROFIBUS-DP 2131 dla regulatora napedu 1

- Po jednym module funkcyjnym magistrali systemowej (CAN) dla regulatora napedu 1i 2

PROFIBUS
PROFIBUS-DP
AlF 2131
Regulator napedu 1 Regulator napedu 2
Magistrala Magistrala
FIF systemowa (CAN) FIF systemowa (CAN)

82vPL009

Przyktad pracy réwnolegtej modutu komunikacji PROFIBUS-DP i modut funkcyjnego magistrali systemowej (CAN)

9-22

Radal!
Regulatorem napedu 2 moze by¢ takze regulator napedu Lenze 9300 lub 8200 motec.
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Automatyzacja @
Praca rownolegfa interfejsow AIF i FIF | ——,

Zadanie

e Wartosci zadane i komendy sterowania z mastera PROFIBUS:

- Wartos¢ zadana dla regulatora napedu 1 za pomocg stowa wejscia AlF 1 (AIF-IN.W1)

- Wartos¢ zadana dla regulatora napedu 2 za pomocg stowa wejscia AlF 2 (AIF-IN.W2)

- Komendy sterowania CINH, TRIP-RESET i QSP dla regulatora napedu 1 i regulatora
napedu 2 za pomocg stowa sterowania AlF (AIF-CTRL). Regulator napedu 2 powinien byc¢
sterowany niezaleznie od regulatora napedu 1.

e Wartosci aktualne i informacje o statusie do mastera PROFIBUS:
- Wartos¢ aktualna z regulatora napedu 1 za pomoca stowa wyjscia AIF 1 (AIF-OUT.W1)
- Wartos¢ aktualna z regulatora napedu 2 za pomoca stowa wyjscia AlF 2 (AIF-OUT.W2)

- Stan urzadzenia "CINH” i "Stan urzgdzenia” z regulatora napedu 1 i regulatora napedu 2 za
pomocg AlF-stowa statusu (AIF-STAT)

Konfiguracja
Konfiguracja Kod Ustawienie |Uwagi
Al | A2
Konfiguracja zasadnicza regulatora napedu A1 i Osiagi napedu, czasy przyspieszania i zwalniania itp. nalezy
A2 ustawi¢ na kazdym regulatorze napedu (2 5-2)
Konfiguracja A1 dla komunikacji danych C0001 3 - |Konieczne ustawienie, aby oceni¢ dane procesu za pomocg
procesu AlF AIF
Konfiguracja magistrali systemowe;j
Adres magistrali systemowej C0350 1 2 |Rézne adresy, aby regulator napedu mdgt jednoznacznie
zadziata¢
Adres zrodta magistrali C0353/1 0 Zrédho dla adresu obiektu CAN1 z A1 jest C0350
systemowej 1 |Zrédio dla adresu obiektu CAN1 z A2 jest C0354
Adres obiektu CAN 1z A1 - - | Okreslony przez zrédto C0350:
Adres CAN-OUT1 = 386
Adres CAN-IN1 = 385
Adres obiekt CAN 1z A2 C0354/5 - 386 |Adres CAN-IN1 (faczy CAN-IN1 z CAN-OUT1 z A1)
C0354/6 - 385 |Adres CAN-OUT1 (taczy CAN-OUT1 z CAN-IN1 z A1)
Okresli¢ master C0352 1 - |Regulator napedu 1 to master magistrali systemowej
Wybra¢ sterowanie C0360 0 0 |Sterowanie czasem
Czas cyklu dla sterowania C0356/2 10 10 | Kazdy regulator napedu wysyta obiekt CAN-OUT1 co 10 ms
czasem
Konfiguracja przeptywu danych dla A1
Warto$¢ zadana  Przyporzadkowa¢ NSET1-N1 do [C0412/1 10 - | Zrodtem wartosci zadanych dla A1 jest AIF-IN.W1
Zrodta
Warto$¢ Przyporzadkowa¢ stowo C0421/1 0 - |AIF-OUT.W1 <= MCTRL1-NOUT+SLIP (czestotliwos¢
aktualna wyjsciowe AIF-OUT.W1 do wyjsciowa)
aktualnej wartosci
Komendy QSP, CINH i TRIP-RESET - - |Master wysyta komendy sterowania dla A1 za pomocg
sterowania przyporzadkowanych na state bitéw stowa sterowania AlFs
(AIF-CTRL):
B3 = QSP, B9 = CINH, B11 = TRIP-RESET
Informacje o "Stan urzadzenia” i CINH - - |Master czyta przyporzadkowane na state bity stowa sterowania
statusie 1 (AIF-STAT) z A1:
B8 ... B11 = stan urzadzenia, B7 = CINH
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Konfiguracja Kod Ustawienie |Uwagi
Al | A2
Konfiguracja przeptywu danych dla A2
Warto$¢ zadana A1 przekazuje wartos¢ zadang | C0421/5 41 Przyporzadkowa¢ warto$¢ zadang dla A2 w A1 CAN obiekt 1,
dla A2 do magistrali systemowej stowo 3
CAN-OUT1.W3 <= AIF-IN.W2
Przyporzadkowa¢ NSET1-N1 do |C0412/1 22 | Zrodtem wartosci zadanej dla A2 jest CAN-IN1.W3
Zrodta NSET1-N1 <= CAN-IN1.W3
Warto$¢ Przyporzadkowa¢ stowo C0421/5 0 [CAN-OUT1.W3 <= MCTRL1-NOUT+SLIP (czestotliwos¢
aktualna wyjsciowe CAN-OUT1.W3 do wyjsciowa)
aktualnej wartosci
A1 przekazuje warto$¢ aktuaing | C0421/2 52 AIF-OUT.W2 <= CAN-IN1.W3
z A2 do mastera PROFIBUS-a
Komendy QSP, CINH i TRIP-RESET Master wysyta komendy sterowania dla A2 za pomoca
sterowania swobodnie tgczonych bitéw stowa sterowania AlFs (AIF-CTRL)
z A1, np.:
B4 = QSP, B5 = CINH, B6 = TRIP-RESET
A1 przekazuje komendy C0418/1 44 QSP: CAN-OUT2.W1, bit 0 <= AIF-CTRL, bit 4
ztift%m”'ae dla A2 domagistrali [coatgr2 | 45 CINH: CAN-OUT2.W1, bit 1 <= AIF-CTRL, bit 5
ysiemone] Coa18/3 | 46 TRIP-RESET: CAN-OUTZ.W1, bit 2 & AIF-CTRL, bit 6
Przyporzadkowa¢ QSP, CINH i [C0410/4 70 |NSET1-QSP: <= CAN-IN2.W1, bit 0
TRIP-RESET do zrédta C0410/10 71 |DCTRLI-CINH: <= CAN-IN2.W1, bit 1
C0410/12 72 |DCTRL1-TRIP-RESET: <= CAN-IN2.W1, bit 2
Informacje o "Stan urzadzenia” i CINH Mapowanie bitéw stowa stanu regulatora napedu 1z A2 do
statusie stowa wyjsciowego CAN-OUT1.W1:
B8 ... B11 = stan urzadzenia, B7 = CINH
Przyporzadkowa¢ informacje o [C0417/8 8 [CAN-OUT1.W1, bit 7 <= CINH
statusie do stowa wyjsciowego  [0417/9 9
CAN-OUT1.W1 ) )
... |CAN-OUT1.W1, bit 8 ... 11 <= stan urzadzenia
C0417/12 12
A1 przekazuje masterowi Mapowanie informacii o statusie A2 do wolnych do obtozenie
informacje o statusie z A2 bitéw stowa statusu AlF (AIF-STAT) z A1
C0417/15 74 AIF-STAT, bit 14: <= CAN-IN1.W1, bit 7 (CINH)
C0417/3 62 AIF-STAT, bit 2: <= CAN-IN1.W1, bit 8
C0417/6 65 AIF-STAT, bit 5: <= CAN-IN1.W1, bit 11
BA8200VEC PL 2.0 Lenze
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9.3.2.2 Przyktad ”Przekierowanie danych parametréw z LECOM-B (RS485) do
magistrali systemowej (CAN) (zdalna parametryzacja)”
10 regulatoréw napedu sg wzajemnie potgczone za pomoca magistrali systemowej (CAN).

Komunikacja z nadrzednym systemem sterujgcym odbywa sie przy pomocy magistrali przemystowe;j
LECOM-B (RS485).

e Akcesoria potrzebne do pracy regulatora napedu
- Modut komunikacji LECOM-B 21021B.V002 dla regulatora napedu 1

- Po jednym modute funkcyjnym magistrali systemowej (CAN) dla kazdego regulatora napedu
1do 10

Rada!

e Zwykle czas przetwarzania w regulatorze napedu wynosi przy pracy rownolegtej interfejsow
<40 ms. Dlatego ten przyktad dotyczy tylko przypadkdéw nie krytycznych pod wzgledem
czasu.

e Uzytkownikiem magistrali systemowej moze rowniez by¢ regulator napedu Lenze 9300 lub
8200 motec.

e Regulatorem napedu 1 musi by¢ 8200 vector.

LECOM-B (RS485)
AIF| LECOM-B

2102.v002

Regulator napedu 1 Regulator napedu 2 Regulator napedu 10
Magistrala Magistral Magistrala
FIF systémowa (CAN) FIF syi?fmrg\,fa (CAN) FIF systemowa (CAN)
______ 82vP1 010
RYS.9-17 Schemat ideowy dla transferu danych parametréw z magistrali przemystowej Lenze LECOM-B do magistrali systemowej
Zadanie

e LECOM-B wstepnie ustawia wartosci zadane dla regulatora napedu w C0046.

- Przed wartoscig zadang LECOM-B musi przetransferowac adres dla zdalnej parametryzaciji
(C0370). C0370 okresla adres uzytkownika magistrali systemowej, do ktdrego regulator
napedu 1 kieruje wartos¢ zadana.

Konfiguracja

Konfiguracja Kod Ustawienie [Uwagi
Konfiguracja zasadnicza regulatora napedu Osiagi napedu, czasy przyspieszania i zwalniania itp. nalezy
ustawi¢ na kazdym regulatorze napedu (2 5-2)
Ustawi¢ adresy magistrali systemowej dla kazdego | C0350 1 (A1) Kazdy uzytkownik magistrali systemowej musi otrzymac
regulatora napedu jednoznaczny adres
10 (A10)

Skonfigurowaé zrédto warto$ci zadanych dla C0412/1 0 Zrédtem warto$ci zadanych w kazdym regulatorze napedu jest
kazdego regulatora napedu C0046.
Stop!

Przy cyklicznym zapisywaniu danych parametrow po kazdym zatgczeniu zasilania nalezy koniecznie
ustawi¢ C0003 = 0 (danych nie zapisywa¢ w EEPROM), poniewaz mozna uszkodzi¢ EEPROM!
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Praca zespolona kilku regulatoréw napedu

Niniejszy rozdziat opisuje systemy zespolone zbudowane z przemiennikdw czestotliwosci serii
8200 vector, 8220 i serwo przemiennikéw serii 9300 (zawiera wszystkie warianty technologiczne

”

“Regulator pozycjonujacy”, “Regulator rejestrowy”, “Tarcza krzywkowa”, “vector”).

Funkcja

Zespolenie systemow napedowych przy pomocy sieci umozliwia wymiane energii pomiedzy
regulatorami napedu na poziomie napiecia DC.

Jesli jeden lub kilka regulatoréow napedu pracuje w trybie generatorowym (hamowanie), to

odzyskana energia oddawana jest do wspélnego obwodu posredniego statego napiecia lub do

zrédta DC. Energie ta moze nastepnie wykorzystac¢ regulator napedu pracujacy w trybie

silnikowym w tym zespole.

Energia z sieci trojfazowej moze by¢ dostarczana w nastepujace sposoby:

- Modut zasilajgcy z odzyskaniem energii 934X w napedzie zespolonym.

- Jeden lub kilka regulatoréw napedu w napedzie zespolonym.

- Kombinacja sktadajgca sie z modutu zasilajgcego z odzyskaniem energii i regulatora
napedu.

Mozna zmniejszy¢ stosowanie hamulcéw, zasilaczy i zredukowac pobdr energii z sieci
tréjfazowej.

W sposdb optymalny, uzalezniony od potrzeb uzytkownika mozna dostosowac ilos¢ zasilaczy
sieciowych a tym samym zmniejszy¢ naktady (np. na okablowanie).

BA8200VEC PL 20 10-1
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Warunki niezakiéconej pracy zespolonej

Stop!

e Wolno podigczyé regulatory napedu tylko wtedy, jesli majg one identyczne zakresy napiecia
obwodu posredniego/zasilania (patrz ponizsza tabela).

e Dopasowac prég zatgczen hamulca i tranzystora hamujacego.

e \Wszystkie zasilacze wolno stosowac tylko z odpowiednimi dtawikamiffiltrami sieciowymi!
(63 10-9)

Mozliwe kombinacje regulatoréw napedu Lenze w napedzie zespolonym

Typ

o

E82EVXXX_4B 822X 93XX

@

E82EVXXX_2B

E82EVXXX_2B

1/N/PE/AC/100V-0%...264 V + 0%
48Hz-0%..62Hz+0%

140 ... 360 VDC
380V DC

7

E82EVXXX_4B

3/PE/AC/320V-0%..550V +0 %
48Hz-0%..62Hz+0%

450...770 VDC
725V DC/765V DC

822X

3/PE/AC/320V-0%...528 V +0 %
48Hz-0%..62Hz+0%

460 ...740 VDC
725V DC/765 V

QO®Ee e e o

93XX

3/PE/AC/320V-0%...528 V +0 %
48Hz-0%..62Hz+0%

460 ...740 VDC
725V DC/765V DC

10-2

@ Maks. dopuszczalny zakres napiecia zasilajgcego
@ Dopuszczalny zakres napigcia w obwodzie posrednim
® Prog przetaczen zewnetrznego hamulca (opcja)

Rada!

Jesliwyzej wymienione wymogi zostang dotrzymane, to w napedzie zespolonym mozna zastosowac
takze regulator napedu Lenze typu 821X i 824X.

BAS200VEC PL 20 Lenze
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10.2.2 Potaczenie z siecig zasilajaca

10.2.2.1 Zabezpieczenie/przekrdj poprzeczny przewodow

o Bezpieczniki sieciowe i przekroje poprzeczne przewodow zasilajacych nalezy dobrac z
uwzglednieniem pradu zasilania wynikajgcego z mocy wejsciowej Ppc10oo- Nalezy przy tym
pamietaé o innych warunkach brzegowych, jak np. lokalnych przepisach, temperaturach etc.
(59 10-6)

o Asymetria w pracy zespolonej moze wymagaé podwyzszenia wymiarowania o wspotczynnik
1,35...1,5.

o Wzér empiryczny dla pradu zasilania przy pracy zespolonej:

I |, asilani
PDC100% [W] M zasilania

IM [A] = 15 - UM [V] Uw Uszasilania

10.2.2.2 Dlawik zasilania/filtr zasilania/lkompatybilnos¢ elektromagnetyczna
® Przy pracy zespolonej nalezy zawsze uzywac odpowiednie dfawikiffiltry zasilania. (53 10-9)

e Funkcja:
- Ograniczenie pradu zasilania
- Symetryzacja prgdu/mocy po stronie obwodu wejscia zasilania w regulatorze napedu przy
zdecentralizowanej pracy zespolone;j.

e Dtawik/filtr zasilania musi by¢ dobrany do pradu zasilania.

- Rada!
l e Nalezy pamietac, ze przy pracy zespolonej czasami potrzebny jest inny diawik/filtr zasilania
jak przy pracy indywidualne;j.

o Nie mozna zagwarantowac¢ dotrzymania warunkow kompatybilnosci elektromagnetycznej.
Nalezy sprawdzi¢ mozliwo$¢ zastosowania centralnego elementu przeciwzakiéceniowego w
zasilaczu AC!

Lenze BA8200VEC PL 2.0 10-3



i

10.2.2.3

RYS.10-1

10-4

Praca zespolona

Zabezpieczenie regulatora napedu

Warunki zataczenia

e Nalezy zapewni¢ jednoczesne zalaczenie zasilania wszystkich regulatoréw napedu
potaczonych w zespét.
- Zastosowac¢ centralny stycznik w sieci zasilajacej (23 10-20)

- Zdecentralizowane podtgczenie sieci zasilajgcej jest mozliwe, jesli zataczenie
poszczegodlnych stycznikéw bedzie nadzorowane (meldunek zwrotny do SPS) i zatgczenie
nastgpi w identycznym cyklu.

AC ) G At il

F1..F3 []

K1 K2 Kn

LT ]
“ S N
\. [] F4, F5 []

Kn\'_

A1 A2 An

Zdecentralizowane podtaczenie sieci zasilajacej przy pracy zespolonej
A1 ... An Regulator napedu 1 ... regulator napedu n

F1 ... F3 Bezpieczniki w sieci zasilajgcej

F4 ... F5 Bezpieczniki na poziomie DC

K1 ... Kn Styczniki w sieci zasilajgcej

Dopasowanie do napiecia sieci zasilajacej

e Wartos¢ w C0173 nalezy ustawi¢ takg samg dla wszystkich regulatoréw napedu 93XX
potgczonych w jeden zespét.

Rozpoznawanie awarii fazy w sieci zasilajacej przy zdecentralizowanym zasilaniu

Nalezy kontrolowa¢ zasilanie kazdego regulatora napedu, poniewaz przy awarii wszystkie przytacza
wejs¢ zasilania, ktére sg jeszcze aktywne w zespole - mogg zostaé przecigzone. Dlatego tez:

e Wylaczy¢ caly naped zespolony przy awarii zasilania lub braku fazy. (&3 10-20)

e Zastosowac elementy przetagczajgce w celu rozpoznawania i meldowania o awarii:
- Termiczne wyzwalacze nadmiarowo-prgdowe (przekazniki bimetaliczne) dotaczane za
bezpiecznikami w sieci zasilajgce;.
- Zabezpieczenie przewodow przy pomocy wytgcznikow zasilania z wyzwalaczami
termicznymi i magnetycznymi i zintegrownym stykiem alarmowym.
Dodatkowe pojemnosci w obwodzie posrednim

Praca dodatkowych pojemnosci w obwodzie posrednim moze spowodowaé przecigzenie
prostownika wejsciowego regulatora napedu lub modutu zasilania i modutu odzyskiwania energii.

Dlatego nalezy wyposazy¢ urzadzenie w odpowiednie rezystory tadujgce i symetryzujace.

BA8200VEC PL 2.0 Lenze



Praca zespolona

o

10.2.3 Podiaczenie do szyny DC

o Nalezy stosowac krotkie potaczenia kablowe do wspdlnego punktu gwiazdowego obwodu
posredniego (szyny DC).

® Przekréj poprzeczny przewodu szyny DC przygotowac zgodnie z sumg sieci zasilajacych.

Przyktad
e Suma mozliwych efektywnych praddw ciagtych przy
Jasilanio e PE XXXV xx Hz zasilaniu rownoleglym: 16 A+ 50 A+ 125 A= 191 A
F1..F3 o Wypadkowy przekroj poprzeczny przewodu wynika z
[] 3x16 A [] 3x50A [] 3x125A pradu 191 A i lokalnych warunkdw brzegowych, jak np.
szyna DC temperatury otoczenia, materiatu i rodzaju przewodnika,

rozmieszczenia, rozszerzalnosci, norm i przepisow.

= [

regulator regulator regulator
napedu 1 napedu 2 napedu 3

82vPLO11

o Zapewnienie niskiej indukcyjnosci kabla:
- Punkt gwiazdowy obwodu posredniego w szafce sterujgcej nad rownolegtg szyng pragdowa.
- Przewody pomiedzy regulatorem napedu (+Ug, -Ug) a punktem gwiazdowym obwodu

posredniego utozy¢ rownolegle, ew. skreci¢ ze soba.

e Stosowac ekranowane przewody.

o Zabezpieczy¢ regulator napedu do (szyny DC) za pomoca odpowiednich bezpiecznikow do
obwodu posredniego F4 i F5. Bezpieczniki zabezpieczajg regulator napedu przed:

wewnetrznym zwarciem,

zewnetrznym doziemieniem,

zwarciem na szynie DC +Ug = -Ug,

doziemieniem na szynie DC +Ug > PE lub -Ug > PE.

- Rada!
l e W przypadku pracy zespolonej tylko dwoch regulatorow napedu wystarczy jedna para
bezpiecznikéw F4/F5.

- Parametry nalezy dobra¢ wedtug regulatora napedu o najmniejszej mocy.

e W przypadku pracy zespolonej wiecej jak dwdch regulatoréw napedu nalezy dodatkowo
dofaczy¢ pare bezpiecznikow F4/F5 przed kazdym regulatorem.

e Dalsze informacje na temat zabezpieczenia: (23 10-7)
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Bezpieczniki i przekroje poprzeczne przewodow przy pracy zespolonej

Wartosci podane w tabeli dotyczg pracy regulatora napedu w obwodzie posrednim DC z
Ppc = 100 %, t.zn. wykorzystanie maks. mocy znamionowej regulatora napedu na poziomie obwodu
posredniego. (3 10-10)

Przy pracy z matg moca mozna wykorzystaé odpowiednio mniejsze bezpieczniki i przekroje
poprzeczne przewodow.

Typ Wejscie sieci zasilajacej L1, L2, L3, PE Wejscie DC +UG, -UG
Praca z filtrem/dtawikiem zasilania
Bezpiecznik topikowy | Bezpiecznik Przekrdj poprzeczny | Bezpiecznik topikowy | Przekrdj poprzeczny przewodu ")
F1,F2,F3 automatyczny przewodu ') F4,F5
VDE UL VDE mm? AWG mm? AWG
E82EV551_2B M 6A 5A B 6A 1 17 CC6A 1 17
E82EV751_2B M 6A 5A B 6A 15 15 CC8A 1 17
E82EV152_2B M 10A 10A B 10A 15 15 CC12A 15 15
E82EV222 2B M 16A 15A B 16A 25 14 CC16A 25 14
E82EV551_4B M 6A 5A B 6A 1 17 CC6A 1 17
E82EV751_4B M 6A 5A B 6A 1 17 CC6A 1 17
E82EV152_4B M 10A 10A B 10A 15 15 CC8A 1 17
E82EV222 4B M 10A 10A B 10A 15 15 CC10A 1 17
8221 M 50A 50A - 16 5 80A 16 7
8222 M 80A 80A - 25 3 100A 25 5
8223 M 80A 80A - 25 3 100A 25 3
8224 M 125A 125A - 70 2/0 2x 100A 2) 2x 25 (1x 70) 2x 3 (1x 2/0)
8225 M 125A 125A - 70 2/0 2x 100A 2) 2x 25 (1x 70) 2x 3 (1x 2/0)
8226 M 160A 175A - 95 3/0 3x80A2) 3x 16 (1x 95) 3x 5 (1x 3/0)
8227 M 200A 200A - 120 4/0 3x 100A 2 3x25(1x120) | 3x 3 (1x4/0)
9321 M 6A 5A B 6A 1 17 6.3A 1 17
9322 M 6A 5A B 6A 1 17 6.3A 1 17
9323 M 10A 10A B 10A 15 15 8A 15 15
9324 M 10A 10A B 10A 15 15 12A 15 15
9325 M 16A 20A B 20A 4 1 20A 4 11
9326 M 32A 25A B 32A 6 9 40A 6 9
9327 M 35A 35A - 10 7 50A 10 7
9328 M 50A 50A - 16 5 80A 16 5
9329 M 80A 80A - 25 3 100A 25 3
9330 M 100A 100A - 50 0 2x80A2) 2x 16 2x5
9331 M 125A 125A - 70 2/0 2x 100A 2 2x 25 (1x 70) 2x 3 (1x 2/0)
9332 M 160A 175A - 95 3/0 3x80A2) 3x 16 (1x 95) 3x 5 (1x 3/0)

) Nalezy przestrzegag krajowych i lokalnych przepiséw (np. VDE0113, EN 60204)!
2)  Bezpieczniki podtaczone réwnolegle

Rada!

Przy zdecentralizowanym zasilaniu zalecamy stosowanie do bezpiecznikéw DC podstawy ze
stykiem alarmowym. Dzieki temu przy awarii jednego bezpiecznika caty naped zespolony zostanie

odtgczony.

BA8200VEC

PL 2.0
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o

10.2.5 Zabezpieczenie pracy zespolonej

Przy pracy zespolonej istnieje mozliwos¢ doboru stopniowanej koncepcji zabezpieczenia. W
zaleznos$ci od rodzaju zastosowanego zabezpieczenia ryzyko zwigzane ze szkoda. Nastepujaca
tabela pomoze w dokonaniu analizy ryzyka.

Nalezy pamiegta¢:

Po stronie silnikowej ochrona przewodow jest realizowana przy pomocy ogranicznika pradu w
regulatorze napedu. Warunek:

e Nastawiony prad graniczny regulatora napedu odpowiada znamionowemu pradowi
podtgczonego silnika.

e Przy napedach grupowych zaleca sie stosowanie dodatkowych bezpiecznikéw dla
poszczegolnych napedow.
Definicja: "wewnetrzny btad”

e Przy regulatorach napedu:

- Btad zlokalizowany pomiedzy punktem przytaczenia szyny DC a przed zaciskami U, V, W
wewnatrz regulatora.

e Przy modutach zasilajgcych:

- Btad zlokalizowany pomiedzy wejsciem sieci zasilajgcej (zaciski L1, L2, L3) a najbardziej
odlegtym miejscem na szynie DC.
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Zabezpieczenie sieci zasilajacej przy pomocy bezpiecznikow bez funkcji kontroli (F1 ... F3)

Funkcja
zabezpieczajaca

Zabezpieczenie przewodow bez zabezpieczenia
e Po stronie zasilania

e Na szynie DC

e Po stronie silnikowej

Mozliwe btedy

Jeden/kilka regulatoréw napedu z

o Wewnetrznym zwarciem (+Ug— -Ug)

o Wewnetrznym doziemieniem (+Ug—~ PE/-Ug—>PE)
o Doziemieniem na fazie W po stronie silnikowej

Awaria zasilania regulatora napedu przy
zdecentralizowanym zasilaniu

Ryzyko Kilka réwnolegtych regulatoréw napedu zasilanych jest za posrednictwem szyny DC do Przy odtaczenia zasilacza od strony zasilania
miejsca (miejsc) wystepowania btedu. Moze to doprowadzi¢ do przecigzenia wywotanego zadziataniem F1 ... F3, nadal
nieuszkodzonych regulatordw napedu, poniewaz nie nastepuje selektywne wytaczenie aktywne w zespole regulatory napedu moga
uszkodzonego regulatora napedu na szynie DC. zostaé przecigzone.

Mozliwe szkody przy centralnym i zdecentralizowanym zasilaniu
e Zniszczenie danego regulatora napedu
e Zniszczenie jeszcze nieuszkodzonych regulatoréw napedu
e Zniszczenie zasilacza
Uwagi Zakres zniszczn wzrasta ze stosunkiem "Mocy obwodu posredniego catego urzadzenia / Mocy znamionowej danego regulatora napgdu”.
Zabezpieczenie sieci zasilajacej przy pomocy bezpiecznikéw z funkcja kontroli (F1 ... F3)

Funkcja Zabezpieczenie przewodow Ochrona urzadzenia na wypadek przeciazenia Brak ochrony urzadzenia przy zwarciu

zabezpieczajaca e Po stronie zasilania Przy odtaczenia zasilacza wywotanego

zadziataniem F1 ... F3, pozostate regulatory
napedu w zespole nie zostang przeciazone,
poniewaz styk alarmowy wywota odcigcie
zasilania catego zespotu.

e Naszynie DC
e Po stronie silnikowej

Mozliwe btedy

Jeden/kilka regulatoréw napedu z

o Wewnetrznym zwarciem (+Ug—> -Ug)

o Wewnetrznym doziemieniem (+Ug— PE/-Ug— PE)
e Doziemieniem na fazie W po stronie silnikowej

Ryzyko Kilka réwnolegtych regulatoréw napedu zasilanych jest za po$rednictwem szyny DC do miejsca (miejsc) wystepowania btedu. Moze to
doprowadzi¢ do przecigzenia nieuszkodzonych regulatoréw napedu, poniewaz nie nastepuje selektywne wylaczenie uszkodzonego regulatora
napedu na szynie DC.

Mozliwe szkody przy centralnym i zdecentralizowanym zasilaniu
e Zniszczenie danego regulatora napedu
e Zniszczenie jeszcze nieuszkodzonych regulatoréw napedu
e Zniszczenie zasilacza
Uwagi Zakres zniszczn wzrasta ze stosunkiem "Mocy obwodu posredniego catego urzadzenia / Mocy znamionowej danego regulatora napgdu”.
Zabezpieczenie sieci zasilajacej przy pomocy bezpiecznikéw z funkcja kontroli (F1 ... F3) i przy pomocy bezpiecznikéw DC F4 ... F5

Funkcja Zabezpieczenie przewodow Ochrona urzadzenia na wypadek przecigzenia Ochrona urzadzenia przy zwarciu

zabezpieczajaca o Po stronie zasilania Przy odtaczenia zasilacza wywotanego

zadziataniem F1 ... F3, pozostate regulatory
napedu w zespole nie zostang przeciazone,
poniewaz styk alarmowy wywota odciecie
zasilania catego zespotu.

e Na szynie DC
e Po stronie silnikowej

Mozliwe btedy

Jeden/kilka regulatoréw napedu z
- Wewnetrznym zwarciem (+Ug—> -Ug)
- Wewnetrznym doziemieniem (+Ug—~PE/-Ug~> PE)
- Doziemieniem na fazie W po stronie silnikowe;j

Ryzyko Mozliwe szkody przy centralnym i zdecentralizowanym zasilaniu
e Zniszczenie danego regulatora napedu
Uwagi Selektywne odtaczenie po stronie zasilania i DC zmniejsza zakres zniszczen.

10-8
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10.3 Podstawowe dane do doboru napedu

W ponizszej tabeli mozna znalez¢é podstawowe dane do doboru napedu zespolonego. Sposéb
postugiwania sie tabelg przedstawiono w oparciu o dwa przyktady.

10.3.1 Warunki brzegowe

Podane w tabeli Tab. 10-2 (& 10-10) moce urzadzen obowigzujg tylko wtedy, jesli przy pracy
zespolonej dotrzymane sg nastepujace warunki:

Warunek brzegowy

Wszystkie miejsca zasilane Podtaczenie do sieci tréjfazowej tylko za posrednictwem przepisowego filtra zasilania/dtawika
zasilania Tab. 10-1
Napiecie zasilania Uzas. =400 V /50 Hz (Tab. 10-2)
Czestotliwosci przetaczen 93XX 8 kHz
o 4kHz b 8 Kz
Robocza temperatura otoczenia maks. +40 °C
Silniki Wspdiczynnik jednoczesnosci Fg = 1
(Tréjfazowe silniki asynchroniczne, (Wszystkie silniki pracujg jednoczesnie ze 100 % moca silnikowa)
asynchroniczne serwo-motory, synchroniczne
serwo-motory)
10.3.2 Konieczny filtr zasilania lub dtawik zasilania
Urzadzenie Filtr zasilania/dtawik zasilania
Typ Prad zasilania [A] Indukcyjnosé [mH] Prad znamionowy [A] | Nr zaméwienia EZN3X...
9341 12 12 12 0120H012
’ 17 ELN30120H017 2)

9342 24 0088H024

2% 0.88 3 ELN30088H035 2
9343 45 0055H045

4 0,35 55 ELN30055H055 2
9327, 8221 42 0,6 54 0060H054
9330, 8224 85 0,3 110 0030H110
E82EV551_4B, E82EV751_4B 24 15 25 1500H003
E82EV152_4B 55 5 7 0500H007
9331 166 0,165 200 0017H200
9328, 8222 46 0,6 54 0060H054
E82EV402_4B 9,5 3,0 13 0300H013
9322 32 9,0 4 0900H004
9332, 8226 175 0,165 200 0017H200
9326, E82EV113_4B 21 1,5 24 0150H024
E82EV752_4B 16 1,5 24 0150H024
8225 100 0,3 110 0030H110
9329, 8223 55 0,55 60 0055H060
E82EV222 4B 6,0 5,0 7 0500H007
E82EV302_4B 7,0 5,0 7 0500H007
9323 6,5 5,0 7 0500H007
8227 228 0,143 230 0015H230
9325, E82EV552_4B 12 3,0 13 0300H013
9324 7 5,0 7 0500H007
9321 4 9,0 4 0900H004

Tab. 10-1 Przepisowe filtry zasilania/dtawiki zasilania dla zasilania w pracy zespolone;j

1) X = A:filtr zasilania stopien odktécenia A (EN55011), X = B: filtr zasilania stopien odkidcenia B (EN55022)

2)  Diawik zasilania

Lenze BAS200VEC PL 20 10-9
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10.3.5 Przyktady kostrukcji

10.3.5.1 4 napedy zasilane za posrednictwem regulatorow napedu (moc statyczna)

Dane napedu
Naped Typ regulatora napedu Silnik Py Wspoétczynnik sprawnosci
Naped 1 9328 22 kW
Naped 2 9325 5.5 kW
Naped 3 E82EV302_4B 3.0 kW n=09
Naped 4 E82EV152_4B 1.5 kW

1. Zapotrzebowanie mocy DC okre$laja;
- Moc stracona Py z Tab. 10-2.

4 [Py
1
Poc = > |7 + Py,

Poc = 22K 1 0pakw + S3KW 4 g o1 kw + 3OKW o + I3KW 4 0 075kW — 34575 kw

2. Pierwsze wejscie okreslaja:
- Pbc1oo% z Tab. 10-2 (@ 10-10)

9328 9325 E82EV302_4B E82EV152_4B
Ppc1o0% 31.4 kW 7.2 kW 4.1 kW 2.0 kW

- Pierwsze wybrane wejscie zasilania to 9328.
- Tzn. jako dodatkowa moc wejsciowa bedzie potrzeba: 34.575 kW - 31.4 kW = 3.175 kW
3. Drugie wejscie zasilania okreslaja;

- Moc wejsciowg dla 9325, E82EV302_4B, E82EV152_4B odczyta¢ z kolumny "9328/8222" w
Tab. 10-2 (@ 10-10)

9325 E82EV302_4B E82EV152_4B
Ppc2 5.0 kW 3.0 kW nie mozliwe

- Moc 9325 jest wystarczjgca.
4. Wynik:

- Ten naped zespolony nalezy podtgczy¢ do sieci pradu trojfazowego za pomocg regulatorow
napedu 9328 i 9325.

10-12 BA8200OVEC PL 2.0 l-enze
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4 napedy zasilane za posrednictwem modutu zasilajagcego i modutu z
odzyskaniem energii 934X (moc statyczna)

Poprzedni przyktad dla 934X:

Dane napedu
Naped Typ regulatora napedu Silnik Py Wspoétczynnik sprawnosci
Naped 1 9328 22 kW
Naped 2 9325 5.5 kW
Naped 3 E82EV302_4B 3.0 kW n=09
Naped 4 E82EV152_4B 1.5 kW

1. Zapotrzebowanie mocy DC okre$laja;
- Moc stracona Py z Tab. 10-2 (23 10-10).

PocA

22
0.9

Poc =

kW | 0.64 kw +

5.5

0.9

2. Potrzebny modut zasilajgcy okreslaja:

KW | 021 kW +

3.0 kW
09 T 0.1 kW +

1.5
0.9

kW | 0075 kW = 34.575 kW

Moc 9341 9342 9343
Poc 34.575 kW 34.575 kW 34.575 kW
Pvaasx 0.1 kW 0.2 kW 0.4 kKW
Ppctotal 34.675 kW 34.775 kW 34.975 kW
1. Wejscie zasilania | Ppo100%eaax 7.2kW 14.4 kW 27.0 KW
2. Wejscie zasilania (W) | Ppc2100%9328 134 kW 19.7 kKW 23.0 kW
Ppc2100%9325 2.6 kW 3.8 kW 4.5 kW
Pbc2100%302_48 1.6 kW 2.3 kW 2.7 kW
Ppc2100%152 4B 0.8 kW 1.2 kW 1.4 kW
Maks. mozliwa moc wej$ciowa 25.6 kW 41.4 kW 58.6 kW

- Praca zespolona jest mozliwa z 9342 lub 9343. Poniewaz Ppccaik. jest wieksza jak
Pbc100%934x, Zespoét powinien byé zasilany na drugim wejsciu. Wybor modutu zasilajacego i
modutu z odzyskaniem energii zalezy od potrzebnej mocy odzyskiwane;.

3. Drugie wejscie zasilania okreslaja:
- Zespot z 9342: Drugie wejscie zasilania na 9328, trzecie na E82EV152_4B
- Zespot z 9343: Drugie wejscie zasilania na 9328

BA8200VEC

PL

2.0
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Rada!

Zasilanie za pomocg modutu zasilania i modutu z odzyskaniem energii posiada wiele zalet w
stosunku do zasilania za pomoca regulatora napedu, jesli

e konieczna jest dodatkowa moc hamowania,
e moc hamowania musi by¢ odprowadzana bez powstania ciepta,
e liczba zasilaczy sieciowych i zwigzany z tym naktad na okablowanie moze by¢ zredukowany.

Optymalna "kombinacja” centralnego i zdecentralizowanego zasilania zawsze zalezy od zadania
napedu.

Przyktad: Przy matej mocy hamowania i wysokiej mocy napedu mozna dobra¢ modut zasilania i
modut z odzyskaniem energii tylko do mocy hamowania. Brakujgca moc napedu jest dostarczana
decentralnie za pomocg regulatorow napedu podtgczonych do zespotu.

Stop!

Nigdy nie nalezy podtgcza¢ réwnolegle modutow zasilania i modutdw z odzyskaniem energii,
poniewaz moze dojs¢ do ich zniszczenia.

10-14 BA8200OVEC PL 2.0 l-enze
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Dobor procesé6w dynamicznych

Stop!

e Uwagi zawarte w niniejszym rozdziale dotyczg tylko skoordynowanych i sztywnych ruchow! W
innych przypadkach naped zespolony nalezy dobra¢ wedtug mocy statycznej. (3 10-12, 10-13)

e Regulatory napedu mogg zosta¢ zniszczone podczas pracy, jesli nie zostang prawidtowo
dobrane do dynamicznych proceséw.

Jesli w napedzie zespolonym uwzglednione zostang dynamiczne procesy (silniki pracujg ze zmienng
moca), to mozna zmniejszy¢ ilos¢ wejs¢ zasilania.

Decydujace dla doboru miejsc zasilania sg moc ciggta Ppc i moc szczytowa Ppgks zespotu
napedowego:
1. Wyliczenie potrzebnej mocy ciagtej
- Graficznie: Metoda graficzna dostarcza na ogét doktadnych wartosci. (&3 10-16)
- Wyliczenie przyblizone
Wazne

n
Z(Pi : ti) Wyliczenie przyblizone nie obowigzuje przy zespotach napedowych o bardzo zmiennych obcigzeniach lub
=1 przy regulatorach napedu z przerwami spoczynkowymi!

Poc T T[s]: Czas cyklu
P; [W]: Cze$ciowa moc silnikowa podczas cyklu
tj [s]: Czas trwania P; podczas cyklu

2. Graficzne wyliczenie mocy szczytowej (I 10-16)
3. Nalezy uwzgledni¢ moc stracong

- Przy wyliczaniu mocy ciggtej i szczytowej nalezy uwzglednic straty mocy wszystkich
regulatoréw napedu w napedzie zespolonym. (£3 10-10)

4. Wybra¢ wejscia zasilania.

- Wybra¢ regulator napedu i/lub modut zasilania i moduty z odzyskaniem energii (23 10-12,
10-13)

- Nalezy pamieta¢, ze maksymalne przecigzenie (maks. 60 s) wejs¢ zasilania musi by¢
wieksze jak szczytowa moc catego napedu zespolonego.

BA8200OVEC PL 2.0 10-15
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P,
t
P,
t
P
P
Py
t
P
g t t, 3
T
Przykiad z 2 napedami przyspieszanymi lub hamowanymi jednoczesnie
P1 Moc pierwszego napedu
P2 Moc drugiego napedu
P Moc zsumowana
PBmaks Szczytowa moc hamowania zespotu napedowego
Prmaks Szczytowa moc napedu zespotu napedowego
Poc Moc ciagta
P ]
| t

v

IP 4

P
el

Bmax -

Przykiad z 2 napedami przyspieszanymi lub hamowanymi z przesunieciem czasowym

P1 Moc pierwszego napedu

P2 Moc drugiego napedu

>P Moc zsumowana

PBmaks Szczytowa moc hamowania zespotu napedowego
Prmaks Szczytowa moc napedu zespotu napedowego
Poc Moc ciagta

W przyktadzie RYS.10-3 potrzebna moc szczytowa (Pmaks | PBmaks) jest wyzsza jak w przyktadzie
RYS.10-2.

BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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10.4 Centralne zasilanie (jedno wejscie zasilania)

Zasilanie w obwodzie posrednim DC regulatora napedu poprzez +Ug, -Ug odbywa sie za
posrednictwem jednego centralnego wejscia zasilania. Zrédtami zasilania moga byc¢:

e Dla zespotu regulatorow napedu 240 V
- Jedno zrédio DC
e Dla zespotu regulatoréw napedu 400 V
- Jedno zrédio DC
- Jeden modut zasilania i modut z odzyskaniem energii
- Jeden regulator napedu z rezerwg mocy

10.4.1 Centralne zasilanie za pomoca zewnetrznego zrédta DC

PE
Fal |Fs Fal LFs

(Il 01

PE|L1|L2|L3|—UG ItUG PEIL1|L2|L3I-UG +UG]

A1 A2
ulviw ulviw
RYS.10-4 Schemat ideowy: Naped zespolony z regulatorami napedu 240 V z centralnym zasilaniem za pomoca zewnetrznego zrédta
DC
A1, A2 Regulator napedu 240 V serii 8200 vector
F4, F5 Bezpieczniki na poziomie DC 1 10-6)
Stop!

Dla zapewnienia niezaktéconej pracy zespolonej powinny by¢ spetnione nastepujgce warunki:
e Generalne $rodki zaradcze (3 10-2)
e Przebieg napiecia +Ug — PE / -Ug — PE musi by¢ symetryczny!

- Regulator napedu zostanie zniszczony, jesli +Ug lub -Ug bedzie uziemiony.

Lenze BAS8200VEC PL 2.0 10-17
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10.4.2 Centralne zasilanie za pomoca modutu zasilania i modutu z odzyskaniem
energii 934X regulatoréw napedu 400 V
K1

L1 T~

L2 }

L3 ~

N

00
F4 | F5 F4| F5 F4 | F5
ST @rd =) | [T = =] 6 B = =T =] R [
934X A1 A2
Z3
ulv|w .l u | v[w
X2 )
M
PE PE\ 3~
RYS.10-5 Schemat ideowy: Naped zespolony z regulatorami napedu 400 V z centralnym zasilaniem za pomocg modutu zasilania i
modutu z odzyskaniem energii 934X
A1, A2 Regulator napedu 400 V serii 8200 vector, 8220 lub 9300
Z1 Filtr/dtawik zasilania L3 10-9)
z3 Modut zasilania i modut z odzyskaniem energii 934X
F1..F3 Bezpieczniki sieciowe L1 10-6)
F4, F5 Bezpieczniki na poziomie DC 1 10-6)
K1 Gtéwny stycznik
10-18 BA8200VEC PL 2.0 Lenze
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10.5 Zdecentralizowane zasilanie (wiele wejs¢ zasilania)

Zasilanie w obwodzie posrednim DC regulatora napedu poprzez +Ug, -Ug odbywa sie za
posrednictwem kilku regulatorow napedu podtaczonych réwnolegle do sieci. Dodatkowo przy
sieciach 400 V jest mozliwy jeden modut zasilania i modut z odzyskaniem energii.

10.5.1 Zdecentralizowane zasilanie przy jedno- lub dwufazowym podtaczeniu
zasilania
L1 K10
N/L2 — K10®
PE % 5 = 5
F1| F1+ F1| F1*
i) [

%k
r—
Lo
I
oI
[ H

F4 1F5 F4 1F5
I NI
11 11
PE|L1|L2 L3|—UG +UG] PE|L1|L2 L3|-UG +UG

A1 A2
ulviw ulviw
RYS.10-6 Schemat ideowy: Naped zespolony z regulatorami napedu 240 V ze zdecentralizowanym zasilaniem przy jedno- lub
dwufazowym podtgczeniu zasilania
A1, A2 Regulator napedu 240 V serii 8200 vector
z1,21* Diawik/filtr zasilania €3 10-9)
F1, F1* Bezpieczniki sieciowe L1 10-6)
F4, F5 Bezpieczniki na poziomie DC 1 10-6)
K10, K10* Stycznik sieciowy

F1*,K10*, Z1*  Tylko podtaczeniu do 2AC PE 100 V- 0 % ... 260 V +0 %, 48 Hz -0 %... 62 Hz +0 %

Stop!

Dla zapewnienia niezaktéconej pracy zespolonej powinny by¢ spetnione nastepujace warunki:
e Generalne $rodki zaradcze (3 10-2)

e Podiaczenie takich samych faz po stronie sieci zasilajacej!

e Przy zasilaniu dwufazowym

- Zabezpieczenie kabli i przecigzeniowe za pomocg drugiego odpowiedniego bezpiecznika
sieciowego F1*.

- Zapewni¢ symetrie pradowa i przewodow przez drugi dtawik/filtr zasilania Z1*.
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10.5.2 Zdecentralizowane zasilanie przy tréjfazowym podiaczeniu zasilania
K1
L1 T~
L2 }
L3 ‘
N

S2

I s [
zZ4
-

|re 2NN 2 W |

 —|
—
—
—
—

Iyl (Il

F4| F5
EfE] O FAET] | [TI L T 6k B LT T GFg B
825X/935X A1 A2
Z3
K1 K1
X1 L € : X2 f :
CINH \ CINH \
M M
PE\ 3~ PE\ 3~
RYS.10-7 Schemat ideowy: Naped zespolony podtaczony do sieci tréjfazowej ze zdecentralizowanym zasilaniem i dodatkowym

hamulcem
A1, A2 Regulator napedu 240 V 8200 vector lub regulator napedu na 400 V 8200 vector, 8220 lub 9300
Z1 Dtawik/filtr zasilania 3 10-9)
73 Hamulec (O 12-1)
74 Rezystor hamujacy (3 12-1)
F1,F2, F3 Bezpieczniki sieciowe L1 10-6)
F4, F5 Bezpieczniki na poziomie DC 1 10-6)
K10 Stycznik sieciowy
Radal!

Przy sieciach 400 V mozna zamiast hamulca zastosowa¢ modut zasilania i modut z odzyskaniem

energii 934X. Zaleta: Brak powstawania ciepta przy generatorowym trybie pracy.
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10.6.1

Lenze

Praca zespolona |F7+——

Hamowanie w napedzie zespolonym

Mozliwosci

Jesli w napedzie zespolonym przy generatorowym trybie pracy nie jest odprowadzana odpowiednia
energia hamowania, to wzrasta napiecie w catym obwodzie posrednim. Jesli nastgpi przekroczenie
maks. napiecia obwodu posredniego, to regulator napedu wprowadza blokade impulséw (meldunek
"przepiecie”) i napedy natychmiast stajg. Aby odprowadzi¢ powstajaca energie hamowania, istniejg

réozne mozliwosci:

Stosowane przy

Szczegdlne wiasciowosci

Modut zasilania i modut z
odzyskaniem energii 934X

Dtugim hamowaniu

Energia hamowania powraca do sieci zasilajacej
Brak powstawania ciepta

Modut hamujacy 8251, 8252
lub 9351

Czestym hamowaniu z niskg moca
Rzadkim hamowaniu ze $rednig moca

Zintegrowany rezystor hamujacy
Nie wymaga dodatkowych $rodkéw zaradczych
Przykfad: (21 10-20)

Chopper hamujacy 8253 lub
9352

Czestym hamowaniu z wysoka moca
Dtugich hamowaniach z wysokg mocg

Potrzebny jest zewnetrzny rezystor hamujacy

Rezystory hamujace moga osigga¢ bardzo wysokie
temperatury, ew. potrzebne sg szczegoine $rodki zaradcze
e Przykiad: (21 10-20)

Rezystor hamujacy na
regulatorze napedu

Czestym hamowaniu z niskg moca
Rzadkim hamowaniu ze $redng moca

o Tylko mozliwe w 8200 vector, poniewaz zintegrowany
tranzystor hamujacy
e Patrz takze: (2 11-2)

Stop!

e Mozliwosci odprowadzenia energii hamowania w napedzie zespolonym
- nie taczy¢ ze soba.
- uzyc tylko jeden raz (np. nie wolno uzywac réwnolegle dwéch modutéw hamujgcych).

e Ustawi¢ napiecia zasilania na regulatorze napedu 93XX i na hamulcu 935X na identyczne

wartosci:

- Przy 93XX za pomocg C0173

- Przy 935X za pomocg przetacznikow S1i S2

W przeciwnym razie komponenty zespotu napedowego mogg zostac¢ zniszczone.

BA8200OVEC PL 2.0
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10.6.2 Dobor

e Dobdr komponentéw do trybu hamowania zalezy od ciggtej mocy hamowania, szczytowe;j
mocy hamowania i od aktualnych potrzeb uzytkownika.

e Ciagla moc hamowania i szczytowg mocy hamowania mozna wyznaczy¢ graficznie:

- Przykiad: (23 10-16)
- Rozwazy¢ koncepcje wytacznikdw bezpieczenstwa (jesli wystepuja)

e Zamontowaé wytgcznik zabezpieczajacy przed przegrzaniem, jesli stosowany jest rezystor
hamujacy lub modut hamujacy. Nalezy zastosowac termostaty w rezystorze/module
hamujgcym, aby
- odfgczy¢ od sieci zasilajgcej wszystkie regulatory napedu wystepujace w zespole.

- wprowadzi¢ blokade (CINH) (zacisk 28 = LOW) wszystkich regulatoréw napedu
- Przykiad: (23 10-20)

Rada!

e Hamowanie z przesunieciem w czasie pojedynczych napedéw w zespole moze zmniejszy¢
moc ciggtg i moc szczytowg hamowania.

e Nalezy pamieta¢ o dopuszczalnej przecigzalnosci modutu zasilania i modutu z odzyskaniem
energii oraz o cyklu zataczania rezystora hamujacego.
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11 Tryb hamowania

11.1 Tryb hamowania bez dodatkowych srodkéw

W celu zahamowania matych mas mozna dokona¢ parametryzacji funkcji "Hamowanie pradem
statym DCB” lub "Hamowanie silnika AC”.

e Hamowanie prgdem statym: (&3 7-18)
e Hamowanie silnika AC: (23 7-19)

11.2 Tryb hamowania z tréjfazowym silnikiem wyposazonym w
hamulec

Troéjfazowe silniki z hamulcem powinny by¢ wyposazone w prostownik hamujgcy do uruchomienia
elektromechanicznego hamulca silnika. Dla silnikbw hamujacych firmy Lenze dostepny jest
prostownik hamujacy do hamowania z napigciem znamionowym cewki w wysokosci 180 V DC i
205V DC.

Prostowniki hamujace firmy Lenze wykonane sg w wersji mostka prostownikowego lub jako
prostownik jednokierunkowy. Jako ochrona przepieciowa sg one wyposazone w warystory na
wejsciu i wyjsciu. Ttumik iskrzenia eliminuje napiecia zakiocajace. Przetgczanie odbywa sie po
stronie pradu statego za pomoca przekaznika K1 regulatora napedu. W poréwnaniu z przetgczaniem
po stronie pradu zmiennego uzyskuje sie znaczne skrocenie czaséw zwtoki. Dzigki temu mozna np.
uzyskac pozycjonowanie wytgczenia z drogg hamowania.

Wybor prostownika w zaleznosci od napiecia wejsciowego (U-) i napiecia znamionowego cewki
(Uznam. cewki):

Prostownik hamowania Napiecie wyjsciowe U- [V] Przyktad
Mostek prostownikowy U-=0.90- U~ Uznam. cewki = 205 V-na U~ =230V
Prostownik jednokierunkowy U-=045-U~ Uznam. cewki = 180 V-na U~ =400 V

Mozliwa konfiguracja przekaznika K1:

e CO0415/1 = 6: Prég zadziatania Qn,j, osiagniety (w potaczeniu z QSP)

- Uruchomienie hamowania (QSP) odbywa sie za posrednictwem cyfrowego sygnatu, np. z
wytacznika krancowego lub wstepnego wytacznika krancowego przy dodatkowym ruchu
petzajgcym.

Rada!

e Nalezy stosowa¢ hamulce elektromechaniczne firmy Lenze. Prosimy o kontakt z
przedstawicielem Lenze.

e Przy zasilaniu stalym napieciem hamulec mozna uruchomié bezposrednio przez przekaznik
K1 bez uzycia prostownika hamujgcego. Nalezy przy tym obserwowac obcigzenie stykow w
przekazniku K1.

e Nalezy pamieta¢ aby hamulce pracowaty zwykle w oparciu o zasade pradu ciggtego.
e Hamulce elektromechaniczne nalezy stosowa¢ do koncepcji awaryjnego wytgczania.
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11.3 Tryb hamowania z zewnetrznym rezystorem hamujacym
W celu zatrzymmania wigkszych momentéw bezwtadnosci lub przy dtuzszym trybie generatorowym
konieczny jest zewnetrzny rezystor hamujgcy. Zamienia on mechaniczng energie hamowania w
ciepto.
Zintegrowany w regulatorze napedu tranzystor hamujacy dotacza zewnetrzny rezystor hamujacy,
jesli napiecie w obwodzie po$rednim przekroczy prog przetaczen. W ten sposéb zapobiega sie, ze
regulator napedu na skutek zakitécenia "Przepiecie” uruchomi blokade impulséw a naped stanie. Przy
pomocy zewnetrznego rezystora hamujgcego - hamowanie jest ciggle kontrolowane.
Prég przetaczen mozna dostosowaé do napiecia zasilania przy uzywaniu 400 V regulatora napedu
8200 vector:
Kod Mozliwe ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
[CO174]* Prog przetaczen 100 |78 {1 %} 110 | Nie aktywne w 8200 motec i 240 V regulatorze
tranzystora Zalecane ustawienie napedu 8200 vector (staly prog przetaczen)
hamujacego o 100 % = prog przetaczen 780 V DC
Uzes cotra Yo 110 % = tranzystor hamujacy wyk
[3IPE AC xxx V] %] [V DC] ° b = ,ranzys or amujqcy wytgczony
380 78 608 o Upc = prdg przetaczen w V DC
400 80 624 e Zalecane ustawienie uwzglednia maks. 10 %
415 83 647 przekroczenie napiecia w sieci zasilajacej
440 88 686
460 92 718
480 9% 749
500 100 780
11.31 Wybor rezystoréw hamujacych
Zalecane w tabeli rezystory hamujace firmy Lenze dopasowane sg do danego regulatora napedu (w
odniesieniu do 150 % mocy generatorowej). Spetniajg one wymagania dla wiekszosci zastosowan.
Dla szczegdélnych potrzeb, np. dla wirdbwek, podnosnikéw itd. dany rezystor hamujgcy musi spetnic¢
nastepujace kryteria:
Rezystor hamujacy Zastosowanie
Kryteria Z aktywnym obciazeniem Z biernym obciazeniem
Moc ciggta hamowania [kW] -
S P el > Prats “Me Mim
tzykI 2 tzykI
Pojemnos¢ cieplna [kWs] P o
= Prags “ Ne " Mm " > _maks ° W lee nm-t1
Opor [Q] 2
UDC
Ryy SRs 50— 25—
Pmaks ‘MNe " Nm
Aktywne Moze si¢ samodzielnie poruszy¢ bez wptywu napedu
obcigzenie (np. mechanizmy podnoszenia, odwijarki)
Bierne Samodzielnie zatrzymuije sie bez wplywu napedu
obcigzenie (np. poziome napedy jezdne, wirdwki, wentylatory)
Upc [V] Prog przetaczen tranzystora hamujgcego z C0174
Prmaks [KW] Maksymalna wystepujaca moc ciagta hamowania okre$lona przez uzytkownika
Ne Sprawno$¢ elektryczna (regulator napedu + silnik)
Wartosci orientacyjne: 0.54 (0.25 kW) ... 0.85 (11 kW)
Nm Sprawno$¢ mechaniczna (przektadnia, maszyna)
tq [s] Czas hamowania
teykiu [8] Czas cyklu = czas pomiedzy dwoma nastepujacymi bezpo$rednio po sobie hamowaniami (= t1 + czas pauzy)
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Dane znamionowe zintegrowanego tranzystora hamujacego

Tranzystor hamujacy 240 V regulator napedu
E82EV251_2B ‘ E82EV371_2B ‘ E82EV551_2B ‘ E82EV751_2B ‘ E82EV152_2B | E82EV222 2B
Prog przetaczen Upg [V DC] 375 (state)
Prad szczytowy | [ADC] 0.85 4.0 8.6
Maks. prad ciagty [ADC] 0.85 2.0 5.8
Moc szczytowa [kw] 0.3 1.5 3.2
hamowania przy Upc
Moc ciggta hamowania [kw] 0.3 0.75 2.2
Najmniejszy dopuszczalny | [Q] 470 90 47
rezystor hamujacy Rmin
Redukcja mocy 40 °C < T <60 °C: 2 %/K
1000 m npm < h <4000 m npm: 5 %/1000 m
Cykl zataczen Maks. 60 s hamowania ze szczytowg mocg hamowania, potem co najmniej 60 s pauzy
Zalecany rezystor Nr zam. ERBM470R050W ERBM200R100W ERBM100R150W | ERBM082R200W
hamujacy firmy Lenze
Tranzystor hamujacy 400 V regulator napedu
E82EV551_4B E82EV751_4B ‘ E82EV152_4B E82EV222 4B
Prog przetaczen Upg [V DC] 780 (patrz C0174)
Prad szczytowy | [ADC] 1.9 38 56
Maks. prad ciagty [ADC] 0.96 1.92 28
Moc szczytowa [kw] 15 3.0 4.4
hamowania przy Upc
Moc ciggta hamowania [kw] 0.75 1.5 2.2
Najmniejszy dopuszczalny | [Q] 455 230 155
rezystor hamujacy
Redukcja mocy 40 °C < T <60 °C: 2 %/K
1000 m npm < h <4000 m npm: 5 %/1000 m
Cykl zatgczen Maks. 60 s hamowania ze szczytowg mocg hamowania, potem co najmniej 60 s pauzy
Zalecany rezystor Nr zam. ERBM470R050W ERBM470R100W ERBM370R150W ERBM240R200W
hamujacy firmy Lenze

Dane znamionowe rezystoréw hamujacych firmy Lenze

Rezystory hamujace firmy Lenze

Numer zaméwienia R Moc hamowania Pojemno$ Cykl zataczen Przekrdj poprzeczny
szczytowa ciagla ¢ cieplna przewodow 1)
1) [kW] [kW] [kWs] [mm2] AWG
ERBM470R050W 470 0.3 0.05 7.5 1 17
ERBM470R100W 470 1.0 0.1 15 1 17
ERBM200R100W 200 0.7 0.1 15 1 17
ERBM370R150W 370 1.5 0.15 22.5 1 17
ERBM100R150W 100 1.4 0.15 22.5 1:10 1 17
ERBM240R200W 240 20 0.2 30 | Maks. 15 St hamowania ze 1 17
ERBMO82R200W 82 17 0.2 30 hamoey n‘?:fqu‘tgfnq c 1 17
ERBD180R300W 180 3.0 03 45 |najmniej 150 s odpoczynku 1 17
ERBD100R600W 100 55 0.6 90 1 17
ERBDO082R600W 82 6.5 0.6 90 15 15
ERBDO068R800W 68 8.0 0.8 120 15 15
ERBDO047R01k2 47 11.5 1.2 180 2.5 14

1) Moment dokrecenia zaciskow przytaczeniowych: 0.5 ... 0.6 Nm (4.4 ... 5.3 Ibin)
Nalezy przestrzega¢ krajowych i lokalnych przepiséw (np. VDE 0113, EN 60204)
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Wskazowki dot. instalacji

e Rezystory hamujgce moga by¢ bardzo gorace, mogg sie nawet zapali¢. Dlatego rezystory
hamujace nalezy tak montowac, aby ewentualnie wystepujace bardzo wysokie temperatury nie

uczynity szkdd.
e Zamontowaé wylgcznik zabezpieczajacy rezystor hamujgcy na wypadek przegrzania!

- Nalezy uzy¢ stykow termicznych rezystora hamujacego (np. T1/ T2) jako styki sterujace,
aby odtgczy¢ regulator napedu od sieci zasilajgcej!

- Propozycja podtaczenia: (23 10-20)

Rada!

Ekranowa;we przewody konieczne sg jedynie dla dotrzymania aktualnych norm (np. VDE 0160,
EN 50178).

Schemat potaczen

X2.1|PE| W | V | U |BR2|BRf1

wgsT
e
H
=
=

PES Koricowka ekranowania HF przez podtaczenie PE za pomocg zaciskdw ekranowanych

BAS200VEC PL 2.0 Lenze



12

12.1

Lenze

Akcesoria

mﬁ

Akcesoria
Przeglad
Akcesoria Numer Patrz takze
zamdwienia
Moduty komunikacji dla Klawiatura E82ZBC [ 6-2
:Iiggseésril:ﬁve”: idla Klawiatura z terminalem recznym E82ZBB
Terminal reczny E82ZBH
Przewod faczacy do terminalu recznego 25m E82ZWL025
5m E82ZWL050
10m E82ZWL100
Zestaw montazowy (drzwi) E82ZBHT
Interfejs do komputera RS232/RS485 (LECOM-A/B) EMF2102IB-V001 |2 6-8
Systemowy kabel do komputera RS232 0.5m EWL0048
5m EWL0020
10m EWL0021
Program komputerowy do parametryzacji “Global Drive Control (GDC)” ESP-GDC2
LECOM-B (RS485) EMF21021B-V002
Konwerter poziomu dla RS485 EMF21011B
LECOM-LI ($wiatlowdd) EMF21021B-V003
INTERBUS EMF21111B
PROFIBUS-DP EMF2131IB
Magistrala systemowa (CAN) EMF21711B
Magistrala systemowa (CAN) z oprzyrzadowaniem adresujgcym EMF2172IB
Moduty funkcyjne dla LECOM-B (RS485) E82ZAFL
Sﬁi:ﬁéﬁﬁjﬁw idla Konwerter poziomu dla RS485 EMF21011B
INTERBUS E82ZAFI
PROFIBUS-DP E82ZAFP
Magistrala systemowa (CAN) E82ZAFC 0 91
Standard-1/0 E82ZAFS [ 4-8
Application-1/O E82ZAFA [ 410
Akcesoria do trybu Modut hamujacy 8251 Rezystor EMB8251-E  10-21
hamowania Modut hamujacy 8252 hamujacy EMB8252-E
Modut hamujacy 9351 Zintegrowany EMB9351-E
Chopper hamujacy 8253 EMB8253-E o 11-2
Chopper hamujacy 9352 EMB9352-E
Zewnetrzne rezystory hamujace o 11-2
Prostownik hamujacy w uktadzie mostkowym E82ZWBR1 0o 1141
Prostownik hamujacy w uktadzie jednokierunkowym E82ZWBR3
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12-2

Akcesoria

Dokumentacja
Dokumentacja Numer zaméwienia
niemiecka angielska francuska
Instrukcje obstugi Przemiennik czestotliwo$ci Global Drive 8200 vector EDB82EVD EDB82EVU EDB82EVF
Moduty komunikacji LECOM-A/B (RS232/RS485), EDB2102DB EDB2102UB EDB2102FB
LECOM-B (RS485), LECOM-LI (LWL)
Modut komunikacji INTERBUS EDB2111DB EDB2111UB EDB2111FB
Modut komunikacji PROFIBUS-DP EDB2131DB EDB2131UB EDB2131FB
Moduty komunikacji magistrali systemowej (CAN) EDB2172DB EDB2172UB EDB2172FB
21712172
Moduty funkcyjne magistrali polowej PROFIBUS-DP, EDB82ZAD EDB82ZAU EDB82ZAF
INTERBUS, LECOM-B (RS485)
Katalogi Zapytania dotyczace silnikdw, motoreduktoréw i hamulcow
mechanicznych prosimy kierowa¢ do przedstawiciela firmy
Lenze.
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Lenze




Przykfady zastosowan ®

13 Przyklady zastosowan

13.1 Regulacja cisnienia

Pompa (kwadratowa charakterystyka obcigzenia) powinna utrzymac state cisnienie w rurociggu (np.
zasilanie w wode gospodarstw domowych lub instalacji przemystowych).

Warunki brzegowe

Praca z SPS-em (sterowanie z programowang pamiecia) (wprowadzanie wartosci zadanych
cisnienia, spadek w nocy).

Mozliwa jest regulacja bezposrednio na miejscu.
Nocg cisnienie spada, pompa pracuje wtedy bez regulacji z niskimi i statymi obrotami.

W Zadnym trybie pracy pompa nie moze pracowac przy czestotliwosci wyjsciowej mniejszej
jak 10 Hz (brak smarowania).

Nalezy unika¢ uderzen cisnienia w rurociggu.

Nalezy unikaé¢ rezonansu mechanicznego przy czestotliwosci wyjsciowej ok. 30 Hz.
Zabezpieczenie silnika na wypadek przegrzania.

Meldunek zaktocenia na SPS.

Wyswietlacz gotowosci do pracy i aktualnego cisnienia bezposrednio na miejscu.
Zatrzymanie pompy bezposrednio na miejscu.

Stosowane funkcje

Lenze

Wewnetrzny regulator procesu dla regulacji cisnienia
- Wartos¢ zadana cisnienia z SPS (4 ... 20 mA)
- Aktualne cisnienie z czujnika (0 ... 10 V)

Przetaczanie reczne/zdalne dla trybu regulacyji bezposrednio na miejscu

- Recznie: Zadane ci$nienie za pomoca przyciskéw z funkcjg potencjometru silnika
(UP/DOWN)

- Zdalnie: Zadane cisnienie z SPS
Stata predkos¢ obrotowa (JOG) dla obnizania w nocy (uruchamiane za pomocag SPS-u).

Zabezpieczenie pracy przy braku smarowania (minimalna predko$¢ obrotwa niezalezna od
wartosci zadanej).

tagodny start przy pomocy ramp S.

Ttumienie mechanicznego rezonansu przy pomocy czestotliwosci blokujgce;j.
Kontrola silnika PTC.

Meldunek btedu TRIP za pomocg wyjscia cyfrowego.

Gotowos¢ do pracy wyjscia przekaznikowego.

Wyjscie analogowe, ktére mozna konfigurowa¢ dla wartosci aktualnego cisnienia.
Elektryczna blokada urzadzenia (CINH).
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Konfiguracja dostosowana do potrzeb

e Przeprowadzi¢ identyfikacje silnika. (3 7-29)

Kod

Ustawienia

Nr

Nazwa

Wartos$¢

Znaczenie

WAZNE

C0014 ]

Tryb pracy

3

Sterowanie charakterystyka U/f U ~ f

Kwadratowa charakterystyka ze statym
podwyzszaniem Upin

C0410

Cyfrowe zrédio sygnatow

DOWN

E1

uP

E2

Wejscia przyciskéw “UP” i DOWN”

JOG1/3

E3

Stata predko$¢ obrotowa dla obnizania w nocy

PCTRL1-OFF

E3

Deaktywacja regulatora procesu

Zataczenie statej predko$ci obrotowej
jednoczesnie deaktywuje regulator procesu.

H/Re

Alwlw|p| —

E4

Przetaczanie SPS/tryb regulacji bezposrednio na

miejscu

Analogowe zrédto sygnatéw

Warto$¢ zadana 1
(NSET1-N1)

X3/21

Warto$¢ zadana cisnienia (recznie)

Warto$¢ zadana 2
(NSET1-N2)

MPQOT1-OUT funkcja potencjometru silnika

Warto$¢ zadana cisnienia (zdalnie)

Warto$¢ aktualna
regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)

X3/1U

Warto$¢ aktualna ci$nienia

C0145

Warto$¢ zadana zrédia
regulatora procesu

Catkowita warto$¢ zadana (PCTRL1-SET3)

Gtéwna warto$¢ zadana + dodatkowa wartos$¢
zadana

C0070

Wzmocnienie
regulatora procesu

C0071

Czas zdwojenia
regulatora procesu

C0072

Sktadowa rézniczkowa
regulatora procesu

9

Ew. dostosowaé do procesu.
- Dodatkowe informacje: LA 7-31 i nast. str..

C0074

Whptyw regulatora
procesu

100.0

0.0

{0.1%)

100.0

0238

Wstepne sterowanie
czestotliwoscig

Bez wstepnego sterowania (tylko regulator
procesu)

Regulator procesu ma petny wplyw.

C0419

Swobodna konfiguracja
wyj$¢ analogowych

Analogowe zrédto sygnatéw

1

X3/62 (AOUT1-IN)

8

Warto$¢ aktualna regulatora procesu

C0037

JOG1

17

Staty spadek na ok. 1/3 znamionowych obrotow
silnika.

0239

Dolna czestotliwo$¢
graniczna

10.00

Minimalne obroty niezalezne od warto$ci
zadane;j.

C0182*

Czas integracji
ramp S

0.50s

tagodny rozruch

C0625*

Czestotliwos¢
blokujaca 1

30.00 Hz

C0628*

Zakres pasma
tlumienia
czestotliwosci
blokujacych

10.00 %

W odniesieniu do C0625

Co119

Konfiguracja PTC
wej$cie/rozpoznawanie
doziemienia

PTC wejscie aktywne, TRIP nastepuje

C0415

Swobodna konfiguracja
wyj$¢ cyfrowych

N

Wyjscie przekaznikowe
K1

N

Wyjscie cyfrowe X3/A1

25

Gotdw do pracy

Meldunek btedu TRIP

13-2
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Przykfady zastosowan ®

Potozenia jumperéw na Aplikacja I/0
e Jumper A w potozeniu 7-9 (aktualne cisnienie 0 ... 10 V na X3/1U)

e Usuna¢ jumper B (wprowadzanie wartosci zadanych za pomocg pradu kierujgcego na X3/21),
(obserwowac C0034)

e Wiozyc¢ jumper C w potozeniu 3-5 (wydanie aktualnego cisnienia jako sygnat pradu na X3/62)
e Jumper D w potozeniu 2-4 lub 4-6, poniewaz X3/63 nie jest oblozony.

Radal!
e Dla tego przyktadu zastosowania regulator napedu musi by¢ wyposazony w Aplikacja 1/0,

poniewaz potrzebne sg dwa wejscia.

e Jesli wprowadza sie Zadane ci$nienie za pomocg komputera, klawiatury lub statej wartosci
zadanej (JOG) zamiast za pomocg SPS, to wystarczy jeden Standard 1/0.

Lenze BAS8200VEC PL 2.0 13-3
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RYS.13-1 Schemat ideowy regulacji ci$nienia
@ Stycznik zasilania ® 2 przewodowy czujnik cisnienia @ Pompa

® Analogowy wyswietlacz dla wartosci aktualnej cisnienia ® 3 przewodowy czujnik cinienia Swiecenie = gotéw do pracy
@ Zewnetrzny zasilacz

do ®, ®: nalezy stosowac tylko jeden czujnik cinienia

13-4 BA8200OVEC PL 2.0 l-enze



13.2

13.3

Lenze

Przykfady zastosowan ®

Praca z silnikami o sredniej czestotliwosci

Silniki asynchroniczne o $redniej czestotliwosci stosowane sg wszedzie tam, gdzie potrzebne sg
wysokie i regulowane predkosci obrotowe. Mozliwe zastosowania to frezarki do obrébki drewna,
wentylatory, pompy prozniowe, sprezarki do masy betonowej, napedy szlifierek i polerek.
Wskazowki i rady

e Jesli silnik musi zosta¢ szybko zatrzymany, to przy wysokich momentach bezwtadnosci
konieczne jest zastosowanie zewnetrznego rezystora hamujgcego. (63 11-2)

e Przy silnikach z wlkasnym chtodzeniem zakres regulacji obrotow nalezy tak nastawi¢, aby silniki
te byty zawsze odpowiednio chtodzone (zakres regulacji jako funkcja obcigzenia).

Konfiguracja dostosowana do potrzeb

Kod Nazwa Ustawienie  |Uwagi
C0011 Maks. czestotliwo$¢ wyjsciowa Ustawi¢ warto$¢ podang na tabliczce znamionowe;j silnika, lecz nie wiecej jak
400 Hz.
C0012 Gtéwna warto$¢ zadana czasu Tak nalezy ustawi¢, aby przy$pieszanie odbywalo sig jeszcze ponizej
przy$pieszania granicznego pradu.
C0013 Gtéwna warto$¢ zadana czasu Tak nalezy ustawi¢, aby hamowanie odbywato sig z lub bez zewnetrznego
zwalniania rezystora hamujgcego, unikajac pojawienia sie meldunku “Przepiecie (OU)".
C0014 Tryb pracy -2- Charakterystyka liniowa (najlepsze warunki pracy dla silnikéw o $redniej
czestotliwosci)
C0015 Czestotliwo$¢ znamionowa U/f L 74
C0016 Podwyzszanie Upn Ustawienie w zalezno$ci od obcigzenia przy matych czestotliwosciach.
Zalecane: 0 %
C0018 Czestotliwos¢ przetaczen -3- 16 kHz (dobra tagodna praca tylko przy 16 kHz)
Obserwowa¢ zmniejszanie mocy (4 3-3
C0021 Kompensacja poslizgu 0% Na ogét nie jest potrzebna.
0022 Graniczny Imaks tryb silnikowy Ustawi¢ na znamionowy prad silnika.
Przy krétszych czasach przy$pieszania i wiekszych momentach bezwtadnosci
na 150 %.
€0023 Graniczny |maks tryb 150 % Ustawienie Lenze
generatorowy
C0106 Czas zatrzymania dla DCB Os Hamowanie pradem statym musi by¢ wytaczony!
C0144 Spadek czestotliwosci -0- Brak spadku.
przetaczen

Regulacja potozenia watka tariczagcego (naped liniowy)

Regulacja potozenia watka tariczgcego powoduje w czasie trwania procesu rownomierne naprezenie
materiatu. W opisanym przyktadzie synchronizuje sie predkos¢ tasmy materiatu v, z predkoscig
liniowg v4. Dla zrealizowania tego zadania konieczna jest Aplikacja I/O.

Uzyte funkcje

e Wewnetrzny regulator procesu jako regulator potozenia.

e \Wprowadzenie predkosci liniowej v4 za pomocg X3/1U.

e Wartosc¢ aktualna potozenia watka tariczacego z potencjometru watka za pomocg X3/2U.

e Predkosc regulacyjna za pomocg X3/E3 jako stata czestotliwosc (JOG).

e Wylaczenie regulacji watka tariczacego za pomocg X3/E4 (zewnetrznie), ew. wewnetrznie za
pomocag Qmin (C0017) i C0415/1 = 6.

BA8200OVEC PL 2.0 13-5



Przyktady zastosowan

Konfiguracja dostosowana do potrzeb

e Ustawi¢ podstawowe parametry. ( 5-2)

e Przeprowadzi¢ identyfikacje silnika. (2 7-29)

e Ew. kalibracja wartosci zadanych i aktualnych do danych procesu. (@ 7-51)

Kod Ustawienia WAZNE
Nr Nazwa Wartos¢ Znaczenie
C0410 Cyfrowe zrédio sygnatow
11JOG1/3 3 X3/E3
41QSP 2 X3/E2
19 | PCTRL1-OFF 4 X3/E4
C0412 Analogowe zrédto sygnatéw
1 | Warto$¢ zadana 1 1 X3/1U Predko$¢ liniowa v4
(NSET1-N1)
5 | Warto$¢ aktualna 4 X3/2U Warto$¢ aktualna potozenia watka tariczacego
regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)
C0037 | JOG1 20.00 Stata predko$¢ regulacyjna v dla prowadzenia
materiatu, regulowana indywidualnie.
C0070 | Wzmocnienie 1.00 Dostosowa¢ do procesu
regulatora procesu Dalsze informacje:d 7-31
C0071 | Czas zdwojenia 100
regulatora procesu
C0072 | Sktadowa 0.0
rézniczkowa
regulatora procesu
C0074 | Wptyw regulatora 10.0 %
procesu
C0105 | Czas zwalniania QSP ok.1s Np. jako funkcja wytacznika awaryjnego. Nalezy
tak ustawi¢, aby naped zostat jak najszybciej
zatrzymany. Jesli potrzeba, to nalezy
zastosowac zewnetrzny rezystor hamujgcego.
C0145 [Warto$¢ zadana -1- C0181 (PCTRL1-SET2)
zrédta regulatora
procesu
C0181* | Warto$¢ zadana Wartos¢ z | Watek amortyzujacy nalezy ustawi¢ w zadanym potozeniu, C0181 nie ustawia¢ na “0”, poniewaz wtedy
regulatora procesu 2 C0051 C0051 = odczyta¢ warto$¢ aktualng watka. zadane potozenie zostatoby stworzone w
(PCTRL1-SET2) oparciu o gtéwng warto$¢ zadana.
C0239.! [Dolna czestotliwo$¢ 0.00 Hz Zmiana kierunku obrotdw za pomoca regulatora
graniczna procesu nie jest mozliwa.
0238 | Wstepne sterowanie -1- Wstepne sterowanie (catkowita warto$¢ zadana + regulator Regulator procesu ma ograniczony wptyw.
czestotliwoscig procesu)
Catkowita warto$¢ zadana (PCTRL1-SET3) = Gtéwna warto$¢
zadana + dodatkowa warto$¢ zadana
Regulacja

13-6

Nalezy tak ustawi¢ C0070, C0071, C0072, aby przy recznym odchylaniu watka tariczacego
(= zmiana wartosci aktualnych) szybko i z minimalnym przeregulowaniem osiagna¢ poprzednie

potozenie:

1. X3/E4 = HIGH (zatrzyma¢ regulator procesu), C0072 = 0 (bez wptywu)
2. Ustawi¢ C0070
3. X3/E4 = LOW, C0072 = 0 (bez wpltywu)
4. Ustawi¢ C0071

5. Ustawi¢ C0072

BA8200OVEC PL 2.0

Lenze
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PCTRL1-OFF
JOG1 /3'
QSP,

CINH,

Application-l1/0

000000
prit=t B

dosed

PE L1 L2 L3

RYS.13-2 Schemat ideowy regulacji potozenia watka tariczacego

@  Stycznik zasilania @  Potencjometr watka tariczacego
® Gtéwna warto$¢ zadana ~V4
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® Przyktady zastosowan

13.4 Regulacja predkosci obrotowej

Przyktad

Regulacja predko$ci obrotowej przy pomocy indukcyjnego, jednosciezkowego 3-przewodowego

czujnika (np. Pepperl & Fuchs)

Regulacja predkosci obrotowej powinna skompensowaé odchytki aktualnych obrotow w stosunku do

zadanych wystepujace na skutek wptywu obcigzenia (tryb silnikowy i generatorowy).

Do pomiaru predkosci silnika, wykorzystano czujnik indukcyjny (z kotem zebatym, metalowym kotem
wentylatora lub krzywka). Pomiar jest mozliwy bezposrednio na silniku lub wewnatrz maszyny.

—> 8200

GND1 GND1

Standard-I/O

0. b0 000 o

ﬁ ’62| 7 | 8 | 9 | 7 |20|28|E1|E2|E3|E4|39|A1ISQ‘

]

| J

T
o

L M
@t

)

RYS.13-3 Regulacja predkosci obrotowej przy pomocy czujnika 3-przewodowego

®  Wartos¢ zadana
@  Czujnik 3-przewodowy

8200: 8200 motec lub 8200 vector

Wymagania w stosunku do czujnika predkosci

do regulatora napedu.

Maksymalna czestotliwo$¢ czujnikow indukcyjnych wynosi w zalezno$ci od ich budowy w zakresie od 1 ... 6 kHz.
Nalezy tak dobra¢ liczbe impulséw na obrét w miejscu pomiaru, aby osiagnaé jak najwyzsza czestotliwos¢ wyjsciowa czujnika.

Aby zapewni¢ wystarczajacq dynamike regulacii, przy obrotach znamionowych czestotliwo$¢ wyjsciowa (fat ) powinna byé > 0.5 kHz.

Jesli pobor pradu przez czujnik jest nie wiekszy jak dopuszczona warto$¢ na X3/20, to mozna przytaczy¢ czujnik 3-przewodowy bezposrednio

Rozpoznawanie czestotliwosci wyjsciowej

Z-Nn
fae="60

z = ilo$¢ impulséw na obrot
n = predko$é w miejscu rozpoznania w [min™1]
fakt = czestotliwo$¢ wyjsciowa czujnika w [Hz]

Dopuszczalne impulsy na X3/E1

Ue

15V

«—Te »¢«—Ta —»

+«——— T7>100 ps—>

o Te = zat (HIGH)

o Ta=wyt (LOW)

Dopuszczalny zakres poziomu:

o LOW:0..+3V

e HIGH: +12... +30 V

Dopuszczalny zakres wypetnienia impulséw:
e Te:Ta=1:1doTe:Ta=1:5

Rada!

Mozna zastosowaé kazdy cyfrowy czujnik obrotéw odpowiadajacy

wymogom poziomu i stosunku impulséw.

13-8 BA8200VEC
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Przyktady zastosowan

Konfiguracja dostosowana do potrzeb

e Ustawi¢ podstawowe parametry. ( 5-2)

Kod Ustawienia WAZNE
Wartos¢ Znaczenie
C0410 | Swobodna Konfiguracja wej$cia czestotliwosci X3/E1
konfiguracja
cyfrowych sygnatow
wejsciowych
24 |DFIN1-ON -1-
C0412 | Swobodna Analogowe zrddto sygnatow
konfiguracja
analogowych
sygnatow
wejsciowych
5 | Warto$¢ aktualna -2-
regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)
C0011 | Maksymalna CO074 [%). p p = ilo$¢ par biegunow
czestotliwosé 1+ T) " 60 Mmaks Nmaks = Wymagana predko$¢ maksymalna
wyjéciowa [min-1]
C0014 I | Tryb pracy 2 Sterowanie charakterystyka U/f Dla tych potrzeb dynamika w trybie pracy
“Regulacja wektorowa” jest za niska.
C0019 [Prog zataczen w ok. 0.5 Hz Dopasowac¢ do potrzeb
Auto-DCB
C0021 | Kompensacja 0% Przy trybie regulowanym brak kompensacii
poslizgu poslizgu
C0035* J [Wybor DCB -1- Whprowadzenie pradu hamowania za pomocg C0036
C0036 | Napiecie/prad DCB 50 ... 100 % Dopasowac¢ do potrzeb
C0070 [ Wzmocnienie 1..15 5 = typowe
regulatora procesu
C0071 |Czas zdwojenia 50 ... 500 ms 100 ms = typowe
regulator procesu
C0072 | Sktadowa 0 Nie aktywne
rézniczkowa
regulatora procesu
C0074 [ Wptyw regulatora 2..10% Przyktad e Dopasowac¢ do potrzeb
procesu n.—n 1500 — 1400 o Ustawi¢ 2-krotno$¢ znamionowego poslizgu
0 N - - oy *
Sy = s Sv=""1500 =~ 067%| sinika(2* Syam)
C0106 | Czas postoju 1s o Warto$¢ przyblizona
Auto-DCB e Po tym regulator zostaje zablokowany
C0181* | Warto$¢ zadana e Dopasowac¢ do potrzeb
regulatora procesu 2 o Wprowadzenie przy pomocy klawiatury lub
(PCTRL1-SET2) komputera
e [ 7-33: Inne mozliwo$ci wprowadzania
warto$ci zadanych
C0196* J | Aktywacja -1- DCB aktywne przy C0050 < C0019 i warto$ci zadanej
Auto-DCB <0019
0238 | Wstepne sterowanie -1- Przy pomocy wstepnego sterowania
czestotliwoscig czestotliwoscig
C0239.! | Dolna granica 0 Hz Jednobiegunowo, bez zmiany kierunku obrotéw
czestotliwosci
C0425_I* [ Konfiguracja wej$cia Dopasowac¢ do potrzeb
czestotliwosci X3/E1
(DFIN1)
C0426* | Wzmocnienie
wejscia
czestotliwosci X3/E1
(DFIN1-GAIN)

Lenze
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Przyktady zastosowan

Regulacja (na przykiad w RYS.13-3)
Wejscie czestotliwosci X3/E1

Koto zebate na wale silnika dostarcza 6 impulséw/obrét.
Silnik ma pracowaé przy maks. 1500 min-".
Maksymalna czestotliwo$é na X3/E1 wynosi:

1500  » _
fos 6= 150Hz

Dla wejscia czestotliwosci na X3/E1 uzyskuje sie ustawienie:

e (C0425=-0-
- czestotliwosé =100 Hz
- maksymalna czestotliwos¢ = 300 Hz

Czestotliwos¢ wejsciowa na X3/E1 jest normalizowana do wartosci wstepnie wybranej czestotliwosci
(100 Hz), tzn. wewnetrznie 100 Hz odpowiada czestoliwosci wyjsciowej nastawionej w C0011.

Wzmocnienie C0426

e Po kazdej zmianie C0011 nalezy dopasowac C0426.

e Jesli znana jest liczba krzywek impulséw na obrot:

100 Hz (foouns) 50 Hz fcoazs czestotliwos¢ normalizaci

s === 100 %

C0426 = 150 Hz (f) ~ C0011 fs czestotliwos¢ czujnika przy czestotliwosci wyjSciowej 50 Hz

e Jesli liczba impulséw na obrét nie jest znana, to wzmocnienie, ktére ma by¢ ustawione -
nalezy wyznaczy¢ eksperymentalnie:

1. Ustawi¢ C0238 = 0 lub 1.

2. Ustawi¢ naped na maksymalng zadang czestotliwosé wyjsciowa. Czestotliwos¢ wyjsciowg
okresla sie teraz tylko za pomocg wstepnego sterowania czestotliwoscia.

3. Ustawi¢ wzmocnienie online za pomocag C0426 tak, aby wartos¢ aktualna (C0051)
odpowiadata wartosci zadanej (C0050).

BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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Naped grupowy (praca wielu silnikow)

Do regulatora napedu mozna réwnolegle podtgczy¢ wiele silnikow. Suma mocy pojedynczych
silnikéw nie moze przekroczy¢ mocy znamionowej regulatora napedu.

Instalacja

Kabel silnika podtgcza sie rownolegle np. w skrzynce zaciskowe;.

Kazdy silnik powinien by¢ wyposazony w termostat (zestyk rozwierny), ktory przytaczony jest
szeregowo do X2/T1 i X2/T2 przy pomocy oddzielnego kabla.

Stosowac tylko ekranowane przewody (& 4-3). Potgczy¢ ekran z PE duzg powierzchnig (&3 4-7).
Wypadkowa dtugosé przewodow:

Ires |wypadk.
s = > My x /Sy M, wszystkich diugosci przewodow
Smi liczba przewodéw silnika

Konfiguracja dostosowana do potrzeb

Ustawi¢ podstawowe parametry. (d 5-2)
Tryb pracy C0014 = -2- ew. -4-. (& 7-2)
Wejscie PTC C0119 = -1-. (&3 7-49)

ud
2

8200

listwa zaciskowa/
skrzynka zaciskowa

silnik 1 silnik 2

w1 | 7 |

82vPL012

RYS.134

Lenze

Schemat ideowy napedu grupowego

Rada!

Przy pomocy rozpoznawania braku fazy w silniku mozna kontrolowa¢ przewody silnika i ew.
wystepujace elementy przetgczajgce. (3 14-39, C0597)

BA8200OVEC PL 2.0 13-11
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13.6 Przetaczanie kolejne

Dwie sprezarki chtodnicze zasilajg kilka odbiornikdw zimna nieregularnie zataczajgcych lub
wytgczajacych sie.

Warunki

Sprezarka 1 jest regulowana przy pomocy 8200 motec lub 8200 vector.

Sprezarka 2 podtgczona jest na state do sieci zasilajacej i w zaleznosci od poboru zimna - jest
zatgczana do regulatora lub jest odtgczana od regulatora napedu na sprezarce 1.

Warto$¢ zadana cisnienia w procesie chfodzenia jest na state wprowadzona do regulatora
napedu.

Stosowane funkcje

Odblokowanie / blokowanie regulatora w celu startu lub zatrzymania
Regulator procesu

Stata czestotliwos¢

Programowane wyjscia przekaznikowe

Regulowane progi przetgczen

Przetgczanie zestawow parametrow

Konfiguracja dostosowana do potrzeb

13-12

Ustawi¢ podstawowe parametry. ( 5-2)

Konfiguracja regulatora procesu:

- Optymalizacja regulatora procesu (3 7-31)

- Regulator procesu ma petny wptyw: C0238 = -0-, C0074 = 100 %

- Wartos¢ zadana zrodta regulatora procesu = catkowita warto$¢ zadana: C0145 = -0-

- Wartos$¢ zadana procesu = stata czestotliwos¢ JOG1 (w PAR1 i PAR2 stale uaktywnione za
pomoca X3/E1): C0037 = 50 Hz

Dopasowac zestaw parametréw 1 (PAR1) do potrzeb:

- X3/E1 stale aktywne (LOW-aktywny): C0411 = -1-

- Ustawi¢ prog przetaczen dla dotgczenia sprezarki 2: C0017 = 45 Hz

- Konfiguracja dotaczenia sprezarki 2 za pomocg przekaznika: C0415/1 = 6

Dopasowac zestaw parametrow 2 (PAR2) do potrzeb:

- X3/E1 stale aktywne (LOW-aktywny): C0411 = -1-

- Ustawi¢ prog przetaczen dla odtgczenia sprezarki 2: C0010 = 15 Hz (minimalna
czestotliwosc)

- Konfiguracja odtgczenia sprezarki 2 za pomocg przekaznika: C0415/1 = 24
- Odwrocenie wyjscia przekaznikowego: C0416 = -1-
Przetaczenie PAR (PAR1 o PAR2) za pomoca X3/E2: C0410/13 = 2

BAS200VEC PL 2.0 Lenze
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czujnik
ci$nienia
—1]

sprezarka 1 sprezarka 2

\

aktualna warto$¢
ci$nienia0 ... 10 V
8200

przekaznik K1
i Zewn.

* potaczenie >|:| """"""" \

zasilanie

K1 Standard-I/O
“

GND1 GND1 GND2
i
___________ EE

T jl
\ aktualna warto$¢ Start/Stop
K1T cidnienia 0 ... 10 V

aav( ) ]

zewn. K2

xs\sz‘ 7 \ 8 \ 9 \ 7‘20‘28‘E1‘E2‘E3‘E4‘39‘A1‘59‘
I [ | |

+

K3

------------ 82PLO13

RYS.13-5 Zasada przelgczania sekwencyjnego

8200: 8200 motec lub 8200 vector

Funkcja RYS.13-5

. W PAR1 uruchamia sie przy progu przetaczen 45 Hz K1.
. Jesli K1 pozostaje aktywny dopoki K1T jest uaktywnione, to K2 jest uaktywniony.
. Sprezarka 2 jest dotaczona za pomocg K3. Jednoczesnie nastepuje przetaczenie PAR za pomocg X3/E2 (regulator procesu pracuje dalej, nic na niego nie wptywa).
. Jedli zostanie osiggnieta minimalna czestotliwo$¢ (w zaleznosci od obciazenia), to K1 jest uaktywniony. Po uptywie czasu K1T, K2 jest znowu uaktywniony.
. Sprezarka 2 zostaje odtaczona. Jednoczes$nie zestaw parametréw przetacza sig na PAR1.
K1T opdznia zatgczenia sprezarki 2 (dopasowac zwtoke do procesu).

e U A W N

Lenze BAS8200VEC PL 2.0 13-13



® Przyktady zastosowan

13.7 Sumowanie wartosci zadanych (tryb podstawowego i
dodatkowego obcigzenia)

Przenosniki, pompy itp. czesto pracujg z podstawowg predkosciag, ktéra moze zosta¢ podwyzszona
w razie potrzeby.

Predkosc¢ jest tu okres$lona przez wprowadzenie podstawowej i dodatkowej wartosci zadanej w
regulatorze napedu. Wartosci zadane moga pochodzi¢ z roznych zrédet (np. z SPS-u i potencjometru
wartosci zadanych). Regulator napedu dodaje obie analogowe wartosci zadane i odpowiednio
zwieksza predkos¢ silnika.

Dla fagodnego przyspieszania - rampy przys$pieszania i zwalniania obu warto$ci zadanych mozna
réznie nastawia¢. Rampy gtéwnej wartosci zadanej mozna dodatkowo nastawi¢ w ksztaicie S.
Konfiguracja dostosowana do potrzeb

e Ustawi¢ podstawowe parametry. ( 5-2)

e Konfiguracja sumowania wartosci zadanych: przydzieli¢ wartosci zadane przeznaczone do
sumowania do C0412/1 i C0012/3. (@ 7-35)

e Ustawi¢ ew. rampe gtownej wartosci zadanej w ksztatcie S przy pomocy C0182. (& 7-15)

Rada!

e Mozliwosci wprowadzania wartosci zadanych: (43 7-20 i nast. str.)

e Dodatkowg warto$¢ zadang mozna wyswietlic w C0049 (alternatywnie: wprowadzenie przy
C0412/3 = 0).

e W regulatorze napedu ze Standard I/O np. zadang predkos¢ nalezy wprowadzi¢ za pomocag
komputera, klawiatury, statej czestotliwosci (JOG) lub za pomocg funkcji "potencjometr
silnika”, poniewaz wystepuje tylko jedno wejscie analogowe.

e Jesli stosuje sie Aplikacja 1/0, to dodatkowg warto$¢ zadang mozna zatgczy¢ lub odigczyé
podczas pracy (C0410/31 = 0)

gtéwna
wartos$é
zadana

Rampy S

—>  silnik —> predkos¢

dodatkowa

J O\,
warto$¢ N
/N,

zadana

K35.82M001

RYS.13-6 Zasada sumowania warto$ci zadanych
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Przykfady zastosowan ®

Regulacji mocy (ograniczenie momentu obrotowego)

Regulacja mocy (ograniczenie momentu obrotowego) wytwarza np. staty masowy przeptyw przy
ruchu medidw zmieniajagcych swoj ciezar wiasciwy - na ogot jest to powietrze o réznych
temperaturach.

W regulatorze napedu wstepnie wprowadzony jest graniczny moment obrotowy i predkos¢ zadana.
Wraz ze zmiang ciezaru wiasciwego graniczny moment obrotowy jest utrzymywany przez
automatyczne dopasowanie predkosci. Predkos¢ zadang nalezy ustawi¢ tak wysoko, aby nie miata
ona dziatania ograniczajgcego.

Réznica w stosunku do trybu pracy "Bezczujnikowa regulacja momentu obrotowego ” (C0014 = 5):
Przy bezczujnikowej regulacji momentu obrotowego wstepnie wprowadzony jest staty moment
obrotowy, przy czym nie moze byé przekroczona pewna zdefiniowana granica predkosci
(ograniczenie predkosci).

Konfiguracja dostosowana do potrzeb

e Ustawi¢ podstawowe parametry. ( 5-2)

e Wybrac tryb pracy: C0014 = 5! (m 7-2)

e Konfiguracja granicznego momentu obrotowego: przydzieli¢ C0412/6.

e Konfiguracja zadanej predkosci: przydzielic C0412/1.

- Rada!

l e Ustawi¢ maks. czestotliwos¢ wyjsciowg C0011 na maks. dopuszczalng predkosc. W ten
sposéb predkos¢ nie jest ograniczona, naped pracuje stale zgodnie z ustawiong granicg
momentu obrotowego.

e Graniczny moment obrotowy mozna wyswietlic w C0047.

e Mozliwosci wprowadzenia predkosci i granicznego momentu obrotowego: (i 7-20 i nast. str.)

e W regulatorze napedu ze Standard I/O np. zadang predkos¢ nalezy wprowadzi¢ za pomocg
komputera, klawiatury, statej czestotliwosci (JOG) lub za pomoca funkcji "Potencjometr
silnika”, poniewaz wystepuje tylko jedno wejscie analogowe.

e Czas przyspieszania i moment bezwtadnosci wymagajg rezerwy momentu obrotowego.

e Regulacji mocy nie nalezy stosowa¢ do napeddéw grupowych.

-«
8200 M
-« f
zimne _ / ciezkie > '\ ——3»  przeplyw
powietrze Masow
——3 powietrze zuzyte > wentylator ———» y
ciepte lekkie } m = state
82vPL014
RYS.13-7 Zasada regulacji mocy na przyktadzie wentylatora

Lenze
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Schematy przeptywu sygnatu abe
Suplement
Schematy przeptywu sygnatu
Jak czyta¢ schematy przeptywu sygnatu
Symbol Znaczenie
Powigzanie sygnatéw w ustawieniach firmy Lenze
o) State powiazanie sygnatow

O—— | Wejscie analogowe, moze by¢ swobodnie powigzane z dowolnym wyjéciem analogowym

——O | Wyjscie analogowe

@ | Wejscie analogowe, przy pomocy ktérego mozna powiazaé wylacznie wyjscie potencjometru silnika

—@ | Wyjscie potencjometru silnika

[———— | Wejscie cyfrowe, moze by¢ swobodnie powigzane z dowolnym wyjsciem cyfrowym

—] | Wyjdcie cyfrowe
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Schematy przeptywu sygnatu
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Regulator napedu ze Standard I/O
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14.1.1.1

{1/51%00

11LNo9Ia
=
=
ﬁ va ol LM INO-dIV
:
o
-3
_
.Nv raol M LNO-HIV
ES
S1E°1VISdIV SIETIVIS [91/21%02)
. GL/2L$0D)
<em.k<km&< PIaTIVIS -
€18 LV.ISdIV CIgTIvViS O —._w.;o.n_
218 Lvisdiv ZIgTIViS NYVA- ....O (9> kele]
g Lvisdiv TIgT1vis m.k(kw‘:wﬁon_
cMm k(km&( OlgTIVIiS q.k(kw‘:N;UD
W N 8 LV1SdIV B TIVIS N.F(Fw‘_A_KFUD
n.b N 88°LVLSdIV BEIIVIS TF(p‘ym 179100
M D lglvisdv JE1IViS HNIO-L1¥10a
=1 98'LV1SdIV 0=LNON-LTHLOa
98°'L1VIS
SE'LVLISdIV - 9/21¥00
SELLVIS
e LV.LSdIV S/LL¥0D
va11VIS izivo0)
€8°LV.LSdIV CEIIVIS MMV@M
oive ket e
18'11V1S
08'LV1SdIv 08 TIVIS LIZLY0D
Livis
no-div LT T

1no-LLNoY
LLnov

1/02¥09]

NIVO-LLNOY

[H— o=rodu-(wri<Lown-11810a
OCH— o=Ir944-(Wri>LoWD-11410a
O H— Nwo-(Wri>LoWI)-+ 14100
O H— wWii>LoWF 18100
O H— dii-11d1oa
O H— Nuvm-LdT1T810a
OCH— Nuvmord-i¥L0a =
O H— dWIrNIND-dI¥L-LT¥L0a O g |3
| - ZWNI-IY ) o
CH AQ¥L18L00 dSO/MOD-LT.La [€2/0L 00— @
H— Ao-11uL0a
OCH— Ho-mioa dSOMO-LT4L0a [22/0L#00— 2
ng 9L o
[H— HNIo-178100 Asm ¥vd-1 18100 [PHoLrod—+—/(] O LW NI-HIY ®
0=88600 199 4nu
[H— dwrimdioa ¥lg ¥Yd-114100 [EH0LY0o—(] 1 ARG
[H— 1euvarinaiog 13S34-dI¥L-1T810a [2Horroo—+—] 0O 7 w
[H— osuvd-1d10a craTELoA
0D TL0a 138-dI¥L-178L0a [LHoLP0d—] 5 IV
T‘ - 13S3y-diyL 118791041V
OCH— moo-Nny-118100 HNIOTLTELOT [0L/OVP09) U JES oL TMLOAY
OCH— mo-NNy-L7¥L0a SY/HL 1100 21701500} 0 HNID 684104V
>
OCH— Nny-1w100 dSO-L14L0a [$/01700 H—] 100 2|7
2}
O[H— o=1non-1T10a MOO/MO-L 4100 [€/01%00 H— O S g | 3
O H— LNON=194¥-11410a 178190 [} vaLody | T
dSO [¢——  £871H104IV
THL0a
[l 28 L0
D 18 THLO4IV
[} 08 THLOAIY
O+—(08000 / 1)-1T4L0W NI-dIV
O H— xewrL74L0W
O-——dINS+LNON-LT4LON 800-LTHLOW [5HOLP0OH— ]
O—+—L110A 118100
O-—Lovi-Ld10m aav-Hd-1 Lo [6/21700 FH—O
——170ADQ- L THLOW - -
W‘Bs_,:mpos_ 0OV-LTONVTHION [824700 F—O 5'7'€=59200 5°7'£=59200 5
- - dso
O-H—Lnow-1TLon 13snaion [921900 —O °® [FSO1L0dN  (04000) [8/01¥00moaT om0
LNO-LLOdW [ O
O-——LNON-4TH.LOW LTHLON (11000) aniioan|
y W— 1LOdIN
o
o
=
P
o
% ut {Z]
[H— iov=13s110d | &
O F— NINN-LT810d H 3l
dO1s-11410d [12/01v00o——
OCFH— Nmwo-11Lod Lziotvoot——-{] H el
440-174.10d [6L/0Lv00}——] ™ 3]
LNON-17410d 440--171410d [8L/O0LP0—{] o
O—— ‘i3s-110d 10v-11419d [5721700 O
O—— Lov-17810d 113S4M19d [#/21700 O ZH10L™ 0
O—— 1no-1u1od QavN-L 14194 [£/21700 FH—+O@
1T4.10d
x OTinomma
ueo
NI —
0-944-113SN [9/04700 H—
dOLS-944-113SN [S/04700 H—]
[H— o=rioay-tiasn €/290r-L13SN [2/01700 H— | T
NIVO-INIV
O—— +10007"04000-1L3SN £/100r-L13SN (101700 H—] T/7£003)
v L/EL¥0D]
( v’% 1NON-L13SN 2N-L13sN 22100 H—O@: %mwu_u_o INIV
O!% NI-LO4¥-LLFSN IN-LL3SN [121r00 H—O@ LnoTNY 7 _
LNIV
I L3SN X
1ndino 1NdN

q

82vPLO1

Schemat przetwarzania sygnatu Standard 1/0

RYS.14-1

Len

2.0

PL

BA8200VEC

14-2



Suplement | —=
Schematy przeptywu sygnatu abe

14.1.1.2 Regulator procesu i przetwarzanie wartosci zadanych

Przetwarzanie wartosci zadanych predkosci obrotowej

NSET1

HIRe cwicew QsP| | CINH

bezwzgledne
+480 2 glowna wartos¢ zadana
normowane w ksztalcie S

+100 % = +C0011

czestotliwosci NSETI-RFG1
zaporowa

normowane wprowadzanie o
wartosci zadanych

gléwna wartosci [co1

zadana
% £0p48 24000 = +480 Hz g
(& 1
normowane
NSET1-N2 _Og44 £214= £C0011
®O——{Co0412/2

C0135.80)

JOG1..3
NSET1-JOG 1/3
0 0
NSET1-JOG 2/3
0 21 3

C0135.B5]

NSET1-NOUT

| I

bezwzgledne

NSET1-NADD C0626 C0012
C0627 C0013
C0105

NSET1-RFG1-IN

v
"
w|—~

Regulator procesu i przetwarzanie wartosci zadanych predkosci obrotowej

asP| |CINH PCTRL1
PCTRL1-SET3
*[I] PCTRL1-NMIN|
NSET1-NOUT C0010
! polaczenie gtéwnych i dodatkowych ;
PCTRL1-NADD " OTRRFC! & wartosci zadanye [ | PerRer-amn)
€0 -[Co412/3 P( > C0051
1 peTRL1-SETS (co051] o5
C0049 of
[C0220 |
C0221 K| il PCTRL1-SET=ACT|
C0105
PCTRLI-ACT|
PCTRL1-SET|

PCTRL1-ACT
O+-C0412/5

PCTRL1-SET2
co181

PCTRL1-NOUT

(Co41274]}
PCTRL1-SET1

PCTRL1-l-OFF

[C+{C0410/18]

PCTRL1-STOP
—{-{Co410727}
PCTRL1-OFF

CH-{Co410/1

PCTRL1-OUT

82vPL016

RYS.14-2 Regulator procesu i przetwarzanie wartosci danych Standard 1/0
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14.1.1.3 Regulacja silnika

MCTRL1-VOLT-ADD

O C0412/8 MCTRLA1
MCTRLA1-PHI-ADD
O-{Co0412/9 }
Auto-DCB
PCTRL1-SET3 ] [Aue 51
CO135B14 C0019 CoT07
MCTRL1-DCB [Co106] — C0050
H-{C0410/15 »(>1 — ! MCTRL1-NOUT |
NSET1-RFG1-IN »—{ [ |_MCTRL1-RFG1=NOUT |
<t
0185 ;VICTRL1-MSET=MACT | c
MCTRL1-IMAX
2,3,4 o
C0014 = -2-, -3-: sterowanie charakterystykaU/ f
C0014 = -4-, -5-: regulac MCTRL1-NOUT+SLIP
MCTRL1-MSET 'eg"g o MC OUT+S )
O—{{Co412/6 * s Vector-Control COX52)  MCTRL1VOLT | o
ﬁcoou >
cooa7 PWM 0053 I
PCTRLA-NOUT v Di o047 MCTRL1-DCVOLT |
Cooa? charakte- (C0054]
Imaks | rystyka Uff MCTRLA-IMOT |
¥ K i COQS61  MCTRL1-MOUT |
i M MCTRL1-MACT | J
3 t
coodr C0021] C0011 C0018
2 C0022| C0014 C0144
Zcooa7 C0023| C0015 C0148
C0077]C0035 C0079
C0078 | C0036
€0088
0089
C0090
82vPLO17,

RYS.14-3 Regulacja silnika Standard 1/0O
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Regulator napedu z Aplikacja 1/0

14.1.2

Schemat przetwarzania sygnatu
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14.1.2.2

Suplement
Schematy przeptywu sygnatu

Regulator procesu i przetwarzanie wartosci zadanych

Przetwarzanie wartos$ci zadanych predkosci obrotowej

NSET1-RFG1-STOP

r

NSET1-RFG1-0

C0410/6

glowna wartos¢

HIRe

cwicew|

bezwzgledne
+480Hz

normowane wprowadzanie
wartosci zadanych
CO

bezwzgledne
1240005 480Hz [0

N

normowane
+214 5 C0011

normowane

NSET1-JOG 2/3

zadana
NSETI-N1  [COD46
©0-|[coaizr}
V)
NSET1-N2 €004
€0 [Cod1o2

+100% s +C0011 ]
) zaporowa
& coot
C0140
NSET1-NADD

czestotliwosci

QsP| [CINH
glowna wartos¢ zadana
w ksztalcie S
NSET1-RFG1
NSET1-NOUT

L

NSET1-RFG1-IN

9

PCTRL1-SET1

PCTRL1-I-OFF
Hcoator1g

PCTRL1-STOP

—C0470727
PCTRL1-OFF

PCTRL1-FADING
1410/2¢

> O
>
NSET1-TI 1/3
CH-{Co4t0727
NSET-TI 2/3
[CH—{C0410/28}
Regulator procesu i przetwarzanie wartosci zadanych predkosci obrotowej
5 PCTRL1
PCTRL1-FOLL1-0 QsP | |CINH 92
C+-{C0410725 PCTRL1-SET3
PCTRL1-NADD-OFF PCTRL1-FOLL1 PCTRL1-NMIN
CH{-{C0410/31 I\ * O
PCTRL1-FOLL-OUT ||
NSET1-NOUT 0010
polaczenie gtéwnych i
PCTRL1-NADD "CTRH-RECIY Y a [xro ¥ <[] odatkowyeh wartosci zacanyh m PCTRLI-QMIN|
h QS ~ El y | 1 |xi(1y)| | PCTRL1-SET3
= : C0017
SET \# C0234 o1, {C0017 ]
— PCTRL1-SET=ACT |
C0105 il LA
PCTRL1-RFG2-0 PCTRLA-ACT
[-{C0410732} o
PCTRL1-RFG2-Load | PCTRL1-SET]
[C0410/16 _PID-
CH-Co4 1076} PCTRL1-PID-OUT|
PCTRL1-ACT
O-{Co4T275}] PCTRLA-LIM|
PCTRL1-SET2
PCTRL1-NOUT

sterowanie
inwersja

C0241

CINH

PCTRL1-INV-ON

o
o
O—-coatorto}
o
o

+C0410/30]

Einblendung

L L

PCTRL1-OUT

82vPL019
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14.1.2.3 Regulacja silnika

MCTRL1-VOLT-ADD
O-{{Co4t258 MCTRLA1
MCTRL1-PHI-ADD
O C0412/9
Auto-DCB
PCTRL1-SET3 ] [Auto b 51
(CO135.814 €009 Co107
MCTRL1-DCB [C0106] C0050
CHHCo410/15 > >1 — ! MCTRL1-NOUT |
NSET.RFGIIN +—{ [ |_MCTRL1-RFG1=NOUT |
<t
C0185 ;VICTRL1-MSET=MACT l o
MCTRL1-IMAX
2,3,4 e
C0014 = -2-, -3-: sterowanie charakterystyka U/f MCTRLA-NOUT+SLIP
= -4-, -5-: i K +
MCTRLA-MSET C0014 = -4-, -5-: regula:]a ® o)
O—{coa12/6 T : Vector-Control MCTRL1VOLT |
*coon ! o047 3 7 PWM [C0053] mcTRL1-DCVOLT
PCTRL1-NOUT =\)—>K = { o)
m charakte- [C0054]
[Cooi4d Imaks rystyka U/f MCTRL1-IMOT Lo
= C0056 .
E K i [CO056]  mCTRL1-MOUT o
5 | A MCTRL1-MACT | 3
> t
consr C0027 [ CO071 C0018
N/ C0022| C0014 C0144
Zooar C0023 ] C0015 C0148
C0077[C0035 €0079
C0078]C0036
0088
C0089
0090
[C0245] | [C0252] [00354]
o iy MCTRL1-MSET1=MACT
MCTRLA1-MSETA ) m 51 =
C0250 u
C0253
MCTRL1-MSET2 MCTRL1-MSET2=MACT
[C0251 | <l — o
82vPL020

RYS.14-6 Regulacja silnika Aplikacja I/0
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Tabela kodow

Suplement
Tabela kodow

Rada!

Niniejsza tabela kodow dotyczy takze regulatorow napedu 8200 motec od modelu E82MV ... Vx1x!

e Kody sg jak w "leksykonie” ponumerowane w sposéb rosnacy.

e Niektdre funkcje sg albo state albo dowolnie konfigurowalne. Zalecamy "wolng konfiguracje”,
poniewaz zapewnia ona najwiekszg elstycznosc¢ przy parametryzaciji.

e Poprzeczne odno$niki w kolumnie “WAZNE” prowadza do doktadnego opisu najwazniejszych

kodow.

e Tak nalezy czytaé tabele kodow:

Kolumna Skrot Znaczenie
Kod Cxxxx Kod Cxxxx o Warto$¢ parametru kodu moze by¢ réznie zdefiniowana
y Subkod 1 kodu Crocx w kazqgfm zestawuelparametrowl .
o Warto$¢ parametru jest natychmiast przejmowana
2 Subkod 2 kodu Cxxxx (ONLINE)
Cxxxx* Warto$¢ parametru kodu jest taka sama we wszystkich zestawach parametréw
Cxxxxl Zmieniony parametr kodu jest przejmowany po naci$nieciu C
[Cxxxx] Zmieniony parametr kodu jest przejmowany po nacisnieciu C, jesli regulator jest
zablokowany
(A) Kod, subkod lub wybdr dostepne tylko przy pracy z Aplikacja I/0O
Nazwa Nazwa kodu
Lenze Ustawienie fabryczne firmy Lenze (warto$¢ przy dostawie lub po przepisaniu z ustawieniem
fabrycznym firmy Lenze za pomocg C0002)
-> Kolumna "WAZNE” zawiera dalsze informacje
wybor 1 {1 %} 99 |warto$¢ min. {krok/jednostka} warto$¢ maks.
WAZNE - Krotkie, wazne objasnienia
[0 strona x kieruje na doktadne wyjasnienie

Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0001.! [wybor wprowadzania| -0- |-0- Wprowadzanie warto$ci zadanych za pomocg e DIaC0001=0... 3 obowigzuje: @ 7-20
warto$ci zadanych AIN1 (X3/8 lub X3/1U, X3/11) sterowanie jest zawsze jednocze$nie
(tryb obstugi) mozliwe za pomocg zaciskéw lub
komputera/klawiatury
e Zmiana kodu C0001 kopiowana jest do
-1- Wprowadzanie warto$ci zadanych za pomocg odpowiedniego subkodu kodu C0412.
klawiatury lub kanatu parametréw modutu Wolna konfiguracja w C0412 nie
magistrali AIF zmienia C0001!
o Jesli C0412 dowolnie skonfigurowano
(kontrola C0005 = 255), to C0001 nie ma
5 W S —— wplywu na 0412
-2- prowadzanie warto$ci zadanych za pomocg e C0001 = 3 musi by¢ ustawiony dia
AINT (X3/8 lub X3/1U, X3/11) wprowadzania warto$ci zadanych za
pomocg kanatu danych procesu modutu
magistrali AIF! W przeciwnym razie dane
- — procesu nuie zostang wykorzystane
-3- Whprowadzanie warto$ci zadanych za pomoca o
e o Moduty magistrali AIF to INTERBUS 2111,
kanatu danych procesu modutu magistrali AIF PROFIBUS-DP 2131, magistrala
systemowa (CAN) 2171/2172,
LECOM-A/B/LI 2102
Lenze BAS200VEC ~PL 2.0 14-9
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
[C0002]* | Transfer zestawu -0- |-0- funkcja wykonana L 7-53
parametrow Zestawy parametrow regulatora napedu
-1- ustawienie fabryczne firmy Lenze = PAR1 Nadpisa¢ wybrany zestaw parametrow
-2- ustawienie fabryczne firmy Lenze = PAR2 regulatora napedu przy pomocy fabrycznie
-3- ustawienie fabryczne firmy Lenze = PAR3 Zaprogramowane] nastawy
-4- ustawienie fabryczne firmy Lenze = PAR4
-10- klawiatura = PAR1 ... PAR4 Nadpisa¢ wszystkie zestawy parametrow
regulatora napedu przy pomocy danych
klawiatury
-11- klawiatura = PAR1 Nadpisa¢ poszczegélny zestaw parametréw
12- klawiatura = PAR2 r;gu!atora napedu przy pomocy danych
13 Kawiatura = PAR3 awiatury
-14- klawiatura => PAR4
-20- PAR1 ... PAR4 = klawiatura Skopiowa¢ wszystkie zestawy parametrow
regulatora napedu do klawiatury
Zestawy parametréw modutu funkcyjnego na FIF Nie dla Standard 1/O lub magistrali
systemowej (CAN)
-31- ustawienie fabryczne firmy Lenze = FPAR1 Nadpisa¢ wybrany zestaw parametrow
-32- ustawienie fabryczne firmy Lenze = FPAR2 fzgl:ftg; gaZ%deU fi;féy gor??eocy nastawy
33 ustawienie fabryczne firmy Lenze = FPAR3 Zaprogramowanej fabryczni
-34- ustawienie fabryczne firmy Lenze = FPAR4
-40- klawiatura = FPAR1 ... FPAR4 Nadpisa¢ wszystkie zestawy parametrow
modutu funkcyjnego przy pomocy danych
klawiatury
-41- klawiatura = FPAR1 Nadpisa¢ poszczegélny zestaw parametrow
4 klawiatura = FPAR2 Eody’ru funkcyjnego przy pomocy danych
43 Kawiatura = FPAR3 awiatury
-44- klawiatura => FPAR4
-50- FPAR1 ... FPAR4 = klawiatura Skopiowa¢ wszystkie zestawy parametrow
modutu funkcyjnego do klawiatury
Zestawy parametréw regulatora napedu + modutu Nie dla Standard 1/O lub magistrali
funkcyjnego na FIF systemowej (CAN)
Przy pracy z Aplikacja I/O nalezy zawsze
razem przenosi¢ zestawy parametrow
regulatora napedu i Aplikacja 1/0!
-61- ustawienie fabryczne firmy Lenze = PAR1 + Nadpisa¢ poszczegdlne zestawy parametrow
FPAR1 przy pomocy nastawy zaprogramowanej
62 Ustawienie fabryczne firmy Lenze = PAR2 + fabrycznie
FPAR2
-63- ustawienie fabryczne firmy Lenze = PAR3 +
FPAR3
-64- ustawienie fabryczne firmy Lenze = PAR4 +
FPAR4
-70- klawiatura = PAR1 ... PAR4 + FPAR1 ... FPAR4 | Nadpisa¢ wszystkie zestawy parametréw
przy pomocy danych klawiatury
-71- klawiatura = PAR1 + FPAR1 Nadpisa¢ poszczegolne zestawy parametrow
-72- klawiatura = PAR2 + FPAR2 przy pomocy danych klawiatury
-73- klawiatura => PAR3 + FPAR3
-74- klawiatura => PAR4 + FPAR4
-80- PAR1 ... PAR4 + FPAR1 ... FPAR4 = klawiatura |Skopiowa¢ wszystkie zestawy parametréw do
klawiatury
C0003* ] [Trwale zapisa¢ 1 -0- nie zapisywa¢ parametréw w pamieci EEPROM Utrata danych po wytaczeniu zasilania
parametry -1- zawsze zapisywaé parametry w pamigci EEPROM [e Aktywne po kazdym zatgczeniu zasilania
o Cykliczna zmiana parametréw za pomocg
modutu magistrali jest niedozwolona
14-10 BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0004*  [Bargraf 56 mozliwe wszystkie kody e Bargraf wskazuje po zatgczeniu zasilania
56 = wykorzystanie urzadzenia (C0056) wybrang warto$¢ w %
o Zakres -180 ... +180 %
o Wyswietlacz wskazuje C0517/1
C0005.! | Stata konfiguracja -0- Zmiana kodu C0005 kopiuje sie¢ do [ 7-35
analogowych odpowiedniego subkodu kodu C0412.
sygnatéw Wolna konfiguracja w C0412 ustawia
wejsciowych C0005 = 255!

-0- Warto$¢ zadana dla sterowania predkoscig
obrotowg za pomoca X3/8 lub X3/1U, X3/1I

-1- Warto$¢ zadana dla sterowania predkoscig
obrotowg za pomoca X3/8 z sumowaniem warto$ci
zadanych poprzez wejscie czestotliwosci X3/E1

-2- Warto$¢ zadana dla sterowania predkoscig
obrotowg za pomoca wejscia czestotliwosci X3/E1
z sumowaniem warto$ci zadanych poprzez X3/8

-3- Warto$¢ zadana dla sterowania predkoscig
obrotowg za pomoca wejécia czestotliwosci X3/E1,
ograniczenie momentu obrotowego poprzez X3/8
(regulacja mocy)

-4- Warto$¢ zadana dla bezczujnikowej regulacii Aktywne tylko jesli C0014 = -5-
momentu obrotowego poprzez X3/8, ograniczenie | (wprowadzanie momentu obrotowego)
predkosci obrotowej poprzez C0011

-5- Warto$¢ zadana dla bezczujnikowej regulacii
momentu obrotowego poprzez X3/8, ograniczenie
predkosci obrotowej poprzez wejscie
czestotliwosci X3/E1

-6- Praca regulowana; warto$¢ zadana poprzez X3/8 z
cyfrowym sprzezeniem zwrotnym poprzez X3/E1

-1- Praca regulowana; warto$¢ zadana poprzez X3/8 z
analogowym sprzezeniem zwrotnym poprzez
X3/E1

-200- Wszystkie cyfrowe i analogowe sygnaty wejsciowe [C0410/x =0 i C0412/x =0
pochodzg z moduty funkcyjnego INTERBUS lub
PROFIBUS

-255- W C0412 skonfigurowano swobodnie Tylko wys$wietlacz

C0005 nie zmienia¢, poniewaz mozna utraci¢
dane w C0412
Lenze BAS200VEC ~PL 2.0 14-11
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE

Nr Nazwa Lenze |Wybor

C0007_] | Stata konfiguracja -0- E4 E3 E2 E1 m 7-42

wejs¢ cyfrowych 0- CWICCW  DCB JOG2/3  JOG1/3 |e Zmiana kodu C0007 kopiuje sig do
- CWI/CCW PAR 10G2/3 J0G1/3 odpowiedniego subkodu kodu C0410.
2- CWICCW __ QSP___JOG23__ JOGIB | pina konfiguracia w COH10 ustawia
3- CWICCW  PAR DCB JOG13 |4 G = obroty w prawo
4- CWICCW  QSP PAR JOG1/3 |e CCW = obroty w lewo
-5- Cw/ccw DCB TRIP-Set  JOG1/3 [e DCB =hamowanie pradem statym
6- CWICCW  PAR _ TRIP-Set  JOG1/3 |e PAR = przefaczenie (PAR1 < PAR2)
- CWICCW  PAR DCB  TRIP-Set PAg; = LPZV{ PARZK= Hp'i'% AR
8 CWICCW  QSP PAR  TRIP-Set mups%]yeé ’;'bf:;;y%nk py PAR"
9 cw/ccw Qsp TRIP Set  JOG1/3 - Konfiguracje z "PAR” sg dopuszczalne
10- CW/CCW  TRIP-Set uP DOWN tylko przy C0988 = -0-
11- CW/CCW DCB UP DOWN |® JOG1/3, JOG2/3 = wybdr statych wartosci
12 CWICCW  PAR up DOWN jgg? y ng1/3 = HIGH, JOG2/3 = LOW
13- cwiccw  Qsp up DOWN JOG2: JOG1/3 = LOW, JOG2/3 = HIGH
A4 CCW/QSP CW/QSP  DCB JOG1/3 JOG3: JOG1/3 = HIGH, JOG2/3 = HIGH
15 CCW/QSP  CW/QSP  PAR JOG1/3 | QSP = Quickstop
16- CCW/QSP  CW/QSP  JOG2/3  JOG1/3 |® TRIP-Set=zewnetrzna usterka
a7 CCWI/QSP CWiQsSP PAR DCB o UP/DOWN = funkcje potencjometru silnika
18- CCWIQSP CWIQSP PAR  TRiP-Set |® H/Re = przelgoznik Hand/Remote
9- COWIQSP CWIQSP  DCB TRIPSet |* [C hLI-HOFF = wylaczy¢ udziat |
regulator procesu

-20- CCW/QSP CW/QSP  TRIP-Set  JOG1/3 |e DFIN1-ON = cyfrowe wejscie
21 CCW/QSP  CW/QSP uP DOWN czestotliwosci 0 ... 10 kHz
-22- CCW/QSP  CW/QSP upP JOG1/3 |® PCTRL1-OFF = wytaczy¢ regulator
-23- HRe  CWICCW  UP DOWN procesu
24- HIRe PAR uP DOWN
-25- HIRe DCB uP DOWN
-26- HIRe JOG1/3 uP DOWN
21- HRe  TRIP-Set uP DOWN
-28- JOG2/3 JOG1/3  PCTRL1-I-0FF DFIN1-ON
-29- JOG2/3 DCB PCTRL1-I-0FF  DFIN1-ON
-30- JOG2/3 QSP PCTRL1-I-0FF  DFIN1-ON
-31- DCB QSP PCTRL1-I-0FF  DFIN1-ON
-32- TRIP-Set QSP PCTRL1-I-0FF  DFIN1-ON
-33- QSP PAR PCTRL1-I-0FF  DFIN1-ON
34 CW/QSP  CCW/QSP _ PCTRLI--OFF DFINT-ON
-35- JOG23  JOG1/3 PAR  DFIN1-ON
-36- DCB QspP PAR  DFIN1-ON
37 JOG1/3 QspP PAR  DFIN1-ON
-38- JOG1/3 PAR  TRIP-Set DFINT-ON
-39- JOG23  JOG1/3  TRIP-Set DFIN1-ON
-40- JOG1/3 QSP  TRIP-Set DFIN1-ON
41 JOG1/3 DCB  TRIP-Set DFINT-ON
42 QspP DCB  TRIP-Set DFIN1-ON
43 CWICCW  QSP  TRIP-Set DFIN1-ON
44 uP DOWN PAR  DFIN1-ON
45 CWICCW  QSP PAR  DFIN1-ON
-46- HIRe PAR QspP JOG1/3
47- CW/QSP  CCW/QSP  HiRe JOG1/3
-48- PCTRL1- OFF DCB PCTRL1-I-0FF  DFIN1-ON
49- PCTRLI-OFF  JOG1/3 QSP DFINT-ON
-50- PCTRL1-OFF  JOG1/3  PCTRL1-I-0FF DFIN1-ON
-51- DCB PAR PCTRL1-I-0FF  DFIN1-ON
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0007 ! | Stata konfiguracja -0-  [-255- W C0410 skonfigurowano swobodnie Tylko wys$wietlacz
(ciag |wejs¢ cyfrowych C0007 nie zmienia¢, poniewaz mozna utraci¢
dalszy) dane w C0410
C0008_! | Stata konfiguracja -1- Zmiana kodu C0008 kopiuje sie¢ do 0 7-44
wyj$¢ przekaznika C0415/1. Wolna konfiguracja w C0415/1
K1 (Relay) ustawia C0008 = -255-!
-0- gotéw do pracy (DCTRL1-RDY)
-1- meldunek usterki TRIP (DCTRL1-TRIP)
-2- silnik pracuje (DCTRL1-RUN)
-3- silnik pracuje / obroty w prawo
(DCTRL1-RUN-CW)
-4- silnik pracuje / obroty w lewo
(DCTRL1-RUN-CCW)
-5- czestotliwos¢ wyjsciowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
-6- warto$¢ zadana czestotliwosci osiagnieta
(MCTRL-RFG1=NOUT)
-1- Qin-prog osiagniety (PCTRL1-QMIN)
-8- Imaks -granica osiagnieta (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: warto$¢ zadana momentu
obrotowego osiggnieta
9- przegrzanie (Oax -5 °C) (DCTRL1-OH-WARN)
-10- TRIP lub Qpjp lub blokada impulséw (IMP)
(DCTRL1-IMP)
-11- PTC-ostrzezenie (DCTRL1-PTC-WARN)
-12- prad silnika < prog pradu (DCTRL1-IMOT<ILIM) Kontrola paska klinowego
-13- prad silnika < prog pradu i osiggniety prog Qmin Pr‘,id pozomy silnika = C0054
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN) Prog pradu = C0156
-14- prad silnika < prog pradu i generator
przyspieszania 1: wejcie = wyjécie
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG1=0)
-15- ostrzezenie przerwa fazy silnika
(DCTRL1-LP1-WARN)
-16- osiggnieta minimalna czestotliwo$¢ wyj$ciowa
(PCTRL1-NMIN)
-255- w C0415/1 skonfigurowano swobodnie Tylko wys$wietlacz
C0008 nie zmienia¢, poniewaz mozna utraci¢
ustawienia w C0415/1
C0009* J [Adres urzadzenia 1 1 {1} 99 [Tylko dla modutéw komunikacji na AlF:
LECOM-A (RS232), LECOM-A/B/LI 2102,
PROFIBUS-DP 2131, magistrala systemowa
(CAN) 2171/2172
C0010 |Minimalna 0.00 {0.00 {0.02 Hz} 480.00 | C0010 nie dziata przy bipolarnym m 7-13
czestotliwosé > 14.5Hz wprowadzaniu wartoci zadanych
wyjsciowa (-10...+10V)
e (C0010 nie dziata na AIN2
€0011 |Maksymalna 50.00 (7.50 {0.02 Hz} 480.00 | > Zakres regulacji predkosci 1: 6 dla
czestotliwosé > 87Hz motoreduktoréw Lenze: Przy pracy
wyjsciowa motoreduktoréw Lenze nalezy koniecznie
ustawic.
Lenze BAS200VEC ~PL 2.0 14-13
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0012 [Gtéwna wartos¢ 5.00 (0.00 {0.02 s} 1300.00 | Odniesienie: zmiana czgstotliwosci [m 7-15
zadana czasu 0Hz ... C0011
przy$pieszania e Dodatkowa warto$¢ zadana = C0220
e (Czasy przy$pieszania mozna uaktywnic¢
za po$rednictwem sygnatow cyfrowych =
C0101
C0013 [Gtéwna wartos¢ 5.00 (0.00 {0.02 s} 1300.00 | Odniesienie: zmiana czestotliwosci
zadana czasu C0011 ... 0Hz
zwalniania o Dodatkowa warto$¢zadana= C0221
e (Czasy zwalniania mozna uaktywni¢ za
po$rednictwem sygnatow cyfrowych =
C0103
C0014_l | Tryb pracy 2- |2 sterowanie charakterystykg U/f U ~ f Liniowa charakterystyka ze statym o 7-2
podwyzszaniem Upin
-3- sterowanie charakterystykg U/f U ~ f2 Liniowa charakterystyka ze statym
podwyzszaniem Upin
-4- regulacja wektorowa Przy pierwszym wybraniu nalezy przy
-5- bezczujnikowa regulacia momentu obrotowego z | Pomocy C0148 zidentyfikowac parametry
ograniczeniem predkosci obrotowej silnika ) o . .
o warto$¢ zadana momentu obrotowego przy W przeciwnym razie nie bedzie mozna
pomocy CO412/6 uruchomic
e ograniczenie predkosci obrotowej poprzez
warto$¢ zadang 1 (NSET1-N1), jesli C0412/1
jest obtozone, jesli nie to poprzez maksymalng
czestotliwos¢ (C0011)
C0015 [Czestotliwosé 50.00 |7.50 {0.02 Hz} 960.00 | Ustawienie dotyczy wszystkich L 74
znamionowa U/f dopuszczalnych napie¢ zasilajacych
C0016 |Podwyzszanie Unn 0.00 {0.2 %} 40.0 | > W zaleznosci od urzadzenia 075
Ustawienie dotyczy wszystkich
dopuszczalnych napie¢ zasilajacych
C0017 |Prog zadziatania 0.00 {0.00 {0.02 Hz} 480.00 | Odniesienie: warto$¢ zadana
Qmin
C0018. | Czestotliwos¢ 2- |-0- 2kHz m 77
przetaczen - 4 kHz
-2- 8 kHz
-3- 16 kHz
C0019 (Prog zadziatania 0.10 {0.00 {0.02 Hz} 480.00 | DCB = hamowanie pradem statym o 718
Auto-DCB 0.00 s = Auto-DCB nie aktywne
C0021 | Kompensacja 0.0 [-50.0 {0.1 %} 50.0 [0 7-6
poslizgu
€0022 | Granica Imaks tryb 150 |30 {1 %} 150 m 714
silnikowy
C0023 | Granica Imaks tryb 150 |30 {1 %} 150 [C0023 = 30 %: funkcja nie aktywna, jesli
generatorowy C0014 = -2-, -3-:

C0026* | Offset wejscie 0.0 |-200.0 {0.1 %} 200.0 | Nastawa dla X3/8 lub X3/1U, X3/11 o 7-21
analogowe 1 e (Gorna granica zakresu warto$ci zadanych
(AIN1-OFFSET) z C0034 odpowiada 100 %

e (0026 i C0413/1 sq takie same

C0027* | Wzmocnienie 100.0 |-1500.0 {0.1 %} 1500.0 @ Nastawa dla X3/8 lub X3/1U, X3/1I
wejscia e 100.0 % = wzmocnienie 1
analogowego 1 e Qdwrotne wprowadzanie wartoci
(AINT-GAIN) zadanych przez ujemne wzmocnienie i

ujemny Offset
e (0027 i C0414/1 sq takie same
C0034* ] Zakres 0- |-0- 0..5V/0..10V/0..20mA e Zwrdci¢ uwage na pofozenie przefacznika (3 7-21

wprowadzania - 4 20mA modutu funkcyjnego!
wartoéci zadanych e (0034 = -2-:
Standard /0 (X3/8) 2 10... +10V  C0010 nie czynne

-3- 4 ... 20 mA kontrola przerwania przewodu

(TRIP Sdb5, jesli | <4 mA)
-4- ... -13- zarezerwowane
14-14 BAB200VEC ~PL 2.0 Lenze
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0034* ] Zakres Zwrdci¢ uwage na potozenie przetacznika o 7-21
(A) wprowadzania modutu funkcyjnego!
warto$ci zadanych
Aplikacja I/0
1 1X3/1U, X3/1l 0- |-0- napiecie jednobiegunowo 0...5V/0...10V
2 [X3/2U, X3/2I -1- napiecie dwubiegunowo -10 ... +10 V Minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa (C0010)
nie czynna
-2- prad 0 ... 20 mA
-3- prad 4 ... 20 mA
-4- prad 4 ... 20 mA kontrola przerwania przewodu TRIP Sd5 przy | <4 mA
C0035*J [Wybor DCB 0- |-0- Whprowadzanie napiecia hamowania przy pomocy o 7-18
C0036
-1- Whprowadzanie pradu hamowania przy pomocy
C0036
C0036 |Napiecie/prad DCB 0 {0.02 %} 150 % [> W zaleznoci od urzadzenia

o QOdniesienie Mznam., |znam.

o Ustawienie dotyczy wszystkich
dopuszczalnych napie¢ zasilajacych

€0037 |JOG1 20.00 |(-480.00 {0.02 Hz} 480.00 [JOG = stata czestotliwos¢ m 7-27
C0038 |JOG2 30.00 (-480.00 {0.02 Hz} 480.00
C0039 |JOG3 40.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00
C0040* ! |Blokada regulatora -0- regulator zablokowany (CINH) Odblokowanie regulatora mozliwe tylko
-1- regulator odblokowany (CTNH) wtedy, jesli X3/28 = HIGH
C0043* ] [ TRIP-Reset -0- brak aktualnego btedu Przy pomocy C0043 = 0 skasowac aktywny
- blad aktywny blad
C0044* | Warto$¢ zadana 2 -480.00 {0.02 Hz} 480.00 [® Wprowadzanie, jesli
(NSET1-N2) C0412/2 = FIXED-FREE
o Wyswietlacz, jesli
C0412/2 # FIXED-FREE
C0046* | Warto$¢ zadana 1 -480.00 {0.02 Hz} 480.00 [® Wprowadzanie, jesli
(NSET1-N1) C0412/1 = FIXED-FREE
o Wyswietlacz, jesli
C0412/1 # FIXED-FREE
C0047* | Moment 0 {%} 400 | W trybie pracy "Bezczujnikowa regulacja
obrotowy-warto$¢ momentu obrotowego” (C0014 = 5):
Zﬁdat”a lub mr?”??”t Odniesienie: Rozpoznany przez identyfikacje parametrow o \Wprowadzanie warto$ci zadanej momentu
gr;‘;ig%‘wa 0S¢ silnika pomiarowy moment silnika obrotowego, jesli C0412/6 = FIXED-FREE
I o \Wyswietlacz warto$¢ zadana momentu
(MCTRL1-MSET) obrotowego, jesli C0412/6 = FIXED-FREE
W trybie pracy "Sterowanie charakterystyka
U/f" lub "Regulacja wektorowa”
(C0014 =2, 3, 4):
o Wyswietlacz wartosci granicznej momentu
obrotowego, jesli C0412/6 = FIXED-FREE
o funkcja nie aktywna (C0047 = 400), jesli
C0412/6 = FIXED-FREE
C0049* | Dodatkowa warto$¢ -480.00 {Hz} 480.00 @ Wprowadzanie, jesli C0412/3 = 0
zadana o Wyswietlacz, jesli C0412/3 = 0
(PCTRL1-NADD)
C0050* | Czestotliwos¢ -480.00 {Hz} 480.00 | Tylko wy$wietlacz: czestotliwo$¢ wyjsciowa
wyjsciowa bez kompensacji poslizgu

(MCTRL1-NOUT)
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C0051* | Czestotliwos¢ -480.00 {Hz} 480.00 | Przy pracy bez regulatora procesu o 7-33
wyjsciowa z (C0238 = 2):
kompensacjg o Tylko wys$wietlacz: czestotliwos¢
poslizgu wyjsciowa z kompensacjg poslizgu
(MCTRL1-NOUT (MCTRL1-NOUT+SLIP)
+SLIP) lub Przy pracy z regulatorem procesu
aktualna warto$¢ (C0238 =0, 1):
regulatora procesu o Wprowadzanie, jesli
(PCTRL1-ACT) C0412/5 = FIXED-FREE
o Wyswietlacz, jesli
C0412/5 # FIXED-FREE
C0052* | Napiecie silnika 0 v} 1000 | Tylko wy$wietlacz
(MCTRL1-VOLT)
C0053* | Napiecie obwodu 0 v} 1000 | Tylko wy$wietlacz
po$redniego
(MCTRL1-DCVOLT)
C0054* | Prad silnika 0 {A} 400 | Tylko wys$wietlacz
(MCTRL1-IMOT)
C0056* | Obcigzenie -255 {%} 255 [ Tylko wys$wietlacz
urzadzenia
(MCTRL1-MOUT)
C0061* | Temperatura 0 {°C} 255 | Tylko wy$wietlacz
radiatora Regulator napedu zastosuje TRIP "OH”, jesli
temperatura radiatora > +85 °C
C0070 [Wzmocnienie 1.00 ]0.00 {0.01} 300.00 |0.00 = sktadowa P nie aktywna o 7-31
regulatora procesu
C0071 |Czas zdwojenia 100 |10 {1} 9999 (9999 = sktadowa | nie aktywna
regulatora procesu
C0072 | Sktadowa 0.0 (0.0 {0.1} 5.0 |0.0 = sktadowa D nie aktywna
rézniczkowa
regulatora procesu
C0074 | Wptyw regulatora 0.0 |00 {0.1 %} 100.0
procesu
C0077* | Wzmocnienie |maks 0.25 {0.00 {0.01} 16.00 | 0.00 = sktadowa P nie aktywna [m 7-34
regulatora
C0078* | Czas zdwojenia 65 |12 {1 ms} 9990 (9990 = sktadowa | nie aktywna
Imaks regulatora
C0079 [ Ttumienie drgan 0 {1} 80 [> W zalezno$ci od urzadzenia o 77
C0084 | Rezystancja stojana | 0.000 |0.000 {0.001 @} 64.000 [ 729
silnika
C0087 |Znamionowa 1390 |300 {1 obr. na 16000
predko$¢ obrotowa min.}
silnika
C0088 |Znamionowy prad 0.0 {0.1 A} 480.0 [> W zalezno$ci od urzadzenia
silnika 0.0 ... 2.0 x znamionowy prad wyj$ciowy
regulatora napedu
C0089 [Znamionowa 50 |10 {1 Hz} 960
czestotliwos¢ silnika
C0090 |Znamionowe 50 {1v} 500 | > W zaleznosci od urzadzenia
napiecie silnika
C0091 |cos @ silnika 0.40 {0.1} 1.0 | > W zalezno$ci od urzadzenia
C0092 | Indukcyjnos¢ stojana | 0.0 0.0 {0.1 mH} 2000.0
silnika
C0093* | Typ urzadzenia XXXY Tylko wyswietlacz
® xxx = moc z klucza typu
(np. 551 =550 W)
e y = klasa napiecia (2 =240 V, 4 =400 V)
C0094* | Hasto uzytkownika 0 {1} 9999 [0 = brak ochrony przy pomocy hasta 0 6-6
1 ... 9999 = swobodny dostep tylko do menu
USE-
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C0099* | Wersja X.y Tylko wys$wietlacz
oprogramowania X = wersja, y = indeks
C0101 | Czasy
(A) przyspieszania
gtéwna warto$¢
zadana
11C0012 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | Binarne kodowanie cyfrowych zrédet
2T 1 250 sygnatéw przyporzadkowanych w C0410/27 i
31T, 2 050 C0410/28 okre$la aktywne czasy
41T 3 10.00
C0103 |Czasy zwalniania C0410/27 C0410/28 aktywne
(A) gtéwna warto$¢ Low Low C0012; C0013
zadana HIGH Low Tie 1; Tig1
1 [Cco013 500 [0.00 {0.02 s} 1300.00 [LOW HIGH Tir 2, Tig 2
2 [T¢1 250 HIGH HIGH Tir 3; Tig 3
3|Ti2 0.50
4T3 10.00
C0105 | Czas zwalniania 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | QSP = Quickstop [ 7-16
QsP
C0106 |Czas zatrzymania 0.50 {0.00 {0.01 s} 999.00 | Czas zatrzymania, jesli DCB wywotane jest (3 7-18
Auto-DCB na skutek przekroczenia C0019
0.00 s = Auto-DCB nie aktywne
999.00s =
C0107 |Czas zatrzymania 999.00 |1.00 {0.01 s} 999.00 | Czas zatrzymania, jesli DCB wywotane jest [ 7-18
DCB przez zewnetrzny zacisk lub stowo sterujace
999.00s =
C0108* | Wzmocnienie 128 |0 {1} 255 | Standard 1/0: C0108 i C0420 sq takie same  [EQ 7-36
wyjscie analogowe Aplikacja I/0: C0108 i C0420/1 sq takie same
X3/62
(AOUT1-GAIN)
C0109* | Offset wyjscie 0.00 |-10.00 {0.01V} 10.00 | Standard 1/0: C0109 i C0422 sq takie same
analogowe X3/62 Aplikacja I/0: C0109 i C0422/1 sq takie same
(AOUT1-OFFSET)
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C0111.l | Konfiguracja wyjscie Wydanie sygnatu analogowego do zacisku Zmiana w C0111 kopiuje sie do C0419/1.  |LQ 7-36
analogowe X3/62 Wolna konfiguracja w C0419/1 ustawia
(AOUT1-IN) C0111 = -255-!
0- |[-0- Czestotliwos¢ wyjsciowa (MCTRL1-NOUT+SLIP) |6 V/12 mA =C0011
-1- Obciazenie urzadzenia (MCTRL1-MOUT) 3 V/6 mA = Znamionowy moment silnika przy
regulacji wektorowej (C0014 = 4), w
przeciwnym razie znamionowy prad czynny
(prad czynny/C0091)
-2- Prad silnika (MCTRL1-IMOT) 3 V/6 mA = Znamionowy prad przemiennika
-3- Napiecie obwodu posredniego 6 V/12 mA =DC 1000 V (zasilanie 400 V)
(MCTRL1-DCVOLT) 6 V12 mA =DC 380 V (zasilanie 240 V)
-4- Moc silnika 3 VI6 mA = Znamionowa moc silnika
-5- Napiecie silnika (MCTRL1-VOLT) 4.8 V/9.6 mA = Znamionowe napiecie silnika
-6- 1/czestotliwos¢ wyjsciowa (1/C0050) 2 V/4 mA = C0050 = 0.4 x C0011
(MCTRL1-1/NOUT)
-1- Czestotliwo$¢ wyjSciowa w ramach nastawionych [0 V/0 mA/4 mA =f = fi, (C0010)
granic (NSET1-C0010...C0011) 6 V12 mA = = a5 (C0011)
-8- Praca z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1): 6 V/12 mA=C0011
Warto$¢ aktualna regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)
Praca bez regulator procesu (C0238 = 2):
Czestotliwos¢ wyjsciowa bez poslizgu
(MCTRL1-NOUT)
-9- Gotow do pracy (DCTRL1-RDY) Wyboér -9- ... -25- odpowiadajg cyfrowym
-10- Meldunek usterki TRIP (DCTRLI-TRIP) funkcjem VfVYJ'éCia P;\Zf‘zg%qiﬁ)m (C0008) lub
— - wyjscia cyfrowego :
-11- Silnik pracuje (DCTRL1-RUN) LOW = 0 VIO mA/4 mA
-12- Silnik pracuje / obroty w prawo HIGH = 10 V/20 mA
(DCTRL1-RUN-CW)
-13- Silnik pracuje / obroty w lewo
(DCTRL1-RUN-CCW)
-14- Czestotliwos¢ wyjsciowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
-15- Warto$¢ zadana czestotliwo$ci osiggnieta
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
-16- Prég Qminosiagniety (PCTRL1-QMIN)
-17- Granica Iyaks 0siagnieta (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: Warto$¢ zadana momentu
obrotowego osiggnieta
-18- Przegrzanie (Omaks - 5 °C) (DCTRL1-OH-WARN)
-19- TRIP lub Qpjp lub blokada impulséw (IMP)
aktywne (DCTRLA-TRIP-QMIN-IMP)
-20- Ostrzezenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
-21- Prad silnika < prog pradu (DCTRL1-IMOT<ILIM) | Kontrola paska klinowego 0 7-36
-22- Prad silnika < prog pradu i osiagniety prog Qmin Pr‘,id silnika = C0054
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN) Prog pradu = C0156
-23- Prad silnika < prég pradu i generator
przyspieszania 1: wejcie = wyjécie
(DCTRLA-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)
-24- Ostrzezenie przerwa fazy silnika
(DCTRL1-LP1-WARN)
-25- Osiggnieta minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa
(PCTRL1-NMIN)
-255- Swobodna konfiguracja w C0419/1 Tylko wyswietlacz
C0111 nie zmienia¢, poniewaz mozna utraci¢
ustawienia w C0419/1
14-18 BAB200VEC PL 2.0 Lenze



Suplement
Tabela kodow

Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0114 J | Negacja poziomu -0- E6 E5 E4 E3 E2 E1 e Binara warto$¢ wybranej cyfry okresla
wejscia cyfrowe 25 24 23 22 21 20 wzdr poziomu wejsc:
E1..E6 - 0 0 0 0 0 0 - 0:kItEx nie)jest ngeowane (HIGH
- aktywne
! 0 0 0 0 0 ! - 1: Ex nie jest negowane (LOW aktywne)
-2 0 0 0 0 1 0 e C0114iC0411 sq takie same
-3- 0 0 0 0 1 1 e E5, E6 tylko Aplikacja 1/0
-63- 1 1 1 1 1 1
C0117_l | Stata konfiguracja -0- Zmiana w C0117 kopiuje sie do C0415/2.  |LQ 7-44
wyjscia cyfrowego Swobodna konfiguracja w C0415/2 ustawia
A1 (DIGOUT1) C0117 = -255-!
0- ... -16- patrz C0008
-255- swobodna konfiguracja w C0415/2 Tylko wys$wietlacz
C0117 nie zmienia¢, poniewaz mozna utraci¢
ustawienia w C0415/2
C0119. | Konfiguracja wejscie 0- |-0 wejécie PTC nieaktywne rozpoznawanie Wytaczy¢ rozpoznawanie doziemienia, jesli  |LQ 7-49
PTC/ - wejécie PTC doziemienia aktywne rozpoznawanie doziemienia zostato
rozpoznawanie nieaktywne zatgczone przypadkowo
doziemienia nastepuje TRIP
-2- wejscie PTC aktywne,
nastepuje ostrzezenie
-3- wejscie PTC nieaktywne nieaktywne
-4- wejécie PTC aktywne, ~ fozpoznawanie
nastepuje TRIP doziemienia
-5- wejscie PTC aktywne,
nastepuje ostrzezenie
€0120 |12t wytaczenie 0 0 {1 %} 200 [C0120 = 0: 12t wytaczenie nieaktywne 0 7-48
C0125* | |Predkos¢ transmisji 0- |-0- 9600 baud Tylko dla LECOM-A (RS232)
LECOM 1- 4800 baud
-2- 2400 baud
-3- 1200 baud
-4- 19200 baud
C0126* J |Reakcja przy btedzie -2-  |-0- brak TRIP przy przerwaniu komunikacji w kanate [ Tylko przy pracy w sieci
komunikacji procesu AlF Moduty funkcyjne na FIF:
brak TRIP przy przerwaniu komunikacji pomiedzy | Aplikacja I/0, INTERBUS, PROFIBUS-DP,
regulatorem napgdu a modutem funkcyjnym na magistrala systemowa (CAN), LECOM-B
FIF (RS485)
-1- TRIP (CEO) przy przerwaniu komunikacji w kanate
procesu AlF
brak TRIP przy przerwaniu komunikacji pomiedzy
regulatorem napedu a modutem funkcyjnym na
FIF
-2- brak TRIP przy przerwaniu komunikacji w kanate
procesu AlF
TRIP (CE5) przy przerwaniu komunikacji pomiedzy
regulatorem napedu a modutem funkcyjnym na
FIF
-3- TRIP (CEO) przy przerwaniu komunikacji w kanate
procesu AlF
TRIP (CE5) przy przerwaniu komunikacji pomiedzy
regulatorem napedu a modutem funkcyjnym na
FIF
C0127 1 | Wybor 0- |[-0 wprowadzanie warto$ci zadanych bezwzglednie w
wprowafizania Hz za pomocg C0046 lub kanatu procesu
wartosci zadanych - znormalizowane wprowadzanie wartosci zadanych
za pomocg C0141 (0 ... 100 %) lub kanatu procesu
(+16384 = C0011)
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C0135" | Stowo sterujace e Sterowanie regulatora napedu za pomocg
regulatora napedu kanatu parametréw. Najwazniejsze
(kanat parametréw) komendy sterujace zebrane sg w bitowych
komendach
bit obtozenie e (0135 nie mozna zamieni¢ z klawiaturg
110 JOG1, JOG2, JOG3 lub C0046 (NSET1-JOG1/3,
NSET1-JOG2/3)
00 C0046 aktywne
01 JOG1 (C0037) aktywne
10 JOG2 (C0038) aktywne
11 JOG3 (C0039) aktywne
2 aktualny kierunek obrotéw (DCTRL1-CW/CCW)
0 nie negowane
1 negowane
3 Quickstop (DCTRL1-QSP)
0 nie aktywne
1 aktywne
4 zatrzyma¢ generator przy$pieszania
0 (NSET1-RFG1-STOP)
1 nie aktywne
aktywne
5 wejScie generatora zwalniania = 0 RFG1 = generator przy$pieszania gtéwna
0 (NSET1-RFG1-0) warto$¢ zadana
1 nie aktywne
aktywne (zwalnianie do C0013)
6 UP funkcja potencjometr silnika (MPOT1-UP)
0 nie aktywne
1 aktywne
7 DOWN funkcja potencjometr silnika
0 (MPOT1-DOWN)
1 nie aktywne
aktywne
8 zarezerwowane
9 blokada regulatora (DCTRL1-CINH)
0 regulator odblokowany
1 regulator zablokowany
10 TRIP-Set (DCTRL1-TRIP-SET) Ustawia w regulatorze btad "zewnetrzny btad”
(EEr , LECOM-Nr. 91) (£ 8-3)
1 TRIP-Reset (DCTRL1-TRIP-RESET)
0=1 Flanka wptywa na TRIP-Reset
1312 przetaczy¢ zestawy parametrow
(DCTRL1-PAR2/4, DCTRL1-PAR3/4)
00 PAR1
01 PAR2
10 PAR3
11 PAR4
14 hamowanie pradem stalym (MTCRL1-DCB)
0 nie aktywne
1 aktywne
15 zarezerwowane
C0138* | Warto$¢ zadana -480.00 {0.02 Hz} 480.00 @ Wprowadzanie, jesli C0412/4 = [ 7-33
regulatora procesu 1 FIXED-FREE
(PCTRL1-SET1) o Wyswietlacz, jesli C0412/4 =
FIXED-FREE
C0140* | Dodatkowa warto$¢ -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | @ Wprowadzanie przez funkcje z
zadana klawiatury lub kanatu parametréw
czestotliwosci o Wartosé zostaje trwale zachowana i jest
(NSET1-NADD) dodawan do gléwnej wartosci zadanej
C0141* | Znormalizowana -100.00 {0.01 %} 100.00 | Dziata tylko, jesli C0127 = 1
warto$¢ zadana Odniesienie: C0011
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C0142_] | Warunek startu 1- |-0- zablokowany automatyczny start Start po zmianie poziomu LOW-HIGH na o 79
Start “w locie” nie aktywny X3/28
-1- automatyczny start, jesli X3/28 = HIGH
Start “w locie” nie aktywny
-2- zablokowany automatyczny start Start po zmianie poziomu LOW-HIGH na
Start “w locie” aktywny X3/28
-3- automatyczny start, jesli X3/28 = HIGH
Start “w locie” aktywny
C0143* I | Wybdr trybu startu -0- |-0- maks. czestotliwo$¢ wyjsciowa (C0011) ... 0Hz | Predkosc silnika wyszukiwana jest w
“w locie” -1- ostatnia czestotliwo$¢ wyjsciowa ... 0 Hz podanym zakresie
-2- dodawanie warto$ci zadanej czestotliwosci Po odblokowaniu regulatora jest
(NSET1-NOUT) wprowadzana aktualna warto$¢
-3- dodawanie (PCTRL1-ACT) aktualnej wartosci
regulatora procesu (C0412/5)
C0144 | | Spadek -1- |-0- bez spadku czestotliwo$ci przetaczen 0 77
czgstotliwosci -1- automatyczny spadek czestotliwosci przetaczen
przetaczen PIZy Oy - 5 °C
C0145* | |Zrédio wartosci 0- |-0- catkowita warto$¢ zadana (PCTRL1-SET3) Gféwna wartos¢ zadana + dodatkowa wartos¢ [Cd 7-33
zadanej regulatora zadana
procesu - C0181 (PCTRL1-SET2)
-2- C0412/4 (PCTRL1-SET1)
[C0148]* [ldentyfikacja 0- |-0- identyfikacja nie aktywna e (0087, C0088, C0089, C0090, C0091 [ 729
parametrow silnika muszg by¢ prawidtowo wprowadzone
o Mierzony jest rezystancja stojana silnika
(Co084)
e Liczone sg czestotliwo$¢ znamionowa U/f
(C0015), poslizg (C0021) i indukcja
— — stojana silnika
- uruchomic identyfikacje o Identyfikacja trwa ca. 30 s
e Po zakoniczeniu identyfikacji
- $wieci si¢ zielona dioda LED na
regulatorze napedu
- segment na klawiaturze lub w
GDC jest aktywny
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€0150" | Stowo stanu 1 bit obtozenie o Odczytywanie stanu regulatora przez
regulatora napequ 0 mapowanie COM7/1 kana’r parametrévy. Najwazniejs;e
(kanat parametréw) ] bIolk’a ‘.ja mpulsow (DCTRLI-INP) g}{ﬁ:;np:;qe o stanie zebrane sg jako
0 wyjfc!a energetyczne odblokowane o Niektdre bity mozna swobodnie taczy¢ z
1 wyj$cia energetyczne zablokowane wewnetrznymi sygnatami cyfrowymi
2 mapowanie C0417/3 e Konfiguracjia w C0417
3 mapowanie C0417/4
4 mapowanie C0417/5
5 mapowanie C0417/6
6 czestotliwose wyjsciowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
0 Zle
1 prawda
7 blokada regulatora (DCTRL1-CINH)
0 regulator odblokowany
1 regulator zablokowany
11]10[9]8  stan urzadzenia
0000 uruchomienie urzadzenia
0001 blokada zataczenia
0011 praca zablokowana
0100 Start “w locie” aktywny
0101 hamowanie pradem statym aktywny
0110 praca odblokowana
0111 meldunek aktywny
1000 btad aktywny
12 ostrzezenie o przegrzaniu (DCTRL1-OH-WARN)
0 brak ostrzezenia
1 ﬁosiagniete maks =9 °C
13 przepiecie w obwodzie po$rednim (DCTRL1-OV)
0 nie ma przepiecia
1 przepiecie
14 mapowanie C0417/15
15 mapowanie C0417/16
€0151" | Stowo stanu 2 bit obtozenie e Bity mozna swobodnie taczy¢ z
regulatora napedu . wewnetrznymi sygnatami cyfrowymi
(kanat parametrow) 0..15  mapowanie C0418/1 ... C0418/16 e Konfiguracja w C0418
C0156* | Prog pradu 0 0 {1 %} 150
C0161* | Aktualny biad Wyswietlacz zawarto$¢ pamiec historii 0 81
C0162* | Ostatni blad o Klawiatura: tréjpt;)*zg(/jcyjna, alfanumeryczne |LJ 8-3
: - rozpoznawanie btedu
C0163" | Przedostatni biad e Modut obstugi 9371BB: numer bledu
C0164* | Trzeci od konca btad LECOM
C0168* | Aktualny btad
C0170.! | Konfiguracja 0- |[-0 TRIP-Reset przez przelaczenie zasilania, G, o TRIP-Reset przez modut funkcyjny lub [ 8-5
TRIP-Reset sygnat LOW-na X3/28, przez modut funkcyjny lub komunikacyjny z C0043, C0410/12 lub
komunikacyjny C0135 bit 11
- jak -0- i dodatkowo Auto-TRIP-Reset o Auto-TRIP-Reset po ustawieniu czasu w
-2- TRIP-Reset przez przetaczenie zasilania przez 502171 automatycznie kasuje wszystide
modut funkcyjny lub komunikacyjny &ay
-3- TRIP-Reset przez przetaczenie zasilania
C0171 | Zwioka dla 0.00 |0.00 {0.01 s} 60.00
Auto-TRIP-Reset
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
[CO174]* |Prog przetaczen 100 |78 {1 %} 110 | Nie aktywne przy 8200 motec i regulatorze |1 11-2
tranzystora Zalecana nastawa napedu 240 V 8200 vector (state progi
hamujacego U Co174 U przefaczen)
zasil. DC o = nrd <
[3IPE AG xxx V] %] VDG e 100 0/0 _ prog przetaczen .780 vVDC
o 110 % = tranzystor hamujacy wytaczony
380 78 608 ) .
400 80 624 o Upc = prég przetaczen w V DC
415 83 647 e Zalecana nastawa uwzglednia maks. 10 %
440 88 686 przepiecie w sieci zasilajacej
460 92 718
480 96 749
500 100 780
C0178* | Godziny pracy catkowity czas CINH = HIGH {h} Tylko wys$wietlacz
C0179* | Godziny zataczenia catkowity czas zasilanie zatgczone ¢h} Tylko wys$wietlacz
zasilania
C0181* | Warto$¢ zadana 2 0.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00 [ 7-33
regulatora procesu
(PCTRL1-SET2)
C0182* | Czas catkowania 0.00 {0.00 {0.01 s} 50.00 |® C0182 = 0.00: generator przy$pieszania |Ld 7-15
ramp S- pracuje liniowo
e (0182 > 0.00: generator przy$pieszania
pracuje po krzywej S— (réwno)
C0183* | Diagnoza 0 nie ma btedu Tylko wyswietlacz
102 TRIP aktywne
104 meldunek "przepiecie (8U)” lub "niedomiar napiecia
(LYy” aktywne
142 blokada impulséw
151 Quickstop aktywny
161 hamowanie pradem stalym aktywny
250 ostrzezenie aktywne
C0184* | Prog czestotliwosci 0.0 (0.0 {0.1 Hz} 25.0 [@ Przy czestotliwosci wyjSciowej < C0184 | 7-33
PCTRLA1-I-OFF sktadowa | regulatora procesu zostanie
wylaczona
o 0.0 Hz = funkcja nie aktywna
C0185* | Okno dla "warto$¢ 0 0 {1 %} 80 @ C0415/x = 4iC0415/x = 5 sg aktywne w
zadana obrebie okna wokét NSET1-RFG1-IN
czgstopliwoéci e Okno przy C0185 =0 %:
osiggnieta . +0,5 % w odniesieniu do C0011
(CO415/x = 4)"i - e Okno przy C0185 > 0 %:
NSET1-RFG1-1=0 +C0185 w odniesieniu do
(C0415/x = 5) NSET1-RFG1-IN
C0189* | Sygnat wyjsciowy -480.00 {0.02 Hz} 480.00 [ Tylko wy$wietlacz
(A) regulator nadazny Regulator nadgzny = PCTRL1-FOLL1
(PCTRL1-FOLLA1-
ouT)
C0190* J [Potaczenie gtownej i -1- |-0- X+0 Matematyczne potaczenie giéwnej
(A) dodatkowej wartoSci - X+Y (NSET1-NOUT) i dodatkowej wartosci
zadanej zadanej (PCTRL1-NADD)
(PCTRL1-ARITH1) 2 X-¥ X=NSET1-NOUT
-3 XxY Y = PCTRL1-NADD
-4- XY
-5- XI(1-Y)
C0191 |Czas przy$pieszania | 5.00 [0.00 {0.02 s} 1300.00 | W odniesieniu do zmiany 0 Hz ... C0011
(A) regulator nadazny
C0192 |Czas zwalniania 5.00 (0.00 {0.02 s} 1300.00 | W odniesieniu do zmiany C0011 ... 0 Hz
(A) regulator nadazny
C0193 [Regulator nadazny 5.00 (0.00 {0.02 s} 1300.00 | W odniesieniu do zmiany C0011 ... 0 Hz
(A) Reset Ustawi¢ regulator nadazny na 0"
Lenze BAS200VEC ~PL 2.0 14-23
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0194 | Dolny prog do -200.00 |-200.00 {0.01 %} 200.00 | W odniesieniu do C0011
(A) aktywacji regulatora Jesli warto$¢ spadnie ponizej ustawionej w
nadaznego C0194:
regulator nadazny "pracuje” w C0191 lub
€0192 kierunku -C0011
C0195 | Gérny prog do 200.00 {-200.00 {0.01 %} 200.00 | W odniesieniu do C0011
(A) aktywacji regulatora Jesli warto$¢ spadnie ponizej ustawionej w
nadaznego C0195:
regulator nadazny "pracuje” w C0191 lub
€0192 kierunku +C0011
C0196* | [ Aktywacja 0- |-0- Auto-DCB aktywne, jesli PCTRL1-SET3 < C0019 o 718
Auto-DCB - Auto-DCB aktywne, jeéli PCTRL1-SET3 < C0019 i
NSET1-RFG1-IN < C0019
C0200* | Identyfikacja Tylko wyswietlacz komputera
oprogramowania
C0201* | Data powstania Tylko wyswietlacz komputera
oprogramowania
C0202* | Identyfikacja Tylko wyswietlacz klawiatura
oprogramowania
1 Wydanie w klawiaturze jako ciag znakéw w 4
czeSciach po 4 znaki
4
C0220* | Czas przy$pieszania | 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | Gtéwna warto$¢ zadana = C0012 [m 715
dodatkowa warto$¢
zadana
(PCTRL1-NADD)
C0221* | Dodatkowa wartos¢ | 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | Gtéwna warto$¢ zadana => C0013
zadana czasu
zwalniania
(PCTRL1-NADD)
C0225 |Warto$¢ zadana 0.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | Warto$¢ zadana czasu przy$pieszania dla
(A) czasu regulatora procesu- = PCTRL1-RFG2
przy$pieszania
regulatora procesu
(PCTRL1-SET1)
C0226 | Warto$¢ zadana 0.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00
(A) czasu zwalniania dla
regulatora procesu
(PCTRL1-SET1)
C0228 |Czas wigczania 0.000 |0.000 {0.001 s} 32.000 |0.000 = wyjscie regulatora procesu jest
(A) regulatora procesu transferowane bez wigczania
C0229 |Czas wygaszania 0.000 |0.000 {0.001 s} 32.000 |0.000 = “Fading-off” wytaczone (C0241)
(A) regulatora procesu
C0230 [Dolna granica -100.00 {-200.00 {0.01 %} 200.00 | Asymetryczne ograniczenie granicy wyjscia
(A) wyj$cia regulatora regulatora procesu w odniesieniu do C0011
procesu o Jesli wartosci sg ponizej C0230 lub
_ : - powyzej C0231:
C0231 Golr’nal granica 100.00 {-200.00 {0.01 %} 200.00 - sygnat wyjsciowy PCTRL1-LIM = HIGH
(A)  |wyjscia regulatora po ustawieniu czasu w C0233
procesu e Ustawi¢ C0231 > C0230
C0232 | Offset 0.00 |-200.0 {0.1 %} 200.0 | W odniesieniu do C0011
(A) charakterystyka
negacyjna
(odwrotna) regulator
procesu

14-24 BAS200VEC PL 2.0 Lenze



Suplement
Tabela kodow

Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0233* | Zwioka 0.000 |0.000 {0.001 s} 65.000 | "Odbicie™ cyfrowego sygnatu wyjsciowego
(A) PCTRL1-LIM=HIGH PCTRLA1-LIM (przekroczone granice wyjscia
regulatora procesu)
e Ustawia PCTRL1-LIM = HIGH, jesli po
nastawionym czasie:
- warto$ci sg ponizej C0230 lub powyzej
C0231
o Przejscie HIGH => LOW bez zwioki
C0234* | Zwioka 0.000 |0.000 {0.001 s} 65.000 |"Odbicie” cyfrowego sygnatu wyj$ciowego
(A) PCTRL1-SET=ACT PCTRL1-SET=ACT (warto$¢ zadana
regulatora procesu = warto$¢ aktualna
regulatora procesu)
e Ustawia PCTRL1-SET=ACT = HIGH, jesli
po nastawionym czasie:
- réznica pomigdzy PCTRL1-SET a
PCTRL1-ACT jest w obrebie progu
zadziatania C0235
o Przejscie HIGH => LOW bez zwioki
C0235* | Rdznica progu 0.00 {0.00 {0.01 Hz} 480.00 | Prog zadziatania cyfrowego sygnatu
(A) PCTRL1-SET=ACT wyjsciowego PCTRL1-SET=ACT (warto$¢
zadana regulatora procesu = warto$¢
aktualna regulatora procesu)
o Jesliréznica pomiedzy PCTRL1-SET a
PCTRL1-ACT jest w obrebie C0235:
- PCTRL1-SET=ACT = HIGH po
ustawieniu czasu w C0234
C0236 |Czas przy$pieszania | 0.00 [0.00 {0.02 s} 1300.00 | W odniesieniu do C0011
(A) dolna granica Dolna granica czestotliwo$ci = C0239
czestotliwosci
C0238_] | Wstepne sterowanie 2- |0 bez wstepnego sterowania (tylko regulator Regulator procesu ma petny wptyw [0 7-33
czestotliwosci procesu)
-1- wstepne sterowanie (catkowita warto$¢ zadana + | Regulator procesu ma ograniczony wptyw
regulator procesu)
-2- wstepne sterowanie (tylko catkowita warto$¢ Regulator procesu nie ma wptywu (nie
zadana) aktywne)
Catkowita warto$¢ zadana (PCTRL1-SET3) =
gtéwna warto$¢ zadana + dodatkowa warto$¢
zadana
C0239 [Dolna granica -480.00 (-480.00 {0.02 Hz} 480.00 | Warto$¢ nie spada ponizej granicy o 713
czestotliwosci niezaleznie od wartosci zadanych
C0240_! | Negowanie wyjscie 0- |-0 nie negowane Ustawi¢ sygnat cyfrowy PCTRL1-INV-ON
(A) regulatora procesu (negowanie wyjscie regulatora procesu) za
(PCTRL1-INV-ON) - negowane pomocg klawiatury/komputera lub ustawi¢
(kanat parametréw) kanat parametrow
C0241_l | Wigczanie/wygasza 0- |-0 wigczanie regulatora procesu Sygnat cyfrowy PCTRL1-FADING
(A) nie regulatora (wiaczanie/wygaszanie regulatora procesu)
procesu - ustawi¢ za pomocg klawiatury/komputera lub
(PCTRL1-FADING) -1 wygaszanie regulatora procesu kanalu parametrow
(kanat parametréw)
C0242_ | Aktywowac 0- |-0 normalna regulacja Warto$¢ aktualna rosnie = Czestotliwos¢
(A) regulacje negacyjng, wyjsciowa rosnie
(odwrotna) -1- regulacja negacyjna (odwrotna) Warto$¢ aktualna ro$nie => Czestotliwo$¢
regulatora procesu wyjéciowa spada
C0243_ | Deaktywowac 0- |-0 PCTRL1-NADD aktywne Sygnat cyfrowy PCTRL1-NADD-OFF
(A) dodatkowg warto$¢ (deaktywowa¢ dodatkowg warto$¢ zadana)
zadang ustawi¢ za pomocg klawiatury/komputera lub
(PCTRL1-NADD- - PCTRL1-NADD nie aktywne kanatu parametréw
OFF) (kanat
parametrow)

Lenze
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C0244 ) |Funkcja 0- |-0- nie aktywne
(A) pierwiastkowa - Torra 7 A Wewnetrzna kalkulacja:
o + \/| PCTRL1-ACT | wnetrzna kalkulacja:
wartosc akiualna 1. Zachowag znak z PCTRL1-ACT

regulatora procesu 2. Obliczyé pierwiastek z wartosci

3. Pomnozy¢ wynik ze znakiem

C0245* J [ Wybor wartoci -0-  |[-0- MCTRL1-MSET (C0412/6 lub C0047) Wybér wartosci poréwnawczej dla ustawienia
(A) poréwnawczej dla cyfrowego sygnatu wyjciowego
MSET1=MACT MSET1=MACT (pr6g momentu obrotowego 1

= warto$¢ aktualna momentu obrotowego)
o Jesli réznica pomiedzy MCTRL1-MSET1 a

-1- warto$¢ w C0250 MCTRL1-MACT lub C0250 jest w ramach
C0252:
- MSET1=MACT = HIGH po ustawieniu
czasu w C0254
C0250* | Prég 1 momentu 0.0 |-200.0 {0.1 %} 200.0 [W odniesieniu do znamionowego momentu
(A) obrotowego silnika
(MCTRL1-MSET1)
C0251* | Prég 2 momentu 0.0 |-200.0 {0.1 %} 200.0 [W odniesieniu do znamionowego momentu
(A) obrotowego silnika
(MCTRL1-MSET2) Warto$¢ poréwnawcza dla ustawieniu
cyfrowego sygnatu wyj$ciowego
MSET2=MACT (pr6g momentu obrotowego 2
= warto$¢ aktualna momentu obrotowego)
o Jesli réznica pomiedzy MCTRL1-MSET2 a
MCTRL1-MACT jest w ramach C0253:
- MSET2=MACT = HIGH po ustawieniu
czasu w C0255
C0252* | Réznica progu dla 0.0 |00 {0.1 %} 100.0
(A) MSET1=MACT
C0253* | Rdznica progu dla 0.0 |00 {0.1 %} 100.0
(A) MSET2=MACT
C0254* | Zwioka 0.000 |0.000 {0.001 s} 65.000 |"Odbicie” cyfrowego sygnatu wyj$ciowego
(A) MSET1=MACT MSET1=MACT
e Ustawia MSET1=MACT = HIGH, jesli po
nastawionym czasie:
- Réznica pomiedzy MCTRL1-MSET1 a
MCTRL1-MACT lub C0250 w ramach
progu zadziatania C0252
o Przejscie HIGH => LOW bez zwioki
C0255* | Zwioka 0.000 |0.000 {0.001 s} 65.000 |"Odbicie” cyfrowego sygnatu wyj$ciowego
(A) MSET2=MACT MSET2=MACT

e Ustawia MSET2=MACT = HIGH, jesli po
nastawionym czasie:

- Jesli réznica pomiedzy
MCTRL1-MSET2 a MCTRL1-MACT
jest w ramach progu zadziatania C0253

o Przejscie HIGH => LOW bez zwioki

C0265* |Konfiguracja -3- |-0- warto$¢ startowa = power off o Warto$¢ startowa: czgstotliwos¢ L 7-26

potencjometru — — wyjsciowa, ktéra jest osiggana z Tir
silnika - wartos¢ startowa = C0010 (C0012) przy zataczonym zasilaniu i
2- warto$é startowa = 0 uaktywnionym potencjometrze silnika:
— - "power off’ = warto$¢ aktualna przy
-3- warto$¢ startowa = power off wytgczonym zasilaniu
QSP, jesli UP/DOWN = LOW - "C0010": minimalna czestotliwos¢
4- wartos¢ startowa = C0010 wyjciowa wytaczona C0010
QSP, jesli UP/DOWN = LOW - 0" = czestotliwo$¢ wyjsciowa 0 Hz
— e (0265 = -3-, -4-, -5-:
5 wartos¢ startowa = 0 - QSP redukuje potencjometr silnika
QSP, jesli UP/DOWN = LOW zgodnie z rampa QSP (C0105)
C0304 |Kody serwisowe Zmian moze dokona¢ tylko serwis firmy

Lenze!
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C0350* J [Magistrala 1 1 {1} 63 [Zmiana dziata po poleceniu "Reset-Node” o 97
systemowa adres
weztowy
C0351*J [Magistrala 0- |-0- 500 kbit/s Zmiana dziata po poleceniu "Reset-Node”
systemowa liczba - 250 Kkbit/s
baud 2 125 Kbit's
-3- 50 kbit/s
-4- nie popierane
-5- 20 kbit/s
C0352* | |Konfiguracja 0- |-0- Slave Zmiana dziata po poleceniu "Reset node” o 97
magistrala
systemowa -1- Master
uczestnicy
€0353*_! | Zrodto magistrala Zrédto adresu dla magistrali systemowe; @ 97
systemowa adres kanaty danych procesu
1 | CAN1 (Sync) -0-  |[-0- C0350 to zrédto Dziata przy sterowaniu Sync (C0360 = 1)
2 |CAN2 0 [-1- C0354 to zrodto
3 [CAN1 (czas) -0- Dziata przy zdarzeniu lub czasie sterowanie
(C0360 =0)
C0354* J [ Selektywny adres 0 {1} 513 |Indywidualne adresowanie danych objektu 99
magistrali procesu magistrali systemowej
systemowej
1 | CAN-IN1 (Sync) 129 Dziata przy sterowaniu Sync (C0360 = 1)
2 |CAN-OUT1 (Sync) 1
3 | CAN-IN2 257
4 |CAN-OUT2 258
5 [ CAN-IN1 (czas) 385 Dziata przy zdarzeniu lub czasie sterowanie
6 |CAN-OUT1 (czas) | 386 (C0360 = 0)
C0355* | [ldentyfikator 0 {1} 2047 | Tylko wyswietlacz
magistrali
systemowej
1 | CAN-IN1 Identyfikator CAN1 przy sterowaniu Sync
2 [CAN-OUTH (C0360 = 1)
3 | CAN-IN2
4 |CAN-OUT2
5 [ CAN-IN1 Identyfikator CAN1 przy zdarzeniu lub czasie
6 [CAN-OUT1 sterowanie (C0360 = 0)
C0356* J [Magistrala 0 98
systemowa nastawy
czasu
1 [Boot up 3000 |0 {1 ms} 65000 | Konieczny dla sieci CAN bez Master
2 |Czas cyklu 0 01iC0360 = 0: sterowany zdarzeniem transfer
CAN-OUT2 danych procesu
> 01iC0360 = 1: cykliczny transfer danych
procesu
3 | Czas cyklu 0 0 = sterowany zdarzeniem transfer danych
CAN-OUT1 procesu
> 0 = cykliczny transfer danych procesu
4 |CAN delay 20 Czas oczekiwania do rozpoczecia cyklu
wysytania po boot-up-ie
C0357* ] [Czasy nadzoru 0 98
magistrali
systemowej
1 |CAN-IN1 (Sync) 0 0 {1 ms} 65000 | Obowigzuje przy C0360 = 1
2 | CAN-IN2 0
3 |CAN-IN1 (czas) 0 Obowigzuje przy C0360 = 0
C0358* ] [Reset-Node 0- |-0- bez funkgji Zainstalowa¢ punkt weztowy Reset magistrali |3 9-8
-1- reset magistrali systemowej systemowej
Lenze BAS200VEC ~PL 2.0 14-27
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C0359* | [ Status magistrali -0- operacyjne Tylko wy$wietlacz
systemowej -1- przed-operacyjne
-2- Warning
-3- Bus-Off
C0360* ] |Proces sterowania 1- |-0- sterowanie zdarzeniem lub czasem
kanat danych CAN1 -1- sterowanie Sync
C0370* J [Uaktywni¢ zdalng -0- nie aktywne
parametryzacjg -1-..-63-  uaktywnia odpowiedni adres CAN -1- = adres CAN 1
-63- = adres CAN 63
-255- brak dostepnej magistrali systemowej (CAN) Tylko wys$wietlacz
C0372* | Identyfikacja modutu -0- brak modutu funkcyjnego Tylko wyswietlacz
funkeyjnego 1- Standard 1/0
-2- magistrala systemowa (CAN)
-6- aplikacja I/0, LECOM-B (RS485), INTERBUS Iub
PROFIBUS
-10- nie obowiazuje identyfikacja
C0395* ] [LONGWORD dane bit 0..15  stowo sterujace regulatora napedu (mapowanie do | Tylko dla pracy w sieci
wejsciowe procesu C0135) Wysytanie stowa sterujgcego i gtéwnej
bit16..31 wartos¢ zadana 1 (NSET1-N1) (mapowanie do | Wartosci zadanej w telegramie do regulatora
C0046) napedu
C0396* ] [LONGWORD dane bit 0...15  regulator stowo stanu 1 Tylko dla pracy w sieci
wyjsciowe procesu (mapowanie C0150) Czytanie stowa sterujacego i czestotliwosci
bit16..31 czestotliwo¢ wyjsciowa (MCTRL1-NOUT) wyjsciowe] w telegramie z regulatora napedu
(mapowanie C0050)

14-28
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Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0410.! | Wolna konfiguracja powigzanie zewnetrznych zrodet sygnatéw z o Wyhor w C0007 jest kopiowany do L 742
cyfrowych sygnatow wewnetrznymi sygnatami cyfrowymi odpowiedniego subkodu C0410.
wejsciowych Cyfrowe zrédto sygnatow Zmiana w C0410 ustawia C0007 = -255-!
1 INSET1-JOG1/3 1 0 nie obtozone (FIXED-FREE) Wybor statych wartosci
255 zadanych aktywne
C0410/1  C0410/2 C0046
2 [NSET1-J0G2/3 2 |1..6  cyfrowe wejscia X3/E1 ... X3/E6 (DIGIN1 ... 6) LOW LOW JOG1
X3/E1 (1) ... X3/E6 (6) HIGH LOW JOG2
E5, E6 tylko aplikacja /0 LOW HIGH JOG3
HIGH HIGH
3 |DCTRL1-CW/CCW 4 CW = obroty w prawo Low
CCW = obroty w lewo HIGH
4 |DCTRL1-QSP 255 |10..25 AlF-stowo sterujgce (AIF-CTRL) Quickstop
5 [NSET1-RFG1-STOP | 255 bit 0 (10) ... bit 15 (25) Zatrzyma¢ generator przy$pieszania glowna
warto$¢ zadana
6 [NSET1-RFG1-0 255 |30..45 CAN-IN1.W1 Ustawi¢ wejscie generatora zwalniania dla
bit 0 (30) ... bit 15 (45) gtéwnej wartosci zadanej na "0”
7 [MPOT1-UP 255 Funkcje potencjometru silnika
8 |MPOT1-DOWN 255 |50..65 CAN-INT1.W2
9 |zarezerwowane 255 bit 0 (50) ... bit 15 (65)
10 [DCTRL1-CINH 255 Blokada regulatora (LOW-aktywne)
11 |DCTRL1-TRIP-SET 255 |70..85 CAN-IN2.W1 Zewnetrzny btad
12 [DCTRLI- 255 bit 0 (70) ... bit 15 (85) Skasowac biad
TRIP-RESET
13 |DCTRL1-PAR2/4 255 |90 ...105 CAN-IN2.W2 Przetaczy¢ zestaw parametrow
bit 0 (90) ... bit 15 (105) (tylko przy C0988 = 0)
14 |DCTRL1-PAR3/4 255 C0410/13  C0410/14 aktywne
Low Low PAR1
HIGH Low PAR2
Low HIGH PAR3
HIGH HIGH PAR4
15 |MCTRL1-DCB 3 200 bitowe przyporzadkowanie stow sterujgcychc FIF | Hamuowanie pradem statym
16 (A) |PCTRL1-RFG2- 255 (FIF-CTRL, FIF-CTRL2) z modutu funkcyjnego  [Dogag aktualng wartos¢ regulatora procesu
LOADI INTERBUS lub PROFIBUS-DP (palrz takze (PCTRL1-ACT) do generatora przy$pieszania
C0005) requlatora procesu (PCTRL1-RFG2)
17 [DCTRL1-H/Re 255 Reczne/zdalne przetaczanie
18 |PCTRL1-I-OFF 255 Wytaczy¢ sktadowg | regulatora procesu
19 [PCTRL1-OFF 255 Wytaczy¢ regulator procesu
20 |zarezerwowane 255
21 |PCTRL1-STOP 255 Zatrzymac¢ regulator procesu ("zamrozi¢”
warto$¢)
22 [DCTRL1-CW/QSP 255 Zabezpieczona przed uszkodzeniem
23 |DCTRL1-CCW/QSP 255 pI'ZEWOdU zmiana kierunku obrotéw
24 |DFIN1-ON 255 Cyfrowe wejscie czestotliwosci 0 ... 10 kHz/
0 ... 100 kHz (tylko wybr 0 lub 1)
25 (A) [PCTRL1-FOLL1-0 255 Ustawi¢ regulator nadazny na "0” pod C0193
rampa resetu
26 (A) |zarezerwowane 255
27 (A) [NSET1-TI1/3 255 Dotaczy¢ czasy przy$pieszania
28 (A) INSET1-TI2/3 255 C0410/27  C0410/28 aktywne
Low Low C0012; C0013
HIGH Low Tir 1; Tig1
Low HIGH Tir2; T2
HIGH HIGH Tir 3; Tig 3
29 (A) [PCTRL1-FADING 255 Wyjscie regulatora procesu wiaczanie (LOW)/
wygaszanie (HIGH)
30 (A) [PCTRL1-INV-ON 255 Wyjscie regulatora procesu negowanie
Lenze BAS200VEC ~PL 2.0 14-29
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0410.! | Wolna konfiguracja powigzanie zewnetrznych zrodet sygnatéw z L 742
(ciag |cyfrowych sygnatow wewnetrznymi sygnatami cyfrowymi
dalszy) |wejsciowych cyfrowe zrodio sygnatow
31 (A) |PCTRL1-NADD-OFF | 255 |200 bitowe przyporzadkowanie stow sterujgcychc FIF | Wylaczy¢ dodatkowg warto$¢ zadang
(FIF-CTRLA1, FIF-CTRL2) z modutu funkcyjnego —— —
32 (A) PCTRL1-RFG2-0 255 INTERBUS lub PROFIBUS-DP (patrz takze Ustawi¢ wejscie generatora zwalniania
€0005) regulator procesu na "0” pod rampa C0226
C0411 | Negacja -0- E6 E5 E4 E3 E2 E1 o Dwojkowa warto$¢ cyfry wyboru okresla
(odwrdcenie) 25 24 23 22 21 20 wzdr poziomu wejsc:
poziomu cyfrowe 2 0 0 0 0 0 0 - 0: Ex nie jest negowane
wejscia E1 ... E6 (HIGH-aktywne)
-1- 0 0 0 0 0 1 e
- 1: Ex jest negowane (LOW-aktywne)
-2 0 0 0 0 1 0 e C0114iC0411 s3 takie same
-3 0 0 0 0 1 1 o E5, E6 tylko Aplikacja 1/0
-63- 1 1 1 1 1 1
C0412_ |Wolna konfiguracja o » Wybér w C0001, C0005, C0007 kopiuje sie |LH 7-35
analogowych powigzanie zewnetrznych analogowych zrédet | w odpowiednim subkodzie C0412. Zmiana
sygnalow sygnalow z zewnetrznymi sygnatami analogowymi | C0412 ustawia C0001 = -255-,
wejéciowych analogowe zrodto sygnatow C0005 = -255-, C0007 = -255!

1 | Warto$¢ zadana 1 1 0 nie obtozone (FIXED-FREE) Albo NSET1-N1 lub NSET1-N2 aktywne
(NSET1-znam.1) 255 Przetaczenie z C0410/17

2 |Warto$¢ zadana 2 1 1 X3/8 lub X3/1U, X3/11 (AIN1-OUT)

(NSET1-N2)

3 |Dodatkowa warto$¢ 255 |2 wejscie czestotliwosci (DFIN1-OUT) Dziata addytywnie na wartosci NSET1-N1,
zadana (obserwowaé C0410/24, C0425, C0426, C0427)  [NSET1-N2, JOG i na funkcje klawiatury
(PCTRL1-NADD)

4 | Warto$¢ zadana 1 255 |3 potencjometr silnika (MPOT1-OUT)
regulatora procesu 4 X3/2U, X3/21 (AIN2-OUT, tylko Aplikacja 1/0)

(PCTRL1-SET1)

5 [Warto$¢ aktualna 255 |5..9 sygnat wejsciowy = state 0 (FIXEDO)
regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)

6 |Warto$¢ zadana 255 |10 AIF stowo wejsciowe 1 (AIF-IN.W1) Obserwowa¢ C0014! Warto$¢ aktualna
momentu 1" AIF- stowo wejsciowe 2 (AIF-IN.W2) momentu obrotowegonie jest konieczna.
obrotowego lub (zostana tylko ocenione, jesli C0001 = 31) 16384 = 100 % warto$¢ zadana momentu
warto$¢ graniczna obrotowego
momentu Warunek przy wprowadzaniu za pomocg
obrotowego zacisku (C0412/6 = 1, 2 lub 4): Wzmocnienie
(MCTRL1-MSET) wejécia analogowego jest nastawione na:

C0414/x, C0426 = 32768/C0011 [%)]

7 | Zarezerwowane 255 [20..23 CAN-IN1.W1.. W4

stowo 1 (20) ... stowo 4 (23)

8 IMCTRL1-VOLT-ADD | 255 |30..33 CAN-IN2W1 .. W4 Tylko do specjalnych celéw. Zmiana tylko po

stowo 1 (24) ... stowo 4 (27) uzgodnieniu z firmg z Lenze!

9 [MCTRL1-PHI-ADD 255 |200 stowne uporzadkowanie sygnatéw z modutu

funkcyjnego INTERBUS lub PROFIBUS (patrz
takze C0005)
C0413* | Offset wejscia Gorna granica zakresu wartosci zadanychz ~ [EQ 7-21
analogowe C0034 odpowiada 100 %
1 |AIN1-OFFSET 0.0 |-200.0 {0.1 %} 200.0 | Nastawa dla X3/8 lub X3/1U, X3/11
C0413/1 i C0026 sg takie same
2 | AIN2-OFFSET 0.0 Nastawa dla X3/2U, X3/2I
(tylko Aplikacja I/0)
C0414* | Wzmocnienie wej$¢ e 100.0 % = wzmocnienie 1
analogowych e \Wprowadzanie negacyjne wartosci
zadanych poprzez negatywne
wzmocnienie i negatywny Offset
1 |AIN1-GAIN 100.0 |-1500.0 {0.1 %} 1500.0 | Nastawa dla X3/8 lub X3/1U, X3/1I
C0414/1 i C0027 sg takie same
2 |AIN2-GAIN 100.0 Nastawa dla X3/2U, X3/2I
(tylko aplikacja 1/0)
14-30 BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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Tabela kodow abc

Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0415.] |Wolna konfiguracja wydanie cyfrowych sygnatow na zaciski o Wybor w C0008 kopiuje sie w C0415/1. | 7-44
wyj$¢ cyfrowych Zmiana w C0415/1 ustawia
1 [Wyjscie 2% |0 nie oblozone (FIXED-FREE) co008=-255
przekaznikowe K1 255 o Wybor w C0117 kopiuje sie w C0415/2.
(RELAY) 1 PAR-BO aktywne (DCTRL1-PAR-B0) E’;‘{:;‘iwzgg“‘w 2 ustawia
2 blokada impulséw aktywna (DCTRL1-IMP) o C0415/3 tylko Aplikacja I/0
2 | Wyjscie cyfrowe 16 |3 Imaks-granica osiagniety (MCTRL1-IMAX)
X3/A1 (DIGOUT1) (C0014 = -5-: warto$¢ zadana momentu
obrotowego osiagnieta)
4 warto$¢ zadana czestotliwosci osiagnieta
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
3 [Wyjscie cyfrowe 255 |5 generator przy$pieszania 1: wejscie = wyjscie RFG1 = generator przy$pieszania gtéwna
X3/A2 (DIGOUT2) (NSET1-RFG1-1=0) warto$¢ zadana
6 Qmin-prog osiagniety (PCTRL1-QMIN) aktywne  PAR-B1  PAR-BO
7 czestotliwos¢ wyjéciowa = 0 (DCTRLI-NOUT=0) |[PAR1 ~ LOW Low
PAR2 Low HIGH
8 blokada regulatora aktywna (DCTRL1-CINH) PAR3 HIGH LOW
9..12 zarezerwowane PAR4 HIGH HIGH
13 przegrzanie (Omaks - 5 °C) (DCTRL1-OH-WARN)
14 przepiecie w obwodzie po$rednim (DCTRL1-OV)
15 obroty w lewo (DCTRL1-CCW)
16 gotowo$¢ do pracy (DCTRL1-RDY)
17 PAR-B1 aktywne (DCTRL1-PAR-B1)
18 TRIP lub Qpjp lub blokada impulséw (IMP)
aktywne (DCTRLA-TRIP-QMIN-IMP)
19 ostrzezenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
20 prad silnika < prog pradu (DCTRL1-IMOT<ILIM) Kontrola paska klinowego
21 prad silnika < prog pradu i osiggniety prog Qmin Pr‘,id pozomy silnika = C0054
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN) Prog pradu = C0156
22 prad silnika < prog pradu i generator
przyspieszania 1: wejcie = wyjécie
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG1=0)
23 ostrzezenie przerwa fazy silnika
(DCTRL1-LP1-WARN)
24 osiggnieta minimalna czestotliwo$¢ wyj$ciowa
(PCTRL1-NMIN)
25 meldunek usterki TRIP (DCTRL1-TRIP)
26 silnik pracuje (DCTRL1-RUN)
27 silnik pracuje / obroty w prawo
(DCTRL1-RUN-CW)
28 silnik pracuje / obroty w lewo
(DCTRL1-RUN-CCW)
29 wejScie regulatora procesu = wyjécie regulatora
procesu (PCTRL1-SET=ACT)
30 zarezerwowane
31 prad silnika > prég pradu i generator Kontrola przecigzenia
przy$pieszania 1: wejcie = wyjécie Prad silnika = C0054
(DCTRLA-(IMOT>ILIM)-RFG-I=0) Prog pradu = C0156
32...37  X3/E1 ... X3/E6, X3/E1 (32) ... X3/E6 (37) Cyfrowe zaciski wejsciowe
Lenze BAB200VEC ~PL 2.0 14-31
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0415_1 | Wolna konfiguracja wydawanie cyfrowych sygnatéw na zaciski 0 7-44
(ciag [wyj$¢ cyfrowych
dalszy)
40..55  AlF-Stowo sterujace (AIF-CTRL) Bity stow wejsciowych magistrali polowej
bit 0 (40) ... bit 15 (55) Bity przyporzadkowane na state z AIF-CTRL:
60..75  CAN-INT.W1 lub FIF-IN.W1 bit 3: QSP
bit 0 (60) ... bit 15 (75) bit 7: CINH
80..95  CAN-IN1.W2lub FIF-IN.W2 bit 10: TRIP-SET
bit 0 (80) ... bt 15 (95) bit 11: TRIP-RESET
100...115  CAN-IN2.W1, bit 0 (100) ... bit 15 (115)
120...135 CAN-IN2.W2, bit 0 (120) ... bit 15 (135)
140...172  Aplikacja stanu I/0 Tylko aktywne przy pracy z Aplikacja 1/0
140 proég 1 momentu obrotowego
osiggniety (MSET1=MACT)
141 prog 2 momentu obrotowego
osiggniety (MSET2=MACT)
142 ograniczenie wyjscia regulatora
procesu osiggniete (PCTRL1-LIM)
143 ... 172 zarezerwowane
C0416 ] | Negowanie poziomu 0 X3/A2 X3/A1  Przekaznik o (: wyjScie nie negowane (HIGH-aktywne)
wyjs¢ cyfrowych K1 o 1: wyjécie negowane (LOW-aktywne)
-0- 0 0 0 e X3/A2 tylko Aplikacja I/0
-1- 0 0 1
-2- 0 1 0
-3- 0 1 1
4- 1 0 0
-5- 1 0 1
-6- 1 1 0
-7- 1 1 1
14-32 BAS200VEC ~PL 2.0 Lenze
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0417* J [Wolna konfiguracja e Przyporzadkowanie jest mapowane na o 7-47
stanu regulatora (1) wydawanie cyfrowych sygnatéw na magistrale - Stowo stanu 1 regulatora napedu
1 [bit0 1 |cyfrowe zrodio sygnalow jak C0415 (C0150)
- - Stowo stanu AIF (AIF-STAT)
2 (bit 1 2 - Slowo wyjsciowe 1 FIF (FIF-OUT.W1)
> - Stowo wyjsciowe 1 w CAN obiekcie 1
3 |bit2 3 (CAN-OUT1.W1)
4 [bit 3 4 - Przy pracy z modutami komunikacji
5 |pit 4 5 INTERBUS 2111, PROFIBUS-DP 2131
- lub LECOM-A/BILI 2102 na AIF
6 |bit5 6 przyporzadkowane na state. Zmiany nie
7 |bit 6 7 s3 mozliwe!
> Przy pracy z modutami funkcyjnymi
8 [bit7 8 magistrala systemowa (CAN), INTERBUS,
N PROFIBUS-DP na FIF wszystkie bity sg
9 [bit 8 9 11|109)8  stan urzadzenia swobodnie konfigurowaine
> 0000 uruchomienie urzadzenia
10 |bit9 10 0001 blokada zataczenia
> 0011 praca zablokowana
- 0100 Start “w locie” aktywne
11 ]bit 10 11 0101 hamowanie pradem statym aktywny
> 0110 praca odblokowana
12 |bit 11 12 0111 meldunek aktywny
> 1000 bitgd aktywny
13 | bit 12 13
9
14 |bit 13 14
9
15 | bit 14 15
16 | bit 15 16
C0418* | [Wolna konfiguracja wydawanie cyfrowych sygnatéw na magistrale o Przyporzadkowanie jest mapowane na o 7-47
stanu (2) regulatora - Stowo stanu 2 regulatora (C0151)
- — — - FIF stowo wyjscia 2 (FIF-OUT.W2)
1 |bit 0 255 | cyfrowe zrddta sygnatow jak C0415 - Stowo wyjscia 1 w CAN obiekcie 2
(CAN-OUT2.W1)
: o Wszystkie bity sa swobodnie
16 | bit 15 255 konfigurowalne
C0419* | [Wolna konfiguracja wydanie sygnatéw analogowych na zacisk o Wybor w C0111 kopiuje sie w C0419/1. (L1 7-36
wyj$¢ analogowych Zmiana w C0419/1 ustawia C0111 = 255!
o (C0419/2, C0419/3 tylko aktywne przy
pracy z Aplikacja I/0
analogowe zrédio sygnatow e DFOUT1:0... 10 kHz
1| X3/62 (AOUT1-IN) 0 0 czestotliwos¢ wyjsciowa (MCTRL1-NOUT+SLIP) |6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
2 [X3/63 (AOUT2-IN) 2 1 obcigzenie urzadzenia (MCTRL1-MOUT) 3 V/6 mA/2.925 kHz = znamionowy moment
silnika przy regulacji wektorowej (C0014 = 4),
W przeciwnym razie znamionowy prad czynny
przemiennika (prad czynny/C0091)
3 | X3/A4 (DFOUT1-IN) 3 2 prad silnika (MCTRL1-IMOT) 3 V/6 mA/2.925 kHz = znamionowy prad
przemiennika
3 napiecie obwodu posredniego (MCTRL1-DCVOLT) (6 V/12 mA/5.85 kHz = 1000 V DC
(400 V-zasil.)
6 V/12 mA/5.85 kHz = 380 V DC
(240 V-zasil.)
4 moc silnika 3 V/6 mA/2.925 kHz = znamionowa moc
silnika
5 napiecie silnika (MCTRL1-VOLT) 4.8 V/9.6 mA/4.68 kHz = znamionowe
napiecie silnika
6 1/czestotliwos¢ wyjsciowa (1/C0050) 2 V/4 mA/1.95 kHz = C0050 = 0.4 x C0011
(MCTRL1-1/NOUT)
7 czestotliwos¢ wyjsciowa w ramach nastawionych [0 V/0 mA/4 mA/O kHz = f = f,i, (C0010)
granic (NSET1-C0010...C0011) 6 V/12 mA/5.85 kHz = f = 565 (C0011)
Lenze BAB200VEC ~PL 2.0 14-33
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C0419* J [Wolna konfiguracja wydanie sygnatéw analogowych na zacisk [0 7-36
(cigg [wyj$¢ analogowych analogowe zrédto sygnatow
dalszy) 8 praca z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1): 6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011 0D 7-36
warto$¢ aktualna regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)
praca bez regulatora procesu (C0238 = 2):
czestotliwos¢ wyjsciowa bez poslizgu
(MCTRL1-NOUT)
9 gotowos¢ do pracy (DCTRL1-RDY) Wyboér -9- ... -25- odpowiadajg cyfrowym
10 meldunek bledu TRIP (DCTRL1-TRIP) EUC%‘BC(J)Z')‘} V{)yjécﬁa, szikai”iko‘x*;g(‘z: *3117)
— - ub wyjcia cyfrowego :
1 silnik pracuje (DCTRL1-RUN) LOW = 0 V0 mA/4 mA/ 0 kHz
12 silnik pracuje / obroty w prawo HIGH = 10 V/20 mA/10 kHz
(DCTRL1-RUN-CW)
13 silnik pracuje / obroty w lewo
(DCTRL1-RUN-CCW)
14 czestotliwos¢ wyjsciowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
15 warto$¢ zadana czestotliwosci osiagnieta
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
16 Qmin-prog osiagniety (PCTRL1-QMIN)
17 Imaks granica osiagnieta (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: warto$¢ zadana momentu
obrotowego osiggnieta
18 przegrzanie (Oax - 5 °C) (DCTRL1-OH-WARN)
19 TRIP lub Qpjp lub blokada impulséw (IMP)
aktywne (DCTRLA-TRIP-QMIN-IMP)
20 ostrzezenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 prad silnika < prog pradu (DCTRL1-IMOT<ILIM) Kontrola paska klinowego
22 prad silnika < prog pradu i osiggniety prog Qmin Pr‘,id silnika = C0054
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN) Prog pradu = C0156
23 prad silnika < prog pradu i generator
przyspieszania 1: wejcie = wyjécie
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG1=0)
24 ostrzezenie przerwa fazy silnika
(DCTRL1-LP1-WARN)
25 osiggnieta minimalna czestotliwo$¢ wyj$ciowa
(PCTRL1-NMIN)
27 czestotliwos¢ wyjsciowa bez poslizgu 6 /12 mA/5.85 kHz = C0011 [0 7-36
(MCTRL1-NOUT)
28 warto$¢ aktualna regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)
29 warto$¢ zadana regulatora procesu 6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
(PCTRL1-SET1)
30 wyjscie regulatora procesu (PCTRL1-OUT)
31 wejscie generatora przy$pieszania
(NSET1-RFG1-IN)
32 wyjscie generatora przy$pieszania (NSET1-NOUT)
35 sygnat wejsciowy na X3/8 lub X3/1U, X3/1l, 10 V/20 mA/9.75 kHz = wartos$é maksymalna
wyliczany ze wzmocnieniem (C0414/1 lub C0027) i |analogowego sygnatu wejsciowego (5 V,
Offset (C0413/1 lub C0026) (AIN1-OUT) 10V, 20 mA, 10 kHZ). o
36 sygnal wejsciowy na wejsciu czestotiwosci X3/E1, }ﬁ’;rwugjikcl;’fg‘;f:tmfsg?f;'i:s”t*;'v‘;?;:’éeg:
wyliczany ze wzmocnieniem (C0426) i Offset - :
(C0427) (DFIN1-OUT) C0414/x, C0426 = 20/C0011 [%)]
37 wyjscie potencjometru silnika (MPOT1-OUT)
38 sygnat wej$ciowy na X3/2U, X3/2I,
wyliczany ze wzmocnieniem (C0414/2) i Offset
(C0413/2) (AIN2-OUT)
14-34 BAB200VEC PL 2.0 Lenze



Suplement —r-1|
Tabela kodow abe
Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0419* J [Wolna konfiguracja wydanie sygnatu analogowego na zacisk [0 7-36
(ciag | wyj$¢ analogowych analogowe zrédio sygnatow
dalszy) 40 AIF stowo wejscia 1 (AIF-IN.W1) Wartosci zadane do regulatora napedu z
modutu komunikacji na AlF
10 V/20 mA/10 kHz = 1000
41 AIF stowo wejscia 2 (AIF-IN.W2) Wartosci zadane do regulatora napedu z
modutu komunikacji na AlF
10 V/20 mA/10 kHz = 1000
50..53 CAN-IN1.W1...4lub FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4 Warto$ci zadane do regulatora napedu z
stowo 1 (50) ... stowo 4 (53) modutu funkcyjnego na FIF
60..63 CAN-IN2W1..4 10 V/20 mA/10 kHz = 1000
stowo 1 (60) ... stowo 4 (63)
255 nie obtozone (FIXED-FREE)
C0420* | Wzmocnienie 128 (0 {1} 255 | 128 = wzmocnienie 1 [0 7-36
wyjscia C0420i C0108 s takie same
analogowego X3/62
(AOUT1-GAIN)
Standard /0
C0420* | Wzmocnienie wyj$¢ 128 = wzmocnienie 1
(A) analogowych
Aplikacja I/0
1| X3/62 128 |0 {1} 255 |C0420/1 i C0108 s3 takie same
(AOUT1-GAIN)
2 |X3/63
(AOUT2-GAIN)
Lenze BAS200VEC ~PL 2.0 14-35
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C0421* J [Wolna konfiguracja o W nastawie firmy Lenze CAN-OUT1.W1 | 7-39
stow wyjscia i FIF-OUT.W1 sa zdefiniowane cyfrowo
analogowych danych i przypisane do 16 bitow stowa stanu 1
procesu regulatora (C0417)
o Jesli wartosci analogowe maja zostac¢
wydane (C0421/3 = 255), to cyfrowe
. ) . obtozenie koniecznie skasowac
wydanie sygnatow analogowych na magistrale (C0417/x = 255)! W przeciwnym razie
analogowe zrédto sygnatow sygnat wyjsciowy bytby nieprawidtowy
1 |AIF-OUT.W1 8 0 czestotliwos¢ wyjsciowa (MCTRL1-NOUT+SLIP) | 24000 = 480 Hz
2 |AIF-OUT.W2 0 1 obcigzenie urzadzenia (MCTRL1-MOUT) 16383 = znamionowego momentu silnika przy
regulacji wektorowej (C0014 = 4), w
przeciwnym razie czynny prad znamionowy
przemiennika (prad czynny /C0091)
3 [CAN-OUT1.W1/ 255 |2 prad silnika (MCTRL1-IMOT) 16383 = znamionowy prad przemiennika
FIF-OUT.W1
4 |CAN-OUT1.W2/ 255 |3 napiecie obwodu posredniego (MCTRL1-DCVOLT) | 16383 = 1000 VDC przy zasilaniu 400 V
FIF-OUT.W2 16383 = 380 VDC przy zasilaniu 240 V
5 |CAN-OUT1.W3/ 255 |4 moc silnika 285 = znamionowa moc silnika
FIF-OUT.W3
6 [CAN-OUT1.W4 / 255 |5 napiecie silnika (MCTRL1-VOLT) 16383 = znamionowe napiecie silnika
FIF-OUT.W4
7 |CAN-OUT2.W1 255 |6 1/czestotliwos¢ wyjsciowa (1/C0050) 195 = C0050 = 0.4 x C0011
(MCTRL1-1/NOUT)
8 [CAN-OUT2.W2 255 |7 czestotliwos¢ wyjsciowa w ramach nastawionych {24000 - C0010 = 480 Hz - C0010
granic (NSET1-C0010 ... C0011)
9 [CAN-OUT2.W3 255 |8 praca z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1): 24000 = 480 Hz
warto$¢ aktualna regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)
10 [CAN-OUT2.W4 255 praca bez regulatora procesu (C0238 = 2):
czestotliwos¢ wyjsciowa bez poslizgu
(MCTRL1-NOUT)
9 gotéw do pracy (DOCTRL1-RDY) Wyboér -9- ... -25- odpowiadajg cyfrowym
10 meldunek zaklcenia TRIP (DCTRL1-TRIP) EUC%‘BC(J)Z')‘} V{)YJSC,'ch;Z:‘;fgni‘ggvzgo(g& m
— - ub wyjécia cyfrow :
1 silnik pracuje (DCTRL1-RUN) LOW = 0 V/0 mA/4 mA
12 silnik pracuje / obroty w prawo HIGH = 10 V/20 mA
(DCTRL1-RUN-CW)
13 silnik pracuje / obroty w lewo
(DCTRL1-RUN-CCW)
14 czestotliwos¢ wyjsciowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
15 warto$¢ zadana czestotliwosci osiagnieta
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
16 Qmin-prog osiagniety (PCTRL1-QMIN)
17 Imaks -granica osiagnieta (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: warto$¢ zadana momentu
obrotowego osiggnieta
18 przegrzanie (Omaks -5 °C) (DCTRL1-OH-WARN)
19 TRIP lub Qpjp lub blokada impulséw (IMP)
(DCTRL1-IMP)
20 ostrzezenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 prad silnika < prog pradu (DCTRL1-IMOT<ILIM) Kontrola paska klinowego
22 prad silnika < prog pradu i osiggniety prog Qmin Pr‘,id silnika = C0054
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN) Prog pradu = C0156
23 prad silnika < prog pradu i generator
przyspieszania 1: wejcie = wyjécie
(DCTRLA-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0421 | Swobodna wydawanie analogowych sygnatéw na magistrale 0 7-39
(ciag |konfiguracja stow danych
dalszy) | wyjSciowych danych analogowe zrodto sygnatow
procesu 24 ostrzezenie przerwa fazy silnika
(DCTRL1-LP1-WARN)
25 osiggnieta minimalna czestotliwo$¢ wyj$ciowa
(PCTRL1-NMIN)
27 czestotliwos¢ wyjsciowa bez poslizgu 24000 = 480 Hz
(MCTRL1-NOUT)
28 warto$¢ aktualna regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)
29 warto$¢ zadana regulatora procesu
(PCTRL1-SET1)
30 wyjscie regulatora procesu (PCTRL1-OUT)
31 wejscie generatora przy$pieszania
(NSET1-RFG1-IN)
32 wyjscie generatora przy$pieszania (NSET1-NOUT)
35 sygnat wejsciowy na X3/8 lub X 3/1U, X3/11, 10 V = maksymalna warto$¢ analogowego
ze wzmocnieniem (C0414/1 lub C0027) i Offset sygnatu wejsciowego (5V, 10V, 20 mA,
(C0413/1 lub C0026) (AIN1-OUT) 10 kHz) o
36 sygnal wejciowy na wejsciu czestotiwosci X3/E1, }ﬁ’;rwugjikcl;’chzngstgql'sc‘iglvfé:'3;2;‘&%‘;":;90
ze wzmocnieniem (C0426) i Offset (C0427) - :
(DFIN1-OUT) C0414/x, C0426 = 20/C0011 [%)]
37 wyjscie potencjometru silnika (MPOT1-OUT)
38 sygnat wejsciowy na X 3/2U, X3/2I,
ze wzmocnieniem (C0414/2) i Offsetem (C0413/2)
(AIN2-0UT)
40 stowo wejsciowe 1 AIF (AIF-IN.W1) Warto$ci zadane do regulatora napedu z
o modutu komunikacji na AIF
41 stowo wejsciowe 2 AIF (AIF-IN.W2) Normowanie za posrednictwem AIF
50..53 CAN-IN1.W1...4lub FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4 Warto$ci zadane do regulatora napedu z CAN
stowo 1 (50) ... stowo 4 (53) lub modutu funkcyjnego na FIF
60 .63 CAN-IN2.W1 . 4 Normowanie za po$rednictwem CAN lub FIF
stowo 1 (60) ... stowo 4 (63)
255 nie przyporzadkowane (FIXED-FREE)
C0422* | Offset wyjscia 0.00 |-10.00 {0.01V} 10.00 | C0422 i C0109 sq takie same [0 7-36
analogowego X3/62
(AOUT1-OFFSET)
Standard /0
C0422* | Offset wyjscia
(A) analogowe
Aplikacja 1/0
1| X3/62 0.00 {-10.00 {0.01 v} 10.00 | C0422/1 i C0109 sgq takie same
(AOUT1-OFFSET)
2 |X3/63
(AOUT2-OFFSET)
C0423* | Zwioka wyjscia 0.000 {0.001 s} 65.000 | "Odbicie” wyjs¢ cyfrowych
(A) cyfrowe (od wersiji Aplikacja I/0 E82ZAFA ... Vx11)
1 [ Wyjécie 0.000 o Zalacza wyjscie cyfrowe, jesli po
przekaznikowe K1 nastawionym czasie potgczony sygnat jest
(RELAY) jeszcze aktywny.
2 [Wyjécie cyfrowe 0.000 e Skasowanie wyjscia cyfrowego odbywa
X3/A1 (DIGOUTA) sig bez zwloki
3 [Wyjscie cyfrowe 0.000
X3/A2 (DIGOUT2)
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Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0424* | | Zakres sygnatu Uwaga na ustawienia jumpera w module
(A) wyjscia funkcyjnym!
analogowego (od wersji Aplikacja I/0 E82ZAFA ... Vx11)
Aplikacja I/0
1| X3/62 (AOUT1) 0- |-0- 0..10V/0..20 mA
2 | X3/63 (AOUT2) 0 [-1- 4..20mA
C0425_J* [ Konfiguracja wejscia -2- czesto- roz- predkos¢ maks. |e "Czestotliwo$¢” odnosi sie do [ 7-24
czestotliwosci tiwos¢  dzielczos¢ wybierania  czesto- wewnetrznego normalizowania (np. C0011
pojedyncza $ciezka tliwosé etc.)
X3/E1 (DFINT) - 100 Hz 17200 s 300 Hz |® "Maks. czestotliwosc” to maksymalna
- TkHz 1200 100ms  3kHz | Cczestoliwos, kibramoze by¢
przetwarzana jest w zalezno$ci od C0425.
-2- 10 kHz 17200 10 ms 10 kHz Jesli wartosé nastawiona zostanie
-3- 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz przekroczona, to mozna jg dostosowac
4- 10 kHz 1/10000 500 ms 10 kHz proporcjonalnie Za pomocqg C0426:
= - Przyktad: C0425 = -0-, (300 Hz)
S(A)  100kHz  1M400 2ms  00KHZ | 0496 = 333 % umoziiwia prawidiowa
6- (A) 100 kHz 1/1000 5ms 100 kHz oceng z C0425 = -0-
-7- (A) 100 kHz 1/2000 10 ms 100 kHz |e Odniesienie: C0011
Konfiguracja wejscia 10- (A) 100 Hz 1/200 1s 300 Hz
°§35‘§‘2“;‘;i°; " - (A) 1kHz 1/200 100ms  3kHz
BET g 12-(A)__10kHz __ 1200 10ms _ 10kHz
(DFIN1) 13- (A) 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz
14- (A) 10 kHz 1/10000 500 ms 10 kHz
15- (A) 100 kHz 1/400 2ms 100 kHz
16- (A) 100 kHz 1/1000 5ms 100 kHz
17- (A) 100 kHz 1/2000 10 ms 100 kHz
C0426* | Wzmocnienie 100 [-1500.0 {0.1 %} 1500.0
wejscia
czestotliwosci
X3/E1, X3/E2 (A)
(DFIN1-GAIN)
C0427* | Offset wejécia 0.0 |-100.0 {0.1 %} 100.0
czestotliwosci
X3/E1, X3/E2 (A)
(DFIN1-OFFSET)
C0428* | Wzmocnienie 100 0.0 {0.1 %} 1500.0
(A) wyjscia
czestotliwosci
(DFOUT1-0UT)
C0430* J [Automatyczna 0- |-0- nie aktywne Przez wprowadzenie dwoch punktow o 7-23
(A) regulacja wejs¢ - wprowadzenie punktéw dla X3/1U, X3/11 charakterystyki warto$ci zadanych wyliczane
analogowych - - . jest wzmocnienie i offset. Stosowac jak
Z wprowadzenie punktow dia X3/2U, X3/2I najbardziej od siebie oddalone punkty, aby
C0431* |l [Wspotrzedne punktu -100.0 {0.1 %} 100.0 | podniesé dokladno$é obliczen:
(A) 1 1. Wybra¢ w C0430 wejscie, dla ktérego ma
1 [X (P1) -100.0 |analogowa wartosé zadana z P1 by¢ wyliczane wzmocnienie i offset
100 % = maks. warto$¢ wejsciowa (5 V, 10 V lub 20 mA) 2. W C0431 wprowadzi¢ wg'rtoécj'x‘ (warto$¢
2 Y (P1) 100.0 | czestotliwosé wyjciowa z P1 Zad‘;{‘aﬁ' Y (czgstotliwos¢ wyjsciowa)
100% = oot 3 C\LIJTZOZSZ dzi¢ warto$¢ X (wartos¢
" - . wprowadzi¢ warto$¢ X (warto$¢
C0432* | ngpo’rrzedne punktu -100.0 {0.1 %} 100.0 zadana) i Y (czestotliwosé wyjsciowa)
(A) punktu 2
11X (P2) 100.0 |analogowa warto$¢ zsdana z P1 4. Wyliczone wartosci wprowadzane sg
100 % = maks. warto$¢ wejsciowa (5 V, 10 V lub 20 mA) automatycznie do C0413 (offset) i C0414
2 |Y (P2) 100.0 |czestotliwo$¢ wyjsciowa z P1 (wzmocnienie)
100 % = C0011
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Kod Mozliwosci nastawy WAZNE
Nr Nazwa Lenze |Wybor
C0435* J [ Automatyczna 0 0 {1} 4096 | @ Tylko konieczne przy regulacji predkosci
(A) regulacja wejscia = nie aktywne obrotowej z cyfrowym sprzezeniem
czestotliwosci zwrotnym za posrednictwem kodera HTL
o Wylicza wzmocnienie C0426, w
zaleznosci od C0425 i C0011
e (0426 po kazdej zmianie C0011 lub
C0425 musi by¢ na nowo wyliczony
e Zawsze nalezy wprowadza¢ przyrost
podzielony przez ilo$¢ biegunéw
silnika!
- Przyktad: Koder przyrostowy = 4096,
silnik 4-biegunowy
- C0435 = 2048
[C0469]* |Funkcja przycisku 1- |-0- nie aktywne Okresla funkcje, ktéra jest uruchamiana przy
lawiatury - CINH (blokada regulatora) naciSnigciu
-2- QSP (Quickstop)

C0500* | Kalibrowanie 2000 |1 {1} 25000 [® Kody C0010, C0011, C0017, C0019, [ 7-51
wielkosci procesu €0037, C0038, C0039, C0044, C0046,
licznik €0049, C0050, C0051, C0138, C0139,

C0140, C0181, C0239, C0625, C0626,
- . . C0627 mozna tak skalibrowaé, aby
€0501" | Kalibrowanie 10 |1 {1} 25000 | lawiatura wyswietlata wielkos¢ procesu
W',e'kOSC',EFOCESU o Jesli zmieni sie C0500/C0501, to na
mianowni wy$wietlaczu nie pojawia sig juz jednostki
wHz"

C0500* | Kalibrowanie 2000 |1 {1} 25000 | @ Kody C0037, C0038, C0039, C0044,

A wielkosci procesu C0046, C0049, C0051, C0138, C0139,
licznik 0140, C0181 mozna tak skalibrowaé,

C0501* | Kalibrowanie 10 1 {1} 25000 aby klanatIUra WySWletIana wielko$é

A) wielkosci procesu procesu w jednostkach wybranych w
mianownik 20202 lezne od totliwosci C0010

" — - - - - o Kody zalezne od czestotliwosci ,

C0502* | Jednostka wielkosci 0 0:— 6: obr. . 13: % 18: Q 0011, C0017, C0019, C0050, C0239,

(A) |procesu 1:ms namin. 14:kW - 19:hex C0625, C0626, C0627 zawsze

2s 9:°C 15:N 34:m wy$wietlane sg w "Hz"
4: A 10: Hz 16: mV 35:h
5.V 11 kVA  172mQ  42:mH
12: Nm
C0517* J [Menu USE- o Po zalaczeniu zasilania lub w funkcji
1 [Pamie¢ 1 50 |C0050  czestotiiwos¢ wyjsciowa (MCTRL-NOUT) wyswietlany jest kod z COS17/1.
2 |Pamie¢ 2 34 |C0034 zakres analogowego wprowadzania wartosci ® Menu USEr zawiera w us.talwllenlu
zadanych fabn/cznymlLenze najwazniejsze koldy dla
uruchomienia trybu pracy "Sterowanie
3 | Pamiec¢ 3 7 C0007 stata konfiguracja cyfrowe sygnaty wejsciowe charakterystykq U/f z przebiegiem
4 | Pamie¢ 4 10 |C0010  minimalna czestotliwosé wyjsciowa liniowym”
5 |Pamie¢ 5 11 |C0011  maksymalna czestotiwosé wyjsciowa o Przy zabezpieczeniu hastem dostepne sg
— o — v jedynie kody wprowadzone w C0517
6 [Pamie¢ 6 12 [C0012 czas przy$pieszania gtéwna warto$¢ zadana ' C
— — = e Pod subkodami wprowadzi¢ numery
7 |Pamig¢ 7 13 [C0013 czas zwalniania gtéwna warto$¢ zadana zadanych kodow
8 |Pamig¢ 8 15 |C0015  czestotliwo$¢ znamionowa U/f o Przy wprowadzaniu kodow, ktdre nie
9 [Pamie¢ 9 16 [C0016 podwyzszanie Upin wystepujg, C0050 kopiuje sie do pamieci
10 [Pamie¢ 10 2 C0002 transfer zestawu parametréw
C0518 |Kody serwisowe Zmiany tylko przez serwis Lenze!
C0519
C0520
C0597* J |Konfiguracja 0- |-0- nie aktywne Meldunki btedu
{)(;éﬁozfgawiwka -1- meldunek usterki TRIP Klawiatura: LP1, Bus: 32
ufazy sin! -2- ostrzezenie Klawiatura: LP1, magistrala: 182
C0599* J | Graniczny prad 5 1 {1 %} 50 | @ Prog zadziatania dla C0597
rozpoznawania e QOdniesienie: prad znamionowy regulatora
braku fazy silnika napedu
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C0625* | Czestotliwos¢ 480.00 |0.00 {0.02 Hz} 480.00 o 7-8
blokujaca 1
C0626* | Czestotliwos¢ 480.00 |0.00 {0.02 Hz} 480.00
blokujaca 2
C0627* | Czestotliwos¢ 480.00 |0.00 {0.02 Hz} 480.00
blokujaca 3
C0628* | Szeroko$¢ pasma 0.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 | Dotyczy C0625, C0626, C0627
wygaszania
czestotliwosci
blokujace
C0988* | Prog napiecia 0 0 {1 %} 200 |e C0988=0% [m 719
obwodu posredniego - Przelaczanie zestawu parametrow za |2 7-10
dla regulacji napigcia posrednictwem napiecia obwodu
obwodu posredniego posredniego nie aktywne
e Przetaczanie odbywa sie zawsze
pomigdzy PAR1 i PAR2
e Przetaczanie zestawu parametrow za
pomocg zaciskdw, magistrali lub
komputera przy C0988 > 0 nie jest
mozliwe!
C01500* |ldentyfikacja Tylko wyswietlacz na komputerze
oprogramowania
Aplikacja I/0
C1501* | Data powstania Tylko wyswietlacz na komputerze
oprogramowania
Aplikacja I/0
C1502 |ldentyfikacja Wydawanie w klawiaturze jako pasek w 4
(A) oprogramowania czeSciach po 4 znaki
Aplikacja I/0
1 |Czesc 1
4 |Czesc 4
C1504 |Kody serwisowe Zmiany tylko przez serwis firmy Lenze!
| Aplikacja I/0
C1507
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14.3 Tabela atrybutéw

W przypadku stosowania wlasnych programéw konieczne sg dane zawarte ww tabeli atrybutéw.
Tabela zawiera wszystkie informacje dla komunikacji parametréw z regulatorem napedu.

Jak czytac tabele atrybutéow:

Kolumna Znaczenie Wejscie
Kod Nazwa kodéw Lenze CXXXX
Indeks dec Indeks, pod ktérym jest zaadresowany parametr. Potrzebny jest tylko przy sterowaniu za
Subindeks dla zmiennych tablicy odpowiada posrednictwem INTERBUS, PROFIBUS-DP lub

hex numerom subkodéw Lenze magistrali systemowej (CAN).

Dane DS Struktura danych E Pojedyncza zmienna (tylko jeden element parametru)
Zmienna tablicy (wiele elementéw parametru)
DA llo$¢ elementow tablicy (subkody) XX
DT Typ danych B8 1 bajt kodowane bitowo

B16 2 bajt kodowane bitowo

B32 4 bajt kodowane bitowo

FIX32 | Warto$¢ 32 bitowa ze znakiem liczby;
dziesigtny z 4 miejscami po przecinku

132 4 bajt ze znakiem liczby

u32 4 bajt bez znaku liczby

VS Ciag znakéw ASCII

DL Diugos¢ danych w bajt
Format Format LECOM VD Format dziesiatkowy ASCII
VH Format szesnastkowy ASCII
VS Format ciggu znakéw
VO Oktetowy format ciggu znakéw dla blokéw danych
Dostep LCM-R/W | Uprawnienia dostgpu dla LECOM Ra Odczyt zawsze dozowlony
Wa Zapis zawsze dozowlony
W Zapis tylko pod pewnym warunkiem
Warunek Warunek dla zapisu CINH Zapis tylko przy zablokowanym regulatorze
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Tabela atrybutéw regulatora napedu ze Standard 1/O

Kod Indeks Dane Dostep
dec hex DS DA DL DT Format LCM-RW Warunek
€0001 24574dec 5FFEhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0002 24573dec 5FFDhex E 1 4 FIX32 VD Ra/W CINH
€0003 24572dec 5FFChex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0004 24571dec 5FFBhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0005 24570dec 5FFAhex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0007 24568dec 5FF8hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0008 24567dec 5FF7hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0009 24566dec 5FF6hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0010 24565dec 5FF5hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
Coo11 24564dec 5FF4hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0012 24563dec 5FF3hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0013 24562dec 5FF2hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
Co014 24561dec 5FF1hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0015 24560dec 5FFOhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0016 24559dec 5FEFhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
coo17 24558dec 5FEEhex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
coo18 24557dec 5FEDhex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0019 24556dec 5FEChex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
coo21 24554dec 5FEAhex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
€0022 24553dec 5FE9hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
€0023 24552dec 5FE8hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0026 24549dec 5FE5hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0027 24548dec 5FE4hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0034 24541dec 5FDDhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0035 24540dec 5FDChex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0036 24539dec 5FDBhex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
€0037 24538dec 5FDAhex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0038 24537dec 5FD%hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
€0039 24536dec 5FD8hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0040 24535dec 5FD7hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0043 24532dec 5FD4hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0044 24531dec 5FD3hex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0046 24529dec 5FD1hex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0047 24528dec 5FDOhex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0049 24526dec 5FCEhex E 1 4 FIX32 VD Ra
€0050 24525dec 5FCDhex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0051 24524dec 5FCChex E 1 4 FIX32 D Ra
€0052 24523dec 5FCBhex E 1 4 FIX32 D Ra
C0053 24522dec 5FCAhex E 1 4 FIX32 D Ra
C0054 24521dec 5FC9hex E 1 4 FIX32 D Ra
C0056 24519dec 5FC7hex E 1 4 FIX32 D Ra
C0061 24514dec 5FC2hex E 1 4 FIX32 VD Ra
€0070 24505dec 5FB9hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0071 24504dec 5FB8hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0072 24503dec 5FB7hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0074 24501dec 5FB5hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0077 24498dec 5FB2hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0078 24497dec 5FB1hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0079 24496dec 5FBOhex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
C0084 24491dec 5FABhex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
€0087 24488dec 5FA8hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
€0088 24487dec 5FA7hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
€0089 24486dec 5FABhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0090 24485dec 5FA5hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0091 24484dec 5FA4hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0092 24483dec 5FA3hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0093 24482dec 5FA2hex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0094 24481dec 5FA1hex E 1 4 FIX32 D Ra
C0099 24476dec 5F9Chex E 1 4 FIX32 D Ra
C0105 24470dec 5F96hex E 1 4 FIX32 D Ra/Wa
BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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Kod Indeks Dane Dostep
dec hex DS DA DL DT Format LCM-RW Warunek
C0106 24469dec 5F95hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
co107 24468dec 5F94hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0108 24467dec 5F93hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0109 24466dec 5F92hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0111 24464dec 5F90hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0114 24461dec 5F8Dhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0117 24458dec 5F8Ahex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0119 24456dec 5F88hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0120 24455dec 5F87hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0125 24450dec 5F82hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0126 24449dec 5F81hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
co127 24448dec 5F80hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0135 24440dec 5F78hex E 1 2 B16 VH Ra
C0138 24437dec 5F75hex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0139 24436dec 5F74hex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0140 24435dec 5F73hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0141 24434dec 5F72hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0142 24433dec 5F71hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0143 24432dec 5F70hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0144 24431dec 5F6Fhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0145 24430dec 5F6Ehex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
0148 24427dec 5F6Bhex E 1 4 FIX32 VD Ra/W CINH
C0150 24425dec 5F69hex E 1 2 B16 VH Ra
C0151 24424dec 5F68hex E 1 2 B16 VH Ra
C0155 24420dec 5F64hex E 1 2 B16 VH Ra
C0156 24419dec 5F63hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0161 24414dec 5F5Ehex E 1 4 FIX32 VD Ra
€0162 24413dec 5F5Dhex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0163 24412dec 5F5Chex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0164 24411dec 5F5Bhex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0165 24410dec 5F5Ahex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0168 24407dec 5F57hex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0170 24405dec 5F55hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0171 24404dec 5F54hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0174 24401dec 5F51hex E 1 4 FIX32 VD Ra/W CINH
C0178 24397dec 5F4Dhex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0179 24396dec 5F4Chex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0181 24394dec 5F4Ahex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0182 24393dec 5F49hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0183 24392dec 5F48hex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0184 24391dec 5F47hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0185 24390dec 5F46hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0196 24379dec 5F3Bhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0200 24375dec 5F37hex E 1 14 VS VS Ra
€0201 24374dec 5F36hex E 1 17 VS VS Ra
€0202 24373dec 5F35hex E 1 4 FIX32 VD Ra
€0220 24355dec 5F23hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0221 24354dec 5F22hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0238 24337dec 5F11hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0239 24336dec 5F10hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0265 24310dec 5EF6hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0304 24271dec 5ECFhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0305 24270dec 5ECEhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0306 24269dec | 5ECDhex E 1 2 u16 VH Ra/Wa
C0307 24268dec | 5ECChex E 1 2 u16 VH Ra/Wa
€0308 24267dec | 5ECBhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0309 24266dec | 5ECAhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0350 24225dec 5EAThex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0351 24224dec 5EAOhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0352 24223dec 5E9Fhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0353 24222dec 5E9Ehex A 3 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0354 24221dec | 5E9Dhex A 6 4 FIX32 VD Ra/Wa
BA8200VEC PL 2.0 14-43
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Tabela atrybutow
Kod Indeks Dane Dostep
dec hex DS DA DL DT Format LCM-RW Warunek
C0355 24220dec | 5E9Chex A 6 4 FIX32 VD Ra
C0356 24219dec | 5E9Bhex A 4 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0357 24218dec | 5E9Ahex A 3 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0358 24217dec | 5E99hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0359 24216dec | 5E98hex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0360 24215dec | 5E97hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0370 24205dec | 5E8Dhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0372 24203dec | 5E8Bhex E 1 4 FIX32 VD Ra
C0395 24180dec | 5E74hex E 1 4 B32 VH Ra
C0396 24179dec | 5E73hex E 1 4 B32 VH Ra
C0410 24165dec | 5E65hex A 25 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0411 24164dec | 5E64hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0412 24163dec | 5E63hex A 9 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0413 24162dec | 5E62hex A 2 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0414 24161dec | 5EG1hex A 2 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0415 24160dec | 5E60hex A 3 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0416 24159dec 5E5Fhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0417 24158dec | S5E5Ehex A 16 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0418 24157dec | 5E5Dhex A 16 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0419 24156dec | 5E5Chex A 3 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0420 24155dec | 5E5Bhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
Co421 24154dec | 5E5Ahex A 10 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0422 24153dec | 5E59hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0425 24150dec | 5E56hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0426 24149dec | 5E55hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0427 24148dec | 5E54hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0469 24106dec | 5E2Ahex E 1 4 FIX32 VD Ra/W CINH
C0500 24075dec | 5E0Bhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0501 24074dec | 5E0Ahex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0517 24058dec | 5DFAhex A 10 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0518 24057dec | 5DF9hex A 250 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0519 24056dec | 5DF8hex A 250 4 FIX32 VD Ra
€0597 23978dec | 5DAAhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
€0599 23976dec | 5DA8hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0625 23950dec | 5D8Ehex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0626 23949dec | 5D8Dhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0627 23948dec | 5D8Chex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0628 23947dec | 5D8Bhex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
C0988 23587dec | 5C23hex E 1 4 FIX32 VD Ra/Wa
BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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Tabela atrybutow abe
Tabela atrybutéw regulatora napedu z Aplikacja I/O
Kod Indeks Dane Dostep
dec hex DS DA DL DT Format LCM-RW | Warunek
€0001 24574dec 5FFEhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0002 24573dec 5FFDhex E 1 FIX32 4 VD Ra/W CINH
€0003 24572dec 5FFChex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0004 24571dec 5FFBhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0005 24570dec 5FFAhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0007 24568dec 5FF8hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0008 24567dec 5FF7hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0009 24566dec 5FF6hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0010 24565dec 5FF5hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0011 24564dec 5FF4hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0012 24563dec 5FF3hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0013 24562dec 5FF2hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0014 24561dec 5FF1hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0015 24560dec 5FFOhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0016 24559dec 5FEFhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0017 24558dec 5FEEhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0018 24557dec 5FEDhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0019 24556dec 5FEChex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0021 24554dec 5FEAhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0022 24553dec 5FE9hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0023 24552dec 5FE8hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0026 24549dec 5FEShex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0027 24548dec 5FE4hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0034 24541dec 5FDDhex A 2 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0035 24540dec 5FDChex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0036 24539dec 5FDBhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0037 24538dec 5FDAhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0038 24537dec 5FD9hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0039 24536dec 5FD8hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0040 24535dec 5FD7hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0043 24532dec 5FD4hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0044 24531dec 5FD3hex E 1 FIX32 4 VD Ra
0046 24529dec 5FD1hex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0047 24528dec 5FDOhex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0049 24526dec 5FCEhex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0050 24525dec 5FCDhex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0051 24524dec 5FCChex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0052 24523dec 5FCBhex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0053 24522dec 5FCAhex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0054 24521dec 5FC9hex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0056 24519dec 5FC7hex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0061 24514dec 5FC2hex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0070 24505dec 5FB9hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0071 24504dec 5FB8hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0072 24503dec 5FB7hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0074 24501dec 5FB5hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0077 24498dec 5FB2hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0078 24497dec 5FB1hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0079 24496dec 5FBOhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0084 24491dec 5FABhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0087 24488dec 5FA8hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0088 24487dec 5FA7hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0089 24486dec | 5FABhex E i FIX32 4 VD Ra/Wa
€0090 24485dec 5FA5hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0091 24484dec 5FA4hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0092 24483dec | 5FA3hex E i FIX32 4 VD Ra/Wa
€0093 24482dec 5FA2hex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0094 24481dec 5FAThex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0099 24476dec 5F9Chex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0101 24474dec 5F9Ahex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
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Tabela atrybutow
Kod Indeks Dane Dostep
dec hex DS DA DL DT Format LCM-RW Warunek
C0103 24472dec 5F98hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0105 24470dec 5F96hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0106 24469dec 5F95hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
co107 24468dec 5F94hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0108 24467dec 5F93hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0109 24466dec 5F92hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
Co111 24464dec 5F90hex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
co114 24461dec 5F8Dhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
co117 24458dec 5F8Ahex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
Co119 24456dec 5F88hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0120 24455dec 5F87hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0125 24450dec 5F82hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0126 24449dec 5F81hex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
co127 24448dec 5F80hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0135 24440dec 5F78hex E 1 B16 2 VH Ra
C0138 24437dec 5F75hex E 1 FIX32 4 VD Ra
C0139 24436dec 5F74hex E 1 FIX32 4 VD Ra
C0140 24435dec 5F73hex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
Cco141 24434dec 5F72hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0142 24433dec 5F71hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0143 24432dec 5F70hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0144 24431dec 5F6Fhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0145 24430dec 5F6Ehex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0148 24427dec 5F6Bhex E 1 FIX32 4 VD Ra/W CINH
C0150 24425dec 5F69hex E 1 B16 2 VH Ra
C0151 24424dec 5F68hex E 1 B16 2 VH Ra
C0152 24423dec 5F67hex E 1 B16 2 VH Ra
C0155 24420dec 5F64hex E 1 B16 2 VH Ra
C0156 24419dec 5F63hex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
Co161 24414dec 5F5Ehex E 1 FIX32 4 VD Ra
C0162 24413dec 5F5Dhex E 1 FIX32 4 VD Ra
C0163 24412dec 5F5Chex E 1 FIX32 4 VD Ra
Co164 24411dec 5F5Bhex E 1 FIX32 4 VD Ra
C0165 24410dec 5F5Ahex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
C0168 24407dec 5F57hex E 1 FIX32 4 VD Ra
C0170 24405dec 5F55hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
co171 24404dec 5F54hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0174 24401dec 5F51hex E 1 FIX32 4 VD Ra/W CINH
C0178 24397dec 5F4Dhex E 1 FIX32 4 D Ra
C0179 24396dec 5F4Chex E 1 FIX32 4 VD Ra
C0181 24394dec 5F4Ahex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0182 24393dec 5F49hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0183 24392dec 5F48hex E 1 FIX32 4 D Ra
C0184 24391dec 5F47hex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
C0185 24390dec 5F46hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0189 24386dec 5F42hex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0190 24385dec 5F41hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
Co191 24384dec 5F40hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0192 24383dec 5F3Fhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0193 24382dec 5F3Ehex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
C0194 24381dec 5F3Dhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0195 24380dec 5F3Chex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0196 24379dec 5F3Bhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0200 24375dec 5F37hex E 1 VS 14 VS Ra
€0201 24374dec 5F36hex E 1 VS 17 VS Ra
€0202 24373dec 5F35hex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0220 24355dec 5F23hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0221 24354dec 5F22hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0225 24350dec 5F1Ehex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0226 24349dec 5F1Dhex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
C0228 24347dec 5F1Bhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0229 24346dec 5F1Ahex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
BAB200VEC PL 2.0 Lenze
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Tabela atrybutow abe
Kod Indeks Dane Dostep
dec hex DS DA DL DT Format LCM-RW Warunek
€0230 24345dec 5F19hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0231 24344dec 5F18hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0232 24343dec 5F17hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0233 24342dec 5F16hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0234 24341dec 5F15hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0235 24340dec 5F14hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0236 24339dec 5F13hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0238 24337dec 5F11hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0239 24336dec 5F10hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0240 24335dec 5FOFhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0241 24334dec 5FOEhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0242 24333dec 5F0Dhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0243 24332dec 5F0Chex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0244 24331dec 5F0Bhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0245 24330dec 5F0Ahex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0250 24325dec 5F05hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0251 24324dec 5F04hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0252 24323dec 5F03hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0253 24322dec 5F02hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0254 24321dec 5F01hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0255 24320dec 5F00hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0265 24310dec 5EF6hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0304 24271dec 5ECFhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0305 24270dec 5ECEhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0306 24269dec | 5ECDhex E 1 U16 2 VH Ra/Wa
€0307 24268dec | 5ECChex E 1 U16 2 VH Ra/Wa
€0308 24267dec | 5ECBhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0309 24266dec | 5ECAhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0350 24225dec 5EAThex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0351 24224dec 5EAQhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0352 24223dec 5E9Fhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0353 24222dec 5E9Ehex A 3 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0354 24221dec | 5E9Dhex A 6 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0355 24220dec 5E9Chex A 6 FIX32 4 VD Ra
C0356 24219dec 5E9Bhex A 4 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0357 24218dec 5E9Ahex A 3 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0358 24217dec 5E99hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0359 24216dec 5E98hex E 1 FIX32 4 VD Ra
€0360 24215dec 5E97hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0370 24205dec | 5E8Dhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0372 24203dec 5E8Bhex E 1 FIX32 4 VD Ra
C0395 24180dec 5E74hex E 1 B32 4 VH Ra
C0396 24179dec 5E73hex E 1 B32 4 VH Ra
C0410 24165dec 5E65hex A 32 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0411 24164dec 5E64hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0412 24163dec 5E63hex A 9 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0413 24162dec 5E62hex A 2 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0414 24161dec 5E61hex A 2 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0415 24160dec 5E60hex A 3 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0416 24159dec 5E5Fhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0417 24158dec 5E5Ehex A 16 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0418 24157dec | 5E5Dhex A 16 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0419 24156dec 5E5Chex A 3 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0420 24155dec 5E5Bhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0421 24154dec 5E5Ahex A 10 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0422 24153dec 5E59hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0423 24152dec 5E58hex A 3 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0424 24151dec 5E57hex A 2 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0425 24150dec 5E56hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0426 24149dec 5E55hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0427 24148dec 5E54hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0428 24147dec 5E53hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
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Tabela atrybutow
Kod Indeks Dane Dostep
dec hex DS DA DL DT Format LCM-RW Warunek
€0430 24145dec 5E51hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0431 24144dec 5E50hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0432 24143dec 5E4Fhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0435 24140dec 5E4Chex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
€0469 24106dec 5E2Ahex E 1 FIX32 4 VD Ra/W CINH
€0500 24075dec 5E0Bhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0501 24074dec 5EOAhex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
€0502 24073dec 5EQ9hex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0517 24058dec 5DFAhex A 10 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0518 24057dec 5DF9hex A 250 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0519 24056dec 5DF8hex A 250 FIX32 4 VD Ra
C0597 23978dec 5DAAhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0599 23976dec 5DA8hex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
€0625 23950dec 5D8Ehex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0626 23949dec 5D8Dhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C0627 23948dec 5D8Chex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0628 23947dec 5D8Bhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
0988 23587dec 5C23hex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
C1500 23075dec 5A23hex E 1 VS 14 VS Ra
C1501 23074dec 5A22hex E 1 VS 17 VS Ra
C1504 23071dec 5A1Fhex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
C1505 23070dec 5A1Ehex E 1 FIX32 4 VD Ra/Wa
(1506 23069dec 5A1Dhex E 1 U16 2 VH Ra/Wa
C1507 23068dec 5A1Chex E 1 u16 2 VH Ra/Wa
(1550 23025dec 59F1hex E 1 FIX32 4 D Ra/W CINH
BAB200VEC PL 2.0 Lenze



15 Indeks

240 V-regulator napedu, Podtaczenie zasilania, 4-5
400 V-regulator napedu, Podtaczenie zasilania, 4-6

A

Adresowanie parametréw, Magistrala systemowa z modutem
funkcyjnym (CAN), 9-7
AIF, 1-1
Praca réwnolegta z FIF, 9-19
Akcesoria, 12-1
Dokumentacja, 12-2
Modut komunikacji LECOM-A (RS232), 6-11
Przeglad, 12-1
Zewnetrzny rezystor hamujacy, 11-2
Analiza zaktocen, 8-2

Analogowe stowa wyj$ciowe danych procesu, Konfiguracja,
7-39

Analogowe sygnaty wejsciowe, 7-35

Analogowe sygnaty wyjsciowe, 7-36

Analogowe wejscia
Offset, 7-21
Wzmocnienie, 7-21

Aplikacja 110
Automatyczna regulacja wej$¢ analogowych, 14-38
Automatyczna regulacja wejscia czestotliwosci, 7-24, 14-39
Czasy przy$pieszania gtidwna warto$¢ zadana, 14-17
Czasy zwalniania gtéwna warto$¢ zadana, 14-17
Kalibrowanie wielkosci procesu, 7-51, 14-39
Offset wyj$cia analogowe, 7-37, 14-37
Podtaczenie zaciskow, 4-10
Pofaczenie gtéwnej i dodatkowej warto$ci zadanej, 14-23
Regulacja silnika, 14-7
Regulator procesu i przetwarzanie warto$ci zadanych, 14-6
Schemat przetwarzania sygnatu, 14-5
Zakres sygnatu wyjécia analogowego, 7-38, 14-38
Zakres wprowadzania warto$ci zadanych, 14-15
Zakres wprowadzanie wartoci zadanych, 7-21
Zwioka wyjs¢ cyfrowych, 7-45, 14-37

Auto-Reset TRIP, 8-5

Automatyzacja
Mozliwe kombinacje AlF i FIF, 9-19
Praca réwnolegta interfejséw AlF i FIF, 9-19
Z INTERBUS, PROFIBUS-DP, LECOM-B (RS485), 9-18

Awaryjne wytaczenie, Sterowanie zwalnianie przy, 7-11
Awaryjny wytacznik, 11-1

Lenze

BA8200VEC

Indeks

B

Bank kodéw, 6-13
Bargraf, 6-3

Baud predkos¢ transmisji, Modut funkcyjny magistrala
systemowa (CAN), 9-1

Bezpieczenstwo dotykowe, 4-2

Bezpieczniki
Napedy pojedyncze, 3-5
Praca zespolona, 10-6
W urzadzeniach z dopuszczeniem UL, 3-5

Biblioteka funkcji, 7-1
Btad komunikacji, Reakcja przy, 14-19
Blokada regulatora (CINH), Praca przy, 7-12

Bufor pamieci, 8-2
Budowa, 8-2
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Indeks

C

Centralne zasilanie, 10-17

Charakterystyka Uff, 7-4
Wersja 87 Hz, 7-4

Charakterystyki moment-predkosé, 3-2

Cyfrowe sygnaty wejciowe, 7-42

Cyfrowe sygnaty wyjsciowe, 7-44

Cyfrowe wejscia, Negacja (odwrécenie) poziomu, 14-30
Cyfrowe wyjscia, Negacja poziomu, 14-32

Czas operaciji, 7-39

Czas pracy, 7-52

Czas przyspieszania
Dodatkowa warto$¢ zadana, 14-24
Dolna granica czestotliwosci, 14-25
Warto$¢ zadana regulatora procesu, 14-24

Czas wigczania, Regulator procesu, 14-24
Czas wygaszania, Regulator procesu, 14-24
Czas zatgczenia zasilania, 7-52

Czas zdwojenia
Imaks regulatora, 14-16
Regulator Imaks, 7-34

Czas zwalniania
Dodatkowa warto$¢ zadana, 14-24
Warto$¢ zadana dla regulatora procesu, 14-24

Czasy komunikacji
Modut funkcyjny magistrala systemowa (CAN), 9-2
Modut komunikacji LECOM-A (RS232), 6-9

Czasy obrobki, Modut funkcyjny magistrala systemowa (CAN),
9-2

Czasy przy$pieszania, 7-15
Czasy reakcji wejsc cyfrowych, 7-42

Czasy telegraméw, Modut funkcyjny magistrala systemowa
(CAN), 9-2

Czasy zwalniania, 7-15
Czestotliwos¢, Wytaczyé, 7-8

Czestotliwos¢ pola wirujgcego
Minimalna, 7-13
Maksymalna, 7-13

Czestotliwos¢ przetgczen falownika, 7-7
Optymalizacjg szuméw, 7-7

Czestotliwo$¢ znamionowa U/f, 7-4

Czestotliwosci blokowane, 7-8

BA8200VEC
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D

Dane ogdlne, 3-1
Dane procesu-stowa wyjsciowe, Swobodna konfiguracja, 7-47

Dane techniczne, 3-1

Dane ogélne/warunki stosowania, 3-1

Dane znamionowe
Praca ze 120 % przecigzeniem, 3-4
Praca ze 150 % przecigzeniem, 3-3

Klawiatura, 6-2
Modut komunikacji LECOM-A (RS232), 6-8

Dane techniczne, Modut funkcyjny magistrala systemowa
(CAN), 9-1

Dane znamionowe
Praca ze 120 % przecigzeniem, 3-4
Praca ze 150 % przecigzeniem, 3-3
Rezystory hamujace, 11-3
Zintegrowany tranzystor hamujacy, 11-3

Definicje, Pojecia, 1-1

Derating, 7-7, 7-14

Diagnostyka, 7-52

Diagnoza, 14-23

Diody $wiecace, 8-1

Diugo$¢ przewoddw silnika, Maksymalna dopuszczalna, 4-3
Dokumentacja, 12-2

Dolna granica czestotliwosci, Czas przy$pieszania, 14-25
Dolna granica wyjscia regulatora procesu, 14-24
Doziemienie, Rozpoznawanie, 7-49

Dwubiegunowa warto$¢ zadana, Regulacja, 7-22

E

Emisja zaktocen, 3-1

F

FIF, 1-1
Praca réwnolegta z AlF, 9-19

Filtr zasilania/dtawik zasilania, Dla pracy zespolonej, 10-9
Format LECOM, 6-11

Format przekazywania znakdéw, 6-8

Funkcje, Klawiatura, 6-2

Funkcje kontrolujace, 7-48

Lenze



G

Godziny pracy, 14-23
Godziny zataczenia zasilania, 14-23
Goérna granica wyjscia regulatora procesu, 14-24

Gwarancja, 1-2

H

Hamowanie, 7-15
W napedzie zespolonym, 10-21

Hamowanie pradem statym (DCB), 7-18
Hamowanie silnika AC, 7-19

Hasto
Skasowac¢, 6-7
Wprowadzi¢, 6-6

Hasto uzytkownika, 7-55, 14-16

Identyfikator magistrali CAN, 14-27

Imaks regulatora
Czas zdwojenia, 14-16
Wzmocnienie, 14-16

Inne zagrozenia, 2-2

Instalacja
Elektryczna, 4-4
Klawiatura, 6-2
Mechaniczna, 4-3

Modut funkcyjny magistrala systemowa (CAN), 9-2
Okablowanie przez magistrale systemowa, 9-3

Instalacja elektryczna, 4-1, 4-4
Magistrala systemowa z modutem funkcyjnym (CAN), 9-2
Przytaczenie wyjscia przekaznika, 4-12
Wazne wskazowki, 4-1

Instalacja mechaniczna, 4-3

Instalacja zgodna z wymogami kompatybilnosci
elektromagnetycznej, 4-7

Izolacja ochronna obwodéw sterowania, 3-1

J

Jednobiegunowa warto$¢ zadana, Regulacja, 7-22
JOG state czestotliwosci, 7-27

Jumper, Analogowe wprowadzanie sygnatu, 7-21

Lenze
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K

Kalibrowanie, Wielkosci procesu, 7-51

Kanaty danych procesu, Magistrala systemowa z modutem
funkcyjnym (CAN), 9-6

Kanaty parametréw, Magistrala systemowa z modutem
funkcyjnym (CAN), 9-5

Kasowanie, Meldunki zaktdcen, 8-5

Kierunek obrotow
Przetaczanie bez kontroli ciggtosci przewodu, 7-17

Przetaczanie z kontrola ciggtosci przewodu, 7-17
Klasa wilgotnosci, 3-1

Klawiatura, 6-2
Bargraf, 6-3
Dane techniczne, 6-2
Instalacja, 6-2
Menu USEr, 6-5
Parametr zmieni¢/zapisa¢, 6-4
Przyciski funkcyjne, 6-3
Uruchomienie funkcji zabezpieczonych hastem, 6-6
Uruchomienie ochrony przy pomocy hasta, 6-6
Whprowadzanie warto$ci zadanych, 7-27
Wytaczenie na state zabezpieczenia hastem, 6-7
Wyswietlacz i funkcje, 6-2
Wyswietlacz statusu, 6-3
Zdalana parametryzacja, 6-5

Zmiana zestawu parametréw , 6-4
Kod, 6-1
Kompensacja napiecia zasilania, 7-4

Kompensacja poslizgu, 7-6
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Indeks

Konfiguracja
Analogowe stowa wyj$ciowe danych procesu, 7-39
Analogowe sygnaty wejsciowe, 7-35
Analogowe sygnaty wyjsciowe, 7-36
Biblioteka funkcji, 7-1
Blokada regulatora (CINH), 7-12
Cyfrowe sygnaly wejsciowe, 7-42
Cyfrowe sygnaly wyjSciowe, 7-44
Czestotliwos¢ przetaczen falownika, 7-7
Czestotliwo$¢ znamionowa U/f, 7-4
Dane procesu-stowa wyjsciowe, 7-47
Funkcje kontrolujace, 7-48
Hamowanie pradem statym (DCB), 7-18
Kompensacja poslizgu, 7-6
Kontrola termiczna silnika, 7-48
Magistrala systemowa z modutem funkcyjnym (CAN), 9-7
Maksymalna czestotliwo$¢ pola wirujacego, 7-13
Minimalna czestotliwo$¢ pola wirujgcego, 7-13
Parametr, 6-1
Podwyzszanie Umin, 7-5
Przetaczanie kierunku obrotéw, 7-17
Przetaczanie zestawdw parametréw, 7-54
Przy$pieszanie i czasy zwalniania, 7-15
Quickstop (QSP), 7-16
Regulator ograniczenia pradowego, 7-34
Rozpoznawanie danych silnika, 7-29
Tabela kodéw, 14-9
Ttumienie oscylacyjne, 7-7
TRIP-Set, 7-49
Tryb pracy, 7-2
Tryb reczny/zdalny, 7-28
Wartosci graniczne pradu, 7-14
Wartosci graniczne predkosci, 7-13
Warunki startu/start "w locie”, 7-9
Wprowadzanie warto$ci aktualnych, 7-20
Wprowadzanie warto$ci zadanych, 7-20
Wyboér wartosci zadanych, 7-20
Wyjécia analogowe, 7-36
Wyijécia cyfrowe, 7-44
Wyijécie przekaznikowe, 7-44
Wyswietlane funkcje, 7-50

Kontrola 12xt, 7-48

Kontrola komunikacji, Modut funkcyjny LECOM-B (RS485),
6-13

Kontrola PTC, 7-49
Kontrola silnika, 7-48

Kontrola termiczna, Silnik
Bezczujnikowo, 7-48
Z rezystorem PTC, 7-49

BA8200VEC

L

tagodne przys$pieszanie/zwalnianie, 7-15

LECOM-B, Stan pracy, 6-12

Magistrala CAN adres weztowy, 14-27

Magistrala systemowa

Whprowadzanie warto$ci zadanych, 7-27

6-5

Zdalana parametryzacja uzytkownikow przy pomocy klawiatury,

Magistrala systemowa z modutem funkcyjnym (CAN)

Adresowanie parametréw, 9-7
Czasy kontroli, 9-8

Kanaly danych procesu, 9-6
Kanaly parametréw, 9-5
Konfiguracja, 9-7
Nastawianie parametréw, 9-5
Ogolne adresowanie, 9-7
Okablowanie, 9-3

Okablowanie z komputerem sterujacym, Schemat ideowy, 9-3

Okreslenie mastera, 9-7
Oznaczenie zaciskow, 9-2
Predko$¢ transmisji, 9-4

Reset wezla, 9-8

Selektywne adresowanie, 9-7
Uruchomienie, 9-4

Ustawienia czaséw, 9-8
Wytyczne dot. okablowania, 9-3

Maksymalna dtugos¢ przewodow silnika, 4-3

Martwy zakres

Przy analogowym wprowadzaniu wartosci zadanych, 7-21

Ustawi¢ przy pomocy Auto-DCB, 7-19
Meldunek btedu, Zewnetrzny, 7-49
Meldunki o zaktéceniach, 8-3
Meldunki zaktocen, Kasowanie, 8-5

Menu USEr, 6-5, 7-55, 14-39
tatwe uruchomienie przy pomocy, 5-2

Zmieni¢ wprowadzone dane , 6-5

Modut funkcyjny, Reakcja przy btedzie komunikacji, 14-19
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Modut funkcyjny magistrala systemowa (CAN), 9-1
Baud predko$¢ transmisji, 9-1
Czasy komunikacji, 9-2
Czasy obrobki, 9-2
Czasy telegraméw, 9-2
Dane techniczne, 9-1
Instalacja, 9-2
Medium komunikaciji, 9-1
Odczyt parametréw (przyktad), 9-14
Opis, 9-1

Protokét komunikacji DS301 (CANopen), 9-9
Adresowanie napedow, 9-9
Cykliczne obiekty danych procesu, 9-15
Dane uzytkowe, 9-9
Fazy komunikacji, 9-10
Identyfikator, 9-9
Indeks LOW/HIGH-bajt, 9-12
Opis danych, 9-9
Sterowane zdarzeniem obiekty danych procesu, 9-17
Struktura danych procesu, 9-15
Struktura parametrow, 9-11

Zapisa¢ parametr (przyktad), 9-13
Modut komunikacji LECOM-A (RS232), 6-8

Akcesoria, 6-11

Czas komunikacji, 6-8

Czasy komunikacji, 6-9

Dane techniczne, 6-8

Kontrola komunikacji, 6-13

Liczba baud, 6-8

Medium komunikacji, 6-8

Okablowanie z jednostkg sterujgca, 6-10

Parametryzacja, 6-11

Samodzielnie przygotowane systemowe kable komputerowe,
6-10

Skrdcenie czasu odpowiedzi, 6-13
Tabela kodéw, 6-11
Wyszukiwanie zaktocen i usuwanie usterek, 6-15

Mozliwe kombinacje AIF i FIF, 9-19

N

Nadmierne obroty, 2-2

Naped grupowy, 13-11

Naped wielosilnikowy, 13-11

Nastawa Lenze, Wazne parametry napedu, 5-2, 5-4

Nastawianie parametrow, Magistrala systemowa z modutem
funkcyjnym (CAN), 9-5

Negacja (odwrdcenie) poziomu, Cyfrowe wejscia, 14-30

Negacja poziomu
Wejscia cyfrowe, 14-19
Wyjscia cyfrowe , 14-32

Nieprawidlowa praca napedu, 8-2

Lenze
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(0

Ochrona osob, 2-2, 4-1
Inne $rodki, 4-2

Przy pomocy wytacznikéw réznicowo pradowych, 4-1

Ochrona przy pomocy hasta, 6-6, 14-16

Uruchomienie, 6-6
Ochrona silnika, 4-2
Ochrona urzadzenia, 2-2

Odbicie

Cyfrowy sygnat wyj$ciowy "pr6g momentu obrotowego osiagniety”,

14-26

Cyfrowy sygnat wyjsciowy PCTRL1-LIM, 14-25
Cyfrowy sygnat wyjsciowy PCTRL1-SET=ACT, 14-25
Cyfrowy wyjsciowy, 14-37

Wyjsé¢ cyfrowych, 7-45

Odporno$¢ na wstrzasy, 3-1

Odpornos¢ na zaktocenia, 3-1
Odpowiedzialnosé, 1-2

Odwrécone poziomy, Wyjscia cyfrowe , 7-45
Odwrotna warto$¢ zadana, Regulacja, 7-22

Offset
Analogowe wejscia, 7-21

Offset charakterystyka negacyjna (odwrotna) regulator procesu,
14-24

Wejécia analogowe , 14-30

Wejscie analogowe 1, 7-21, 14-14

Wyjécia analogowe Aplikacja /0, 7-37, 14-37
Wyjscie analogowe 1, 7-37, 14-17

Ograniczenie momentu obrotowego, 13-15

Okablowanie
Magistrala systemowa z modutem funkcyjnym (CAN), 9-3
Modut komunikacji LECOM-A (RS232), 6-10
Zaciskow, 4-4

Okablowanie zaciskow, 4-4

Okno, Warto$¢ zadana czestotliwosci osiagnieta, 14-23
Opakowanie, 3-1

Optymalizacja pracy, 7-6

Oznakowanie, Regulator napedu, 1-2
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Indeks

P

Parametr, 6-1
Zmieni¢/zapisa¢ przy pomocy klawiatury, 6-4
Zmieni¢/zapisac¢ przy pomocy LECOM-A (RS232), 6-11
Parametry, Zapisaé trwate, 14-10
Parametry napedu, Nastawa Lenze, 5-2, 5-4

Parametryzacja, 6-1
Kod, 6-1
Przy pomocy klawiatury, 6-2
gr1z%/ pomocy modutéw funkcyjnych polowych magistrali danych,

Przy pomocy modutu komunikacji, 6-1
Przy pomocy modutu komunikacji LECOM-A (RS232), 6-8
Subkod, 6-1
Uwagi ogdlne, 6-1
Zasady, 6-1
Podtgczenie zaciskow
Aplikacja /0, 4-10
Standard 1/0, 4-8
Podtaczenie zasilania
240 V-regulator napedu, 4-5
400 V-regulator napedu, 4-6
Pojecia
Definicje, 1-1
Naped, 1-1
Regulator napedu, 1-1
Vector, 1-1

Potaczenie gtéwnej i dodatkowej wartosci zadanej, Aplikacja
I/0, 14-23

Potencjometr silnika, 7-26

Potwierdzenie

Negatywne, 6-15

Pozytywne, 6-15
Poziom zadziatania, Auto-DCB, 7-18
Pozycje montazowe, 3-1

Praca, 7-7
Optymalizacja, 7-2

Praca grupowa DC, 3-1

Praca réwnolegta interfejsow AIF i FIF, 9-19

Przekierowanie danych parametréw z LECOM-B (RS485) do
magistrali systemowej (CAN), 9-25

Przekierowanie danych procesu lub danych parametréw do
magistrali systemowej (CAN), 9-22

Przetwarzanie zewnetrznych sygnatéw za pomoca magistrali
przemystowej, 9-21

Wymiana danych procesu pomiedzy PROFIBUS-DP a magistralg
systemowg (CAN), 9-22

Praca silnikow o $redniej czestotliwosci, 13-5

Praca z optymalizacjq szuméw, 7-7

BA8200VEC
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Praca zespolona, 10-1
Centralne zasilanie, 10-17

Centralne zasilanie za pomocg modutu zasilania i modutu z
odzyskaniem energii, 10-18

Centralne zasilanie za pomocg zewnetrznego zrédta DC, 10-17
Funkcja, 10-1

Hamowanie w, 10-21

Kilka napedow, 10-1

Koncepcja zabezpieczenia, 10-7

Konieczny filtr zasilania lub dtawik zasilania, 10-9
Moc wej$ciowa urzadzenia 400 V, 10-10
Mozliwe kombinacje, 10-2

Podtaczenie do szyny DC, 10-5

Podstawowe dane do doboru napedu, 10-9
Pofaczenie z siecig zasilajaca, 10-3

Warunki, 10-2

Zdecentralizowane zasilanie, 10-19, 10-20

Predkos¢ transmisji LECOM, 14-19

Producent, 1-2

Prég momentu obrotowego, Prog 1, 14-26

Prog przetaczen, Tranzystor hamujacy, 11-2, 14-23

Prog zadziatania
Auto-DCB, 14-14
Qmin, 14-14

Progi momentu obrotowego
Prég 2, 14-26
Réznica progu dla MSET1=MACT, 14-26
Réznica progu dla MSET2=MACT, 14-26
Wybdér wartosci poréwnawczej, 14-26
Zwloka MSET1=MACT, 14-26
Zwloka MSET2=MACT, 14-26

Protokét komunikacji DS 301, 9-9

Przekierowanie danych parametréw z LECOM-B (RS485) do
magistrali systemowej (CAN), 9-25

Przekierowanie danych procesu lub danych parametréw do
magistrali systemowej (CAN), 9-22

Przekroj poprzeczny przewodu, Praca zespolona, 10-6
Przekroje poprzeczne przewodéw, Napedy pojedyncze, 3-5
Przekroje poprzeczny przewoddw, Szyna DC, 10-5
Przetaczanie, Wartosci zadane, 7-28

Przetaczanie kolejne, 13-12

Przetaczanie zestawow parametrow
Hamowanie silnika AC, 7-19
Sterowanie zwalnianiem napedu, 7-10

Przenoszenie zestawdw parametréw, 7-53

Przetwarzanie zewnetrznych sygnatéw za pomocg magistrali
przemystowej, 9-21

Przyciski funkcyjne, Klawiatura, 6-3
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Przyktady zastosowan, 13-1 Regulacje prawne, 1-2
Naped grupowy, 13-11
Praca silnikdw o $redniej czestotliwosci, 13-5
Przekierowanie danych parametréw z LECOM-B (RS485) do

Regulacji mocy, 13-15

Regulator Imaks

magistrali systemowej (CAN), 9-25 Czas zdwojenia, 7-34
Przetaczanie kolejne, 13-12 Wzmocnienie, 7-34
Przetwarzanie zewnetrznych sygnatéw za pomoca magistrali Regulator nadazny

przemystowej, 9-21

Regulacja cisnienia, 13-1

Regulacja potozenia watka tariczacego, 13-5
Regulacja predko$ci obrotowej, 13-8

Regulacji mocy, 13-15

Sumowanie warto$ci zadanych, 13-14

Sumowanie warto$ci zadanych w przenosniku, 9-20

Aktywacja dolnego progu, 14-24
Aktywacja gérnego progu, 14-24
Czas przy$pieszania, 14-23
Czas zwalniania, 14-23

Reset, 14-23

Sygnat wyjsciowy, 14-23

Wymiana danych procesu pomiedzy PROFIBUS-DP a magistralg Regulator napgdu
systemowa (CAN), 9-22 Oznakowanie, 1-2

Przytacza energetyczne, 4-5 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem, 1-2
Podtgczenie zasilania 240 V-regulator napedu, 4-5 Regulator ograniczenia pradowego, 7-34
Podtaczenie zasilania 400 V-regulator napedu, 4-6 Regulator PID, 7-31

Przytacze silnika, 4-6

. . Regulacja, 7-31
Zewnetrzny opornik hamowania, 4-6

Sktadowa catkujaca, Wytaczenie, 7-33

Przytacza sterujace, 4-8 Wprowadzanie wartosci aktualnych, 7-33
Podtaczenie zaciskéw Aplikacja 1/0, 4-10 Whprowadzanie warto$ci zadanych, 7-33
Podtaczenie zaciskéw Standard 1/0, 4-8 Wstepne sterowanie warto$ci zadanych, 7-33

Przytacze silnika, 4-6 Regulator procesu

"Odbicie” cyfrowego sygnatu wyjSciowego PCTRL1-LIM, 14-25

Przytacze zewnetrznego opornika hamowania, 4-6
"Odbicie” cyfrowego sygnalu wyjsciowego PCTRL1-SET=ACT ,

Przys$pieszanie, 7-15 14-25

Aktywowaé regulacje negacyjna (odwrotng), 14-25
Q Czas wigczania, 14-24

Czas wygaszania, 14-24
Quickstop, 7-16 Dolna granica wyjscia, 14-24

Funkcja pierwiastkowa warto$¢ aktualna, 14-26
Gérna granica wyj$cia, 14-24
R Negowa¢ wyjscie, 14-25
Offset charakterystyka negacyjna (odwrotna), 14-24
Réznica progu PCTRL1-SET=ACT, 14-25
Redukcja mocy, 3-1 Wigczanie/wygaszanie, 14-25
Wytaczenie, 7-34
Zatrzymanie, 7-34
Zwioka PCTRL1-LIM=HIGH, 14-25
Zwioka PCTRL1-SET=ACT, 14-25

Rampy typu S, Lagodne przy$pieszanie/zwalnianie, 7-15

Regulacja
Dwubiegunowa warto$¢ zadana, 7-22
Jednobiegunowa warto$¢ zadana, 7-22
Odwrotna warto$¢ zadana, 7-22
Regulacja ciénienia, Zabezpieczenie pracy przy braku Regulator procesu i przetwarzanie wartosci zadanych
smarowania, 13-1 Aplikacja /0, 14-6

. . Standard I/0, 14-3
Regulacja momentu obrotowego, Bezczujnikowo, z

ograniczeniem predkosci, 7-3 Rezystor hamujacy, 11-3
Wybér, 112

Regulacja potozenia watka tariczacego, 13-5
Rodzaj ochrony, 3-1

Regulacja predkosci obrotowej, 13-8
Rodzaje sieci zasilajacej, 4-2
Regulacja silnika
Aplikacja /0, 14-7
Standard /0, 14-4 Rozpoznawanie danych silnika, 7-29

Rozdzielenie potencjatow, 4-2

Regulacja wektorowa, 7-3 Rozpoznawanie doziemienia, 7-49
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S Sygnaty wejsciowe

) o Analogowe, Konfiguracja, 7-35
Schemat przetwarzania sygnatu, Aplikacja 1/0, 14-5
Cyfrowe, Konfiguracja, 7-42
Schematy przeptywu sygnatu, 14-1

Regulacja silnika Sygnaty wyjsciowe

Aplikacja /0, 14-7

Standard I/0, 14-4 Analogowe, Konfiguracja, 7-36
Regulator procesu i przetwarzanie warto$ci zadanych Cyfrowe, Konfiguracja, 7-44

Aplikacja /0, 14-6
Standard 1/0, 14-3
Schemat przetwarzania sygnatu
Aplikacja /0, 14-5
Standard 1/0, 14-2

Standard 1/0, 14-2

Szyna DC, Przekroj poprzeczny przewodu, 10-5

Znaczenie, 14-1 T
Silnik
Brak fazy, 14-39 Tabela atrybutow

Kontrola termiczna, Z rezystorem PTC, 7-49

. o - Aplikacja /0, 14-45
Kontrola termiczna silnika, Bezczujnikowo, 7-48

Jak czytaé, 14-41
Standard 1/0, 14-42

Silniki reluktancyjne, 1-2

Silniki specjalne, Praca, 7-7

Silniki synchroniczne z trwatym magnesem, 1-2 Tabela kodow

Skrécenie czasu odpowiedzi, Modut funkcyjny LECOM-B Modut komunikacji LECOM-A (RS232), 6-11
(RS485), 6-13 Objasnienia do, 14-9

Stowo stanu, 14-22 Sygnaly analogowe, 7-20

Stowo sterujace, 14-20 ]
Tabela kodow regulatora napedu, 14-9

Spadek czestotliwosci przetaczen, 7-7

Specyfikacja przewodéw, 4-3 Ttumienie oscylacyjne, 7-7
Sprawdzenie, Przed uruchomieniem, 5-1 Zmniejszanie wahar predkosci, 7-7
Srodki zabezpieczajace, 3-1 Transfer zestawu parametrow, 14-10
State czgstotliwosci (JOG), 7-27
Transport, sktadowanie, 2-1
Stan pracy
LECOM-B, 6-12

Tranzystor hamujacy, 11-3
Wyswietlacz, 8-1

Prog przetaczen, 11-2, 14-23
Standard /0O

Podtaczenie zaciskow, 4-8 TRIP, 8-5
Regulacja silnika, 14-4
Regulator procesu i przetwarzanie warto$ci zadanych, 14-3 TRIP-Set, 7-49
Schemat przetwarzania sygnatu, 14-2
Zakres wprowadzania wartosci zadanych, 7-21, 14-14 Tryb hamowania, 11-1
Start w locie, 2-2, 7-9 Bez dodatkowych $rodkow, 11-1
Sterowanie charakterystyka U/f, Z podwyzszaniem Umin, 7-2 Z tréjfazowym silnikiem wyposazonym w hamulec, 11-1
Sterowanie zwalnianiem napedu, 7-10 Z zewngtrznym rezystorem hamujgcym, 11-2
Stopien zanieczyszczenia, 3-1 Tryb pracy, 7-2, 14-14
Subkod, 6-1 Wybér, 7-2

Sumowanie wartosci zadanych, 13-14
Tryb Izdalny, 7-28
Sumowanie wartosci zadanych w przenosniku, 9-20 Yo recznyizdainy

Sygnat wyjscia analogowego, Zakres, 7-38, 14-38 Typ urzadzenia, 7-52, 14-16
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Uruchomienie, 5-1
Bez modutu funkcyjnego, 5-5
Magistrala systemowa z modutem funkcyjnym (CAN), 9-4
Nastawa Lenze waznych parametréw napedu, 5-2, 5-4
Przy pomocy menu USEr, 5-2
Przy pomocy modutéw funkcyjnych magistrali danych, 5-8
Sprawdzenie przed, 5-1

Indeks

Wejscie czestotliwosci
Automatyczna regulacja, 7-24, 14-39
Cyfrowe, 7-24

Wersja 87 Hz, 7-4

Wersja oprogramowania, 7-52, 14-17

Wielkosci procesu
Kalibrowanie Aplikacja I/0, 7-51, 14-39
Wyswietlenie, 7-51
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Z modutem funkcyjnym Aplikacja /0, 5-7
Z modutem funkcyjnym Standard 1/0, 5-6

Wolna przestrzen montazowa, 3-1

Whprowadzanie sygnatu

Analogowe, 7-21
Pozycja jumpera, 7-21

Cyfrowe, 7-24
Whprowadzanie wartosci aktualnych, 7-20
Regulator PID, 7-33

Whprowadzanie wartosci zadanej
Dwubiegunowe, 7-22

V Jednobiegunowa, 7-22

Odwrotna, 7-22

Uruchomienie funkcji zabezpieczonych hastem, 6-6
Urzadzenia kompensacyjne, Wzajemne oddziatywanie z, 4-2
Ustawienie Umin, 7-5

Usuwanie odpaddw, 1-2

Usuwanie zaktécen, 8-1

Vector, Opis, 1-1 Woprowadzanie wartosci zadanych, 7-20

Regulator PID, 7-33
W Wybor, 14-19
Za pomoca klawiatury, 7-27
Za pomoca magistrali systemowej, 7-27
Za pomoca potencjometru silnika, 7-26
Za pomoca statych czestotliwosci (JOG), 7-27
Zakres, 7-21, 14-14
Znormalizowana, 14-20

Wahania predkosci, 7-7
Warto$¢ aktualna, Cyfrowe zadawanie, 7-24
Warto$¢ zadana czestotliwosci osiagnieta, Okno, 14-23

Warto$¢ zadana dla regulatora procesu, Czas zwalniania,
14-24 Wskaz6wki dot. bezpieczenstwa
Budowa

Inne wskazowki, 2-2

Ostrzezenie przed szkodami materialnymi, 2-2
Ostrzezenie przed zagrozeniem dla oséb, 2-2

Wygtad , 2-2

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa, Dla przeksztattnikow
napedu wedtug wytycznych niskiego napiecia, 2-1

Warto$¢ zadana regulatora procesu, Czas przy$pieszania,
14-24

Wartosci graniczne, 7-13
Ustawianie, 7-13

Wartosci graniczne pradu, 7-14
Warunki sieci zasilajacej, 4-2
Warunki startu, 7-9

Wstepne sterowanie czestotliwoscia, 7-33

Wybor wartosci zadanych, 7-20

Warunki stosowania, 3-1 Wybor wprowadzania warto$ci zadanych, 14-19

WejSCIa WijCIa
Cyfrowe, Czasy reakcji, 7-42 Analogowe, 7-36
PTC, 7-49

Cyfrowe, 7-44
Wejscia analogowe Wyjécia analogowe, Konfiguracja, 7-36
Automatyczna regulacja, 14-38

Wzmocnienie, 14-30 Wyjscia cyfrowe

Konfiguracja, 7-44

Wejscia analogowe , Offset, 14-30 Odwrécone poziomy, 7-45

Wejscia cyfrowe, Negacja poziomu, 14-19 Wyjécie analogowe 1
Offset, 7-37, 14-17

Wzmocnienie, 7-37, 14-17

Wejscie analogowe 1
Offset, 7-21, 14-14

Wzmocnienie, 7-21, 14-14 WyjScie przekaznika, Przytaczenie, 4-12

Lenze BAS8200VEC PL 2.0 15-9



abc ]

15-10

Indeks

Wyjscie przekaznikowe, Konfiguracja, 7-44
Whytacznik bezpieczenstwa, Blokada regulatora, 7-12
Whytaczniki réznicowo pradowe, 4-1

Wymiana danych procesu pomiedzy PROFIBUS-DP a
magistralg systemowg (CAN), 9-22

Wysoko$¢ instalacji, 3-1

Wyswietlacz
Bargraf, 6-3
Klawiatura, 6-2
Stan pracy, 8-1
Statusu, 6-3
Typ urzadzenia, 14-16
Wersja oprogramowania, 14-17
Wielkosci procesu, 7-51

Wyswietlacz LED, 8-1

Wyswietlane funkcje, 7-50
Mozliwe wartosci, 7-50

Wyswietlane wartosci, 7-50
Kalibrowanie, 7-51

Wyswietlanie danych roboczych, 7-50

Wyswietlenie
Typ urzadzenia, 7-52
Wersja oprogramowania, 7-52

Wyszukiwanie usterek, 8-1
Analiza zaktécen przy pomocy bufora pamieci, 8-2
Kasowanie meldunkéw zaktécen , 8-5
Meldunki o zaktéceniach, 8-3
Nieprawidlowa praca napedu, 8-2
TRIP, 8-5
Wyswietlacz LED, 8-1

Wyszukiwanie zaktocen i usuwanie usterek, Modut
komunikacji LECOM-A (RS232), 6-15

Wytrzymatos¢ izolacji, 3-1

Wytyczne dot. okablowania, Modut funkcyjny LECOM-B
(RS485), 9-3

Wzajemne oddziatywanie z urzadzeniami kompensacyjnymi,
4-2

BA8200VEC

PL 20

Wzmocnienie
Analogowe wejscia, 7-21
Imaks regulatora, 14-16
Regulator Imaks, 7-34
Wejécia analogowe, 14-30
Wejscie analogowe 1, 7-21, 14-14
Wyjscie analogowe 1, 7-37, 14-17

V4

Zabezpieczenie hastem, 7-55
Uruchomienie zabezpieczonych funkcji, 6-6
Wytaczenie na state, 6-7

Zabezpieczenie obwodu posredniego, 10-5
Zabezpieczenie pracy bezsmarowej, 7-13
Zabezpieczenie pracy przy braku smarowania, 13-1
Zakres nastawy momentu, 3-2

Zakres nastawy predkosci, 7-13

Zakres regulacji, 14-13

Zakres wprowadzania warto$ci zadanych
Aplikacja /0, 7-21, 14-15
Standard /0, 7-21, 14-14

Zakresy temperatur, 3-1

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem, 1-2
Zatwierdzenia, 3-1

Zdalana parametryzacja, W klawiatura, 6-5
Zdecentralizowane zasilanie, Praca zespolona, 10-1
Zestaw parametréw, Zmiana przy pomocy klawiatury, 6-4

Zestawy parametréw
Przetaczanie, 7-54
Przenoszenie, 7-53
Zarzadzanie, 7-53

Zewnetrzny opornik hamowania, Przytacze, 4-6

Zgodnie z wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej,

Zgodnos¢, 3-1

Znormalizowane silniki asynchroniczne, 1-2
Zwalnianie, 7-15

Zwtoka wyjs¢ cyfrowych, Aplikacja I/O, 7-45, 14-37
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