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Dziekujemy za zakup przemiennika czestotliwosci LG!

INSTRUKCJA BEZBIECZENSTWA

Aby zapobiec uszkodzeniom i awariom urzadzenia, przeczytaj ta instrukcje.
Nieprawidlowa praca wynikajaca ze zignorowania instrukcji obstugi moze spowodowac
znaczne uszkodzenia.

Po przeczytaniu tej instrukcji, pozostaw ja w miejscu tatwo dostepnym dla osoby
majacej stycznos¢ z przemiennikiem.

Instrukcje ta powinna posiada¢ osoba, ktéra aktualnie obstuguje urzadzenie i jest
odpowiedzialna za jej dziatanie.

/\UWAGA

— Nie zdejmuj obudowy przemiennika, kiedy podane jest zasilanie

— Nie uruchamiaj przemiennika przy zdjetej obudowie.

— Pokrywe przednia nalezy zdejmowac tylko w przypadku podtaczania przewodow
lub przy przegladach okresowych, ale tylko przy odiaczonym zasilaniu.

— Podtaczanie przewodow lub przeglady okresowe powinny by¢ wykonywane, co
najmniej po uptywie 10 minut od odiaczenia zasilania i po sprawdzeniu, ze
napiecie na szynie DC spadio ponizej 30V DC.

— Przy podlaczaniu przewodow rece powinny by¢ suche.

— Nie uzywaj przewodoéw z uszkodzong izolacja.

— Nie poddawaj przewodow $cieraniu, zbytnim naprezeniom oraz $ciskaniu.

W przeciwnym razie moze doj$¢ do porazenia pradem.

— Instaluj falownik na niepalnych powierzchniach oraz w poblizu takich materiatéw.
W przeciwnym razie moze doj$¢ do pozaru.

— Odlacz zasilanie, jezeli falownik doznat uszkodzenia. W przeciwnym razie moze to
spowodowac dalsze uszkodzenia.

- Nie dotykaj czesci przewodzacych przy zasilonym urzadzeniu gdyz moga one byc¢
gorace. W przeciwnym razie moze doj$¢ do poparzen skory.

— Nie podawaj zasilania, gdy przemiennik jest uszkodzony lub, gdy brakuje w nim
jakiejkolwiek czesci. W przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia pradem.

— Nie wktadaj papieru, elementéw z drewna lub metalu lub innych ciat obcych do
urzadzenia. W przeciwnym razie moze doj$¢ do porazenia pradem.

SRODKI OSTROZNOSCI

Przenoszenie i instalacja

—  Przy przenoszeniu zwrd¢ uwage na wage produktu.

— Instaluj urzadzenie zgodnie z instrukcjg uruchomienia.

— Nie zdejmuj pokrywy falownika podczas transportu.

— Sprawdz czy wiasciwa jest pozycja urzadzenia przy transporcie.

— Nie rzucaj opakowaniem z urzadzeniem lub samym urzadzeniem.

— Impedancja doziemna powinna a by¢ mniejsza niz 100Q dla zasilania 1-fazowego lub mniej
niz 10Q dla zasilania 3-fazowego.

—  Uzytkuj falownik przy zachowaniu nastepujacych warunkéw srodowiskowych:




Temp. zewnetrzna pracy -10~40C

Wilgotnos¢ 90% lub mniej

Temp. przechowywania -20~65C

Miejsca chronione przed korozjg, oparami oleju i
kurzem, niepalne

Max. 1,000m nad poziomem morza, Max. 5.9m/sec?
(0.6G) lub mniej

Cisnienie atmosferyczne 70 ~ 106 kPa

Lokalizacja

Wysokos¢ i wibracje

Przewodowanie

— Nie podtaczaj kondensatoréw do poprawy wspétczynnika mocy, dtawikow wejsciowych oraz
filtrow wejsciowych na wyjscie falownika.

— Kolejnos¢ podigczenia faz U, V, W na wyjsciu falownika determinuje kierunek obrotéw
silnika.

— Podtaczenie zasilania falownika na zaciski wyj$ciowe spowoduje uszkodzenie urzadzenia.

—  Przed rozpoczeciem podtaczania przewodoéw nalezy dokfadnie przeczytac instrukcje.

— Zawsze najpierw zamontuj przemiennik a dopiero pozniej podtaczaj przewody.

Prébny start

— Sprawdz wszystkie niezbedne parametry przed uruchamianiem. Zmiana niektorych
parametrow moze by¢ wymagana z uwagi na charakter obcigzenia.

— Zawsze podawaj wlasciwe napiecie zasilania na zaciski falownika. W przypadku zasilania 1-
fazowego przemiennika nie podawaj na zaciski napiecia miedzyfazowego. W przeciwnym
razie dojdzie do uszkodzenia urzadzenia.

Srodki ostroznosci przy uruchomieniu

— Przy wybraniu opgji autorestartu uwazaj, aby nie dotyka¢ czesci wirujacych silnika, gdyz po
ustgpieniu awarii zacznie on pracowac.

— Przycisk stop na klawiaturze jest aktywny, gdy wybrana jest taka opcja sterowania.

—  Po resecie awarii nalezy uwaza¢, gdyz przy zatagczonym sygnale start oraz gdy mamy
obecny sygnat zadajacy predkosci, silnik moze nagle zaczac sie obracac..

— Nie zmieniaj i nie modyfikuj zadnej czesci w falowniku.

— Nie uzywaj stycznika na wejsciu falownika w celu zataczania i wytaczania silnika.

— Uzywaj filtréw przeciwzaktdceniowych do redukcji zaktdcen elektromagnetycznych. W
przeciwnym razie przemiennik moze zaktdcaé urzadzenia znajdujace sie w poblizu.

— W przypadku wahan napiecia wejsciowego, uzyj dtawika sieciowego. Brak dtawika moze
powodowac wzrost temperatury kondensatoréw do poprawy wspoétczynnika mocy, zasilaczy,
lub ich uszkodzenie

— Przed programowaniem falownika i uruchomieniem silnika zresetuj ustawienia falownika do
ustawien fabrycznych (par. FU2-93)

— Sprawdz ustawienia czestotliwosci falownika przed uruchomieniem silnika. Dostosuj tq
czestotliwos¢ do mozliwosci znamionowych silnika.

Srodki ostroznosci przed awariami

—  Przy waznych maszynach zapewnij dodatkowe zabezpieczenia np. hamulec bezpieczenstwa,
ktéry bedzie ochraniat inne urzadzenia przed niebezpiecznymi skutkami awarii falownika.
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LG Starvert iG5A jest konkurencyjny cenowo
oraz ulepszony funkcjonalnie w poréwnaniu
do iG5. Przyjazny dla uzytkownika interfejs,
rozszerzony zakres mocy do 7.5kW,
znakomite wilasciwosci momentowe i mate
rozmiary iG5A pozwalajg na optymalne
zastosowanie.

Wtasciwosci standardowe
e Znamionowe zakresy mocy
- 0,37 + 7,5kW, zasilanie 3-fazowe
e Obudowa : IP20

e Metoda sterowania: wektorowa
bezczujnikowa oraz U/f

e Komunikacja RS485 w standardzie
e Sterowanie -10V .... + 10V DC

e Wbudowany regulator PID

e Moment 150% przy 0.5 Hz

¢ Autorestart po ustgpieniu awarii

« 8 predkosci krokowych

» Omijanie czestotliwosci

o Kontrola wentylatora chtodzacego

* 5 wejs¢ wielofunkcyjnych

» Wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe
i typu otwarty kolektor

» Wyjscie analogowe (0 — 10V)

* Funkcja szukania predkosci

e Sterowanie 3-przewodowe

e Czestotliwos¢ nosna od 1 do 15 kHz

 Automatyczna zmiana czestotliwosci
no$nej

e Forsowanie momentu reczne i
automatyczne

» Wejscie NPN/PNP

Zastosowanie

e Wentylatory

e Pompy

e Suszarnie

e Nagrzewnice

o Szlifierki

e Transportery

o Wirdwki

e Maszyny do obrébki materiatéw

e Maszyny przemystowe




2. Dane techniczne przemiennikéw czestotliwosci LG serii iG5A

Model
(SV xxx iG5A - 4) 004 008 015 022 040 055 075
Moc HP 0.5 1 2 3 5.4 7.5 10
silnika Tl 0.37 0.75 1.5 2.2 4 5.5 7.5
Moc [kVA] 1.1 1.9 3 4.5 6.5 9.1 12.2
Dane Prad FLA [A] 1.1 2.5 4 6 9 12 16
znam. Czestotliwos¢ 0 ~ 400 Hz (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz, Sterowanie wektorowe z
wyjsciowe czujnikiem: 0 ~ 120 Hz)
Napiecie 3-fazowe 380 ~ 460 V
Dane Napiecie 3-fazowe 380 ~ 460 V (+ 10 %)
znam. Czestotliwos¢ 50 ~ 60 Hz (x5 %)
wejsciowe

Sposdb sterowania

Sterowanie U/f, Sterowanie wektorowe bezczujnikowe,

Rozdzielczo$¢ nastawy

Rozdzielczo$¢ nastawy cyfrowej: 0.01 Hz

2 | czestotliwosci Rozdzielczo$¢ nastawy analogowej: 0.06 Hz dla 60 Hz
£ | Doktadno$¢ nastawy Cyfrowo: 0.01 % max. czestotliwosci wyjsciowej
g czestotliwosci Analogowo: 0.1 % max. czestotliwosci wyjsciowej
¢ | Charakterystyka U/f liniowa, kwadratowa, uzytkownika U/f
Mozliwos¢ przeciazenia 150 % pradu znamionowego przez 1 minute
Forsowanie momentu Reczne forsowanie momentu lub automatyczne
Metoda sterowania klawiatura / Listwa zaciskowa / komunikacja poprzez RS485 / klawiatura zewnetrzna

“;’ Nastawa Analogowo: 0 ~ 10V; -10V~10V lub 4 ~ 20mA

2 | czestotliwosci Cyfrowo: Klawiatura

‘-% Sygnat startu Sygnat pracy do przodu i tytu (wybor NPN/PNP)

= | Praca krokowa Nastawa do 8 predkosci krokowych oraz 8 czaséw przyspieszania i hamowania

= (0 ~ 6000s.) przy uzyciu wej$¢ wielofunkcyjnych

S| Stop awaryjny Natychmiastowe odciecie napiecia na wyjsciu falownika

& | Czestotliwosé Wybor predkosci nadrzednej na wejsciu falownika

) nadrzedna
© | o | Funkcje pracy Poziom detekgji czestotliwosci, Alarm przecigzenia, Utkniecie, Zbyt wysokie i niskie
e % napiecie, Przegrzanie falownika, Praca, Zatrzymanie, Predkos¢ stalg, By-pass falownika,

8. Szukanie predkosci, Praca krokowa, Praca sekwencyjna

g Wyjscie btedu Przekaznik wyjsciowy (30A, 30C, 30B) — AC250V 1A, DC30V 1A

g Parametry wyjSciowe | Czestotliwo$¢ wyjsciowa, Prad wyjsciowy, Napiecie wyjsciowe, Napiecie szyny DC — jedno

& do wyboru (wyijécie: 0 ~ 10V)

Funkcje Hamowanie pradem statym, Ograniczenie czestotliwosci, Omijanie czestotliwosci, funkcja
drugiego silnika, Kompensacja poslizgu, Ochrona przed zmiang kierunku, Autorestart, By-
pass falownika, Autotuning, Regulator PID

Wytaczenie awaryjne Zbyt duze i niskie napiecie, Przecigzenie, Otwarty bezpiecznik, Zwarcie doziemne,

g Przegrzanie falownika, Przegrzanie silnika, Brak fazy na wyjsciu, Btad zewnetrzny, Btad
= komunikacji, Utrata sygnatu zadajacego, Btad sprzetowy
8 | Alarm falownika Ochrona przed utykiem, Alarm przecigzenia, Btad czujnika temperatury
Autorestart Mozliwos¢ do 10 préb autorestartu
Czestotliwo$¢ wyjsciowa, Prad wyjsciowy, Napiecie wyjsciowe, Nastawa czestotliwosci,
o | Wartosci wyswietlane Predkoé¢ pracy, Napiecie szyny DC
_e‘g Btedy wyswietlane Pamie¢ bteddw i awarii ( do 5 ostatnich ) przechowywana przez falownik
o
4




Temperatura pracy

-10 °C ~ 50 °C

Wyswietlacz LCD

Przycisna¢ po
bokach i podnies¢

Pokrywa dolna:
Zdjac, aby podiaczyé
przewody sitowe

Przycisk
STOP/RESET

=
Wybor polaryzaciji

' ™
/Zamsk uziemienia

4. Listwy zaciskowe

NPN/PNP —
A S

2

% Temperatura -20°C ~ 65 °C

}3 przechowywania

) | Wilgotnos$¢ powietrza Mniej niz 90 %, dla pracy przy 50°C — 30%
Wibracje Ponizej 1000m ponizej 5.9m/sec? (=0.69)
3. Wyglad zewnetrzny przemiennika LG serii iG5A

TN
Przycisk 4-kierunkowy
| dozmian parametrow

falownika
Tabliczka |
s e )
namionowa e
falownika . _ %
- \
Wentylator L
- — fk:
[ | [ Funkcja |

[ MO |

| MG |

[ 24 |

—C O | P1 |

—0 O | P4 |

—0 O | P6_|

L 0 0O P7

— VR |

[ — /] |
(—)
—

Wielofunkcyine wyjscie — otwarty kolektor

Wspolny zacisk MO

Wyjscig 24V 100mA

Wiedofunk. wejsciel

FX: praca do przodu

{ustawienie pocz.)

R¥. praca do byiu

Wspalny zacisk - sygnaly wejsciows

BX. wytaczenic awaryine

Wielofunk. wejsci

JOG: predkost Jog

{ustawienie pocz.)

RST. sygnat wytaczenia

Wspolny zacisk — sygnaby wejsciowe

Wislostop. czestot]. niska

Wiedofunk. wejsciel
{ustawienie pocz.)

Wislosiop, czestotl. srednia

Wielostop. czestotl. wysoka

Zacisk wyisciowy 10V dia potencjometru

Sygnat nap. dla nastaw czestotliwesa ; -10~+10V

Sygnat prad. dia nastaw czesiolliwodc - 0~20mA

Programowane wyjscie analogowe

Wielofunkcyjne

A punkt wyisciowy

wyjscie

B punkt wyisciowy

przekaznik.

C punk: wyjSciowy wspdiny

un [*]

Syanat komunikacyjny RS 485

Zaciski sitowe

Zaciski sterujgce

(Gora/Dol/Prawo/Lewo)
iy

B

| falownika
-

A




L
.

Si} “ Zaciski wejsciowe.
O|¢

e Zasilanie 3 fazowe

DB —m Zaciski do podlaczenia
Resistor _ﬂ rezystora hamujacego

T !
( i n Zaciski wyjsciowe do
\ Motor, ‘ WY] L
>__ \ n poediaczenia silnika

Uziemienie

Wybor sterowania NPN/PNP

(NPN) Uzycie napiecia wewnetrznego falownika

SW 58 ﬂNPN

[
{inzlde Invertar) C©M

B1 B2|U |V (W

(PNP) Uzycie napiecia zewnetrznego

BW 55
PP

DC2dv )

‘g P1h ——_ CPU
i LR

irside invertar)  CM




5. Montaz przemiennika czestotliwosci

Falownik montowany w szafie sterowniczej musi posiadaé z kazdej strony wolng przestrzen.
Wymagane odlegtosci to:

10cm Min

10cm Min

Falownik nalezy instalowa¢ w odpowiednim Srodowisku (opisanym w instrukcji bezpieczenstwa).
Ponadto w szafie sterowniczej nalezy zapewni¢ wiasciwy przeptyw powietrza

Wentylacja
- y
Wentul A /A
entylatory — > 7 > 7
DOBRZE ZLE DOBRZE ZLE
Umieszczenie kilku falownikéw w szafie Instalacja wentylatora szafowego



6. Poruszanie sie po grupach parametréw

Sa 4 grupy parametréw w przemienniku czestotliwosci, przedstawione jak ponizej:

Drive group
arr
LAt
Iz
LL
dEL ok
' 4
: ’ ]
° ! L:'
’
dri

Grupa napedu Parametry podstawowe jak zadawanie czestotliwosci, czas przyspieszania /
(Drive group) zwalniania itp.

Grupa funkcyjna Podstawowe parametry funkcyjne jak ustawienie czestotliwosci wyjsciowej,
FU1 napiecia, zabezpieczen silnika i falownika itp.

Grupa funkcyjna Parametry aplikacyjne jak tryb sterowania, operacja PID, ustawienie

FU2 parametrow dla drugiego silnika itp.

Grupa wejé¢/wyjs¢ | Parametry do konstrukcji sekwencji takich jak ustawienie wielofunkcyjnego
1/0 terminala wejsciowego, wyjSciowego, wejsc i wyjs¢ analogowych itp.

6.1. Przechodzenie miedzy grupami parametréow

Przechodzenie miedzy grupami parametréw dokonuje sie klawiszami LEWO/PRAWO

: nn AN nr
<>/' T T ‘{/'/ Uy

Drive grou Drive grou,




6.2. Przechodzenie miedzy parametrami w danej grupie

Poruszanie sie po parametrach w danej grupie dokonuije sie klawiszami GORA/DOL.

Wejscie do wybranego parametru powoduje przycisniecie klawisza ENTER. Wszelkie zmiany
dokonywane sg klawiszami kierunkowymi. Po ustawieniu nowej wartosci przyciskamy ENTER,
parametr miga. W tym czasie przyciskamy jeszcze raz ENTER i parametr zostaje zatwierdzony.

T T

w83 [ 8D

A

Drive group

7. Procedura uruchomienia falownika LG serii iG5A

Podstawowymi parametrami potrzebnymi do uruchomienia falownika to drv i Frq. Poruszanie sie po
samych parametrach pokazane jest w punkcie z opisem klawiatury sterujacej w dalszej czesci
instrukgji.

Drv stuzy do ustalenia, w jaki sposéb realizujemy START/STOP falownika. Mozemy wybraé
opcje startu z klawiatury (Keypad) lub poprzez uktad zewnetrzny np. przyciski zewnetrzne lub
sterownik (Fx/Rx).

Parametr Frq stuzy do wyboru, w jaki sposdb regulujemy predkos$¢ obrotowg silnika. Mozemy
wybrac regulacje za pomocg klawiatury (Keypad), lub sygnatami analogowymi: napieciowym
-10 ...+10V (V1), pradowym 0...20mA (I) lub sumg tych sygnatdw. Jezeli predkosc regulowana bedzie
poprzez klawiature, nastawiamy ja w pierwszym parametrze w grupie gtéwnej DRV (fabrycznie
0.00Hz)

GRUPA NAPEDU (DRIVE)

Widok Mozliwosc
Zakres . Ustawienia | ustawiania
na Parametr min/max Opis fabryczne odczas
ekranie 4 P
pracy
drv Tryb 0+3 0 | Start/Stop realizowany poprzez przyciski na 1 Nie
sterowania klawiaturze falownika.
START/STOP 1 | FX - zataczenie pracy do przodu
napgdem Sterowanie | RX - zataczenie pracy do tytu
E: gg((lez FX — praca falownika
2 RX - wybor pracy przod/tyt
3 | komunikacja poprzez RS 485
Frq Metoda 0+7 0 Klawiatura 1 0 Nie
zadawania Po przyciénieciu przycisku ENTER
czestotliwosci nalezy nastawi¢ zadang
Cyfrowa czestotliwosc¢ i po przyci$nieciu
jeszcze raz ENTER falownik uzyska
nowg ustawiong czestotliwos¢

10




1 Klawiatura 2

Po przyciénieciu przycisku ENTER
mozna ptynnie regulowac
czestotliwos¢ falownika przyciskami
gora/dot

2 V1(1)
Sterowanie napieciowe zaciskiemV1
w zakresie -10[V] + 10[V]

3 V1(2)
Sterowanie napieciowe zaciskiem
V1 w zakresie 0 + 10[V]

4 I
Sterowanie pradowe zaciskiem I w
Analogowa | zakresie 0 + 20[mA]

5 Vi(1) +1
Réwnoczesne sterowanie zaciskami
V1il

6 Vi(2) +1
Réwnoczesne sterowanie zaciskami
V1il

7 RS 485

Nastawienie czestotliwosci powyzej 60Hz

Fabrycznie czestotliwo$¢ maksymalna falownika jest ustalona na 60Hz. Jezeli chcemy, aby

czestotliwos¢ pracy byta wyzsza, nalezy zmienic jg w parametrze F-21. Dodatkowo, jezeli predkos¢
regulujemy poprzez sygnat analogowy napieciowy (potencjometr) lub pradowy to musimy jeszcze
zmieni¢ zakres regulacji czestotliwosci poprzez te sygnaty w parametrach I/0-02 do I/O-15 zaleznie,

jakim sygnatem zadajemy predko$¢. Ponizej pokazano parametry dla wejscia analogowego
napieciowego 0 ..10V.
Dla pozostatych sposobdw zadawania predkosci parametry I-2 do I-15.

odpowiadajaca napieciu
19

Widok Parametr Zakres Opis Nastawa
na min/max fabryczna
ekranie
17 | Minimalne napiecie 0+ -10[V] Nastawa minimalnego napiecia wejscia V1, ktore 0.00
wejscia V1 uaktywnia dziatanie falownika.
Parametry 17-110 tworza charakterystyke liniowg po
ktorej porusza sie falownik przy zadawaniu sygnatem
napieciowym
18 | Czestotliwosc 0 +400 [Hz] | Czestotliwos$¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze 17. 0.00
odpowiadajaca napieciu
17
I9 |Maksymalne napigecie 0+ 10[V] Nastawa maksymalnego napiecia wejscia V1, po 10.00
wejscia V1 uzyskaniu ktdérego falownik nie przyspiesza.
110 |Czestotliwosc 0 +400 [Hz] | Czestotliwos$¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze I9. 60.00

11




Powrot do ustawien fabrycznych

Jezeli zostaty zmienione jakiekolwiek parametry falownika a naped nie pracuje wiasciwie, to nalezy w
pierwszej kolejnosci powrdci¢ do ustawien fabrycznych falownika poprzez zmiane FU2-93

Widok Parametr Wartos¢ Opis Nastawa
na max/min fabryczna
ekranie
H 93 Powrét do ustawien 0+5 Powrét do parametréw fabrycznych falownika. Kasuje 0
fabrycznych wszelkie zmiany parametréw dokonane przez
uzytkownika
0 -
1 Wszystkie parametry wracajg do ustawien
fabrycznych
2 Tylko parametry z grupy napedu
3 Tylko parametry z grupy FU1 (par. F)
4 Tylko parametry z grupy FU2 (par. H)
5 Tylko parametry z grupy wejs¢/wyjs¢ (par. I)
7. Funkcje ochronne falownika iG5A
Przemiennik posiada funkcje ochronne, ktdre fabrycznie nie sg wigczone. Dla bezpieczniejszego
dziatania silnika nalezy je aktywowac i prawidtowo ustawi¢ parametry od F1-50 do F1-60.
Szczegotowo parametry te sq wyjasnione w rozdziale 9.
Widok Parametr Zakres Opis Nastawa Mozliwosc¢
na min/max fabryczna ustawiania
ekranie podczas
pracy
F 50 Wybor 0+1 Wybierane do ochrony silnika przed przegrzaniem 0 Tak
elektronicznego 0 Nie
zabezpieczenia 1 Tak
termiczego
F 59 Wybor ochrony przed | 000 + 111 Nastawa parametru pozwala na zatrzymanie 000 Nie
utykiem przyspieszania lub zwalniania podczas pracy
falownika
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8. Opis wszystkich parametréw falownika

GRUPA NAPEDU (DRIVE)

i Mozliwos¢
Widok Zakres Nastawa | ustawiania
na Parametr - Opis
. min/max fabryczna | podczas
ekranie
pracy
0.00 Czestotliwos¢ zadana 0 + 400 [Hz] | Parametr ustala czestotliwos¢ na wyjsciu falownika. 0.00 Tak
Podczas pracy na wyswietlaczu jest pokazana aktualna
czestotliwos$¢ na wyjsciu falownika.
Podczas stopu pokazywana jest czestotliwos$¢ zadana.
Parametr ten nie moze by¢ wiekszy niz F21 (czestotliwos¢
maksymalna)
ACC Czas przyspieszania 0 + 6000 [s] | Parametr ustala czasy przyspieszania przy starcie i 5.0 Tak
zwalniania przy zatrzymaniu falownika.
deC Czas zatrzymania 0 + 6000 [s] | Podczas pracy wielostopniowej (134 - 150) parametr pokazuje zero. 10.0 Tak
drv Tryb sterowania 0+3 0 Start/Stop realizowany poprzez przyciski na 1 Nie
napedem START / STOP klawiaturze falownika.
1 ) FX - zataczenie pracy do przodu
Sterowanie | RX - zataczenie pracy do tytu
Eg ggﬁz FX - praca falownika
2 RX - wybor pracy przod/tyt
3 komunikacja poprzez RS 485
Frq Metoda zadawania 0+7 0 Klawiatura 1 0 Nie
czestotliwosci Po przycisnieciu przycisku ENTER nalezy
nastawi¢ zadang czestotliwosc¢ i po
przyci$nieciu jeszcze raz ENTER falownik
uzyska nowgq ustawiong czestotliwosc
Cyfrowa
1 Klawiatura 2
Po przyciénieciu przycisku ENTER mozna
ptynnie regulowac czestotliwos¢
falownika przyciskami géra/dot
2 Vi(1)
Sterowanie napieciowe zaciskiemV1 w
zakresie -10[V] + 10[V]
3 V1(2)
Sterowanie napigciowe zaciskiem V1 w
zakresie 0 + 10[V]
4 I
Sterowanie pradowe zaciskiem I w
Analogowa zakresie 0 + 20[mA]
5 Vi(1) +1
Réwnoczesne sterowanie zaciskami V1 i
I
6 V1(2) +1
Réwnoczesne sterowanie zaciskami V1 i
I
7 RS 485
St1 Czestotliwos¢ krokowa 1 | 0 + 400 [Hz] | Nastawianie czestotliwosci krokowej 1 podczas pracy 10.00 Tak
wielostopniowej
Nalezy zdefiniowac uzywany zacisk P1+P8 na prace wielostopniowq
(par. I117-124 na 5)
St2 Czestotliwos¢ krokowa 2 Nastawianie czestotliwosci krokowej 2 podczas pracy 20.00 Tak
wielostopniowej
Nalezy zdefiniowac uzywany zacisk P1+P8 na prace wielostopniowq
(par. I117-124 na 6)
St3 Czestotliwos¢ krokowa 3 Nastawianie czestotliwosci krokowej 3 podczas pracy 30.00 Tak
wielostopniowej
Nalezy zdefiniowac uzywany zacisk P1+P8 na prace wielostopniowq
(par. I117-124 na 7)
CUr Prad wyjéciowy Wyswietla aktualny prad na wyjsciu falownika -- --
rPM Predkos$¢ obrotowa silnika Wyswietla predko$¢ obrotowa napedzanego silnika -- --

(skalowanie predkosci w par. H74)




Widok Mozliwos¢
Zakres . Nastawa | ustawiania
na Parametr - Opis
. min/max fabryczna | podczas
ekranie
pracy
Dcl Napiecie na szynie DC Wyswietla warto$¢ napiecia na szynie DC falownika - -
vOL Ekran uzytkownika Wyswietla wartoé¢ dla pozycji wybranej w parametrze H73 vOL --
vOL Napiecie na wyjsciu falownika [V]
POr Moc na wyjsciu falownika [kW]
tOor Moment [kgf*m]
nOn Wyswietlanie btedu Wyswietla typ btedu, czestotliwos¢ i stany pracy w chwili -- --
wystapienia btedu
drC Kierunek obrotow silnika | F, r Wybor kierunku obrotu silnika gdy parametr drv jest F Tak
ustawiony na 0 lub 1
F kierunek do przodu
r kierunek do tytu
GRUPA FUNKCYJNA FU1
. Mozliwos¢
Widok Zakres . Nastawa | ustawiania
na Parametr min/max Opis fabryczna | podczas
ekranie
pracy
FO 1dz do kodu 0+ 60 Przechodzenie bezposrednio do zadanego numeru kodu w 1 Tak
grupie funkcyjnej FU1
F1 Blokada kierunku pracy 0+2 0 Brak blokad 0 Nie
silnika 1 Blokada pracy silnika do przodu
2 Blokada pracy silnika do tytu
F2 Krzywa przyspieszania 0+1 0 Charakterystyka liniowa 0 Nie
F3 Krzywa zwalniania 1 Krzywa typu S Nastawa par. H17 i H18
F4 Tryb stopu 0+2 0 Hamowanie poprzez nastawione parametry w 0 Nie
napedzie
1 Hamowanie pradem statym
2 Wolny wybieg silnika
F8 Czestotliwos¢ hamowania | 0 + 60 [Hz] | Czestotliwo$é, od ktdrej aktywne jest hamowanie pradem 5.00 Nie
wstrzykiwaniem pradu statym
statego
F9 Opoznienie zataczania 0 + 60 [s] Czas op0znienia hamowania pradem statym po osiggnieciu 0.1 Nie
hamowania czestotliwosci F8
wstrzykiwaniem pradu
statego
F 10 Napiecie hamowania 0 + 200 [%] | Napiecie szyny pradu statego podawane na wyjscie 50 Nie
wstrzykiwaniem pradu falownika
statego Nastawiane w % par. H33 (znamionowy prad silnika)
F11 Czas hamowania 0 + 60 [s] Czas podawania pradu statego do silnika 1.0 Nie
wstrzykiwaniem pradu
statego
F12 Napiecie poczatkowe 0 + 200 [%] | Parametr ustala warto$¢ napiecia hamowania przed startem 50 Nie
hamowania falownika
wstrzykiwaniem pradu
statego
F13 Czas poczatkowy 0 + 60 [s] Czas trzymania hamowania przed rozpoczeciem 0 Nie
hamowania przyspieszania silnika
wstrzykiwaniem pradu
statego
F 14 Czas wzbudzania silnika | 0 = 60 [s] Czas podawania pradu do silnika przed rozpoczeciem 1.0 Nie
przyspieszania przy pracy wektorowej
F 20 Czestotliwos¢ funkcji JOG | 0 + 400 [Hz] | Nastawa czestotliwosci dla funkcji JOG 10.00 Tak
Nie moze by¢ wyzsza niz F21 - czestotliwos¢ maksymalna
F21 Czestotliwosc¢ 40 + 400 Maksymalna czestotliwo$¢ mozliwa do uzyskania na wyjsciu 60.00 Nie
maksymalna [HZ] falownika.
Do tej czestotliwosci odnoszone sg czasy przyspieszania i
hamowania. Jezeli w par. H40 ustawione jest 3 (sterowanie
wektorowe) - max nastawa 300Hz
F22 Czestotliwos¢ bazowa 30 + 400 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika 60.00 Nie
[Hz]




Widok

Mozliwosc

na Parametr Z_akres Opis Nastawa | ustawiania
. min/max fabryczna | podczas
ekranie
pracy
F23 Czestotliwos¢ poczatkowa | 0 + 400 [Hz] | Czestotliwosc, od ktérej falownik rozpoczyna prace. 0.50 Nie
F 24 Wybor granicy 0+1 Wybdr mozliwosci ustawiania dolnej i gérnej granicy 0 Nie
czestotliwosci czestotliwosci
0 Nie
1 Tak
F 25 Gorna granica 0 + 400 [Hz] | Nastawa gornej granicy czestotliwosci pracy falownika. 60.00 Nie
czestotliwosci Wyswietlane gdy par F24 = 1. Nie moze by¢ wieksze niz F21
F 26 Dolna granica 0 + 400 [Hz] | Nastawa dolnej granicy czestotliwosci pracy falownika. 0.50 Nie
czestotliwosci Wyswietlane gdy par F24 = 1. Musi by¢ pomiedzy F23 a F25
F 27 Wybor forsowania 0+1 0 Reczne 0 Nie
momentu 1 Automatyczne
F 28 Forsowanie przy pracy do | 0 + 15 [%] Nastawa wartosci forsowania momentu w kierunku pracy 5 Nie
przodu silnika do przodu.
Nastawiane jako % maksymalnego napiecia wyjéciowego
F 29 Forsowanie przy pracy do Nastawa warto$ci forsowania momentu w kierunku pracy
tytu silnika do tytu.
Nastawiane jako % maksymalnego napiecia wyjéciowego
F 30 Charakterystyka U/f 0+2 0 Liniowa 0 Nie
1 Kwadratowa
2 Stworzona przez uzytkownika (par. F31+ F38)
F31 Charakterystyka U/f - 0 + 400 [Hz] | Czestotliwosci nie moga by¢ wigksze niz F21. 15.00 Nie
czestotliwosé 1 Wartodci wyzszych parametréw musza by¢ wieksze niz nizszych.
F 32 Charakterystyka U/f - 0 + 100 [%] 25 Nie
napiecie 1
F 33 Charakterystyka U/f - 0 + 400 [Hz] 30.00 Nie
czestotliwosc 2
F 34 Charakterystyka U/f - 0 + 100 [%] 50 Nie
napiecie 2
F 35 Charakterystyka U/f - 0 + 400 [Hz] 45.00 Nie
czestotliwosc 3
F 36 Charakterystyka U/f - 0 + 100 [%] 75 Nie
napiecie 3
F 37 Charakterystyka U/f - 0 + 400 [Hz] 60.00 Nie
czestotliwosc 4
F 38 Charakterystyka U/f - 0 + 100 [%] 100 Nie
napiecie 4
F 39 Regulacja napiecia 40 + 110 Nastawa wartosci napiecia na wyjsciu falownika. 100 Nie
wyjsciowego [%] Ustawiana jako procent wartosci napiecia wyjsciowego.
F40 | Oszczedzanie energii 0 +30[%] |Parametr obniza warto$¢ napiecia wyjsciowego 0 Tak
zaleznie od poziomu obcigzenia
F 50 Wybor elektronicznego 0+1 Wybierane do ochrony silnika przed przegrzaniem 0 Tak
zabezpieczenia 0 Nie
termiczego 1 Tak
F51 Poziom elektronicznego 50 + 200 Nastawa maksymalnego pradu silnika przez 1 minute. 150 Tak
zabezpieczenia [%] Wartos$¢ jest procentem parametru H33. Nie moze by¢ ustawione
termicznego dla 1 minuty ponizej F52.  Aktywowane przez F 50 = 1
F 52 Poziom elektronicznego Nastawa maksymalnego pradu silnika przy pracy ciagtej 100 tak
zabezpieczenia Warto$¢ jest procentem parametru H33. Nie moze by¢ ustawione
termicznego dla pracy wyzej niz F51.  Aktywowane przez F 50 = 1
ciagtej
F 53 Metoda chtodzenia silnika | 0 + 1 0 Chiodzenie wiasne silnika 0 Tak
1 Chiodzenie obce silnika
F 54 Poziom alarmu 30 + 150 Nastawa wartosci pradu, po przekroczeniu ktérego podaany 150 Tak
przecigzenia [%] jest sygnat alarmu na wyjsciu przekaznikowym lub
wielofunkcyjnym (MO-MG). Ustawiane jako procent H33.
F 55 Czas trzymania alarmu 0+ 30 [s] Nastawa czasu, po ktérym trzymany jest alarm przecigzenia 10 Tak
przecigzenia po przekroczeniu wartosci F54
F 56 Wybor wytaczenia od 0+1 Wybor czy falownik ma zatrzymac silnik po przecigzeniu 1 Tak

przecigzenia

0

Nie

1

Tak




Widok Mozliwos¢
Zakres . Nastawa | ustawiania
na Parametr - Opis
ekranie min/max fabryczna | podczas
pracy
F 57 Poziom wytaczenia od 30 + 200 Nastawa wartosci pradu, po przekroczeniu ktdrego silnik 180 Tak
przecigzenia [%] jest zatrzymany. Ustawiane jako procent H33.
F 58 Czas op0znienia 0+ 60 [s] Nastawa czasu zwioki wytaczenia silnika po przekroczeniu 60 Tak
wylaczenia od wartosci parametru F57
przecigzenia
F 59 Wybor ochrony przed 0+7 Nastawa parametru pozwala na zatrzymanie przyspieszania 000 Nie
utykiem lub zwalniania podczas pracy falownika
podczas podczas ciagtej podczas
przyspiesz. pracy hamowania
Bit 1 Bit 2 Bit 3
0 - - -
1 - - N
RE Y% -
3 - v v
4 N - -
5 N - N
6 v v -
7Y % v
F 60 Poziom ochrony przed 30 + 150 Nastawa wartosci pradu aktywujacego ochrone przed 150 Nie
utykiem [%] utykiem podczas przyspieszania, ciggtej pracy i hamowania.
Warto$¢ jest procentem parametru H33
GRUPA FUNKCYJNA FU2
i Mozliwos¢
Widok Zakres . Nastawa | ustawiania
na Parametr . Opis
ekranie min/max fabryczna | podczas
pracy
HO IdZ do kodu 0+95 Przechodzenie bezposrednio do zadanego numeru kodu w 1 Tak
grupie funkcyjnej FU1
H1 Historia btedow 1 - Informacje dotyczace typow awarii, czestotliwosci, pradu i nOn -
H?2 Historia btedéw 2 - warunkow pracy w czasie awarii. Ostatni btad jest pokazany non |-
H3 Historia btedow 3 - w parametrze H1 nOn -
H4 Historia btedéw 4 - nOn |-
H5 Historia btedéw 5 - nOn -
H6 Kasowanie historii btedéw | 0 + 1 Kasuje historie btedéw zapamietanych w parametrach H1- 0 Tak
H5
H7 Czestotliwosc 0 + 400 [Hz] | W momencie uzyskania czestotliwosci nastawionej w tym 5.00 Nie
przytrzymania parametrze, falownik zatrzymuje przyspieszanie na jej
poziomie.
Parametr uzywany gtdwnie w aplikacjach dzwigowych realizujacy
przejecie funkcji hamulca mechanicznego.
H8 Czas przytrzymania 0+ 10 [s] Nastawa czasu, przez ktdry przytrzymywana jest 0.0 Nie
czestotliwos¢ z parametru H7
H 10 | Wybdr pracy z 0+1 Nastawa pozwalajaca na wybdr obszardw czestotliwosci 0 Nie
czestotliwosciami ktére beda omijane w czasie pracy.
omijanymi Jest to parametr pozwalajacy na ochrone silnika przed niestabilnymi
obszarami pracy, rezonansami i wibracjami mechanicznymi
maszyny. Mozna ustali¢ 3 takie obszary (param. H11-H16)
0 Nie
1 Tak
H11 Dolna wartos¢ 0 + 400 [Hz] | Nastawa obszaréw pomijanych przy pracy. Przy 10.00 Nie
czestotliwosci dla obszaru przyspieszaniu i hamowaniu przez falownik czestotliwo$¢
1 przechodzi skokowo od wartosci dolnej do gdrnej (przy
H12 Gdrna wartoéé przyspieszaniu) lub odwrotnie (przy hamowaniu). Wartosci 15.00 Nie
czestotliwosci dla obszaru wyzszych parametréw musza by¢ wieksze niz nizszych.
1
H 13 | Dolna wartos¢ 20.00 Nie
czestotliwosci dla obszaru
2




H 14 | Gdérna wartosc¢ jw. 25.00 Nie
czestotliwosci dla obszaru
2
H 15 | Dolna warto$¢ 30.00 Nie
czestotliwosci dla obszaru
3
H 16 | Gdrna wartos¢ 35.00 Nie
czestotliwosci dla obszaru
3
H17 Nachylenie poczatku 1 + 100 [%] | Ksztattowanie poczatku charakterystyki typu S 40 Nie
krzywej S przyspieszania i zwalniania.
Aktywne gdy parametr F2 lub F3 = 1. Im wieksza wartos¢
parametru tym charakterystyka jest mniej liniowa
H 18 Nachylenie konca 1+ 100 [%] |Ksztattowanie konca charakterystyki typu S przyspieszania i 40 Nie
krzywej S zwalniania.
Aktywne, gdy parametr F2 lub F3 = 1. Im wieksza wartos¢
parametru tym charakterystyka jest mniej liniowa.
H 19 Wybor ochrony przed 0+3 0 Wytaczone 0 Tak
zanikiem faz 1 Ochrona faz na wyjciu
2 Ochrona faz na wejsciu
3 Ochrona faz na wejéciu i wyjsciu
H20 | Wybdr startu po 0+1 Parametr pozwala na wybdr jak falownik ma sie zachowac 0 Tak
zatgczeniu zasilania po ponownym podaniu zasilania.
Parametr jest aktywny gdy drv = 1 lub 2.
Autorestart jest wykonywany gdy po skasowaniu awarii jest sygnat
na zacisk FX lub RX
0 Bez autorestartu
1 Autorestart
H21 Wybor autorestartu po 0+1 Parametr pozwala na wybor restartu falownika po 0 Tak
zresetowaniu awarii zatwierdzeniu awarii.
Parametr jest aktywny gdy drv = 1 lub 2.
Autorestart jest wykonywany gdy po podaniu zasilania aktywny jest
sygnat na zacisk FX lub RX
0 Bez autorestartu
1 Autorestart w momencie potwierdzenia awarii
H 22 Wybdr szukania predkosci | 0 + 15 Parametr jest uzywany do ochrony przed mozliwymi 0 Tak
btedami podczas pracy silnika
1. H20 2. Restart | 3, H21 4. Normalne
Autorestart | po Restart po | przyspiesza-
chwilowym | resecie nie
braku | S\varii
zasilania
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
- - - v
2|- - v -
3]- : Y% Y%
4]- v - -
5]- v : v
6- v Y% -
7]- v v v
8|V - - -
9+ - - v
10V - v -
11y - v v
12|V \4 - -
13|V v - \
14|V v v :
15|V v v \
H 23 Ograniczenie pradu przy |80 +200 [%] | Parametr ogranicza warto$¢ pradu podczas szukania 100 Tak
szukaniu predkosci predkosci. Warto$¢ jest
procentem parametru H33
H 24 Wzmocnienie P przy 0 + 9999 Wzmocnienie cztonu proporcjonalnego uzywanego do 100 Tak
szukaniu predkosci szukania predkosci w kontrolerze PI
H 25 Wzmocnienie I przy 0 + 9999 Wzmocnienie cztonu rézniczkowego uzywanego do szukania 1000 Tak

szukaniu predkosci

predkosci w kontrolerze PI




Widok

Mozliwosc

na Parametr Z_akres Opis Nastawa | ustawiania
. min/max fabryczna | podczas
ekranie
pracy
H26 | Liczba prob 0+ 10 Nastawa ilosci prob autorestartéw po wystapieniu awarii. 0 Tak
autorestartow Funkcja jest aktywna gdy drv = 1 lub 2.
H27 | Czas pomiedzy prébami |0 + 60 [s] Nastawa czasu pomiedzy probami autorestartow. 1 Tak
autorestartu
H 30 Moc znamionowa 02+75 Moc znamionowa silnika z tabliczki znamionowej. Moc jest 7,5 Nie
napedzanego silnika przypisana do mocy znamionowej falownika.
0.2 0.2 kW
5.5. 5.5 kW
7.5 7.5 kW
H 31 Liczba par biegunéw 2+12 Liczba par biegunéw spisana z tabliczki znamionowej silnika. 4 Nie
napedzanego silnika Warto$¢ tq falownik przelicza do wyswietlania predkosci obrotowej
silnika.
H 32 Znamionowy poslizg 0 + 10 [Hz] | Znamionowy poslizg silnika spisany z tabliczki znamionowej 2.33 Nie
silnika silnika lub obliczony ze wzoru
H 33 Znamionowy prad silnika | 1.0 + 50 [A] | Znamionowy prad silnika spisany z tabliczki znamionowej 26.3 Nie
silnika.
H 34 Prad silnika bez 0.1 + 20 [A] | Prad silnika przy obrotach znamionowych silnika bez 11 Nie
obcigzenia podfaczenia go do obcigzenia.
W przypadku braku danych, nalezy wpisa¢ 50% wartosci parametru
H33
H36 | Sprawno$¢ silnika 50 +100 [%] | Znamionowa sprawno$¢ silnika spisana z tabliczki 87 Nie
znamionowej silnika.
H37 |Bezwtadno$¢ obcigzenia |0 + 2 Wybdr momentu bezwtadnosci obcigzenia w stosunku do 0 Nie
silnika.
0 Mniej niz 10 razy
1 Okoto 10 razy
2 Wiecej niz 10 razy
H39 | Czestotliwos¢ nosna 1 + 15 [kHz] | Praca silnika z napedem moze powodowac styszalne dzwieki 3 Tak
pracy silnika i pojawienie sie pradu uptywowego.
Im wyzsza czestotliwos¢ tym dzwieki z silnika sg mniej styszalne.
Podniesienie czestotliwosci no$nej powoduje zmniejszenie mocy
falownika.
H 40 Wybor trybu sterowania |0 + 3 0 Sterowanie U/f 0 Nie
1 Kompensacja poslizgu silnika
2 Sprzezenie zwrotne. Regulator PID
3 Sterowanie wektorowe
H 41 Autotuning 0+1 Automatyczny pomiar rezystancji i induktancji silnika (par 0 Nie
H42 i H44)
0 Nie
1 Tak
H 42 Rezystancja silnika Rs 0+14[Q] Wartos$¢ rezystancji statora silnika - Nie
H44 | Induktancja uptywu Lo 0+ 300 [mH] | Wartos¢ induktancji uptywu statora i wirnika silnika - Nie
H 45 Bezczujnikowe 0 + 32767 Wzmocnienie P dla sterowania wektorowego 1000 Tak
wzmocnienie P
H 46 Bezczujnikowe Wzmocnienie I dla sterowania wektorowego 100 Tak
wzmochienie I
H 50 Wybor sprzezenia 0+1 0 Zwrotny sygnat pradowy 0 - 20 mA (zacisk I ) 0 Nie
Ssygnatu zwrotnego dla 1 Zwrotny sygnat napieciowy 0 - 10 V (zacisk V1)
sterowania PID
H 51 Wzmocnienie P dla 0+999.9 [%] | Nastawy wzmocnien dla regulatora PID przy sterowaniu 300.0 Tak
sprzezenia zwrotnego PID poprzez sprzezenie zwrotne
H 52 Wzmocnienie I dla 0.1 +32.0 1.0 Tak
sprzezenia zwrotnego PID | [s]
H 53 Wzmocnienie D dla 0 + 30 [s] 0.0 Tak
sprzezenia zwrotnego PID
H 54 Wzmocnienie F dla 0+999.9 [%] | Nastawa wzmocnienia regulatora PID przy sterowaniu 0.0 Tak

sprzezenia zwrotnego PID

poprzez sprzezenie zwrotne.




Widok

Mozliwosc

na Parametr Z_akres Opis Nastawa | ustawiania
ekranie min/max fabryczna | podczas
pracy
H 55 | Granica czestotliwosci dla | 0 + 400 [Hz] | Parametr ogranicza warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej dla 60.00 Tak
sterowania PID sterowania PID
H 70 Referencja czestotliwosci |0 + 1 0 Czasy sg odniesione do czestotliwoéci maksymalnej 0 Nie
dla przyspieszania i (F21)
hamowania 1 Czasy sg odniesione do czestotliwosci zadanej
H71 Doktadnos¢ nastaw 0+2 0 Doktadnos¢: 0.01[s] 1 Tak
czasow przyspieszania i 1 Doktadnosc: 0.1[s]
hamowania 2 Doktadnos¢: 1[s]
H 72 | Ekran po wiaczeniu 0+13 Wybodr parametru, ktéry ma by¢ pokazany na wyswietlaczu 0 Tak
falownika po zataczeniu falownika
0 Czestotliwos¢ zadana
1 Czas przyspieszania
2 Czas hamowania
3 Tryb napedu
4 Tryb czestotliwosci
5 Czestotliwos¢ krokowa 1
6 Czestotliwos¢ krokowa 2
7 Czestotliwos¢ krokowa 3
8 Prad wyjsciowy
9 Predkos$¢ obrotowa silnika
10 Napiecie szyny DC falownika
11 Ekran uzytkownika
12 Wyswietlanie btedu
13 Kierunek obrotéw silnika
H73 | Wybdr ekranu 0+2 Jeden z ponizszych parametréw moze by¢ wyswietlany jako 0 Tak
uzytkownika vOL (ekran uzytkownika)
0 Napiecie wyjsciowe [V]
1 Moc wyjsciowa [kW]
2 Moment [kgf*m]
H 74 Wzmocnienie dla 0+1000 [%] | Parametr stuzacy do zmiany wyswietlania predkosci 100 Tak
wyswietlania predkosci obrotowej: predkos¢ obrotowa (obr/min) lub predkosc
mechaniczna (m/mi)
H 75 Wybdr zakresu pracy 0+1 0 Nieograniczony 1 Tak
rezystora hamujacego 1 Ograniczony parametrem H76
H 76 Zakres pracy rezystora 0 +30[%] |Nastawa w procentach czasu dziatania rezystora 10 Tak
hamujacego hamujacego w jednym cyklu pracy
H77 Kontrola wentylatora 0+1 0 Wentylator zawsze wiaczony 0 Tak
chtodzacego falownik 1 Wiaczany podczas pracy falownika i gdy zadziata
zabezpieczenie temperaturowe w falowniku.
H 78 Dziatanie falownika w 0+1 Pozwolenie na prace falownika 0 Tak
przypadku wystapienia 1 Zatrzymanie dziatania falownika
awarii wentylatora
H 79 Wersja oprogramowania |0 =+ 10 Wyswietlenie wersji oprogramowania uzywanego przez 1.0 Nie
falownik
H 81 Drugi silnik 0 + 6000[s] |Zestaw parametréw drugiego silnika. 5.0 Tak
Czas przyspieszania Parametr jest aktywny gdy ktdrys z zaciskéw wielofunkcyjnych P
H 82 Drugi silnik jest ustawiony na przefaczenie na drugi silnik (117 + 124 = 12) 10.0 Tak
Czas hamowania
H 83 Drugi silnik 30 +400 [Hz] 60.00 Nie
Czestotliwos¢ bazowa
H 84 | Drugi silnik 0+2 0 Nie
Charakterystyka U/f
H 85 Drugi silnik 0 + 15[%] 5 Nie
Forsowanie momentu do
przodu
H 86 Drugi silnik 5 Nie
Forsowanie momentu do
tytu
H 87 | Drugi silnik 30 + 150[%] 150 Nie

Poziom ochrony przed
utykiem




H 88 Drugi silnik 50 + 200[%] |j-w. 150 Tak
Poziom elektronicznego
zabezpieczenia
termicznego dla 1 minuty
H 89 Drugi silnik 100 Tak
Poziom elektronicznego
zabezpieczenia
termicznego dla pracy
ciagtej
H 90 Drugi silnik 0.1 + 50[A] 26.3 Nie
Prad znamionowy silnika
H 91 Czytanie parametréw 0+1 Kopiowanie parametréw z pamieci falownika i zapisywania 0 Nie
w pamieci klawiatury
H 92 Zapis parametrow 0+1 Kopiowanie parametrow z pamieci klawiatury i zapisywania 0 Nie
w pamieci falownika
H93 | Powrdt do ustawien 0+5 Powrdt do parametréw fabrycznych falownika. Kasuje 0 Nie
fabrycznych wszelkie zmiany parametréw dokonane przez uzytkownika
0 -
1 Wszystkie parametry wracajq do ustawien
fabrycznych
2 Tylko parametry z grupy napedu
3 Tylko parametry z grupy FU1 (par. F)
4 Tylko parametry z grupy FU2 (par. H)
5 Tylko parametry z grupy wej$¢/wyjsc¢ I/O
H 94 Hasto zabezpieczajace 0 + FFFF Hasto dla parametru H95 0 Tak
H 95 Blokowanie zmiany 0 + FFFF Mozliwos¢ blokowania parametréw falownika po wpisaniu 0 Tak
parametréw falownika hasta w parametrze H94
UL Mozliwa zmiana parametrow
L Zmiany parametréw zablokowane
GRUPA WEJSC / WYJISC (1/0)
. Mozliwosc
Widok Zakres . Nastawa | ustawiania
na Parametr min/max Opis fabryczna odczas
ekranie Y P
pracy
10 1dz do kodu 0+63 Przechodzenie bezposrednio do zadanego numeru kodu w 1 Tak
grupie funkcyjnej FU1
I1 Stata czasowa filtru dla 0 + 9999 Dopasowanie reakgji falownika na ujemny sygnat 10 Tak
wejscia sygnatu napieciowy -10V - 0V (wejscie V1).
odwrotnego V1 (NV) Im wieksza nastawa tym wolniejsza reakcja na skokowa zmiang
sygnatu zadajacego
12 Minimalne napiecie 0+ -10[V] Nastawa minimalnego napiecia ujemnego wejscia V1, ktdre 0.00 Tak
wejscia V1 (NV) uaktywnia dziatanie falownika.
Parametry 12-15 tworzg charakterystyke liniowg po ktdrej porusza
sie falownik przy zadawaniu sygnatem ujemnym napigciowym
I3 Czestotliwosc 0 +400 [Hz] | Czestotliwos$¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze 12. 0.00 Tak
odpowiadajaca napieciu
12
14 Maksymalne napiecie 0+ -10[V] Nastawa maksymalnego napiecia ujemnego wejscia V1, po 10.00 Tak
wejscia V1 (NV) uzyskaniu ktérego falownik nie przyspiesza.
I5 Czestotliwos¢ 0 +400 [Hz] | Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze 14. 60.00 Tak
odpowiadajaca napieciu
14
16 Stafa czasowa filtru dla 0 + 9999 Dopasowanie reakgji falownika na sygnat napieciowy 10 Tak
wejscia sygnatu V1 0 - 10V (wejscie V1).
Im wieksza nastawa tym wolniejsza reakcja na skokowg zmiane
sygnatu zadajacego
17 Minimalne napigcie 0+ -10[V] Nastawa minimalnego napiecia wejscia V1, ktore uaktywnia 0.00 Tak
wejscia V1 dziatanie falownika.
Parametry 17-110 tworzg charakterystyke liniowa, po ktérej porusza
sie falownik przy zadawaniu sygnatem napieciowym
I8 Czestotliwosc¢ 0 +400 [Hz] | Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze I7. 0.00 Tak

odpowiadajaca napieciu
17




Widok

Mozliwosc

na Parametr Z_akres Opis Nastawa | ustawiania
. min/max fabryczna | podczas
ekranie
pracy
I9 Maksymalne napiecie 0+ 10[V] Nastawa maksymalnego napiecia wejscia V1, po uzyskaniu 10.00 Tak
wejscia V1 ktérego falownik nie przyspiesza.
110 Czestotliwosc¢ 0 +400 [Hz] | Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze I9. 60.00 Tak
odpowiadajaca napieciu
19
I11 Stafa czasowa filtru dla 0 + 9999 Dopasowanie reakcji falownika na sygnat pradowy 10 Tak
wejcia sygnatu 0 - 20mA (wejscie I).
pradowego I Im wieksza nastawa tym wolniejsza reakcja na skokowg zmiane
sygnatu zadajacego
112 Minimalny prad wejécia I | 0 + -20[mA] | Nastawa minimalnego pradu wejscia I, ktdre uaktywnia 4.00 Tak
dziatanie falownika.
Parametry 112-115 tworzg charakterystyke liniowa, po ktorej
porusza sie falownik przy zadawaniu sygnatem pradowym
113 Czestotliwosc 0 +400 [Hz] | Czestotliwo$¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze 112. 0.00 Tak
odpowiadajaca pradowi
112
114 Maksymalny prad wejscia | 0 + 20[mA] | Nastawa maksymalnego napiecia wejscia V1, po uzyskaniu 20.00 Tak
I ktérego falownik nie przyspiesza.
115 Czestotliwos¢ 0 +400 [Hz] | Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze 114. 60.00 Tak
odpowiadajaca pradowi
114
116 Kryterium zaniku sygnatu |0 + 2 0 | Wyfaczone 0 Tak
analogowego predkosci 1| Aktywne ponizej potowy nastawy 12, 17 lub 112
2 | Aktywne ponizej nastawy 12, I7 lub 112
117 Okreslenie funkcji wejscia | 0 + 24 0| FX - Praca do przodu 0 Tak
wielofunkcyjnego P1 1| RX - Praca do tytu
118 Okreslenie funkcji wejscia 2 | Blokada pracy 1 Tak
wielofunkcyjnego P2 3 | Resetowanie btedu
119 Okreslenie funkcji wejscia 4 | Czestotliwo$¢ nadrzedna JOG 2 Tak
wielofunkcyjnego P3 5 | Czestotliwos¢ krokowa - Sti
120 Okreslenie funkcji wejscia 6 | Czestotliwos¢ krokowa - St2 3 Tak
wielofunkcyjnego P4 7 | Czestotliwoéé krokowa - St3
121 Okreslenie funkcji wejscia 8 | Przyspieszanie / zwalnianie krokowe niskie 4 Tak
wielofunkcyjnego P5 Ustawiane w parametrach I 34, 135
9 | Przyspieszanie / zwalnianie krokowe $rednie
Ustawiane w parametrach I 36, 137
122 Okreslenie funkcji wejscia 10 | Przyspieszanie / zwalnianie krokowe wysokie 5 Tak
wielofunkcyjnego P6 Ustawiane w parametrach I 38, 139
11 | Hamowanie pradem statym
123 Okreslenie funkcji wejscia 12 | Wybor drugiego silnika 6 Tak
wielofunkcyjnego P7 13-
124 Okreslenie funkcji wejscia 14 | - 7 Tak
wielofunkcyjnego P8 15| Gora/Dét | Zwiekszanie czestotliwosci
16 Obnizanie czestotliwosci
17 | Podtrzymanie sygnatu startu
18 | EXT A: Zewnetrzne wytgczenie awaryjne styk NO
19 | EXT B: Zewnetrzne wytaczenie awaryjne styk NC
20| -
21 | Zmiana pomiedzy sterowaniem PID a sterowaniem
u/f
22 | Naped gtowny
23 | Trzymane analogowe
24 | Zatrzymanie przyspieszania / hamowania
125 Wyswietlanie bitowe Bit7 Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0 -
zaciskow wejsciowych P8 p7 P6 | P5 P4 P3 P2 P1
wielofunkcyjnych P1-P8
| 26 Wyswietlanie bitowe Bit1 Bit2 -
zaciskdw wyjsciowych 3AC MO




Widok

Mozliwosc

na Parametr Z_akres Opis Nastawa | ustawiania
ekranie min/max fabryczna | podczas
pracy
127 Stata czasowa filtru dla 2+50 Dopasowanie reakgji falownika na sygnat podany na wejscia 15 Tak
wej$¢ wielofunkcyjnych wielofunkcyjne
Im wieksza nastawa tym wolniejsza reakcja na sygnat.
130 Czestotliwos¢ krokowa 4 | 0 +400 [Hz] | Kolejne czestotliwosci krokowe uzywane do pracy 30.00 Tak
131 | Czestotliwost krokowa 5 wielostopniowej falownika. 25.00 Tak
132 Czestotliwoé krokowa 6 N_alezy zdeflnlowac uzywany zacisk P1+P8 na prace 20.00 Tak
—— wielostopniowa (par. I117-124 na 7)
133 Czestotliwosc krokowa 7 15.00 Tak
134 Przyspieszanie krokowe 1 | 0 + 6000[s] | Czasy przyspieszania i hamowania uzywane do pracy 3.0 Tak
135 |Hamowanie krokowe 1 wielostopniowej falownika. 3.0
136 Przyspieszanie krokowe 2 4.0
137 Hamowanie krokowe 2 4.0
138 Przyspieszanie krokowe 3 5.0
139 Hamowanie krokowe 3 5.0
140 Przyspieszanie krokowe 4 6.0
141 Hamowanie krokowe 4 6.0
142 Przyspieszanie krokowe 5 7.0
143 Hamowanie krokowe 5 7.0
144 Przyspieszanie krokowe 6 8.0
145 Hamowanie krokowe 6 8.0.
146 Przyspieszanie krokowe 7 9.0
147 Hamowanie krokowe 7 9.0
150 Wyjscie analogowe AM 0+3 Warto$¢ odpowiadajacal0v - Tak
200V 400V
0 Czestotliwosc¢ Czestotliwos¢ maksymalna
wyjSciowa
1 Prad wyjéciowy 150% pradu znam.falownika
2 Napiecie wyjsciowe | AC 282V AC 564V
3 Napiecie szyny DC DC 400V DC 800V
I51 Regulacja wyjscia 10 + 200[%] | Uzywane do doregulowania wyjscia analogowego, gdy 100 Tak
analogowego AM uzywamy go jako wyjscia pomiarowego.
152 Poziom detekgji 0 +400 [Hz] | Nastawa czestotliwosci, po uzyskaniu ktérej podawany jest 30.00 Tak
czestotliwosci sygnat na wyjscie wielofunkcyjne.
153 Pasmo detekcji Szeroko$¢ pasma czestotliwosci wykrywanej, ustalonej w 10.00 Tak
czestotliwosci par. 152
154 Okreslenie wyjscia 0+18 0 FDT 1 - Zamkniecie przekaznika MO po osiggnieciu 12 Tak
wielofunkcyjnego MO potowy pasma detekgji (I53/2) ponizej kazdej
czestotliwosci krokowej. Otwarcie po przekroczeniu
czestotliwosci krokowej.
155 Okreslenie przekaznika 1 FDT 2 - Zamkniecie przekaznika MO po osiggnieciu
30AC potowy pasma detekgcji (I153/2) ponizej
czestotliwosci I152. Otwarcie po przekroczeniu tej
czestotliwosci.
2 FDT 3 - Zamkniecie przekaznika MO po osiagnieciu 17

potowy pasma detekgcji (I153/2) ponizej
czestotliwosci 152. Otwarcie po przekroczeniu
potowy pasma detekgcji (I153/2) powyzej
czestotliwosci 152

3 FDT 4 - Zamkniecie przekaznika MO po osiggnieciu
czestotliwosci I52. Otwarcie po przekroczeniu
potowy pasma detekgcji (I153/2) ponizej
czestotliwosci I52.

FDT 5 -Dziatanie odwrotne niz w FDT 4

OL Przecigzenie (przekroczenie F54 po czasie F55)

IOL Przecigzenie falownika

Zbyt wysokie napiecie (OV)

4
5
6
7 Utyk silnika (STALL)
8
9

Zbyt niskie napiecie (LV)

Przegrzanie falownika (OH)

11 Zanik sygnatu zadawania predkosci

Praca falownika

Zatrzymanie falownika




14 Osiagniecie czestotliwosci zadanej
15 Szukanie predkosci
16 Czekanie na sygnat startu (gotowos¢)
17 Zadziatanie przekaznika btedu
18 Awaria wentylatora na falowniku
Aktywny, gdy H78 = 0
156 Ustawienie przekaznika 07 Przekroczenie | Wystapienie awarii Wystapienie 2 Tak
btedu liczby ) inne niz obnizenie zbyt_ ni_skiego
autorestartow | napigcia napiecia
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - \
2 - \4 -
3 - \4 \
4 N - -
5 v - v
6 N v -
7 v v v
157 Ustawienie wyj$¢ w 0+3 Przekaznik Wyjscie wielofunkcyjne MO 0 Nie
przypadku wystapienie wielofunkcyjny 30AC
btedu komunikadji Bit 1 Bit 0
0 - -
1 - v
2 \4 -
3 \4 \4
159 Wybor protokotu 0+1 0 Modbus RTU 0 Nie
komunikacji 1 LG Bus
160 Numer falownika 0+32 Ustawiane dla pracy w sieci poprzez RS 485 1 Tak
161 Predko$¢ transmissji Predko$¢ dla komunikacji przez RS 485 3 Tak
0 1200[bps]
1 2400[bps]
2 4800([bps]
3 9600[bps]
4 19200[bps]
162 Wybor dziatania po 0+2 Uzywane gdy sygnat zadajacy jest poprzez zaciski V1, I lub
zaniku sygnatu komunikacje przez RS485
zadawania predkosci 0 Kontynuacja pracy po utracie sygnatu 0 Tak
1 Wolny wybieg
2 Zatrzymanie po charakterystyce
163 Czas oczekiwania po 0.1 + 12[s] | Czas oczekiwania przy zaniku zadawania czestotliwosci. Po 1.0 -

utracie sygnatu
zadawania predkosci

odczekaniu tego czasu, falownik dziata wedtug nastawy z
par. I 62




9. Awarie i btedy falownika

Historia btedéw i awarii falownika jest zapisywana w parametrach FU2-1 do FU2-5.
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Funkcja

Opis

Over Current
Protection

Wytaczenie spowodowane przekroczeniem pradu na wyjsciu falownika ponad 200%
wartosci znamionowej

CH|CS
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Ground Fault

Zadziatanie zabezpieczenia doziemnego.

€3
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Inverter Overload

Wylaczenie spowodowane przekroczeniem pradu ponad warto$¢ znamionowg (150% przez
1 minute ( ch-ka odwrotnie proporcjonalna do czasu).

= ||

Wytaczenie spowodowane przekroczeniem pradu ponad warto$¢ znamionowa przez czas

Inverter Trip dtuzszy niz ustawione w parametrach.
Heat Sink Wytaczenie spowodowane przegrzaniem sie falownika, w wyniku uszkodzenia
Over Heat wentylatoréw chtodzacych, badz zbyt wysoka temperaturg otoczenia

Output Phase Lost

Wylaczenie spowodowane brakiem jednej fazy na wyjsciu falownika (U,V,W)

Over Voltage

Wytaczenie spowodowane pojawieniem sie zbyt wysokiego napiecia na szynie pradu
statego ( powyzej 400V). Zwykle zdarza sie to przy zbyt szybkim hamowaniem i brakiem
mozliwosci wyttumienia energii w falowniku. Nalezy wydtuzy¢ czas hamowania.

Low Voltage

Wylaczenie spowodowane obnizeniem sie napigcia zasilajacego, a co za tym idzie
obnizeniem sie napiecia na szynie pradu statego ponizej 180V DC

Electronic Thermal

Zadziatanie zabezpieczenia termicznego falownika spowodowane przegrzaniem sie silnika.

Output Phase Lost

Wytaczenie spowodowane brakiem jednej fazy na wejsciu falownika (R,S,T)

Parameter save
error

Bfad podczas wprowadzania parametréw do pamieci falownika

Inverter H/W Fault

Wytaczenie falownika spowodowane awarig obwodu sterujgcego falownika.

Communication
error

Wytaczenie spowodowane btedem w komunikacji z wy$wietlaczem na falowniku

Remote keypad
commumication
error

Btad komunikacji pomiedzy klawiaturg sterujacg zewnetrzna a falownikiem. Btad ten nie
powoduje wyfaczenia falownika podczas pracy

Keypad error

Bfad klawiatury sterujacej na falowniku

Fan fault

Awaria wentylatora chtodzacego falownik.

ﬁ
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Instant Cut Off

Zadziatanie zacisku awaryjnego EST. Zdjecie tego sygnatu moze spowodowac start
falownika jezeli ciagle podany jest sygnat startu FX lub RX.
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External Fault A

Wytaczenie spowodowane pojawieniem sie sygnatu awarii zewnetrznej Ext-A na wejsciu
wielofunkcyjnym (styk NO). Jedno z wejs¢ wielofunkcyjnych P1 do P5 musi by¢
nastawione na 19 (par. I-20 do 1-24)

External Fault B

Wylaczenie spowodowane pojawieniem sie sygnatu awarii zewnetrznej Ext-B na wejsciu
wielofunkcyjnym (styk NC). Jedno z wejs¢ wielofunkcyjnych P1 do P5 musi by¢ nastawione
na 19 (par. I-20 do 1-24)
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Operating Method
when the
Frequency

Reference is Lost

Utrata sygnatu zadajacego czestotliwos¢. Zaleznie od nastawy parametru I-62 (Wybér
dziatania po zaniku sygnatu zadawania predkosci) falownik moze kontynuowac prace,
zwolnic po rampie lub wolnym wybiegiem.

24



10. Urzadzenia zewnetrzne do falownikow LG serii iG5A

Filtr wejsciowy | Filtr wejsciowy Diawik Filtr wyjsciowy | Filtr wyjsciowy Diawik
Falownik Moc klasy A klasy B wejsciowy du/dt sinusoidalny silnikowy
SV004iG5A-4 | 0,4kW CNW 103/3 CNW 204/7 CNW 903/3 CNW 811/6 CNW 933/4 FS-1
SV0O08iG5A-4 | 0,75kW | CNW 103/3 CNW 204/7 CNW 903/3 CNW 811/6 CNW 933/4 FS-1
SV015iG5A-4 | 1,5kW CNW 103/6 CNW 204/7 CNW 903/6 CNW 811/6 CNW 933/6 FS-1
SV022iS5A-4 | 2,2kW CNW 103/6 CNW 204/7 CNW 903/6 CNW 811/10 CNW 933/10 FS-2
SV040iG5A-4 | 4kw CNW 103/10 CNW 204/16 CNW 903/10 CNW 811/16 CNW 933/12 FS-2
SV055iG5A-4 | 5,5kW | CNW 103/16 CNW 204/16 CNW 903/16 CNW 811/16 CNW 933/16 FS-2
SV075iG5A-4 | 7,5kW | CNW 103/16 CNW 204/16 CNW 903/16 CNW 811/25 CNW 933/24 FS-2
Zabezpieczenie Rezystor
Falownik Moc falownika hamujacy
SV004iG5A-4 | 0,4kW 6A 12009, 100W
SVO008iG5A-4 | 0,75kW 6A 6009, 150W
SV015iG5A-4 | 1,5kwW 10A 300Q, 3100W
SV022iG5A-4 | 2,2kW 10A 2009, 400W
SV040iG5A-4 4kw 20A 1309, 600W
SV055iG5A-4 | 5,5kW 20A 85Q, 1000W
SVO075iG5A-4 | 7,5kwW 30A 60Q, 1200W
FF SERIES ( Footprint ) E i
: INVERTER :
I p 1 — MOTOR
] LLiill 1 :
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