TanieCNC.pl 3 osiowy Sterownik TB6600

3 osiowy sterownik TB6600

1. Podstawowe parametry:
- Wspétpraca z programami: MACH3, LinuxCNC
- Maksymalny prad wyjsciowy 4,5A
- Napiecie zasilania 18-40V
- Rozdzielczo$¢ krokow 1, 1/2 1/41/8 1/16
- Wbudowane 3 przekazniki 5A

2. Budowa i wyglad sterownika:
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PLC, ARM, DSP 3x przakaznik 5A 0-10V / Falownik
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3. Ztgcze DB25 LPT

3 osiowy Sterownik TB6600

DB25 Female Pinout
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PIN Symbol Opis
1 PWM 0-10V do sterowania wrzecionem
2 STEP X Sygnat krok osi X
3 DIR X Sygnat kierunku osi X
4 STEPY Sygnat krok osi Y
5 DIRY Sygnat kierunku osi Y
6 STEP Z Sygnat krok osi Z
7 DIRZ Sygnat kierunku osi Z
8 STEP A Sygnat krok osi A
9 DIRA /Relay 1 Sygnat kierunku osi A / przekaznik 1
10 IN 1 Sygnat wejsciowy 1
11 IN 2 Sygnat wejsciowy 2
12 IN3 Sygnat wejsciowy 3
13 IN 4 Sygnat wejsciowy 4
14 ENABLE_ALL Sygnat ENABLE dla wszystkich osi
15 IN5 Sygnat wejsciowy 5
16 Relay 2 Przekaznik 2
17 Relay 3 Przekaznik 3
18-25 | GND GND
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3 osiowy Sterownik TB6600

4. Ztacze GPIO (ARM, PLC, DSP)

Uwaga przy podfaczaniu sygnatéw sterujgcych o napieciu wyzszym niz 5V nalezy

dodac szeregowe rezystory ograniczajgce (dla 12V 1KQ dla 24V 2KQ)

PIN Symbol Opis

1 PWM 0-10V do sterowania wrzecionem

2 STEP X Sygnat krok osi X

3 DIR X Sygnat kierunku osi X

4 STEPY Sygnat krok osi Y

5 DIRY Sygnat kierunku osi Y

6 STEP Z Sygnat krok osi Z

7 DIRZ Sygnat kierunku osi Z

8 STEP A Sygnat krok osi A

9 DIRA /Relay 1 Sygnat kierunku osi A / przekaznik 1

10 IN 1 Sygnat wejsciowy 1

11 IN 2 Sygnat wejsciowy 2

12 IN 3 Sygnat wejsciowy 3

13 IN 4 Sygnat wejsciowy 4

14 ENABLE_ALL Sygnat ENABLE dla wszystkich osi

15 IN5 Sygnat wejsciowy 5

16 Relay 2 Przekaznik 2

17 Relay 3 Przekaznik 3

5V |5V Zasilanie 5V

GND | GND GND
5. Ustawienia
5.1 Ustawienia pradu:
Prad | 0.4A | 1.6A | 2.6A | 3.2A | 3.8A | 4.0A | 4.3A | 4.5A
S1 ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF
S2 ON ON OFF OFF ON ON OFF | OFF
S3 ON ON ON ON OFF OFF | OFF | OFF
5.2 Ustawienia podziatéw krokow:
Krok | NC 1 1/2 1/2 1/4 1/8 1/16 NC

S4 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON
S5 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON
S6 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON
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6. Podtaczania silnikéw krokowych:

3 osiowy Sterownik TB6600
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(Srodkowe wyprowadzenia nie podtgczone)
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Silniki 8 przewodowe
(potaczenie szeregowe cewek)

Silniki 8 przewodowe
(potaczenie réwnolegte cewek)
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