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Sterownik 2H504

Wstep:

2H504 jest wysoce wydajnym, dwufazowym sterownikiem silnikéw krokowych,
wykorzystujgcym techniki sterowania oparte na pradzie sinusoidalnym. Sterownik ten jest
w szczegolnos$ci przystosowany jest do pracy z urzgdzeniami potrzebujgcymi sSrodowiska
o niskim poziomie zaktécen i temperatury. Doskonale sprawdza sie tez w warunkach z
niestabilnym bgdz zakiéconym zasilaniem.

Wiekszosc¢ sterownikdéw wykorzystuje do pracy techniki sterowania oparte na fali
kwadratowej. Skutkiem ubocznym tej technologii sg tetnienia pradu, ktérych rezultatem
moga by¢ niepozgdane drgania, zaktocenia bgdz wzrost temperatury silnika. To moze
prowadzi¢ do przyspieszonego zuzywania sie silnika, spadku jego osiggéw a w rezultacie
do skrdcenia jego dtugosci zycia.

Wykorzystujgc technike automatycznej optymalizacji kontroli predkosci, sterowniki serii
PowerStep cechujg sie wysokg stabilnoscig pracy, nie wytwarzajgc przy tym praktycznie
zadnych zaktécen ani wibracji. To pozwala na gtadka i wydajng prace silnika krokowego.
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Dane techniczne:

Napiecie zasilajace 24 - 48 VDC

Maksymalny prad sterowania prad szczytowy 4,2A

llos¢ sterownych osi 1

Wspotpracujacy z silnikami 2/4 fazowymi , 4/6/8 przewodowe
Ustawienia mikrokroku 1 - 1/25000

Wartosci pradu pracy 1.00, 1.46, 1.91...4,2A
Maksymalna czestotliwos¢ sterowania 200 kHz

Wymiary 112 x 75,5x 35 mm

Srodowisko pracy:

unikaj pytdw, zattuszczenia, oszronienia bgdz substancji powodujgcych korozje,

temperatura pracy: od 0°C do 50°C
wilgotnosc¢: od 40 do 80%
temperatura przechowywania: od -10°C do 80°C
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Wymiary:
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Ustawienia pradu:
Ustawienie pradu (A)

Ustawienia krokow:
Krok/Obrot

1.00

1.91

2.84

3.76

SW1
OFF

OFF

OFF

OFF

SW4: ON=Petny prad; OFF=Potowa pradu
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Podtaczenia pinow:

Opis funkcji

Sygnat kroku

Zréznicowany sygnat wejsciowy TTL with high-going, szerokos¢
min 1 ps. Przy pracy z napieciami +5V lub 24V nalezy podtaczy¢
szeregowo rezystor, z PLS+ do VCC.

Sygnat kierunku obrotu

Logic High = obrét w prawo (zgodnie z ruchem wskazowek
zegara)—4.0 ~ 5.0V

Logic Low = obrét w lewo (przeciwnie do ruchu wskazéwek)—O0 ~

Sygna’r DIR musi by¢ stabilny przez co najmniej 5ms zanim silnik
odbierze pierwszy sygnat.

Sygnat zgody
Logic High = silnik wtgczony
Logic Low = silnik wytgczony

Jezeli to wejscie pozostanie nie podigczone, silnik rozpozna je jako
Logic High.

Uziemienie

Zasilanie pradem statym, DC24V -48VDC
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