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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Przepisy bezpieczenstwa.

Przed rozpoczgciem instalowania i uruchomieniem falownika nalezy dokladnie zapoznacé si¢ z niniejsza instrukcja oraz dokonaé ogledzin urzadzenia w celu
sprawdzenia czy w trakcie transportu i przechowywania nie nastapily uszkodzenia mechaniczne obudowy. Na potrzeby niniejszego podrgcznika i oznakowania
produktu definiuje sig tu nastgpujace pojgcia:

Wykwalifikowany pracownik toosoba, ktora zaznajomitasi¢ zzasadami obstugi, dziatania, mozliwosciami urzadzenia oraz grozacymi
niebezpieczenstwami wynikajacymi z zastosowania urzadzenia. Osoba taka musi posiada¢ wlasciwe przeszkolenie w zakresie ochrony przeciwporazeniowej

a w szczegdlnosci musi by¢ przeszkolona w zakresie sSrodkow ochrony przeciwporazeniowej i udzielania pierwszej pomocy

UWAGA oznacza, ze istnieje mozliwos$¢ utraty zycia, obrazen ciata istrat materialnych, ktéore moga wynikna¢ w wypadku nie zachowania zasad
ostroznosci.

OSTRZEZENIE oznacza mozliwo$é utraty Zycia, obrazen ciata istrat materialnych, ktore moga wyniknaé w wypadku nie zachowania zasad
ostroznosci.

Wskazéwka oznacza informacjg istotng dla prawidlowej pracy urzadzenia lub osiagnigcia okreslonego celu.

UWAGA.

Urzadzenie stwarza zagrozenie porazenia pradem elektrycznym i steruje maszynami wirujacymi. Nie zapoznanie si¢ z zawarto$cig niniejszej
instrukcji moze by¢ przyczyna utraty zycia, zdrowia lub innych powaznych wypadkow.

Niniejsze urzadzenie moze uzytkowac jedynie wykwalifikowany personel, po zapoznaniu si¢ ze wszystkimi procedurami dotyczacymi
bezpieczenstwa, instalacji, uzytkowania i funkcjonowania urzadzenia zawartymi w tej instrukcji. Prawidtowa i bezpieczna praca urzadzenia
zalezy od whasciwej obstugi, instalacji oraz jego wykorzystania.

MICROMASTER [ MIDIMASTER PRACUJE W ZAKRESIE WYSOKICH NAPIEC ! ! !

- Kondensatory w obwodzie posredniczacym pradu statego sa tadowane do napigcia o niebezpiecznej wartos$ci. Z tego powodu zabrania sig
otwierania obudowy w czasie pigciu minut po wytaczeniu zasilania. W przypadku uzytkowania otwartego urzadzenia nalezy zwrdci¢ uwagg na
czgsci znajdujace sig pod napigciem. Nie wolno ich dotykac. Nastgpujace zaciski moga znajdowac si¢ pod napigciem nawet po wylaczeniu
zasilania:

- zaciski sieci zasilajacej L/L1, N/L2, L3 (MMV) lub L1, L2, L3 (MDV),
- zaciski sterowanego silnika U, V, W,

- zaciski rezystora hamowania B+/DC+, B- (MMYV)

- zaciski hamulca zewngtrznego DC+, DC- (MDV).

-Moze on by¢ zasilany jedynie z prawidlowo podiaczonej sieci zasilajacej napigcia przemiennego o okreslonej czgstotliwosci i wartosci
skutecznej napigcia, pod warunkiem ze zapewnione jest prawidlowe uziemienie urzadzenia wg standardu IEC 536 lub NEC.

- Urzadzenia trojfazowe nie moga by¢ podtaczone do zasilania poprzez wyltaczniki réznicowopradowe.

- Wylacznie wykwalifikowany personel moze dokonywac¢ faczenia, uruchamiania i usuwania uszkodzen. Wyzej wymieniony personel musi by¢
jednoczes$nie zaznajomiony z niniejsza instrukcja.

- Istnieje zestaw nastaw pozwalajacy na automatyczny ponowny start napedu po zaniku napigcia zasilajacego.

- Jezeli wymagana jest ochrona termiczna silnika zachodzi konieczno$¢ zastosowania zewngtrznego termistorowego czujnika temperatury
typu PTC (patrz rozdziat 2.2.5 lub 3.2.3 oraz warto$¢ nastawy P087).

- Otworzenie ostony wentylatora chtodzacego powoduje odstonigcie czgsci wirujacej, dlatego falownik musi by¢ odtaczony od zasilania przed
dokonaniem tej operacji.

- Przeksztaltnik nie moze by¢ uzywany jako urzadzenie tzn. "stopu awaryjnego" (patrz przepisy EN 60204 9.2.5.4)

UWAGA.

W celu zachowania petnej prawidtowosci i bezpieczenstwa obstugi bardzo istotne jest Sciste przestrzeganie ponizszych zalecen:

- Niedozwolone jest zastosowanie falownikow MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector do sterowania silnikow o mocach
znamionowych wyzszych od mocy znamionowej zainstalowanego przeksztattnika lub nizszej od jej potowy. Przeksztaltniki te moga by¢
skutecznie uzyte do sterowania silnika jedynie w przypadku gdy, warto$¢ nastawy P 083 doktadnie odpowiada wielko$ci znamionowego pradu
silnika odczytanej z jego tabliczki znamionowe;.

- Warto$ci danych znamionowych silnika musza by¢ poprawnie wprowadzone do oprogramowania przeksztattnika jako wartosci nastaw P080 -
PO85 oraz przed pierwszym rozruchem musi zosta¢ przeprowadzona automatyczna kalibracja napgdu (warto$¢ nastawy PO88 =1).
W przypadku niewlasciwych warto$ci wprowadzonych danych, btedu lub nie przeprowadzenia kalibracji, funkcjonowanie napgdu moze by¢
nieprzewidywalne (np.: nieprawidlowy kierunek wirowania) lub tez moze wystapi¢ niestabilno§¢ pracy silnika (np.: kotysania wirnika).
W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidfowosci, zasilanie przeksztattnika musi zosta¢ natychmiast odlaczone, a nastgpnie, po
sprawdzeniu poprawnosci instalacji falownika i silnika, lista wprowadzonych wartosci nastaw musi by¢ zweryfikowana.

W przypadku uzycia wejs¢ analogowych z listwy sterowania zewngtrznego nalezy zwroci¢ szczego6lna uwage na prawidlowo$¢ ustawienia
przetacznikow typu DIP znajdujacych si¢ pod ostong na obudowie falownika. Wybor zakresu irodzaju analogowego sygnalu sterujacego
(warto$¢ nastawy P023) musi by¢ przeprowadzony przed zaktywowaniem wejs¢ analogowych (warto$¢ nastawy P006). Jezeli taka kolejnosé
nie zostanie zachowana naped bedzie pracowat nieprawidtowo.

Przeksztattniki MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector spetniaja zalecenia przepisow Unii Europejskiej LVD 73/23/EEC oraz LVD 93/68/EEC
dotyczacych urzadzen elektrycznych niskiego napigcia.

Przeksztattniki MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector nie podlegaja przepisom bezpieczenstwa EMD Unii Europejskiej, jednakze w petni spetniaja
podstawowe wymogi bezpieczenstwa i higieny pracy w przypadku ich prawidtowej instalacji i uzycia zgodnego z przeznaczeniem.

Przeksztattniki MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector spelniaja wymogi przepisow Unii Europejskiej EN 61800-3, dotyczacych kompatybilnosci
elektromagnetycznej pod warunkiem, ze zostaly zainstalowane i sa uzytkowane zgodnie z zaleceniami niniejszej instrukcji.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Przeksztaltniki MCROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector zostalty wyprodukowane i przetestowane przez SIEMENS PLC zgodnie znormami
jakosciowymi ISO 9001.

OSTRZEZENIE

- Dzieci oraz przypadkowe osoby nie moga mie¢ dostgpu do niniejszego sprzgtu

- Urzadzenie powinno by¢ stosowane zgodnie z przeznaczeniem. Wszelkie nieautoryzowane zmiany oraz wykorzystanie jedynie poszczegdlnych
elementow z elementow urzadzenia lub jego wyposazenia bez pisemnej zgody wytworcy moga by¢ przyczyna pozardw iporazen
elektrycznych.

- Niniejsza instrukcja powinna by¢ tatwo dostgpna wszystkim uzytkownikom.

1. OPIS OGOLNY PRZEKSZTALTNIKOW

Przeksztattniki MICROMASTER Vector (MMV) i MIDIMASTER Vector (MDV) sarodzinami falownikow pozwalajacymi na precyzyjne sterowanie
potozeniem wektora przestrzennego strumienia magnetycznego trojfazowego silnika indukcyjnego bez koniecznosci uzycia czujnika predkosci obrotowej
sterowanego silnika. Zastosowana metoda sterowania zwigksza niezawodno$¢ napgdu oraz zwigksza jego dynamikg poprzez dokonywanie szybkich zmian
czgstotliwosci i napigeia wyjsciowego falownika w zaleznosci od biezacych zmian wartosci zadanej predkosci obrotowej i wlasciwosci obcigzenia. W rodzinach
tych dostgpne sa modele falownikow o zakresie mocy od 120 W (MMYV o zasilaniu jednofazowym) do 75 kW (MDV o zasilaniu trojfazowym). Sa to urzadzenia
sterowane mikroprocesorowo zbudowane w oparciu o zaawansowana technologi¢ tranzystoréw IGBT, zapewniajaca niezawodnos¢ i elastycznos¢ funkcjonowania.
Zastosowana metoda modulacji szerokosci impulsow (PWM) z mozliwoscia wyboru wielko$ci czgstotliwos$ci no$nej umozliwia bardzo cicha pracg silnika.
Zabezpieczenie silnika i samego falownika jest zapewnione przez szeroki wybor mozliwych programowych funkcji ochrony.

Glowne mozliwosci to:
- fatwa instalacja, programowanie i eksploatacja,
- zastosowanie petli sprzgzenia zwrotnego, wykorzystujacej wbudowany programowo algorytm regulatora liniowego typu PID,
- wysoki startowy moment obrotowy silnika przy zastosowaniu falownika z sterowaniem potozeniem wektora przestrzennego strumienia silnika,
- zdalne sterowanie do 31 falownikow jednocze$nie, za posrednictwem tacza szeregowego typu RS 485 przy uzyciu protokotu komunikacji USS ,
- przystosowanie falownika do wigkszos$ci wymagan w poszczeg6lnych aplikacjach dzigki zastosowaniu obszernego zakresu nastaw programowych
- flatwos$¢ w obstudze panelu operacyjnego z wyswietlaczem cyfrowym i z membranowymi przyciskami, umozliwiajacymi wielokrotna zmiang nastaw
w warunkach przemystowych,
- wbudowana, bateryjnie podtrzymywana i odporna na zaktdcenia pamigé, zachowujaca wybrane przez uzytkownika wartosci nastaw,
- fabrycznie trwale zapamigtany zestaw wartosci nastaw domyslnych dostosowany do wymagan europejskich i amerykanskich,
- regulacja czgstotliwo$ci napigeia wyjsciowego falownika (a tym samym predkosci obrotowej silnika) poprzez uzycie:
a) klawiatury na pulpicie operatorskim falownika,
b) analogowego wejscia napigciowego lub pradowego,
¢) zewngtrznego potencjometru precyzyjnego,
d) wejs¢ dwustanowych do zadawania skokowego,
e) tacza szeregowego RS 485,
- wbudowany specjalny mechanizm hamowania silnika pradem statym,
- w przypadku MDV wbudowany zatacznik rezystora zewngtrznego dla hamowania dynamicznego,
- dodatkowy przeciwzakloceniowy filtr wejsciowy typu RFI (modele: MMV 12 - MMV300),
- programowanie dynamiki wygladzonego wzrostu i opadania czgstotliwosci,
- dwa wbudowane programowalne przekazniki wyjsciowe,
- w petni programowalne dwa wyjscia analogowe,
- zastosowanie dodatkowego wyswietlacza tekstowego typu OPM2 oraz zewngtrznego modutu komunikacji sieciowej typu PROFIBUS,
- automatyczne rozpoznawanie liczby par biegunéw silnika (1, 2, 3, 4),
- indeksowanie dwoch zbiorow wartosci nastaw przy zastosowaniu wyswietlacza tekstowego typu POM2,
- integralny wentylator chodzacy sterowany mikroprocesorowo,
- szybkie ograniczenie pradowe (FCL) pozwalajace na niezawodna ochrong silnika,
- dopuszczalne 200 % przeciazenie przez okres do 3 s poprzedzone przecigzeniem 150 % przez okres do 60 s,
- dopuszczalny zakres temperatura pracy (0 - 50) °C (dla MDV (0 - 40) °C),
- kompaktowe wykonanie, pozwalajace na montaz kilku falownikéw blisko obok siebie na bardzo matej przestrzeni.
- w przypadku MDYV dodatkowe zwigkszeni stopnia ochrony do IP56 (wg MEMA 4/12)
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

2. INSTALACJA - MICROMASTER Vector.

2.1 Instalacja mechaniczna.

przeciwporazeniowe;.

OSTRZEZENIE

- FALOWNIK MUSI BYC SKUTECZNIE UZIEMIONY.

- Gwarancje bezpiecznej pracy falownika zapewnia jego prawidlowa
wykwalifikowany personel przy zachowaniu zasad opisanych w niniejszej instrukcji.

- Nalezy zwroci¢ szczeg6lng uwage na ogdlne i regionalne przepisy, dotyczace instalacji oraz bezpieczenstwa, okreslajace pracg przy instalacjach
wysokiego napigcia (np. VDE, jak réwniez odpowiednie przepisy dotyczace wiasciwego uzycia narzedzi oraz $rodkéw osobistej ochrony

instalacja isprawdzenie prawidlowego funkcjonowania przez

- Nalezy upewnic¢ si¢, ze pozostawiono wolna przestrzen wokot wszystkich wlotowych i wylotowych otworéw wentylacyjnych nad iponizej
obudowy przeksztattnika w promieniu co najmniej 100 mm.

- Nalezy zagwarantowac, ze temperatura nie przekroczy dopuszczalnego poziomu w przypadku instalowania przeksztaltnika w szafie.

- Falownik musi by¢ chroniony przed udarami mechanicznymi i wibracjami.

- Zaciski falownika i silnika moga znajdowac si¢ pod napigciem nawet wtedy, gdy falownik nie pracuje. Przy obstudze przeksztattnika nalezy
uzywac¢ wylacznie narzedzi z izolacja ochronng.

Tabela wymagan srodowiskowych falownika MICROMASTER Vector.

Parametr $srodowiska

Wymagania

Temperatura

Min = 0°C Max = 50°C (MMYV) lub Max = 50°C (MDV)

Wysoko$¢ nad poziomem

Jezeli falownik ma by¢ zainstalowany na wysoko$ci wigeej niz 1000 m n.p.m. to nalezy zastosowac si¢ do zalecen

morza katalogu DA 64.
Nalezy falownik bezwzglednie chroni¢ przed wszelkimi udarami mechanicznymi, narazajacymi urzadzenie na
Wstrzasy uszkodzenie mechaniczne.
Nie wolno instalowa¢ przeksztaltnika w obszarze, gdzie mozna si¢ spodziewa¢ wystapienia statych wibracji
Wibracje mechanicznych.
Promieniowanie Ze wzgledu na kompatybilno§¢ urzadzen elektrycznych, przeksztattnika nie nalezy instalowa¢ w poblizu zrédet
elektromagnetyczne promieniowania elektromagnetycznego.

Zanieczyszczenie powietrza

Nie wolno instalowaé urzadzenia w atmosferze gazow i opardéw zracych oraz pomieszczeniach silnie zakurzonych.

Przeksztaltnik musi by¢ zainstalowany w pomieszczeniach suchych inie narazonych na zalanie woda. Nie wolno

Zawilgocenie zainstalowa¢ urzadzenia ponizej rur, na ktorych moze nastapi¢ kondensacja wody i zawilgocenie falownika.
Nalezy zadba¢ o to, aby wloty i wyloty przewodéw chtodzacych nie byly przystonigte przez jakiekolwiek elementy
utrudniajace cyrkulacje powietrza.
Wymagany strumiefi powietrza chtodzacego oblicza sig wg zaleznosci postaci: @ = (P,,/AT) % 3.1
Przewietrzanie

gdzie: ® - strumien powietrza chtodzacego w [m3/ godz.]

P}z - moc rozpraszana w [W]. Przyjmuje sig zwykle, ze moc ta stanowi 3 % mocy znamionowe;j falownika.

AT - spodziewany wzrost temperatury wewnatrz szafy sterowniczej w [°C]
3.1 - wspolczynnik cieplny dla powietrza na poziomie morza.
Jezeli to jest niezbedne nalezy zainstalowac¢ dodatkowe zewngtrzne wentylatory chlodzace.

Instalacja mechaniczna powinna by¢ wykonana zgodnie z ponizszym rysunkiem oraz tabela wymagan srodowiskowych.

—

- 'K
1
g8
.
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Idealny sposob instalacji przeksztalnika

Przeksztattnik MICROMASTER Vector musi by¢ stabilnie zamocowany w pozycji pionowej, na powierzchni metalowej zapewniajacej prawidtowe
odprowadzanie ciepta, za pomoca $rub, podkiadek inakretek z gwintem M4. Falownik w obudowie typu A moze by¢ zamontowany za pomoca dwoch $rub,
podktadek i nakretek lub tez bezposrednio na szynie montazowej typu DIN. Falownik w obudowie typu B i C wymaga uzycia czterech $rub, podktadek i nakrgtek.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Glebokos¢ D

Glebokos¢ D

Wi

Obudowa typu A

Obudowa typu A:
2 $ruby M4
2 nakretki M4
2 podktadki M4

Obudowa typu B i C

o5 =4.5mm 2 =4.5mm (B)
" =5.6mm (C)

Moment dokrecenia $ruby (z podktadka
dociskowa)

Obudowa typu B: Obudowa typu C:

2.5 Nm (obudowy typu A i B) 4 Sruby M4 4 Sruby M5
3.0 Nm (obudowy typu C) 4 nakmyki M4 4 nakmyki Ms
4 podktadki M4 4 podktadki M5
MMVxx MMVxx/2 MMVxx/3
Model 1AC230V 1/3AC230V 3 AC 380-500V ‘Wymiary zewngtrzne typéw obudow
Filtr klasy A Bez filtra Bez filtra W [mm]
MMV12 A A -
MMV25 A A - H W D H1 H2 W1 F
MMV37 A A A
MMV55 A A A A=147x73 x141 160 175 - 55
MMV75 A A A
MMV110 B B A B=184x149x 172 174 184 138 -
MMV150 B B A
MMV220 C C B C=215x185x195 204 232 174 -
MMV300 C C B
MMV400 C C
MMV550 - C
MMV750 - - C

Rysunek 2: Wymiary zewngtrzne obudoéw przeksztattnika MICROMASTER Vector.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.
2.2. Instalacja elektryczna.

Zaciski potaczen elektrycznych Przeksztattnika MICROMASTER Vector pokazano na rysunku 3. Przewody kabli zasilajacych i sterujacych nalezy
podiaczy¢ zgodnie z zasadami podanymi w rozdziale 9.3. Nalezy upewni¢ sig, ze wszystkie przewody sa prawidlowo podlaczone do przeksztattnika, oraz caty

system jest prawidtowo uziemiony jak to pokazano na rysunku 3.

Przetaczniki typu DIP

Zacisk nr 11

Zacisk nr 23
Zacisk nr 1 \> == =

Zacisk nr 12 ™ Zacisk nr 22

Zaciski
sieciowego

Zaciski zasilania
sterowanego silnika

Zaciski zewngtrznego rezystora
hamowania dynamicznego

(niewidoczne)
Rozklad zaciskéw na obudowie MICROMASTER Vector

Falownik MICROMASTER Vector moze zosta¢ zastosowany do sterowania zaréwno trojfazowych
silnikow asynchronicznych indukcyjnych jak i silnikow synchronicznych zasilanych indywidualnie lub tez
grupowo w potaczeniu rownolegtym.

Wskazéwka: W przypadku gdy do falownika podlaczony jest silnik synchroniczny prad wyjsciowy
przeksztaltnika moze by¢ nawet trzykrotnie wigkszy od spodzi o0 przy zastosowaniu silnika
indukcyjnego, dlatego tez nalezy tu zwrdci¢ szczegdlna uwage na dane znamionowe silnika
i przeksztattnika. Przeksztaltnik nie moze tu pracowa¢ z opcja sterowania wektorem potozenia strumienia
magnetycznego tzn. musi by¢ spelniony warunek ze, wartos¢ nastawy P077 = 0 lub P077 = 2.

L3
L2 MICROMASTER Vector wraz

o L1 z dodatkowym rezystorem zewngtrznym
N Filtr przeciw zaktoceniowy '_D_'

Silnik

Stycznik (tylko klasy B)

Bezpiecznik

Zasilanie PE PE .

jednofazowe ;

+

—— 3
L2 MICROMASTER Vector wraz
z dodatkowym rezystorem zewngtrznym

TYPOWA INSTALACJA NAPEDU ELEKTRYCZNEGO

L1

Filtr  przeciw
Stycznik zakloceniowy

Bezpieczniki

Zasilanie
tréjfazowe -

Rysunek 3: Schemat polaczen typowego uktadu napgdowego.

OSTRZEZENIE
- Przed rozpoczgciem jakichkolwiek prac montazowych zachodzi konieczno$¢ upewnienia si¢ czy zrodlo zasilajace zostalo wylaczone i istnieje

widoczna przerwa izolacyjna.

- Nalezy upewnic sig czy silnik jest przystosowany do napigcia zasilajacego.

- W sytuacji gdy przeksztaltnik ma sterowaé praca silnika synchronicznego lub tez zespotu kilku silnikow podtaczonych rownolegle to musi on
pracowac przy liniowej charakterystyce U/f (nastawa PO77 = 0 lub 2) oraz przy braku kompensacji poslizgu (nastawa P071 = 0).

- Obudowa typu A: zaciski zasilajace sa bezposrednio dostgpne w dolnej czgsci obudowy przeksztattnika. Aby uzyska¢ dostgp do zaciskow sterowania

zewngtrznego nalezy uwolni¢ z zatrzaskéw i odchyli¢ ostong na przedniej $ciance obudowy.
- Obudowa typu B: zaciski sterowania zewngtrznego sa dostgpne przy uzyciu matego Srubokrgta po uwolnieniu z zatrzaskoéw i odchyleniu ostony na dolnej

$ciance obudowy (patrz rysunek 4).
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

- Obudowa typu C: wentylator i zaciski sterowania zewngtrznego sa dostgpne przy uzyciu matego srubokrgta po uwolnieniu z zatrzaskow i odchyleniu dwoch
oston na dolnej $ciance obudowy (patrz rysunek 5).
Do otwierania oston i mocowania przewodow na listwie sterowania zewngtrznego nalezy uzy¢ srubokreta o ostrzu nie wigkszym niz 3,5 mm.

OSTRZEZENIE

- Przewody zasilajace i sterujace musza by¢ rozdzielone i maksymalnie od siebie odseparowane. Zatem musza koniecznie byé prowadzone kablami
utozonymi w oddzielnych kanatach kablowych.
- Kable zastosowane do podtaczenia przeksztattnika nie musza by¢ poddawane testom na wytrzymato$¢ izolacji przy wysokich napigciach.

W obwodach sterowania nalezy uzywaé kabli ekranowanych o zyltach miedzianych z miedzi klasy 1 60/70 °C. Przy montowaniu przewodow
zasilajacych w zaciskach falownika nalezy uzywac srubokreta krzyzowego (4 - 5 mm) dokrecajac $ruby zaciskoéw z momentem sity nie wigkszym niz 1.1 Nm.

Po dokonaniu wszystkich czynnosci montazowych nalezy ponownie zamkna¢ odpowiednie ostony zaciskow, przetacznikow i wentylatora na obudowie
przeksztattnika.

2.2.1. Polaczenie silnika i przeksztaltnika MICROMASTER Vector - Obudowa typu A.

Przed rozpoczgciem montazu nalezy si¢ upewnié, czy zrédlo zasilajace ma odpowiednie napigcie znamionowe ijest dostosowane do wielkosci
podlaczanego obciazenia (patrz rozdziat 8). Nalezy rowniez sprawdzi¢ prawidlowos¢ doboru bezpiecznika zastosowanego w ukladzie zasilania przeksztaltnika
(patrz rozdziat 8). Potaczenia nalezy dokona¢ tak jak pokazano to na rysunku 3 wykonujac kolejno nastgpujace czynnosci:

1. Potaczy¢ zrodito zasilania do zaciskow L/L1, N/L2 w przypadku zasilania jednofazowego lub tez do zaciskow L/L1, N/L2, L3 w przypadku zasilania
trojfazowego oraz uziemi¢ zacisk PE (patrz rysunek 3), uzywajac przy tym kabla trojprzewodowego (zasilanie jednofazowe) lub czteroprzewodowego (zasilanie
trojfazowe).

2. Przy uzyciu kabla czteroprzewodowego do zaciskow U, V, W podtaczy¢ odpowiednie zaciski sterowanego silnika oraz uziemié zacisk PE falownika

i korpus silnika (patrz rysunek 3).

Wskazowka: Catkowita dtugos¢ uzytego kabla nie powinna przekroczy¢ 50 m, za$ falownik powinien znajdowac si¢ jak najblizej sterowanego silnika
w celu zminimalizowania dtugosci kabla aczacego go z silnikiem. W przypadku, gdy do potaczenia przeksztattnika i silnika uzyty zostal kabel
ekranowany poprowadzony w prawidlowo uziemionym kanale kablowym maksymalna jego dtugo$¢ nie powinna przekroczy¢ 25 m. Mozliwe jest
tu zastosowanie kabla o dtugosci do 200 m, ale niezbgdne staje si¢ wtedy zastosowanie specjalnych dlawikow filtrujacych na wyjsciach falownika
przy zachowaniu szczegdlnych warunkow doboru przeksztattnika do takich warunkow pracy (patrz katalog DA64)

3. Jezeli jest to konieczne nalezy zamontowa¢ dodatkowy rezystor hamowania dynamicznego, podtaczajac jego koncowki do zaciskow B+/DC+ i B- w dolnej
czgsci obudowy przeksztattnika.

Wskazéwka: Wykonanie tego podiaczenia jest mozliwe po zdemontowaniu falownika z powierzchni konstrukcji no$nej stanowiska napgdowego,
dlatego tez wszystkie czynnosci powinny by¢ wykonane ze szczegélng ostroznoscia, tak aby nie uszkodzi¢ zaciskow z zamontowanymi juz
przewodami oraz powierzchni konstrukcji nosne;j.

4. Jezeli jest to wymagane podiaczy¢ przewody zewngtrznych sygnatow sterujacych do odpowiednich zaciskow listwy sterowania zewngtrznego (patrz

rysunek 6 i 8 rozdziat 2.2.4 oraz 2.2.6).

NALEZY ZWROCIC SZCZEGOLNA UWAGE NA TO, ABY PRZEWODY ZASILAJACE I PRZEWODY STERUJACE BYLY
PROWADZONE ODDZIELNYMI KABLAMI W ODDZIELNYCH KANALACH KABLOWYCH.

2.2.2. Polaczenie silnika i przeksztaltnika MICROMASTER Vector - Obudowa typu B.

Uktad zaciskow zasilajacych i sterujacych obudowy typu B jest podobny jak dla uktadu zaciskow obudowy typu A (patrz rysunek 3). Jedyna rdznica
polega tu na tym, ze przed podtaczeniem przewodow do zaciskow przeksztaltnika nalezy otworzy¢ ostong zaciskow, a po zamontowaniu przewodéw ponownie je
zamkna¢. W tym celu (patrz rysunek 3 i 4) nalezy:

1. Umiesci¢ ostrze matego $rubokrgta w szczelinie A na obudowie falownika (patrz rysunek 4) i delikatnie nacisna¢ nim w kierunku wskazanym strzatka.
Jednoczesnie nalezy nacisna¢ palcem zatrzask B na drugiej stronie ostony przewoddéw w kierunku wskazanym przez strzatkg. Czynnosci te spowoduja
otworzenie si¢, zamontowanej na zawiasie, ostony zaciskow.

Wskazéwka: Ostona zaciskow moze zosta¢ odjgta od obudowy falownika, jezeli zostanie odchylona o wigcej niz o ok. 30°.

2. Odkreci¢ $rubg z zacisku uziemiajacego C (patrz rysunek 4), a nastgpnie przyciskajac palcami jednoczesnie zatrzaski DiE otworzy¢ metalowa ostong
uzyskujac tym samym dostgp do zaciskow falownika.

3. Upewniajac sig, ze rodzaj, obcigzalnos$¢ i napigcie zastosowanej linii zasilajacej oraz zastosowane zabezpieczenia sa wlasciwy dla instalowanego modelu
falownika (patrz rozdziat 8), potaczy¢ zrédto zasilania do zaciskow L/L1, N/L2 w przypadku zasilania jednofazowego lub tez do zaciskow L/L1, N/L2, L3
w przypadku zasilania trojfazowego oraz uziemi¢ zacisk PE (patrz rysunek 3), uzywajac przy tym kabla trojprzewodowego (zasilanie jednofazowe) lub
czteroprzewodowego (zasilanie trojfazowe) pamigtajac jednoczesnie o przewleczeniu kabla przez odpowiedni otwor w ostonie zaciskow (patrz rysunek 4).

4. Przy uzyciu kabla czteroprzewodowego do zaciskow U, V, W podtaczy¢ odpowiednie zaciski sterowanego silnika oraz uziemi¢ zacisk PE falownika i korpus
silnika (patrz rysunek 3) pamigtajac jednoczesnie o przewleczeniu kabla przez odpowiedni otwor w ostonie zaciskow (patrz rysunek 4).

Wskazéwka: Catkowita dlugo$¢ uzytego kabla nie powinna przekroczy¢ 50 m, za$§ falownik powinien znajdowac si¢ jak najblizej sterowanego silnika

w celu zminimalizowania dtugosci kabla laczacego go z silnikiem. W przypadku gdy do potfaczenia przeksztaltnika i silnika uzyty zostat kabel
ekranowany poprowadzony w prawidlowo uziemionym kanale kablowym maksymalna jego dtugos¢ nie powinna przekroczy¢ 25 m. Mozliwe jest
tu zastosowanie kabla o dlugosci do 200 m, ale niezbgdne staje si¢ wtedy zastosowanie specjalnych dlawikéw, filtrujacych na wyjsciach
falownika, przy zachowaniu szczegélnych warunkéw doboru przeksztattnika do takich warunkow pracy (patrz katalog DA64)

5. Jezeli jest to wymagane nalezy zamontowa¢ dodatkowy rezystor hamowania dynamicznego podiaczajac jego koncowki za posrednictwem odpowiedniego
kabla do zaciskow B+/DC+ i B- przeksztaltnika pamigtajac jednoczesnie o przewleczeniu kabla przez odpowiedni otwér w ostonie zaciskow (patrz
rysunek 4).

6. Jezeli jest to wymagane, za posrednictwem odpowiedniego kabla, podiaczy¢ przewody zewngtrznych sygnalow sterujacych do odpowiednich zaciskow
listwy sterowania zewngtrznego (patrz rysunek 6 i 8 rozdziat 2.2.4 oraz 2.2.6), zwracajac przy tym baczna uwagg na wiasciwe przewleczenie kabla przez
odpowiedni otwor w ostonie (patrz rysunek 4) oraz prawidtowe odizolowanie i zamocowanie poszczegolnych przewodow w odpowiednich zaciskach.

5. Zamkna¢ ostony zaciskOw upewniajac si¢ przy tym, ze zatrzaski je mocujace powrdcity do wiasciwej pozycji, anastgpnie dokreci¢ $rubg C zacisku
uziemiajacego.

NALEZY ZWROCIC SZCZEGOLNA UWAGE NA TO, ABY PRZEWODY ZASILAJACE I PRZEWODY STERUJACE BYLY
PROWADZONE ODDZIELNYMI KABLAMI W ODDZIELNYCH KANALACH KABLOWYCH.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

F - otwor wejsciowy kabla sterowania zewngtrznego falownika,
G - otwor wejsciowy kabla zasilania falownika,

H - otwor wejsciowy kabla zasilania silnika,
J - otwor wejsciowy kabla zewngtrznego rezystora hamowania dynamicznego.

Rysunek 4: Podtaczenie falownika - obudowa typu B

2.2.3. Polaczenie silnika i przeksztaltnika MICROMASTER Vector- Obudowa typu C.

Uktad zaciskow zasilajacych i sterujacych obudowy typu C jest podobny jak dla uktadu zaciskow obudowy typu A (patrz rysunek 3). Jedyna rdznica
polega tu na tym, ze przed podtaczeniem przewodow do zaciskow przeksztattnika nalezy otworzy¢ ostony zaciskow i wentylatora, a po zamontowaniu przewoddéw

ponownie je zamknaé. W tym celu (patrz rysunek 3 i 4) nalezy:

oraz delikatnie nacisna¢ nim do gory, w celu otworzenia, zamontowanej na zawiasie, ostony wentylatora.
2. Nacisna¢ palcami zatrzaski B i C w sposob wskazany strzatkami na rysunku w celu otworzenia, zamontowanej na zawiasie, ostong kabli doprowadzajacych.

3. Upewniajac sig, ze rodzaj, obcigzalno$¢ i napigcie zastosowanej linii zasilajacej oraz zastosowane zabezpieczenia sa wlasciwe dla instalowanego modelu
falownika (patrz rozdziat 8), potaczy¢ zrédto zasilania do zaciskow L/L1, N/L2 w przypadku zasilania jednofazowego lub tez do zaciskow L/L1, N/L2, L3
w przypadku zasilania trojfazowego oraz uziemi¢ zacisk PE (patrz rysunek 3), uzywajac przy tym kabla trojprzewodowego (zasilanie jednofazowe) lub

1. Trzymajac w jednym reku ostong wentylatora, umiesci¢ ostrze matego Srubokrgt w szczelinie A znajdujacej si¢ w dolnej czgsci obudowy falownika,

czteroprzewodowego (zasilanie trojfazowe) pamigtajac jednoczesnie o przewleczeniu kabla przez odpowiedni otwor w ostonie zaciskow (patrz rysunek 4).
4. Przy uzyciu kabla czteroprzewodowego do zaciskow U, V, W podtaczy¢ odpowiednie zaciski sterowanego silnika oraz uziemi¢ zacisk PE falownika i korpus
silnika (patrz rysunek 3) pamigtajac jednoczesnie o przewleczeniu kabla przez odpowiedni otwor w ostonie zaciskow (patrz rysunek 4).
Wskazéwka: Catkowita dlugo$¢ uzytego kabla nie powinna przekroczy¢ 50 m, za$§ falownik powinien znajdowac si¢ jak najblizej sterowanego silnika
w celu zminimalizowania dhugosci kabla taczacego go z silnikiem. W przypadku, gdy do potaczenia przeksztattnika i silnika uzyty zostat kabel
ekranowany poprowadzony w prawidlowo uziemionym kanale kablowym maksymalna jego dtugos¢ nie powinna przekroczy¢ 25 m. Mozliwe jest
tu zastosowanie kabla o dlugosci do 200 m, ale niezbgdne staje si¢ wtedy zastosowanie specjalnych dtawikow filtrujacych na wyjsciach falownika
przy zachowaniu szczeg6lnych warunkow doboru przeksztattnika do takich warunkéw pracy (patrz katalog DA64)
5. Jezeli jest to wymagane nalezy zamontowa¢ dodatkowy rezystor hamowania dynamicznego podiaczajac jego koncowki za posrednictwem odpowiedniego
kabla do zaciskow B+/DC+ i B- przeksztaltnika pamigtajac jednoczesnie o przewleczeniu kabla przez odpowiedni otwér w ostonie zaciskow (patrz

rysunek 4).
6. Jezeli jest to wymagane, za posrednictwem odpowiedniego kabla, podiaczy¢ przewody zewngtrznych sygnalow sterujacych do odpowiednich zaciskow
listwy sterowania zewngtrznego (patrz rysunek 6 i 8 rozdziat 2.2.4 oraz 2.2.6), zwracajac przy tym baczna uwagg na wilasciwe przewleczenie kabla przez

odpowiedni otwor w ostonie (patrz rysunek 4) oraz prawidtowe odizolowanie i zamocowanie poszczegdlnych przewodow w odpowiednich zaciskach.
5. Zamkna¢ ostony zaciskow i wentylatora upewniajac si¢ przy tym, ze zatrzaski je mocujace powrocity do wlasciwej pozycji.
NALEZY ZWROCIC SZCZEGOLNA UWAGE NA TO, ABY PRZEWODY ZASILAJACE I PRZEWODY STERUJACE BYLY
PROWADZONE ODDZIELNYMI KABLAMI W ODDZIELNYCH KANALACH KABLOWYCH.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

A - zatrzaski ostony wentylatora '

B i C - zatrzaski ostony kabli

D - otwory wejsciowe kabli sterowania falownika

E - otwor wejsciowy kabla zasilania falownika

F - otwor wejsciowy kabla zasilania silnika

G - otwor wejsciowy kabla rezystora hamowania dynamicznego

Rysunek 5: Podtaczenie falownika - obudowa typu C

2.3.4. Podlaczenie przewodéw sterujacych.

Podczas montazu przewodow sterujacych w zaciskach listwy
sterowania zewngtrznego falownika, umies¢ koncowke matego
Srubokretu (max 3,5 mm) tak jak to pokazano na rysunku.

Przekazniki wyjsciowe
max 2.0 A/110 V AC 0.8 A/230 V AC
(przepigcie kat. 2) lub 2 A/30 V DC

F”’J\\

AOUT+ AOUT- PTC PTC DINS DIN6 | |_

(s [oJofu|[n2[i3]u]15]we]17][18]19]2]21]22]
I

5 7
I I | | RLIA RLIB RLIC RL2B RL2C
\ j j 1 (NC) (NO) (COM)  (NO) (COM)
‘\\/ ‘\/ \\(’///J Drugie wejécie Wyjscie analogowe \\Y)
Zrédto napiecia statego analogowe dla petli (0/4 - 20) mA

(+10 V, max. 10 mA) Wejscia dwustanowe
(wspélny zacisk 0 V) (7.5-33) V, max. 5 mA

Rozktad zaciskoéw na listwie sterowania zewngtrznego

P10+ ov AIN+ AIN- DINI DIN2 DIN3

L2 3 ]4]

DIN4 P15+ PIDIN+  PIDIN+

sprzezenia zwrotnego  (Obciazenie do 500¢y) Wejscia dwustanowe

0-10)V (7.5 -33) V, max. 5 mA
lub (0 - 20) mA
Pierwsze wejscie analogowe (-10 - 10) V lub (0/2 - Wejscie z przetwornika typu PTC
i i isci = . ochrona termiczna silnika
10V (lmpe_danc_la We.'l scw_»\'/a. 70}9 Zrédto napigcia dla petli { - ) - -
lub (0/4 - 20) mA impedancja wejsciowa = 300 kgy sprzezenia zwrotnego typu PID. Wskazéwka: Dla zastosowania ochrony termicznej

Przetwornik (+15 V, max. 50 mA.)

silnika warto$¢ nastawy P087 = 1

, Rozktad sygnatow na bolcach gniazda
Rozktad sygnatow wewngtrznego 1?(cza RS 485 zewnetrznego lacza RS 485 typu D
dla protokotu USS na listwie sterowania zewngtrznego
N 5V (max. 250 mA)
(23 [24[25] 26 ]
Wskazéwka: Nie nalezy uzywaé zaciskow wewngtrznego o P+ PE (obudowa)
| | | tacza RS 485 na listwie sterowania

zewnetrznego (zaciski 23 - 26) w przypadku
PE N- P+ P5V+ gdy mabyé uzyte zewngtrzne lacze

szeregowe z gniazda na plycie czolowej
obudowy (np.: uzycie wyswietlacza
tekstowego typu OPM2.

Rysunek 6: Zaciski listwy sterowania zewngtrznego i gniazda tacza szeregowego RS 485 przeksztalttnika MICROMASTER Vector.

strona: 8



Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Przelaczniki typu DIP (patrz rysunek 16) pozwalaja na wybor zakresu sygnalow itypu wejs¢ analogowych (pradowe lub napigciowe) na zaciskach listwy
sterowania zewngtrznego i sa dostgpne po otworzeniu ostony na plycie czotowej obudowy przeksztattnika (patrz rysunek 3).

2.2.5. Ochrona przeciazeniowa silnika.

W trakcie regulacji predkosci obrotowej efektywno$¢ chtodzenia wentylatora zainstalowanego na wale silnika, przy nizszych predkosciach, ulega
znacznemu zmniejszeniu. Moze to spowodowaé jego przegrzanie, a w efekcie uszkodzenie. W wyniku tego wiele typow silnikow wymaga zastosowania
dodatkowej ochrony przecigzeniowej, zwlaszcza przy niskich czgstotliwo$ciach napigcia z przeksztaltnika. Ochrong taka moze stanowi¢ czujnik temperatury
(termistor typu PTC) wbudowany w najbardziej narazonym na przegrzanie punkcie silnika i podtaczony do listwy zaciskow sterujacych falownika, tak jak to
pokazano na rysunku 7 (nalezy wtedy ustawi¢ nastawg P0O87 = 1).

14

Termistor (PTC) Numery zaciskow listwy

w korpusie silnika sterowania zewngtrznego

15

Rysunek 7: Sposob podiaczenia termistora (PTC) do zaciskow
listwy sterowania zewngtrznego.

2.2.6. Funkcjonalny schemat blokowy przeksztaltnika MICROMASTER Vector.

PE
1/3AC 230V A
3 AC (380 - 500) V Bezpieczniki
— — — — — — — — — — — — — - _I
Potencjometr precyzyjny I | L/L1, N/L2 4 PE
R 4,7kQ +10V lub L/L1, N/L2, L3 I
— 0V
. ~ |
® v A/C E(——> — I
Pierwsze wejscie analogowe (0/2 - I
10) V lub (0/4 - 20) mA ‘ —
DINI _5 _n_n_n_
@ %V — — e n I
+ Wejécie | — DIN2 L6 | S —
dwustanowe DIN3 A 7 || F-----3 I
DIN4 e 8
Zrédlo zasilania dla :ii I
i o 9
petli sprzgzenia | — 15V
zwrotnego I
Drugie wejscie AIN2/PID+ L 10
analogowe lub wejscie
sprzgzenia zwrotnego  AIN2/PID- | 11 A/IC -2 I B+/DC+
typu PID (0/2 - 10) V

lub (0/4 - 20) mA I

Wyjscie analogowe _ AOUT+ 12
(0/4 -20) mA
(obciazenie 500 ) AOUT- 13

__LI
,,,,,,, T e

CPU Rezystor

zewngtrzny

Termistor PTC 14
typu PTC

=]
o

PTC 15

U
r/ DIN5 ] 16
DIN6 17

h g
RLIA 18

1
N4 Ny

Pierwsze wyjscie RLIB 19
przekaznikowe RL1

RLIC 20

-

RL2B | 21
Drugie wyjscie ]
przekaznikowe RL2 RL2C 422

i
i

4?7 777777777777777777777777777777 =
m] . =
)

23
O

.

1 2 3 45

Lacze szeregowe
typu RS 485

N\

‘\/
<“,‘Z Przetaczniki typu DIP
/\;
\,7

-

I
I
<
=

Sterowany silnik
trojfazowy.

Rysunek 8: Funkcjonalny schemat blokowy przeksztattnika MICROMASTER Vector
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.
3. INSTALACJA - MIDIMASTER Vector.

3.1 Instalacja mechaniczna.

OSTRZEZENIE

- FALOWNIK MUSI BYC SKUTECZNIE UZIEMIONY.

- Gwarancjg bezpiecznej pracy falownika zapewnia jego wlasciwa instalacja i sprawdzenie prawidlowego funkcjonowania przez wykwalifikowany
personel przy zachowaniu zasad opisanych w niniejszej instrukcji.

- Nalezy zwroci¢ szczegolng uwage na ogoélne i regionalne przepisy dotyczace instalacji oraz bezpieczenstwa okreslajace pracg przy instalacjach
wysokiego napigcia (np. VDE, jak rowniez odpowiednie przepisy dotyczace wilasciwego uzycia narzedzi oraz $rodkow osobistej ochrony
przeciwporazeniowe;.

- Nalezy upewnic sig, ze pozostawiono wolng przestrzen wokot wszystkich wlotowych i wylotowych otworow wentylacyjnych nad i ponizej
obudowy przeksztattnika w promieniu co najmniej 100 mm.

- Nalezy zagwarantowac¢ takie warunki by temperatura nie przekroczy dopuszczalnego poziomu w przypadku instalowania przeksztattnika w szafie.

- Falownik musi by¢ chroniony przed udarami mechanicznymi i wibracjami.

- Zaciski falownika i silnika moga znajdowac si¢ pod napigciem nawet wtedy gdy falownik nie pracuje. Przy obstudze przeksztattnika nalezy
uzywac¢ wylacznie narzedzi z izolacja ochronna.

Tabela wymagan srodowiskowych falownika MIDIMASTER Vector.
Parametr Srodowiska

‘Wymagania

Temperatura

Min = 0°C Max = 50°C (MMYV) lub Max = 50°C (MDV)

Wysoko$¢ nad poziomem

Jezeli falownik ma by¢ zainstalowany na wysokos$ci wigcej niz 1000 m n.p.m. to nalezy zastosowac si¢ do zalecen

morza katalogu DA 64.
Nalezy falownik bezwzglednie chroni¢ przed wszelkimi udarami mechanicznymi narazajacymi urzadzenie na
Wstrzasy uszkodzenie mechaniczne.
Nie wolno instalowa¢ przeksztattnika w obszarze gdzie mozna si¢ spodziewaé wystapienia statych wibracji
Wibracje mechanicznych.
Promieniowanie Ze wzgledu na kompatybilno$¢ urzadzen elektrycznych, przeksztattnika nie nalezy instalowa¢ w poblizu zrodet
elektromagnetyczne promieniowania elektromagnetycznego.

Zanieczyszczenie powietrza | Nie wolno instalowaé urzadzenia w atmosferze gazow i oparéw zracych, oraz pomieszczeniach silnie zakurzonych.

Przeksztaltnik musi by¢ zainstalowany w pomieszczeniach suchych inie narazonych na zalanie woda. Nie wolno

Zawilgocenie zainstalowa¢ urzadzenia ponizej rur, na ktdrych moze nastapi¢ kondensacja wody i zawilgocenic falownika.
Nalezy zadba¢ o to, aby wloty i wyloty przewodow chtodzacych nie byly przystonigte przez jakiekolwiek elementy
utrudniajace cyrkulacje powietrza.
Wymagany strumien powietrza chtodzacego oblicza sig wg zaleznosci postaci: @ = (P, ,/AT) % 3.1
Przewietrzanie

gdzie: @ - strumien powietrza chtodzacego w [m3/ godz.]
P,z - moc rozpraszana w [W]. Przyjmuje sig zwykle, ze moc ta stanowi 3 % mocy znamionowe;j falownika.
AT - spodziewany wzrost temperatury wewnatrz szafy sterowniczej w [°C]

3.1 - wspolezynnik cieplny dla powietrza na poziomie morza.
Jezeli to jest niezbedne nalezy zainstalowa¢ dodatkowe zewngtrzne wentylatory chtodzace.

Przeksztattnik MIDIMASTER Vector musi by¢ stabilnie zamocowany w pozycji pionowej, na sztywnej mechanicznie powierzchni metalowej
zapewniajacej prawidlowe odprowadzanie ciepla, za pomoca $rub, podktadek inakrgtek z gwintem M8. Falownik w obudowie o rozmiarze 4, 516 moze by¢
zamontowany za pomoca czterech $rub, podktadek i nakrgtek, za$ falownik w obudowie o rozmiarze 7 wymaga uzycia szesciu $rub, podktadek i nakretek.

Rysunek 9: Obudowy przeksztattnika MIDIMASTER Vector rozmiar 4, 5, 61 7.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Glgbokos¢ D

H
HI H1
4 $ruby M8 6 $ruby M8
4 nakretki M$ 6 nakretki M3
# 4 podkladki M8 L # 6 podiladid M3
v | 9
Wi Wi———————¥ ~ ..
2]
Obudowa rozmiar 4, 51 6 Obudowa rozmiar 7
R @ =85mm
3AC 3AC 3AC
Model (208 - 240) V. (380 -500) V. (525-575 V. ‘Wymiary zewngtrzne typow obudéw w [mm]
Rozmiar obudowy
MDV220/4 - - 4
MDV400/4 - - 4
MDV550/2 4 - - IP21/NEMA 1
MDV550/4 - - 4
MDV750/2 4 - - w H D W1 H1
MDV750/3 - 4 - 4 =275 x 450 x210 235 430
MDV750/4 - 4 5 =275 x 550 x210 235 530
MDV1100/2 5 - - 6 = 275 x 650 x285 235 630
MDV1100/3 - 4 - 7 = 420 x 850 x310 375 830
MDV1100/4 - - 4
MDV1500/2 6 - - Wskazéwka: Wymiar D podany jest wraz
MDV1500/3 - 5 - z rozmiarem panelu operatorskiego. Jezeli
MDV1500/4 - - 5 ma by¢ zastosowany dodatkowy wyéwietlacz
MDV1850/2 6 - - tekstowy typu OPM2 wymiar ten nalezy
MDV1850/3 - 5 - zwigkszy¢ 0 30 mm
MDV1850/4 - - 5
MDV2200/2 6 - - IP56/NEMA 4/12
MDV2200/3 - 6 -
MDV2200/4 - - 6 w H D W1 H1
MDV3000/2 7 - - 4 =360 x 675 x376 313 649
MDV3000/3 - 6 - 5 =360 x 675 x376 313 649
MDV3000/4 - - 6 6 = 360 x 675 x376 313 649
MDV3700/2 7 - - 7 =360 x 675 x376 313 649
MDV3700/3 - -
MDV3700/4 - - 6 Wskazéwka: Wymiar D podany jest wraz
MDV4500/2 7 - - z rozmiarem ostony obudowy
MDV4500/3 - 7 -
MDV5500/3 - 7 -
MDV7500/3 - 7 -

Rysunek 10: Wymiary zewngtrzne obudow przeksztattnika MIDIMASTER Vector.

3.2. Instalacja elektryczna.

Zaciski potaczen elektrycznych przeksztattnika MIDIMASTER Vector pokazano narysunku 11. Przewody kabli zasilajacych i sterujacych nalezy
podiaczy¢ zgodnie z zasadami podanymi w rozdziale 9.3. Nalezy upewnic sig, ze wszystkie przewody sa prawidtowo podiaczone do przeksztattnika, oraz caly
system jest prawidtowo uziemiony jak to pokazano na rysunku 11.

OSTRZEZENIE

izolacyjna.

- Przed rozpoczgciem jakichkolwiek prac montazowych nalezy upewnieni¢ sig, czy zrodto zasilajace zostato wytaczone i istnieje widoczna przerwa

- Nalezy upewnic¢ sig, czy silnik jest przystosowany do napigcia zasilajacego.
- W sytuacji, gdy przeksztattnik ma sterowaé praca silnika synchronicznego lub tez zespotu kilku silnikoéw podtaczonych rownolegle to musi on
pracowac przy liniowej charakterystyce U/f (nastawa P077 = 0 lub 2) oraz przy braku kompensacji poslizgu (nastawa PO71 = 0).

- Obudowa rozmiar 4, 5: nalezy odkrgcié¢ cztery Sruby M4, znajdujace sig z przodu obudowy, a nastgpnie zdja¢ ptytg czotowa obudowy przeksztattnika.
- Obudowa rozmiar 6: nalezy odkrgci¢ sze$¢ §rub M4, znajdujace si¢ z przodu obudowy, a nastgpnie zdjac ptyte czotowa obudowy przeksztattnika.
- Obudowa rozmiar 7: nalezy odkrgci¢ cztery sruby M4, znajdujace si¢ z przodu w dolnej czgéci obudowy, a nastgpnie zdja¢ dolna plytg czotowa obudowy

przeksztattnika.

Do otwierania oston i mocowania przewodow na listwie sterowania zewngtrznego nalezy uzy¢ srubokreta o ostrzu nie wigkszym niz 3,5 mm.

OSTRZEZENIE

utozonymi w oddzielnych kanatach kablowych.

- Przewody zasilajace i sterujace musza by¢ rozdzielone i maksymalnie od siebie odseparowane. Zatem musza koniecznie by¢ prowadzone kablami

- Kable zastosowane do podtaczenia przeksztattnika nie musza by¢ poddawane testom na wytrzymatos¢ izolacji przy wysokich napigciach.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Falownik MIDIMASTER Vector moze zosta¢ zastosowany
do sterowania Zarowno trojfazowych silnikow
asynchronicznych indukcyjnych jak i silnikow
Obadom synchronicznych zasilanych indywidualnie lub tez grupowo

P roamiar 6 w potaczeniu réwnolegtym.
Ofeshowrs pomaster. 7 ‘Wskazéwka: W przypadku gdy do falownika podtaczony
Al jest silnik synchroniczny prad wyjsciowy przeksztaltnika
moze by¢ nawet trzykrotnie wigkszy od spodziewanego przy
zastosowaniu silnika indukcyjnego, dlatego tez nalezy tu
zwréci¢ szczegélng wage nadane znamionowe  silnika
i i przeksztaltnika. Przeksztaltnik nie moze tu pracowaé
Obudews rommlar & { f zopcja  sterowania  wektorem  polozenia  strumienia
magnetycznego tzn. musi by¢ spelniony warunek ze, warto$¢

o o o o o o]
nastawy P077 = 0 lub P077 = 2.
o|[o]
]
e jowt whywany ! BT ora:
- Trwnptrmegs
Rozklad zaciskéw na obudowie przeksztaltnika
MIDIMASTER Vector
f);ulwamrmiud is
{ e e aipile
Zackski rasilania
Talrwnikia
i sterowanngo
silnika
TYPOWA INSTALACJA NAPEDU
ELEKTRYCZNEGO
— L3
L2 MIDIMASTER Vector wraz z dodatkowym
L ewngtrznym i 1 wraz z rezystorem

Filtr  przeciw

Bezpieczniki Styeznik zakloceniowy

Silnik

Zasilanie
tréjfazowe

Rysunek 11: Schemat potaczen typowego uktadu napgdowego przeksztattnika.

W obwodach sterowania nalezy uzywaé kabli ekranowanych o zytach miedzianych z miedzi klasy 1 60/70 °C. Przy montowaniu przewodow
zasilajacych w zaciskach falownika nalezy dokrgcajac sruby zaciskow z momentem sity nie wigkszym niz:

1.1 Nm w przypadku obudowy rozmiar 4, 1 5,

3,0 Nm w przypadku obudowy rozmiar 6,

30 Nm w przypadku obudowy rozmiar 7.

Po dokonaniu wszystkich czynnosci montazowych, opisanych w rozdziale 3.2.1 i wlasciwym zabezpieczeniu kabli doprowadzajacych, nalezy ponownie
zamontowa¢ odpowiednie ostony we wlasciwych miejscach na obudowie przeksztattnika oraz upewnic sig¢ co do skuteczno$ci zastosowanego uziemienia zespotu
napgdowego.

3.2.1. Polaczenie silnika i przeksztaltnika MIDIMASTER Vector.

Przed rozpoczgeciem montazu nalezy si¢ upewni¢, czy zrodto zasilajace ma odpowiednie napigcie znamionowe ijest dostosowane do wielkosci
podiaczanego obciazenia (patrz rozdziat 8). Nalezy rowniez sprawdzi¢ prawidlowos¢ doboru bezpiecznika zastosowanego w uktadzie zasilania przeksztaltnika
(patrz rozdziat 8). Potaczenia nalezy dokonac tak jak pokazano to na rysunku 3 wykonujac kolejno nastgpujace czynnosci:

1. Potaczy¢ zrédito zasilania do zaciskow L1,L2,L3 (zasilanie trojfazowe) oraz uziemi¢ zacisk PE (patrz rysunek 11), uzywajac przy tym kabla
czteroprzewodowego z odpowiednio zakonczonymi przewodami.

2. Przy uzyciu kabla czteroprzewodowego z odpowiednio zakonczonymi przewodami do zaciskow U, V, W podtaczy¢ odpowiednie zaciski sterowanego
silnika oraz uziemic¢ zacisk PE falownika i korpus silnika (patrz rysunek 11).
Wskazéwka: Catkowita dtugo$¢ uzytego kabla nie powinna przekroczy¢ 50 m, za$ falownik powinien znajdowac si¢ jak najblizej sterowanego silnika
w celu zminimalizowania dhugos$ci kabla laczacego go z silnikiem. W przypadku, gdy do potaczenia przeksztattnika i silnika uzyty zostat kabel
ekranowany poprowadzony w prawidlowo uziemionym kanale kablowym maksymalna jego dlugos¢ nie powinna przekroczy¢ 25 m. Mozliwe jest
tu zastosowanie kabla o dtugosci do 200 m, ale niezbgdne staje si¢ wtedy zastosowanie specjalnych dlawikow filtrujacych na wyjsciach falownika
przy zachowaniu szczego6lnych warunkow doboru przeksztattnika do takich warunkéw pracy (patrz katalog DA64)
3. Jezeli jest to wymagane nalezy zainstalowaé¢ dodatkowe zewngtrzne urzadzenie hamujace podiaczajac jego zaciski zasilania do zaciskow DC+ i DC--
przeksztattnika.
4. Jezeli jest to wymagane podtaczy¢ przewody zewngtrznych sygnatow sterujacych do odpowiednich zaciskow listwy sterowania zewngtrznego (patrz
rysunek 12 i 14 rozdziat 3.2.2 oraz 3.2.4), zwracajac przy tym baczna uwagg na prawidlowe odizolowanie i zamocowanie poszczegélnych przewodow
w odpowiednich zaciskach.
NALEZY ZWROCIC SZCZEGOLNA UWAGE NA TO, ABY PRZEWODY ZASILAJACE I PRZEWODY STERUJACE BYLY
PROWADZONE ODDZIELNYMI KABLAMI W ODDZIELNYCH KANALACH KABLOWYCH.
3.2.2. Podlaczenie przewodéw sterujacych.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Potaczenia przewodow kabli sygnatow sterujacych przeksztaltnika MIDIMASTER Vector dokonuje si¢ montujac ich koncowki w dwoch wyjmowalnych
blokach listwy zaciskow sterowania zewngtrznego, ktorych potozenie na ptycie czotowej obudowy pokazano na rysunku 11. Bloki zaciskow przed podtaczeniem

do nich wlasciwych przewodow moga zosta¢ odlaczone od obudowy przeksztattnika, a nastgpnie po zakonczeniu montazu (patrz rysunek 12 i 14), z powrotem
do niej dotaczone.

Przekazniki wyjsciowe
max 2.0 A/110 V AC 0.8 A/230 V AC
(przepigcie kat. 2) lub 2 A/30 V DC

Rozktad zaciskow na listwie sterowania zewngtrznego 2

P10+ ov AIN+ AIN- DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 P15+ PIDIN+  PIDIN+

AlOUT+ AOUT- PTC PTC DINS DIN6 |

f1J2]3]4a]s]e]7[s]oJojufr[nlu[i15]w]17][18[19]20]

I I I I | | RLIA RL1B RLIC
(NC) (NO)  (CoM)

‘ \\(/) Dlrugie wz{ éciell_ Pierwsze wyjécic \\()
" analogowe dla petli
Zrodto napigcia statego analogowe

sprzezeni t
(+10 V, max. 10 mA) Wejécia dwustanowe ’p”?z(;“f“l f)v)”\‘,’ B0 (04 -20) mA
(wspélny zacisk 0 V) (7.5 -33) V, max. 5 mA 1ub (0 - 20) mA (obciazenie do 500¢y)
Zrddlo napiccia dia petli Wejscie z przetwornika typu PTC
Pierwsze wejécie analogowe (-10 - 10) V lub (0/2 - SPrzezenia zwrotnego typu PID. g;mhron‘; temiona sﬁka)
10) V (impedancja wejsciowa = 70 ke Przetwornik (+15 V, max. 50 mA.)
lub (0/4 - 20) mA impedancja wejsciowa = 300 kg

Wejscia dwustanowe
(7.5 -33) V, max. 5 mA

Wskazéwka: Dla zastosowania ochrony termicznej
silnika warto$¢ nastawy P087 = 1

Rozktad sygnatow na bolcach gniazda

zewngtrznego tacza RS 485 typu D
|_ psv N- P+ A20UT+
N- 5V (max. 250 mA)
[21[22]23 24 ]25 [ 2] v e ] e
RL2B  RL2C | | |
(NO)  (COM)
Drugie wyjscie analogowe (0/4 -
20) mA (obciazenie do 500¢))
Wewnetrzne tacze RS 485 ‘Wskazéwka: Nie nalezy uzywac za.clskgw wewn:trznego
tacza RS 485 na listwie sterowania
dla protokotu USS zewngtrznego (zaciski 23 - 25)  w przypadku
o gdy maby¢ uzyte zewnetrzne tacze
Przekazniki wyjsciowe szeregowe z gniazda na plycie czolowej
max 2.0 A/L10 V AC obudowy (np.: uzycie wys$wietlacza
0.8 A{230 VAC tekstowego typu OPM2.
(przepigcie kat. 2)
lub 2 A/30 V DC

Rysunek 12: Zaciski listwy sterowania zewngtrznego i gniazda tacza szeregowego RS 485 przeksztattnika MIDIMASTER Vector.

Przetaczniki typu DIP (patrz rysunek 16) pozwalaja na wybor zakresu sygnatow itypu wejs¢ analogowych (pradowe lub napigciowe) na zaciskach listwy
sterowania zewngtrznego i sa dostgpne po zdjgciu ostony na ptycie czotowej obudowy przeksztattnika (patrz rysunek 11).

3.2.3. Ochrona przecigzeniowa silnika.

W trakcie regulacji predkosci obrotowej efektywno$¢ chlodzenia wentylatora zainstalowanego na wale silnika, przy nizszych predkosciach, ulega
znacznemu zmniejszeniu. Moze to spowodowaé jego przegrzanie, a w efekcie uszkodzenie. W wyniku tego wiele typéw silnikow wymaga zastosowania
dodatkowe]j ochrony przeciazeniowej, zwlaszcza przy niskich czgstotliwo$ciach napigcia z przeksztaltnika. Ochrong taka moze stanowi¢ czujnik temperatury

(termistor typu PTC) wbudowany w najbardziej narazonym na przegrzanie punkcie silnika i podtaczony do listwy zaciskow sterujacych falownika, tak jak to
pokazano na rysunku 7 (nalezy wtedy ustawi¢ nastawg PO87 = 1).

14
Termistor (PTC) Numery zaciskéw listwy
w korpusie silnika sterowania zewnetrznego
15

Rysunek 13: Sposdb podtaczenia termistora (PTC) do zaciskow
listwy sterowania zewngtrznego.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

2.2.6. Funkcjonalny schemat blokowy przeksztaltnika MIDIMASTER Vector.

PE
AN
3 AC(208-230)V W
3 AC (380 -500) V Bezpieczniki
3AC(525-575)V
r—-r—-——---"-"----m=-=-=-=---=-"-"-""-"-"""="-""-"=—"-—"=-—"=—-"=—-—"=-=- - )' - _l
Potencjometr precyzyjny | 1 L1, L2, L3 P |
R 4,7kQ +10V |
> i,
——Q — v |
|
. e e I R R e ~ |
S v g | ac [ al
- ] |
Pierwsze wejscie analogowe (0/2 - | |
. 10) V Iub (0/4 - 20) mA | |
® 24V — DINI§S | |
* Wejscie __/% 6 | :
dwustanowe pmN3Il7 ||| F-----32 |
. DIN4 , 8
Zrédlo zasilania dla /407 :
petli sprzgzenia | (:) 9 +ISV |
zwrotnego |
Drugie wejécie AIN2/PID+ | 10
analogowe lub wejscie A/C 4,\ :
sprzezenia zwrotnego  AIN2/PID- | 11| V&Y [T 2 DC+
typu PID (0/2 - 10) V 44)* ‘\/
lub (0/4 - 20) mA |
Pierwsze wyjscie AIOUT+ |12 |
analogowe |
(0/4-20) mA aout- 113| C/A k=-—— | DC-
(obciazenie 500 ¢y) 4¢* CPU h
| Zewnetrzny
Termist PTC |14 | impulsator
ermistor z rezystorem
typu PTC PTC A 15 ﬂ_ E(——> : hamowania
K DIN5 I 16 4,\ ’_I[l_‘ | dynamicznego
DING L 17 H = |
|
RLIA ) 18 > — |
44)7 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, |
Pierwsze wyjscie RLIB A 19 . 3~ |
przekaznikowe RL1 A AR DN — |
RLIC | 20 |
RL2B |21 !
Drugie wyjscie — |
przekaznikowe RL2 RL240C 2_| / Przetaczniki typu DIP :
|
N- ] 24 :
Lacze szeregowe 1 2 3 45 6
typu RS 485 P+ 425 | RS485 <",\E A :
Is'd
I 26 1 |
PE |
Drugie wyjscie azout+ |27 |
analogowe — O
(0/4 - 20) mA X cA kK= !
(obeiazenie 500 ¢y) AOUT- 13 |
| |
e e e e e e e —_———0—-- _I
PE U, VvV, w
Sterowany silnik
trojfazowy.
Rysunek 14: Funkcjonalny schemat blokowy przeksztattnika MIDIMASTER Vector
4. PANEL OPERATORSKI I PODSTAWOWE FUNKCJE.
4.1 Panel operacyjny.
OSTRZEZENIE

- Warto$¢ zadana czgstotliwo$ci napigeia wyjsciowego falownika zostata fabrycznie ustawiona na poziomie 5.00 Hz. Oznacza to, Ze nie
jest konieczne wstgpne rgczne ustawianie czgstotliwosci za pomoca przycisku A lub tez parametru PO05, w celu wstgpnego
przetestowania poprawnosci pracy napgdu (naci$nigeie przycisku RUN).

- Wartosci wszystkich nastaw przeksztattnika moga by¢ wprowadzane tylko przez wykwalifikowany personel, ze szczegélnym zwrdoceniem
uwagi na wszelkie ostrzezenia zawarte w niniejszej instrukcji.

Wartoéci nastaw falownika dokonuje si¢ za pomoca trzech przyciskow panelu operatorskiego (P, A iY). Nazwy i warto$ci nastaw

sg na cyfrowym wyswietlaczu ciektokrystalicznym.
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Przycisk predko
pelzania silnika |

Przycisk startu
a —

Interfejs tacza
szeregowego RS 485 D

Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

— ( Wyswietlacz
cyfrowy
I (Przycisk nawrotu
ka
|- (Przycisk zwigkszania
czestotliwoscei
|- (Przycisk zmniejszania
czgstotliwosci
- Przycisk przej$cia
do trybu programowania

Przycisk predkosci
pelzania silnika

Jog

Przycisnigcie tego przycisku, w czasie gdy falownik jest wytaczony, powoduje rozruch
silnika 1ijego pracg zczgstotliwoscia pelzania ustawiana przez nastawg PO31
1 P032.Silnik zostaje zatrzymany w momencie zwolnienia przycisku. Przycisnigcie tego
przycisku w czasie pracy silnika nie powoduje zadnego efektu. Przycisk ten nie jest
aktywny jezeli nastawa P123 = 0.

Przycisk startu silnika

Przycisnigeie tego przycisku powoduje rozpoczgcie pracy silnika. Przycisk jest
nieaktywny jezeli nastawa P121 = 0.

Przycisk stopu silnika

O

Przycisnigcie tego przycisku powoduje zatrzymanie silnik.

Wyswietlacz cyfrowy

Domyslnie wyswietla czgstotliwos¢ napigeia wyjsciowego falownika. Mozna z niego
odczyta¢ rowniez nazwy iwartosci poszczegblnych nastaw (przy naci$nigciu
przycisku P, lub tez kody bledow w chwili awarii.

Przycisk nawrotu silnika

M

Przyci$nigcie tego przycisku powoduje zmiang kierunku obrotéw wirnika sterowanego
silnika. Na wyswietlaczu sygnalizowane jest to migotaniem kropki dziesigtnej (dla
warto$ci wigkszej od 100) lub pojawieniem si¢ znaku ”-” przed wielko$cia wyswietlang
(dla warto$ci mniejszej od 100). Przycisk jest nieaktywny jezeli nastawa P122 = 0.

Przycisk zwigkszania
czestotliwosci

A

Przycis$nigeie tego przycisku powoduje stopniowe zwigkszania czgstotliwosci napigcia
wyjéciowego lub numeru iwartodci wybranej nastawy w trybie programowania.
Przycisk ten nie jest aktywny jezeli nastawa P124 = 0.

Przycisk zmniejszania
czestotliwosci

Przyci$nigcie tego przycisku powoduje stopniowe zmniejszanie czgstotliwosci napigcia
wyjsciowego lub numeru iwartosci wybranej nastawy w trybie programowania.
Przycisk ten nie jest aktywny jezeli nastawa P124 = 0.

Przycisk przejscia do
trybu programowania

P

Przycisnigeie tego przycisku powoduje przejscie do trybu programowania, co umozliwia
zmiang warto$ci nastaw przeksztattnika. Przycisk ten niejest aktywny jezeli
nastawy P051 - P053 = 14.

Rysunek 15: Panel operatorski przeksztattnika MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector

4.1.2 Ustawienia przelacznikéw typu DIP.

Konfiguracja pierwszego

wejscia analogowego

Ustawienia przetacznikéw typu DIP umieszczonych na obudowie przeksztattnika musza by¢ zgodne z warto$ciami nastawy P023 i P323 okre$lajacymi
sposOb wykorzystania wej$¢ analogowych na zaciskach listwy sterowania zewngtrznego. Rysunek 16 przedstawia wlasciwe ustawienia przetacznikow dla roéznych
sposobow uzycia wejs¢ analogowych.

Konfiguracja drugiego

wejscia analogowego

Wskazéwka:
(zacisk 10 11) skazéwka

(zacisk 314)
ON
OFF

- pozycja ON
" P‘rzechznik nr 6 nie
jest wykorzystany

123

—

2

0-10)V
lub (2 - 10) V
3
H (-10-+10) V
3
(0-20) mA
lub (4 - 20) mA
3

4 5 6

\

- pozycja OFF

i
!

0-10)V
lub (2-10) V
45
(0-20) mA
lub (4 - 20) mA
45

Rysunek 16: Ustawienia przeltacznikéw typu DIP na obudowie falownika
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4.2 Podstawowe operacje.
Pelna listg nastaw i wraz z ich pelnym opisem zamieszczono w rozdziale 5.
4.2.1. Pojecia podstawowe.

Przeksztaltnik nie jest wyposazony w gtéwny odlacznik sieciowy ipracuje zawsze wtedy, gdy napigcie sieciowe jest podane najego wejscie.
Znajduje si¢ on wtedy w stanie oczekiwania i napigcie na stykach wyjsciowych nie powinno si¢ pojawi¢, dopoki nie zostanie przycisnigty przycisk startu silnika lub
tez zostanie podany sygnat wysoki na wej$cia dwustanowe na listwie zaciskow sterowania zewngtrznego (patrz opis nastaw P051 - P053 oraz P356).

Jezeli do wyswietlania na wyswietlaczu cyfrowym panelu operatorskiego wybrano wielko$¢ czgstotliwosci napigcia wyjsciowego (P001 = 0), to w czasie
gdy falownik nie pracuje, wyswietlana jest w przyblizeniu co 1.5 s, biezaca warto$¢ zadana czgstotliwoscei.

Przeksztattnik jest fabrycznie zaprogramowany do wspotpracy z typowym cztero-biegunowym silnikiem SIEMENS. Jezeli przewidywane jest uzycie
przeksztattnika MIDIMASTER Vector do wspolpracy z innym silnikiem, to niezbgdne jest ustawienie nastaw P080 - PO85 wedlug wskazan tabliczki znamionowe;j
silnika (patrz rysunek 17).

Uwaga: Wprowadzenie tych wartosci jest niemozliwe tylko wtedy gdy nastawa P009 wynosi 002 lub 003(patrz rozdziat 6).

P0,‘<1 P084
3 Mot 1LA5053-2AA20
ICE 56 Nr. E D510 3053 12022
IM B3I P54 Rot. KI. 16 I.CLF

60Hz 440VY
0,34 A
0,14 kW

cos 0,81
i 3310/min
'VDE 0530 SF-1,15

v oo v s

P083  P085 P082 P080

Rysunek 17: Typowa tabliczka znamionowa silnika indukcyjnego.

Przed zataczeniem silnika nalezy si¢ upewnic¢, ze falownik jest prawidlowo skonfigurowany w stosunku do wielkosci znamionowych silnika, np.: czy napigcie
znamionowe silnika jest rowne napigciu zaciskow wyjsciowych przeksztatcenia.

4.2.2. Testowanie nowozainstalowanego napedu.

Przed uruchomieniem napgdu nalezy doktadnie sprawdzié, zgodnie z zasadami bezpieczenstwa, poprawnos¢ podiaczenia przewodow zasilajacych
i sterowniczych (patrz rozdziat 2 lub 3).

Po dokonaniu tego nalezy zataczy¢ napigcie sieciowe na zaciski wejsciowe przeksztattnika.

Nalezy doktadnie sprawdzi¢, czy uruchomienie silnika bgdzie bezpieczne, a nastgpnie nacisna¢ przycisk startu silnika na panelu operatorskim.
Na wyswietlaczu pojawi si¢ warto$¢ zadana czgstotliwosci (domyslnie 5,0), za$ wat silnika zacznie si¢ obraca¢ (rozkrgcenie do petnej predkosci zadanej domysinie
bedzie trwato 1 s).

W przypadku, gdy silnik obraca si¢ w niewlasciwym kierunku nalezy uzy¢ przycisku nawrotu silnika w celu dokonania automatycznej zmiany kierunku
obrotow.

Po nacis$nigciu przycisku zatrzymania silnika, silnik bedzie si¢ zatrzymywat stopniowo przez pewien czas (domyslnie przez 1 s), za§ na wyswietlaczu
pojawi sig wartos¢ 0.00.

4.2.3. Podstawowa metoda sterowania napedem.

Podstawowa metoda sterowania napgdem jest przedstawiona krok po kroku wtabeli podstawowych czynnosci rozruchowych. W metodzie tej,
wymagajacej uzycia fabrycznego zestawu nastaw, wykorzystano sposob cyfrowego nastawiania wielkos$ci zadanej predkosci obrotowej silnika. Wymagane
przy tym jest zastosowanie standardowego, cztero-biegunowego silnika indukcyjnego SIEMENS, (w przypadku uzycia innego silnika patrz punkt 4.2.1.). Sposob
wprowadzania nowych warto$ci nastaw przeksztattnika za pomoca klawiszy panelu operatorskiego przedstawiono na poprzedzajacym tabele diagramie.

(m 2] 3] [4] | Nie [s] (6] 7] 8] 9]

pg?i‘issfll(ljp ., NaClS!‘l\thljbe?;CISk pIr\IZZ;CCliSSIll(lJP L, wa(r:tf))g ézrvrvl;)r:lacnej Tak  [Nacinij przycisk Naci.s'nij ) “C/;Z OZS‘?‘;[::: Nie [Nacisnij przycisk Naci.énij
. Alub vy przycisk P J A lub vy przycisk P
nastawy? nastawy?
Tak
Opis poszczegolnych krokow uzyci klawiszy:
[1] - stan wy$wietlacza przedstawia warto$¢ nastawy P000,
[2] - nalezy wybra¢ nazwg parametru wy$wietlanego
na wys$wietlaczu, ktorego wartos¢ ma by¢ zmieniona, Wskazéwka: Aby zwigkszy¢ rozdzielczo$¢ wartosci wy$wietlanej nastawy, podczas jej wy$wietlania
[3] - nastepuje tu wyswietlenie wartosci wybranej nastawy, do dwoch miejsc po przecinku (0,01), nalezy zamiast chwilowego przycisnigeia przycisku P,
[4] - stan wyswietlacza przedstawia wartos¢ wybranej nastawy, przycisna¢ gona dhuzej, az do chwili, gdy nawy$wietlaczu pojawi si¢ symbol ”--n0” (gdzie
[5] - zwigkszenie lub zmniejszenie wartosci wybranej nastawy, noznacza kolejna warto$§¢ cyfry na drugim miejscu po przecinku, np.:jezeli warto$¢ nastawy
[6] - wprowadzenie nowej wartosci wybranej nastawy wynosi 055.8 to n jest rowne 8). Nacisnigcie przyciskow A i spowoduje zmiang wartosci cyfry n
do pamigci przeksztattnik i powrét do wyswietlania (dopuszczalne sa wartoéci od 0 - 9). Akceptacja wpisanej wartosci i powr6t do wyswietlania nazwy
nazwy parametru, parametru nastgpuje po podwojnym krotkim weisnigeiu przycisku P.
[7] - stan wyswietlacza przedstawia nazwg wybranej nastawy, Jezeli wartosci nastaw zostalty wprowadzone w sposob przypadkowy, tonalezy powrdci¢
[8] - nalezy wyswietli¢ nazwg nastawy P000, do fabrycznych warto$ci nastaw, comozna uzyska¢ poprzez ustawienie nastawyP944=1,
[9] - nastgpuje wyswietlenie warto$ci nastawy PO00 i powrdt a nastgpnie przycisnigcie przycisku P.

do poczatkowej postaci wyswietlacza.
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Tabela podstawowych czynnosci rozruchowych

Kolejny krok sterowania Przycisk Wskazania
wySwietlacza

|
1. Zatacz zasilanie do zaciskow wejsciowych przeksztattnika. 11

2. Nacisnij przycisk przejscia do trybu programowania.

3. Nacisnij przycisk zwigkszania czgstotliwosci i wybierz nastawe P00S5. 1

4. Nacisnij przycisk przejscia do trybu programowania ana wyswietlaczu pojawi si¢
wielko$¢ zadanej czgstotliwo$ci napigceia. |

5. Nacis$nij przycisk zwigkszania czgstotliwosci w celu ustawienia wartosci zadanej,
(np.: 35 Hz). (T

6. Nacisnij przycisk przejscia do trybu programowania w celu zapisania warto$ci nastawy
W pamigci.

7. Naci$nij przycisk zmniejszania czgstotliwosci  aby  wroci¢  do wyswietlania
nastawy P000. T

8. Nacis$nij przycisk przejscia do trybu programowania w celu wyswietlenia wartosci i
parametru P000, (Oprocz czgstotliwosci chwilowej bedzie tu wyswietlana jej wartos¢ I
zadana).

9. Uruchom silnik naciskajac przycisk startu silnika. Spowoduje to rozkrgcanie sig¢ watu
silnika do predkosci odpowiadajacej czgstotliwosci zadanej w czasie 7s.

Uwaga: ‘i
Czas wzrastania czgstotliwosci wynika z wartosci nastawy P002, ktora fabrycznie 1111
)

wynosi 10 s*, czyli (35 Hz/50 Hz x 10 s). Istnieje tu tez mozliwo$¢ recznej regulacji |

wielkosci czgstotliwosci  za pomoca przyciskow panelu operatorskiego, jezeli
nastawa PO11 =001 (ich nastawienie jest mozliwe tylko przy zatrzymanym silniku).
Jezeli jestto wymagane, predko$¢ obrotowa silnika (czgstotliwo$¢ napigeia _l_11
wyjsciowego) moze by¢é zmieniana w sposob ciagly za pomoca przyciskow - _l.l_l
zwigkszania i zmniejszania czgstotliwosci na panelu operatorskim przeksztattnika.

10. Naci$nij przycisk zatrzymania silnika. Spowodujeto powolne zmniejszanie
czgstotliwosci do zera w czasie 7 s ‘

Uwaga:
Czas opadania czgstotliwosci wynika z warto$ci nastawy P003, ktéra fabrycznie O =
wynosi 10s™ ¥, czyli (35 Hz/50 Hz x 10 s).

* . . , . , . . Iy .
jest to czas wzrastania czgstotliwosci od zera do warto$ci maksymalnej (warto$¢ nastawy P013, fabrycznie 50 Hz).

o jest to czas opadania czgstotliwosci od wartosci maksymalnej (warto$¢ nastawy P013, fabrycznie 50 Hz) do zera.
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5. OBSLUGA PRZEKSZTALTNIKA.

5.1 Regulacja skokowa stanem wej$¢ dwustanowych.
W celu ustawienia konfiguracji sterowania przeksztaltnika poprzez zmiang stanu wejs¢ dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego nalezy:

—

. Potaczy¢ zacisk 5 z zaciskiem 9 za posrednictwem zewngtrznego tacznika stykowego (wiacz-wylacz), ktory postuzy do uruchamiania silnika w prawo
(ustawienie fabryczne).

2. Zalaczy¢ napigcie zasilajace do zaciskow wejsciowych falownika. Ustaw nastawy P009 =002 lub P009 =003, co zapewnia mozliwo$¢ zmiany warto$ci
wszystkich nastaw.

3. Sprawdzié, czy nastawa P006 = 000, co umozliwia zmiang czgstotliwosci zadanej w postaci cyfrowej.

4. Ustawi¢ warto$¢ nastawy P007 = 000, aby umozliwi¢ podawanie wartosci zadanej czgstotliwosci za posrednictwem wej$é dwustanowych (fabrycznie zacisk 5)
oraz wylaczy¢ klawisze panelu operatorskiego.

5. Ustawi¢ wartos$¢ czgstotliwosci zadanej nastawa P0O0S.

6. Ustawi¢ wartosci nastaw PO80 - P085 zgodnie z warto$ciami tabliczki znamionowej sterowanego silnika (patrz rysunek 17).
Uwaga:
Przeksztattnik moze pracowaé zaréwno w trybie bezczujnikowego sterowania wektorem potozenia strumienia silnika jak iprzy zachowaniu liniowej
charakterystyki U/f. (patrz rozdziat 5.3).

7. Przetaczyé zewngtrzny tacznik w stan zamknigeia stykow, co przy prawidlowych nastawach powinno spowodowaé pracg silnika z predkoscia nastawiong

wartoscia nastawy P00S.

5.2 Regulacja ciagla stanem wej$¢é analogowych.
W celu ustawienia konfiguracji sterowania przeksztattnika poprzez stany wej$¢ analogowych listwy sterowania zewngtrznego nalezy:

—_

. Potaczy¢ zacisk 5 z zaciskiem 9 za posrednictwem zewngtrznego tacznika stykowego (wlacz-wylacz), ktory postuzy do uruchamiania silnika w prawo
(ustawienie fabryczne).

2. Podlaczy¢ potencjometr precyzyjny 4,7 kQ tak jak pokazanoto na rysunku 6 i8 dla MMV lub 12 i 14 dla MDV, do zaciskow 12314 listwy sterowania
zewngtrznego.

3. Wiasciwie ustawi¢ przetaczniki typu DIP nr 1, 2 i 3, znajdujace si¢ na obudowie przeksztattnika w celu skonfigurowania wej$cia analogowego 1 na napigciowy
sygnat sterujacy (patrz rysunek 16).

4. Zataczy¢ napigeie zasilajace do zaciskow wejsciowych falownika, ustawiajac nastawy P009 =002 lub P009 = 003, co zapewnia mozliwo$¢ zmiang wartosci
wszystkich nastaw.

5. Ustawi¢ warto$¢ nastawy P006 = 001, aby umozliwi¢ zmiang czgstotliwo$ci zadanej w sposob analogowy.

6. Ustawi¢ warto§¢ nastawy P007 = 000, aby umozliwi¢ podawanie warto$ci zadanej czgstotliwosci za posrednictwem wejs¢ analogowego (fabrycznie wybrany
zacisk 5) oraz wytaczy¢ klawisze panelu operatorskiego.

7. Ustawi¢ warto$¢ minimalnej (warto$¢ nastawa P021) i maksymalnej (warto§¢ nastawa P022) czestotliwo$ci napigcia wyjsciowego przeksztattnika.

8. Ustawi¢ wartosci nastaw P0O80 - PO85 zgodnie z warto$ciami tabliczki znamionowej sterowanego silnika (patrz rysunek 17).
Uwaga:
Przeksztaltnik moze pracowaé zardwno w trybie bezczujnikowego sterowania wektorem potozenia strumienia silnika jak iprzy zachowaniu liniowej
charakterystyki U/f. (patrz rozdziat 5.3).

9. Przetacz zewngtrzny tacznik w stan zamknigeia stykow, co, przy prawidtowych nastawach powinno umozliwi¢ pracg silnika z predkoscia obrotowa zadawanag

W sposob analogowy za posrednictwem pokretta potencjometru. Biezaca chwilowa warto$¢ czgstotliwosci bgdzie ukazana na wyswietlaczu cyfrowym

(ustawienie domyslne).

5.3 Tryby pracy przeksztaltnika.
5.3.1 Bezczujnikowy tryb sterowanie wektorem polozenia strumienia silnika.

Zaréwno przeksztattniki zrodziny MICROMASTER Vector jak i MIDIMASTER Vector posiadaja, w trybie sterowania potozeniem wektora
przestrzennego strumienia silnika zdolno$¢ do automatycznego dostosowania swojej dynamiki (autokalibracji) w zalezno$ci od charakterystyk podtaczonego
do nich silnika. Taka autokalibracja powinna by¢ przeprowadzona przy pierwszym uruchomieniu napgdu w takim trybie pracy, tzn. po wybraniu warto$ci
nastawy P077 = 003 (tryb sterowania wektorem potoZenia strumienia silnika) oraz PO88 = 001 (automatyczny pomiar rezystancji uzwojen stojana silnika).

Po dokonaniu powyzszych zmian i po podaniu sygnatu startu przeksztattnik rozpoczyna trwajaca ok. 5 s procedure kalibracji, podczas ktorej silnik
nie dokonuje rozruchu, zas na wyswietlaczu cyfrowym pojawia si¢ napis (CAL). Po zakonczeniu tego procesu silnik normalnie rusza i rozkrgca si¢ do predkosci
(czgstotliwosci) zadanej (warto$¢ nastawy P005). Dokonanie ponownej kalibracji jest mozliwe poprzez ustawienie nastawy P077 =000, P077 =001,
lub PO77 = 002, a nastgpnie ponowne wybranie wartosci P077 =003 i PO88 =001 (po prawidlowym zakonczeniu kalibracji nastawa PO88 samoczynnie powraca
do wartosci 0) oraz podanie sygnatu startu silnika.

Wskazéwka: Przycisnigcie przycisku predkosci petzania silnika nie powoduje rozpoczecia procesu autokalibracji.

Wiasciwe ustawienie warto$ci nastawy P386 optymalizuje procesy dynamiczne w trybie sterowania wektorem potozenia strumienia silnika. Wielko$¢ tej
nastawy powinna by¢ proporcjonalna do wielkosci momentu bezwiadnosci obciazenia napedzanego przez sterowany przeksztattnikiem silnik. Zbyt wysoka lub zbyt
niska warto$¢ tej nastawy moze spowodowac niestabilnos¢ napedu.

Przy uruchamianiu napedu w tym trybie pracy jest szczegdlnie wazne:

- wprowadzenie prawidlowych warto$ci danych znamionowych do oprogramowania przeksztattnika jako wartosci nastaw P0O80 - P08S,

- zapewnienie catkowitego wystudzenia silnika do temperatury otoczenia przed przeprowadzeniem procesu autokalibracji przeksztattnika (aproksymacja zmian
parametrow silnika w funkcji temperatury i czasu pracy odbywa si¢ na podstawie parametrow maszyny wychtodzonej), zatem przed kazdym pierwszym
uruchomieniem napgdu w wektorowym trybie pracy

Opcja "lotnego startu" (warto$¢ nastawy P016) realizowana jest rowniez wtedy, gdy naped nie pracuje w trybie sterowania polozeniem wektora
przestrzennego strumienia silnika. Dla prawidlowego funkcjonowania tej opcji bardzo wazne jest wprowadzenie prawidlowych wartosci danych znamionowych
do oprogramowania przeksztattnika jako warto$ci nastaw P0O80 - PO8S.

5.3.2 Pozostale tryby pracy przeksztaltnika.

W przypadku, gdy tryb sterowania wektorem potozenia strumienia silnika nie jest wykorzystywany, naped moze pracowa¢ zachowujac okreslony ksztalt
charakterystyki U/f (warto$¢ nastawy P077 = 000, lub P077 = 002) lub tez zachowujac stata wielkos$¢ strumienia sterowanego silnika (warto$¢ nastawy P077 = 001).
Istotne jest wtedy prawidlowe reczne wprowadzenie warto$ci rezystancji uzwojenia stojana silnika (warto$¢ nastawy P089), ktéra powinna by¢ pomierzona przy
napedzie odtaczonym od napigcia sieci pomigdzy dwoma zaciskami wyjsciowymi (U, V, W) falownika. Mozliwe jest rowniez dokonanie automatycznego pomiaru
zapisu tej rezystancji poprzez ustawienie wartosci nastawy PO88 =1 przed uruchomieniem napgdu. Prawidlowa warto$¢ adaptacyjnego forsowania momentu
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(nastawa P078) oraz startowego forsowania momentu (nastawa P079) zalezne jest od rzeczywistej wielko$ci rezystancji stojana silnika. W przypadku wprowadzenia
zbyt duzej ich wartosci moze nastapi¢ przetgzenie lub przegrzanie silnika (wystapienie bigdu o kodzie wyswietlonym na wyswietlaczu cyfrowym panelu
operatorskiego przeksztaltnika).

5.4 Przerwanie pracy silnika.
Zatrzymanie silnika moze nastapi¢ na kilka sposobow:

1. W wyniku nacisnigcia przycisku zatrzymania silnika z panelu operatorskiego, co spowoduje zatrzymanie silnika w sposob programowy w okreslonym przedziale
czasowym (warto$¢ nastawy P003).

2. W wyniku wystapienia sygnalu OFF 2 podanego przez wejScie dwustanowe, co spowoduje odlaczenie zasilania od silnika i zatrzymanie go wybiegiem (patrz
opis nastaw P051 - P053 i P356 rozdziat 6).

3. W wyniku wystapienia sygnatu OFF 3 podanego przez wejscie dwustanowe, co spowoduje gwaltowne zahamowanie silnika (patrz opis nastaw P051 - P053
i P356 rozdziat 6).

4. W wyniku programowego hamowania silnika pradem stalym o wartosci do 200 % wartosci skutecznej pradu znamionowego silnika (patrz opis nastaw P073
rozdziat 6).

5. W wyniku hamowania dynamicznego przy uzyciu dodatkowego rezystora zewngtrznego (dla MMV).

5.5 Typowe klopoty przy uruchomieniu napedu.
Jezeli wystapi jakikolwiek btad napedu, to jego kod pojawi sig¢ na wyswietlaczu cyfrowym panelu operatorskiego. Poszczegolne kody bledow wraz z ich
opisem znajduja si¢ w rozdziale 7.
Jezeli silnik nie chce ruszy¢ po nacis$nigciu przycisku startu bez wyswietlenia kodu biedu na wyswietlaczu cyfrowym lub w czasie pracy nie reaguje
na przyciskanie innych przyciskéw panelu, to nalezy przede wszystkim sprawdzi¢ czy:
- panel operatorski jest aktywny (nastawa P007 i P121 - P125),
- zostata wprowadzona niezerowa warto$¢ zadana czgstotliwosci falownika (nastawa P005),
- zostaly poprawnie zapisane w programie przeksztattnika parametry silnika (nastawa P080 - P089).
Jezeli warto$ci nastaw zostaly powpisywane przypadkowo, tonalezy przywroci¢ nastawy fabryczne przeksztaitnika poprzez ustawienie warto$ci
nastawy P944 = 001, a nastgpnie przycisna¢ przycisk P na panelu operatorskim.

5.6 Sterowanie lokalne i zdalne.
Przeksztattnik moze by¢ sterowany lokalnie (ustawienie fabryczne) lubtez zdalnie (patrz nastawa P910 rozdziat 6) poprzez protokot
komunikacyjny USS i facze szeregowe RS 485, dostgpnego z gniazda typu D na panelu operatorskim lub zaciskéw nr 24 i nr 25 listwy sterowania zewngtrznego.
Wskazéwka: Mozliwe jest uzycie tylko jednego wejscia szeregowego RS485 albo dostgpnego z gniazda typu D na panelu operatorskim albo dostgpnego
z zaciskow nr 24 inr 25 listwy sterowania zewngtrznego. Niemozliwe jest korzystanie jednocze$nie z obydwoch tych wejsé. W przypadku
niemoznosci uruchomienia prawidtowo skonfigurowanego przeksztattnika sygnatem podanym za posrednictwem tacza szeregowego z listwy
sterowania zewngtrznego nalezy zamieni¢ miejscami przewody w zaciskach nr 24 i nr 25.
Jezeli wybrana jest opcja sterowania lokalnego, to moze si¢ ono odbywac poprzez przyciski panelu operacyjnego lub tez poprzez zaciski listwy
sterowania zewngtrznego, za$ rozkazy przesylane taczem szeregowym RS 485 beda wtedy ignorowane.
Jezeli wybrana jest opcja sterowania zdalnego, to sygnaty podawane na zaciski listwy sterowania zewngtrznego beda ignorowane, z wyjatkiem sygnatow
OFF 2 i OFF3 (patrz nastawy P051 - P053 i P356 rozdziat 6).
W jednym systemie sterowania moze by¢ potaczonych do 31 przeksztattnikow, z ktorych kazdy posiada wtedy swdj wlasny numer indentyfikacyjny
(od 0 - 30). Doktadny opis protokotu komunikacji i konfiguracji przeksztaltnikow do sterowania zdalnego mozna znalez¢ w dokumentacji SIEMENS E20125-
B0001-S302-A1-7600.

5.7 Sterowanie napedem.

5.7.1 Tryby pracy przeksztaltnika.

Przeksztattniki MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector moga pracowaé w wybranym jednym z czterech trybow pracy (patrz wartosé
nastawy P077), polegajacych na odpowiednich zmianach wielko$ci napigcia wyjsciowego przeksztattnika w zaleznosci od jego czgstotliwosci (predkosci obrotowej
silnika). Wyr6znia si¢ tu nastgpujace tryby pracy:

1. Praca z liniowa charakterystyka U/f - uzywana przy sterowaniu prgdkoscia obrotowsa silnikow synchronicznych lub kilku jednocze$nie sterowanych silnikow
potaczonych rownolegle (istnieje wtedy konieczno$¢ zapewnienia oddzielnego zabezpieczenia termicznego dla kazdego silnika z osobna).

2. Praca ze stala wielko$cia strumienia magnetycznego silnika (tzn. FCC) - uzywana w celu maksymalnego mozliwego wykorzystania silnie obcigzonego
silnika przy zredukowaniu zuzycia energii.

3. Praca z "kwadratowaq" charakterystyka U/f - uzywana przy sterowaniu silnikow napgdzajacych wentylatory i pompy odsrodkowe.

4. Praca w trybie bezczujnikowego sterowania potozeniem wektora przestrzennego strumienia silnika - uzywana wtedy gdy zachodzi konieczno$¢ zapewnienia
maksymalnej mozliwej dynamiki sterowania momentem i predkoscia silnika (procesor przeksztattnika dokonuje na biezaco niezbgdnych obliczen w oparciu
o wyniki autokalibracji napgdu).

5.7.2 Zastosowanie petli sprz¢zenia zwrotnego.

Przeksztattniki MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector posiada zdolno$¢ pracy w zamknigtym uktadzie regulacji, na co pozwalaja wejscia
analogowe z zaciskow listwy sterowania zewngtrznego oraz wbudowany programowo algorytm regulatora liniowego typu PID. Regulacja predkosci w uktadzie
ze sprzgzeniem zwrotnym jest mozliwa do realizacji pod warunkiem, ze zastosowany zostanie przetwornik (czujnik) petli sprz¢zenia o sygnale wyjsciowym
odpowiednim do podania na zaciski wejscia analogowego 2 w listwie sterowania zewngtrznego (patrz rysunek 6, 12 i 18). Kiedy petla sprzgzenia zwrotnego jest
aktywna (nastawa P201 = 002), warto$ci zadane wszystkich wielkosci regulowanych podawane sa w procentach (%), np.: ustawienie wartoéci 50.0 oznacza 50 %
warto$ci maksymalnej. Pozwala to na osiagnigcie wlasciwej jakosci regulacji w szerokiej gamie procesow, z zastosowaniem napgdu elektrycznego i odpowiedniego
przetwornika (czujnika) w petli sprzgzenia zwrotnego.
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Przetaczniki Ograniczenie P006
typu DIP zadawania
P023 czgstotliwosci

% % -
Dﬂﬂﬂﬂ Zakres sterujacego ° ’ P006 =001 R
2 sygnatu analogowego 4

1 2 3 45
P021, P022
P005 Po11
U‘zycic‘p.rzycigko'w ZwiQ.ksz%m‘ia %o Cyfrowa wartosé % [Zapamigtywanie wartosci| 70 P006 = 006 Wybé‘r sposobu
1 zmniejszania “ZQMO{I’W%C' zadana czgstotliwosci zadanej czgstotliwosci > e
na panelu operatorskim wyjéciowej wyjiciowej czgstotliwosci

- : - . P051 - P055, P356
Wskazéwka: Wszystkie  warto$ci sygnatow

o, -
wejsciowych sa interpretowane jako P041 - P044, Czestotliwosci zadawane % P006 = 002
wielkosci procentowe P046 '0/1)049 skokowo

w7

P001 =001
I_i_ri_r_l
|_|w I—I., |_|w |_|w |_| |_| |_| |_| Podglad czestotliwosei
Obserwacja sygnatu Regulator |_| |_| |_| |_| napigcia wyjsciowego
czestotliwoéci zadanej w % liniowy typu PI
P202 Dynamika zmian Ograniczenie
P czgstotliwosci czgstotliwosci

Poziom zerowania

Y

sygnatu czgsci ) Sterowany proces.
e N . » :
_ catkujacej regulatora — .“ D np.: wentylator
typu PID
P207 [ o ] 204 P002, P003 P12, PO13 Sprzezenie
H (np.: cisnienie)
P001 =007
- — = = Przetwornik
I_hi_ri_ri_l (czujnik)
)
Przelaczniki
Obserwacja sygnatu :ZE e v
Lo o, ypu DIP
sprzgzenia zwrotnego w %
Czgstotliwosé Dﬂﬂﬂﬂ
Typ charakterystyki petli Erf:izxzn;i;itg&alz Filtr 1 2345
P201 sprzezenia zwrotnego Skalowanie L 2 dolnoprzepustowy
Zamknigcie lub Rodzaj drugiego

L otwarcie petli < = - / \
sprzgzenia zwrotnego ) . Z

P323
P208 P211, P212 P205

wejscia analogowego

Obserwacja sygnatu
sprzezenia zwrotnego w %

Rysunek 18: Uktad regulacji w petli sprzezenia zwrotnego

5.7.3. Ustawienia sprz¢towe.
Przed uruchomienie napgdu nalezy si¢ upewnié, ze ustawienie przetacznikow typu DIP (patrz rysunek 16) na obudowie przeksztattnika jest zgodne
z warto$cia nastawy P323 (patrz rozdzial 6). Wyjscie przetwornika (czujnika) petli sprzgzenia zwrotnego powinno by¢ podlaczone pomigdzy zaciski nr 101 11
listwy sterowania zewngtrznego (patrz rysunek 6, 8, 12 i 14). Na zaciski te moze zosta¢ podany analogowy sygnal napigciowy (0/2 - 10) V lub pradowy (0/4 -
20) mA w zaleznosci od ustawienia przelacznika typu DIP nr4i5 oraz warto$ci nastawy P323. Rozdzielczo$¢ 10-bitowego wejscia analogowego pozwala
na wystarczajaco doktadne przetwarzanie sygnatu sprzezenia do dokonania skutecznej regulacji procesu w ukladzie zamknigtym. Przed uruchomieniem uktadu
nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ konfiguracji przeksztattnika (nastawy P06 = 000, P024 = 000) oraz petli sprzgzenia zwrotnego, ktorej elementy aktywne powinny
by¢ zasilane z wewngtrznego zrodha napigeia 15 V (zaciski 2 i 9 listwy sterowania zewngtrznego).

5.7.4. Wartosci nastaw przeksztaltnika.

Petla sprzgzenia zwrotnego moze by¢ uzywana jezeli nastawa P201 = 001. Najczesciej stosowane warto$ci nastaw sa zaprezentowane na rysunku 18.
Ponadto istotne sa wartosci nastgpujacych nastaw:

P010 (jezeli, PO01 = 001, 004, 005, 007, lub 009)
P061 (P061 =012, lub 013)
P220

Doktadny opis wszystkich nastaw zwiazanych z konfiguracja zamknigtego uktadu regulacji zamieszczony jest w rozdziale 6 oraz w katalogu SIEMENS DA 64.
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6. NASTAWY FALOWNIKA.

Wartosci nastaw moga by¢ wybierane i zmieniane na danym stanowisku napgdowym, w zalezno$ci od potrzeb, przy uzyciu membranowych przyciskow
panelu operacyjnego. Nazwa aktualnie wybranej nastawy oraz jej warto$¢ sa wyswietlane na wyswietlaczu cyfrowym (patrz rysunek 15).
Uwaga:
Jezeli przyciski A iV przyciskane sa krotko ijednorazowo, to wyswietlana warto$¢ zmienia si¢ jednostkowo ijednorazowo. Jezeli za$
przycisnigcie jest ciagle i dlugotrwate, to zmiana ta nastgpuje bardzo szybko i w sposob ciagty.
Mozliwo$¢ podgladu i zmiany wszystkich nastaw regulowana jest przez warto$¢ nastawy P009, zatem w sytuacji gdy, dostgp do nastaw jest ograniczony nalezy
sprawdzi¢ prawidlowos$¢ ustawienia tej nastawy.
Uwaga:
W opisie poszczegolnych nastaw zamieszczonym ponizej wystepuja nastgpujace oznaczenia:
”e” - 0znacza, ze warto$¢ danej nastawy moze by¢ zmieniona w czasie pracy napgdu.
?<-<-<>” - oznacza, ze warto$¢ danej nastawy zalezy od danych znamionowych silnika.

Aby zwigkszy¢ rozdzielczo$é wartosci wyswietlanej nastawy, podczas jej wyswietlania do dwoch miejsc po przecinku (0,01), nalezy zamiast
chwilowego przycisnigcia przycisku P, przycisna¢ go na dhuzej, az do chwili, gdy na wyswietlaczu pojawi sig symbol ”--.n0” (gdzie n oznacza kolejng warto$é
cyfry na drugim miejscu po przecinku, np.: jezeli warto$¢ nastawy wynosi 055.8 to n jest rowne 8). Nacisnigcie przyciskow A i ¥ spowoduje zmiang wartosci
cyfry n (dopuszczalne sa wartosci od 0 - 9). Akceptacja wpisanej wartosci i powr6t do wyswietlania nazwy parametru nastgpuje po podwojnym krotkim weisnigeiu
przycisku P.

Jezeli warto$ci nastaw zostaty wprowadzone w sposob przypadkowy, to nalezy powrodci¢ do fabrycznych warto$ci nastaw, co mozna uzyska¢ poprzez ustawienie
nastawy P944 = 1, a nastgpnie przycisnigcie przycisku P.

Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

nastawy [warto$¢ fabryczna]

P000 Wyswietlanie warto$ci [-] Nastawata przyjmuje wartos¢ wielkosci podanej w nastawie POO1. W przypadku
wybranej wielkosci. wystapienia bledu przyjmuje ona warto$¢ kodu (Fxxx) majacego miejsce bledu (patrz

rozdziat 6). Jezeli naped jest zatrzymywany, a do wyswietlenia wybrana zostata wielkos$¢
czgstotliwosci napigeia wyjsciowego (wartos¢ nastawy PO01 = 001), to na wyswietlaczu
pojawia si¢ na przemian warto$¢ czgstotliwosci aktualnej i zadane;.
P001 e  Wybor wyswietlane wielkosci. 0-8 Powoduje wyswietlanie (warto$¢ nastawy P000) nastgpujacych wielkosci fizycznych:
[0] 0 - czgstotliwos¢ napigcia wyjsciowego (Hz)

1 - wartos¢ zadana czgstotliwosci (Hz)

2 - wyjsciowy prad przewodowy falownika (A)

3 - napigcie posredniczacego obwodu pradu statego (V)

4 - moment silnika w % warto$ci znamionowe;j

5 - predkos¢ obrotowa watu silnika (obr/min)

6 - status protokotu USS (patrz rozdziat 8.2)

7 - warto$¢ czgstotliwosci zadanej w uktadzie zamknigtym (%)

8 - napigcie wyjsciowe falownika (V)

9 - chwilowa predkos¢ obrotowa watu sterowanego silnika w Hz (wy$wietlana tylko trybie

sterowania wektorem potozenia strumienia).

Wskazéwka: Wskazania wyswietlacza moga by¢ skalowane poprzez zmiang wartosci
nastawy P010.
W trybie pracy sterowaniem wektorem potozenia strumienia (warto§¢ nastawy P077 = 003)
wyswietlacz cyfrowy wskazuje aktualng warto$¢ predkosci obrotowej sterowanego silnika
w Hz za$§ w kazdym innym trybie pracy napgdu (warto$¢ nastawy P077 = 000, 001 lub 002)
wyswietlacz wskazuje czgstotliwos$¢ napigcia wyjsciowego w Hz.
UWAGA: W trybie pracy sterowaniem wektorem polozenia strumienia (warto$é
nastawy P077 = 003) wyswietlacz cyfrowy wskazuje 50 Hz w sytuacji gdy silnik
o dwoéch parach biegunow (p =2) obracasi¢ zpredkoscia 1500 obr/min, ktéra to
warto$¢ moze by¢ wieksza od predkosci znamionowej sterowanego silnika.

P002 ¢  Szybkos¢ narastania 0- 650,00 Jest to czas potrzebny, aby czestotliwos¢ zwigkszyta si¢ od zera do warto§ci maksymalnej
czgstotliwosci wyjsciowej [s]. (nastawa P013)
MMV, MDV550/2, 750/3, Wskazéwka: Ustawienie zbyt krotkiego czasu narastania czgstotliwosci moze spowodowac
1100/3, 220/4, 400/4, 550/4, przeciazenie falownika (btad F002).
750/4, 1100/4. [10.00] czestotliwosé
MDV1100/2, 1500/2, 1850/2, t
2200/2, 1500/3, 1850/3, o
2200/3, 3000/3, 3700/3,
1500/4, 1850/4, 2200/4, [20]
300074, 3700/4. R
MDV3000/2, 3700/2, 4500/2, 0Hz — czas
4500/3, 5500/3, 7500/3. [40] P02
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Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

nastawy [warto$¢ fabryczna]

P003 e  Szybkos¢ opadania 0 - 650,00 Jest to czas potrzebny, aby czgstotliwos¢ zmniejszyla si¢ od wartosci maksymalnej
czgstotliwosci wyjsciowej [s]. (nastawa P013) do zera.

MMV, MDV550/2, 750/3, Wskazéwka: Ustawienie zbyt krotkiego czasu zmniejszania czgstotliwosci moze
1100/3, 220/4, 400/4, 550/4, [10.00] spowodowac przepigcie w obwodzie posredniczacym pradu statego falownika (btad FOO1).
750/4, 1100/4. czestotliwosé

MDV1100/2, 1500/2, 1850/2, t

2200/2, 1500/3, 1850/3, finax

2200/3, 3000/3, 3700/3,

1500/4, 1850/4, 2200/4, [20]

3000/4, 3700/4.

MDV3000/2, 3700/2, 4500/2, 0z — o

4500/3, 5500/3, 7500/3. [40] F003

P004 ¢  Czas wygtadzania zmian 0 - 40,00 Powoduje ztagodzenie tempa wzrostu czgstotliwosci. Jest to uzyteczne w uktadach, ktore sa

czgstotliwosci wyjsciowe;j [s]. [0,0] wrazliwe na “szarpanie” wielkosci predkosci (np.: maszyny tekstylne, papiernicze,
tasmociagi i inne systemy transportu itp.).
czestotliwosé
I P002
fmax //
0 Hz ; >
m’ m’ czas
Wskazéwka: Przebieg krzywej wygtadzania dla zwigkszania czgstotliwosci jest oparty na
wartosci nastawy P002. Wielko$¢ nastawy P004 jest dodawana do wartosci nastawy P003
1 P002, zatem wtedy warto$¢ nastawy P003 zalezy od wielkosci nastawy P002. Wygtadzanie
moze by¢ wyltaczone dla zmniejszania predkosci (patrz warto$¢ nastawy P017).

P005 e  Cyfrowa wartos¢ zadana 0- 650,00 Okresla czgstotliwo$é napigecia wyjsciowego z jaka ma pracowac falownik w stanie
czestotliwosci [5,00] ustalonym. Ustawienie jest aktywne tylko wtedy, gdy nastawa P006 = 000 lub 003.
wyjs$ciowej [Hz].

P006 Wybor sposobu zadawania 0-3 Okresla sposob zadawania czgstotliwosci napigeia wyjsciowego falownika:
czestotliwosci. [0] 0 - zadawanie cyfrowe. Falownik begdzie pracowat z czgstotliwoscia zadana nastawa P00S

zmozliwo$cia jej zmiany za posrednictwem klawiszy panelu operatorskiego.
W przypadku, gdy P007 =0, czgstotliwos¢ moze by¢ zadawana poprzez
wejscia 5,617 listwy sterowania zewngtrznego, pod warunkiem, ze nastawy P051 -
P053 lub P356=011 lub 012
1 - zadawanie analogowe dokonywane za posrednictwem wejscia analogowego
(zaciski 3 i 4 listwy sterowania zewngtrznego)
2 - skokowe zadawanie czgstotliwos¢ lub zadawanie potencjometryczne. Zadawanie
skokowe jest mozliwe tylko wtedy, gdy nastawy PO51 - PO55 Iub P356 = 006 lub 017
3 - sumacyjne zadawanie czgstotliwosci. Polega ono na sumowaniu si¢  wartosci
czgstotliwosci  zadanej cyfrowo (warto$¢ nastawy P055) oraz czgstotliwosci
zadawanych skokowo zzaciskow listwy sterowania zewngtrznego (wartosci
nastaw P041 - P044 1 P046 - P049)
Wskazéwka: Jezeli PO06 = 1 i falownik jest skonfigurowany do pracy zdalnej poprzez tacze
szeregowe, wejécia analogowe pozostaja aktywne.
Potencjometryczne zadawanie predkosci za posrednictwem wejs¢ dwustanowych jest
mozliwe, gdy nastawa PO11 = 1.
P007 Uzycie panelu operatorskiego. 0-1 Okresla sposob uzycia panelu operatorskiego
[1] 0 - Przyciski panelu operatorskiego nie sa aktywne, (oprocz przycisku zatrzymania,
zwigkszania  izmniejszania  czgstotliwo$ci).  Sterowanie jest dokonywane
za posrednictwem  wejs¢ dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego (patrz
nastawy PO51 - PO55 oraz P356). Przyciski zwigkszania i zmniejszania czgstotliwosci
moga by¢ wciaz aktywne, jezeli nastawa P124 = 1 jednak pod warunkiem, ze wejscia
dwustanowe nie zostaly wyznaczone do pehienia tej roli.
1-Przyciski panelu operatorskiegosa aktywne, (moga by¢ jednak oddzielnie
zdezaktywowane nastawami P121 - P124)
Wskazéwka: Wejscia  dwustanowe  dla akcji  zatrzymania, pelzania, zwigkszania
i zmniejszania predkosci, sa nieaktywne.

P009 ¢  Stopien ochrony nastaw 0-3 Okresla, ktore nastawy moga by¢ odczytywane i zmieniane:

falownika. [0] 0 - tylko nastawy od PO01 do P009 sa dostgpne do odczytywania i zmieniania

1 - nastawy od POO1 do PO09 moga by¢ odczytywane izapisywane za$ inne nastawy sa
dostgpne tylko do czytania

2 - wszystkie nastawy sa dostgpne do odczytu i zapisywania, lecz tylko do odtaczenia
napigcia zasilajacego, gdy nastawa automatycznie przyjmuje wartosc 0.

3 - wszystkie nastawy moga by¢ czytane i zmieniane.
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Nazwa
nastawy

Funkcja nastawy

Zakres wartosci
[warto$¢ fabryczna]

Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

P010

Skalowanie wskazan
wys$wietlacza.

0 - 500,00
[1,00]

Okresla wspotczynnik skalowania wskazan wyswietlacza dla wielkosci wskazanych
warto$ciami nastawy P001 = 000, 001, 004, 005, 007, lub 009.

Po11

Zapamigtywanie warto$ci
zadane;j.

0-1
(0]

Okre$la, czy ustawiona za pomoca przyciskow panelu operatorskiego, wartos¢ zadana
czestotliwosci bedzie zapamigtana po odtaczeniu napigcia zasilajacego.
0 - zapamigtywanie nie jest aktywne,
1 - zapamigtywanie jest aktywne ipo ponownym zataczeniu napigcia i uruchomieniu
falownik bedzie pracowat z zapamigtang czestotliwoscia.

P012 «

Minimalna wartos¢
czestotliwosci
wyjsciowej [Hz].

0 - 650,00
[0,00]

Okre$la minimalna czgstotliwo$¢ napigcia wyjsciowego falownika, (warto$é ta musi byé
mniejsza od wartosci nastawy P013).

P013

Maksymalna warto$¢
czestotliwosci
wyjsciowej [Hz].

0,01 - 650,00
[50,00]

Okresla maksymalna czgstotliwo$¢ napigcia wyjsciowego falownika, (warto$é ta musi by¢
wigksza od warto$ci nastawy P012).

UWAGA: Dla zapewnienia stabilnej pracy napedu w trybie sterowania wektorem potozenia
strumieni magnetycznego silnika (warto§¢ nastawy P07 =003), nalezy tak wybrac
maksymalng  warto$¢  czgstotliwosci  wyjSciowej  (warto§¢  nastawy PO13)  aby
nie przekraczata ona wigcej niz trzykrotnie czgstotliwo$¢ znamionowa sterowanego silnika
(warto$¢ nastawy PO81).

P014

Pierwszy przeskok
czgstotliwosci
wyjsciowej [Hz]
(pasmo zabronione).

0 - 650,00
[0,00]

Okresla wielko$¢ czgstotliwosci napigeia wyjsciowego, przy ktorym nastgpuje skokowa
jej zmiana o wielkosci okreslanej wartoscia nastawy PO19 (regulacja statyczna w zakresie
czgstotliwosci PO14+ P019 jest niemozliwa). Whasciwos¢ taka jest wykorzystywana w celu
“ominigcia” niebezpiecznych predkosci obrotowych silnika powodujacych, w danym
uktadzie, niebezpieczny rezonans mechaniczny. Ustawienie wartosci nastawy P014 = 000
dezaktywuje ta funkcje.

PO1S »

Automatyczny start

po ustapieniu zaniku zasilania.

Ustawienie tej nastawy wstan 1 powoduje, ze falownik ponownie uruchomi silnik
po ustapieniu awaryjnego zaniku zasilania, jednak pod warunkiem, ze zewngtrzny wiacznik
startu jest wciaz zamknigty (P007 =01P910=0, 2 lub 4.

0 - ponowny start nie jest aktywny,

1 - ponowny start jest aktywny.

P016 »

Ponowny start w czasie
wybiegu silnika
("lotny start").

(0]

Umozliwia ponowne zadziatanie napgdu jeszcze w czasie gdy silnik nie zdazytsig
zatrzyma¢. W normalnych warunkach falownik uruchamia silnik od stanu catkowitego
zatrzymania az do stanu zadanego ustalenia predkosci. Niekiedy jednak, zwlaszcza
w przypadku obciazen o duzym momencie bezwladnos$ci, silnik moze si¢ jeszcze obracac
jeszcze przez diugi czas, ajego zatrzymanie lub ponowne zalaczenie moze wigzac sig
ze znacznym przeciazeniem napgdu. Nastawata umozliwia “dopasowanie si¢” napigcia
wyjsciowego falownika do aktualnego potozenia i predkosci wirnika silnika, co pozwala
uniknaé wystapienia btgdu.

0 - ponowny start normalny bez adaptacji napigcia,

1-ponowny start zdopasowaniem napigcia po wystapieniu
lub pojawieniu si¢ sygnatu OFF 2 (patrz nastawy P051 - P055
nastawa P018 =001,

2 - ponowny start z dopasowaniem napigcia nastgpujacy za kazdym razem (jest to
szczegolnie uzyteczne w przypadku obciazen o duzym momencie bezwladnosci),

3 - podobnie jak dla warto$ci nastawy P016 = 001, jednakze naped rozpocznie obracac si¢
w kierunku i z czgstotliwoscia rowna ustawionej wielkosci zadanej oraz silnik jest tu
zabezpieczony przed kolysaniami wirnika w trakcie detekcji kierunku obrotow watu
silnika,

4 - podobnie jak dla wartosci nastawy P016 = 002, jednakze naped rozpocznie obracaé si¢
w kierunku i z czgstotliwoscia rowna ustawionej wielkosci zadanej oraz silnik jest tu
zabezpieczony przed kotysaniami wirnika w trakcie detekcji kierunku obrotow watu
silnika.

Wskazéwka: W przypadku przeksztattnika MIDIMASTER Vector zalecane jest aby warto$¢
nastawy P018 = 001 w przypadku gdy warto$¢ nastawy PO16 > 000 poniewaz zapewnia to
prawidtowy ponowny start silnika po wystapieniu awarii powodujacej asynchronizacj¢ pracy
napedu.

Jezeli silnik jest zatrzymany lub obracasi¢ zbardzo mala predkoscia, w momencie
ponownego zataczenia moga pojawic si¢ niewielkie kotysania wirnika, poniewaz falownik
dokonuje detekeji kierunku obrotow watu silnika.

UWAGA: W sytuacji gdy warto$¢ nastawy P016 > 000 nalezy zwrocié¢ szczegélng uwage
na prawidlowo$¢  wprowadzenia danych znamionowych silnika do pamigci
przeksztaltnika (wartoSci nastaw P080 - P085) oraz prawidlowe przeprowadzenie
automatycznego pomiaru rezystancji uzwojen stojana silnika (wartos¢ nastawy P089
po uruchomieniu napedu przy P088 = 001).

zaniku  zasilania
lub P356) jezeli

P017

Szybkos$¢ zmian
czestotliwosci.

1-2

1 - wygtadzanie ciagte wedlug wartos$ci nastawy P004,

2 - wygladzanie nie aktywne dla zatrzymania oraz zmniejszania czgstotliwosci.
Wskazéwka: Aby efekt tego ustawienia byl widoczny wygladzanie musi by¢ aktywne
(wartosci nastawy P004 > 0).
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

nastawy [warto$¢ fabryczna]

P018 e  Automatyczny ponowny start 0-1 Powoduje automatyczne ponowne uruchomienie silnika przy wystapieniu btgdu.
przy wystapieniu bledu. [0] 0 - autostart nieaktywny,

1 - autostart aktywny. Falownik, po wystapieniu bledu, bedzie samoczynnie, kolejno
5 razy, probowatl uruchomi¢ silnik. Jezeli mimo to silnik nie ruszy i btad nie ustapi,
to przeksztaltnik przechodzi trwale wstan bledu, azdo chwili wytaczenia
i ponownego zataczenia napigcia zasilajacego.

UWAGA: Podczas oczekiwania na ponowne uruchomienia wyswietlacz cyfrowy bedzie
migotal. Oznacza to, Zze w tym czasie silnik w kazdej chwili moze ponownie ruszy¢. Kod
majacego miejsce btedu zostanie zapisany jako warto$¢ nastawy P930.

P019 ¢  Wielko$¢ skoku 0-10,00 Okresla zakres skokowej zmiany czgstotliwosci napigcia wyjsciowego falownika (predkosci
czgstotliwosci [Hz] [2,00] obrotowej silnika), przy niebezpiecznych, dla uktadu napgdowego, czgstotliwosciach
(szerokos¢ pasma rezonansu mechanicznego (patrz wartosci nastaw P014, i P027 - P029).
zabronionego).

P021 ¢ Minimalna czestotliwo$é 0-65,00 Wielko$¢ czestotliwosci zwiazana z najnizsza warto$cia napigcia (0 V/0 mA lub 2 V/4 mA
pierwszego wejscia [0,00] w zaleznosci od warto$ci nastawy P023 oraz ustawien przetacznikow typu DIP nr 1, nr 2
analogowa [Hz]. inr 3 na obudowie przeksztattnika z rysunku 16) podanego na pierwsze wejscie analogowe

listwy sterowania zewngtrznego. Moze tu by¢ zapisana wartos¢ wigksza niz warto$¢
nastawy P022, co umozliwi zaistnienie zalezno$ci odwrotnie proporcjonalnej pomigdzy
wielkoscia sterujacego napigcia analogowego a wartoScia  czgstotliwosci  napigeia
wyjsciowego falownika, (wielko$¢ nastawy P022).

P022 ¢ Maksymalna czgstotliwosé 0- 650,00 Wielko$¢ czestotliwosci zwiazana z najwyzsza wartoscia napigeia (10 V) lub pradu (20 mA)
dla pierwszego wejscia [50,00] w zaleznosci od wartoéci nastawy P023 oraz ustawien przetacznikoéw typu DIP nr 1, nr2
analogowa [Hz]. inr3 naobudowie przeksztattnika (patrz rysunek 16) podanego na pierwsze wejscie

analogowe listwy sterowania zewngtrznego. Moze tu by¢ zapisana warto$¢ mniejsza niz
warto$¢ nastawy P021, coumozliwi zaistnienie zalezno$ci odwrotnie proporcjonalnej,
pomigdzy wielkoscia sterujacego napigcia analogowego, a wartoscia czgstotliwosci napigeia
wyjs$ciowego falownika, (patrz wielko$¢ nastawy P021).

czestotliwosé

P021 P022 R

OHzT napiecie lub prad
Wskazéwka: Wielkos¢ napigcia wyjsciowego jest ograniczona warto$ciami nastaw P012
i PO13.

P023 ¢  Zakres napigcia sterujacego 0-3 Okresla zakres czuto$ci pierwszego wejscia analogowego listwy sterowania zewngtrznego.
pierwszego wejscia [0] 0-(0-10)V lub (0-20) mA - wejscie unipolarne

analogowego.

1-(2-10) V Iub (4 - 20) mA - wejécie unipolarne

2-(2-10) Vlub (4 - 20) mA - wejscie unipolarne z catkowitym zatrzymania silnika (stan
STOP przeksztattnika).

3-(-10-+10) V - wejscie bipolarne z sygnatem -10 V przyporzadkowanym czgstotliwosci
wirowania w lewo ustawionej warto§cia nastawy P021 oraz sygnalem +10 V
przyporzadkowanym  czgstotliwosci wirowania W prawo ustawionej wartoscia
nastawy P022.

Wskazéwka: Wartos¢ nastawa P023 =002 jest ignorowana jezeli przeksztattnik jest
skonfigurowany  do sterowania  lokalnego  (np.: warto§¢  nastawy P910 = 000,
lub P910 = 004).

UWAGA: Silnik mozZe by¢ automatycznie uruchomiony nawet wtedy, gdy pomiedzy
zaciski 3 i 4 listwy sterowania zewnetrznego nie zostanie podlaczone zewnetrzne zrodlo
napigciowe lub potencjometr precyzyjny.

UWAGA: Silnik moze by¢ automatycznie uruchomiony wtedy, kiedy napigcie sterujace
podane na pierwsze wejScie analogowe przekroczy warto$¢ 1V, co mozna zachodzié
zaréwno w przypadku zastosowania sterowania plynnego jakiskokowego
(np.: warto$é nastawy P006 = 000 lub P006 = 001).

Charakterystyka wejscia bipolarnego
przy P023 =003

czestotliwosé 4
fmin . . P022

histereza 0,2V

-10V T

napiecie
>
+10V

P021

fimin
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

nastawy [warto$¢ fabryczna]

P024 ¢  Dodawanie zadanych 0-2 Jezeli falownik nie jest skonfigurowany do sterowania analogowego (nastawa P006 = 000
zewngtrznie wartos$ci [0] Iub P006 = 002), to nastawa ta pozwala nato, ze warto$ci czgstotliwosci wyjsciowej
czgstotliwosci wyjsciowej zadawane analogowo w sposOb plynny, moga by¢ dodawane do wartosci zadanych

skokowo.

0 - dodawanie nie jest aktywne (warto$¢ zadana czgstotliwosci okreslona jest tylko przez
warto$¢ nastawy P006),

1 - wielkosci czgstotliwosci zadawana na wejscie analogowe 1 (wedlug nastawy P023), jest
dodawana do wielko$ci zadanej okreslonej warto$cig nastawy P006,

2 - sygnat zadawany przez wejScie analogowe 1 skaluje wielkosci zadana czgstotliwosci
okreslong warto$cia nastawy P006, w zakresie od 0 % do 100 % dla sygnatéw napigé
ustawionego wartoscia nastawy P023.

P025 ¢  Wybor funkcji pierwszego 0-105 Okresla typ izakres sygnalu podawanego nawyjScie analogowe  (patrz
wyjécia analogowego [0] rysunek 6, 8, 121 14). Jezeli dolna granica zakresu sygnatu pradowego ma wynosi¢ 0 mA

to nalezy uzy¢ wartosci nastawy P025 z zakresu 000 - 005, jezeli za§ ma ona wynosi¢ 4 mA
Wybbr funkcji drugiego to nalezy uzy¢ wartosci nastawy P025 z zakresu 000 - 105.
P026 o wyj$cia analogowego 0-105 _
(tylkO dla MDV) [0] r;:::v)vs: Funkeja wyjscia Zakres sygnalu wyjsciowego
PO25 analogowego Y
0/4 mA 20 mA
000/100 | Czestotliwosé 0 Hz warto$¢ nastawy P013
wyjsciowa
001/101 | Warto$¢ zadana 0 Hz warto$¢ nastawy P013
002/102 | Prad silnika 0A maksymalne przeciazenie pradowe
(P083*P086)/100
003/103 | Napiccie obwodu ov 1023 VDC
posredniczacego
pradu stafego
004/104 | Moment 250 % +250 %
elektromagnetyczny {100 % = (P085/P082)*9,55 [Nm]}
silnika
005/105 | Predkos¢ obrotowa Oobr/min warto$¢ nastawy P082
silnika

P027 ¢  Drugi przeskok czgstotliwosci 0-650,00 Opis jest identyczny jak dla nastawy P014.
wyj$ciowej [Hz]. [0,00]

P028 ¢  Trzeci przeskok czgstotliwosci 0 - 650,00 Opis jest identyczny jak dla nastawy P014.
wyjsciowej [Hz]. [0,00]

P029 ¢  Czwarty przeskok 0- 650,00 Opis jest identyczny jak dla nastawy P014.
czgstotliwoscei [0,00]
wyjsciowej [Hz].

P031 e  Czgstotliwo$¢ pelzania 0- 650,00 Jest to czgstotliwo$¢ napigecia odpowiadajaca, zwykle bardzo malej, predkosci obrotowej
w prawo [Hz]. [5,00] silnika, shuzacej do pozycjonowania potozenia katowego watu. Komenda $lizgu w prawo

moze by¢ wydana zardwno poprzez nacisnigcie przycisku JOG, na panelu operatorskim,
jak 1 poprzez wejécie dwustanowe listwy sterowania zewngtrznego, (patrz wartosci nastaw
P0O51 - P0O55 1P356), gdy styki monostabilnego tacznika zewngtrznego sa zamknigte.
W odréznieniu od pozostatych nastaw warto$¢ $lizgu w prawo moze by¢ mniejsza niz
czestotliwos¢ minimalna (patrz nastawa P012).

P032 e  Czgstotliwo$¢ pelzania 0- 650,00 Komenda $lizgu w prawo moze by¢ wydana tylko poprzez wejscie dwustanowe listwy
w lewo [Hz]. [5,00] sterowania zewngtrznego, (patrz wartosci nastaw PO051-P055 iP356), gdy styki

monostabilnego tacznika zewngtrznego sa zamknigte. W odroznieniu od pozostatych nastaw
warto$¢ $lizgu wlewo moze by¢ mniejsza niz czgstotliwo$¢ minimalna (patrz
nastawa P012).

P033 e  Szybkos¢ narastania 0 - 650,00 Jest to czas potrzebny, aby czgstotliwo$¢ zwigkszyta si¢ od zera do wartosci maksymalnej
czestotliwosci dla komendy [10,00] (warto$¢ nastawy P013) okreslony dla predkosci petzania silnika (nie jest to czas jaki jest
petzania [s]. potrzebny na rozkrgcenie silnika do predkosci petzania). Jezeli komenda zataczenia $lizgu

podana jest poprzez wejscie dwustanowe listwy sterowania zewngtrznego (patrz warto$ci
nastaw PO51 - PO55 i P356) warto$¢ tej nastawy ma znaczenie priorytetowe wobec wartosci
nastawy P002

P034 e  Szybkos¢ opadania 0-650,00 Jestto czas potrzebny, aby czgstotliwo$¢ zmniejszytasi¢ od wartosci maksymalne;j
czgstotliwosci dla komendy [10,00] (nastawa P013) do zera. okreslony dla predkosci pelzania silnika (nie jest to czas jaki jest
pelzania [s]. potrzebny na zatrzymanie silnika z predkosci pelzania do zera). Jezeli komenda wytaczenia

$lizgu podana jest poprzez wejscie dwustanowe listwy sterowania zewngtrznego (patrz
wartosci nastaw P051 - P055 i P356) warto$¢ tej nastawy ma znaczenie priorytetowe wobec
wartosci nastawy P003

P041 e  Pierwsza czgstotliwosé 0 - 650,00 Okresla wielko$¢ pierwszej czestotliwosci zadawanej skokowo za posrednictwem wejsé
zadawana skokowo [5,00] dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego. Nastawata jest aktywna jezeli
(FF 1) [Hz]. nastawa P006 = 002 oraz nastawa P055 = 006 lub P55 = 018.

P042 ¢  Druga czgstotliwos¢ zadawana 0 - 650,00 Okresla wielko$¢ drugiej czgstotliwosci zadawanej skokowo za posrednictwem wejsé
skokowo (FF 2) [Hz]. [10,00] dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego. Nastawata jest aktywna jezeli

nastawa P006 = 002 oraz nastawa P054 = 006 lub P054 = 018.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy
nastawy [warto$¢ fabryczna]
P043 ¢  Trzecia czgstotliwosé 0 - 650,00 Okresla wielko$¢ trzeciej czgstotliwosci zadawanej skokowo za posrednictwem wejscé
zadawana skokowo [15,00] dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego. Nastawata jest aktywna jezeli
(FF 3) [Hz]. nastawa P006 = 002 oraz nastawa P053 = 006 lub P053 = 018.
P044 ¢  Czwarta czgstotliwosé 0 - 650,00 Okresla wielko$¢ czwartej czgstotliwosci zadawanej skokowo za posrednictwem wej$é
zadawana skokowo [20,00] dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego. Nastawata jest aktywna jezeli
(FF 4) [Hz]. nastawa P006 = 002 oraz nastawa P052 = 006, lub P052 = 018.
P045 Zmiana znaku czgstotliwosci 0-7 Okresla kierunki wirowania walu silnika dla czgstotliwosci zadawanych skokowo
zadawanych skokowo, (FF 1 - [0] od pierwszej (FF 1) do czwartej (FF 4)
FF 4).
FF1 [ FF2 [ FF3 | FF4
P045=0
P45 = 1
P045 =2
P045=3
P045 =4
P045=5
P045 =6
P045 =17
— - kierunek wirowania w prawo,
« - kierunek wirowania w lewo.
P046 ¢  Piata czgstotliwos¢ zadawana 0- 650,00 Okresla wielko$¢ piatej czgstotliwosci zadawanej skokowo za posrednictwem wejsé
skokowo (FF 5) [Hz]. [25,00] dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego. Nastawata jest aktywna jezeli
nastawa P006 = 002 oraz nastawa P051 = 006 lub PO51 = 018.
P047 ¢ Szosta czgstotliwose 0- 650,00 Okresla wielko$¢ szostej czgstotliwosci zadawanej skokowo za posrednictwem wejsé
zadawana skokowo [30,00] dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego. Nastawata jest aktywna jezeli
(FF 6) [Hz]. nastawa P006 = 002 oraz nastawa P356 = 006 lub P356 =018.
P048 ¢  Siddma czgstotliwosé 0- 650,00 Okresla wielko$¢ sidodmej czgstotliwosci zadawanej skokowo za posrednictwem wejsé
zadawana skokowo [35,00] dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego. Nastawata jest aktywna jezeli
(FF 7) [Hz]. nastawa P006 = 002 (patrz wartosci nastaw P051 - PO55 i P356).
P049 ¢  Osma czestotliwo$é zadawana 0- 650,00 Okresla wielkos¢ osmej czgstotliwosci zadawanej skokowo za posrednictwem wejsé
skokowo (FF 7) [Hz]. [40,00] dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego. Nastawata jest aktywna jezeli
nastawa P006 = 002 (patrz wartosci nastaw P051 - PO55 i P356).
P050 Zmiana znaku czgstotliwosci 0-7 Okresla kierunki wirowania watu silnika dla czgstotliwosci zadawanych skokowo od piatej
zadawanych skokowo, (FF 5 - [0] (FF 5) do siodmej (FF 8)

FF 8).

FFS5 | FF6 | FF7 | FE8

P050 =0
P050=1
P050=2
P050 =3
P050 =4
P050 =5
P050 =6
P050 =7

— - kierunek wirowania w prawo,
« - kierunek wirowania w lewo.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegolnych warto$ci nastawy
nastawy [warto$¢ fabryczna]
PO51 Wybor funkeji wejscia DIN 1, 0-24 Okreslajq funkcjg poszczegolnych wejs¢ dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego.
(zacisk 5) lub (FF 5). (1] Opis poszczegolnych funkcji wejs¢ dwustanowych.
, .. . Warto$é¢ Funkcja wej$¢ dwustanowych Stan niski Stan wysoki
Po52 Wybor funkcji wejscia DIN 2, 0-24 nastawy PDIN1-DING wejscia (0V) | wejscia (y>10V)
(zacisk 6) lub (FF 4). [2] 0 wejscie nie aktywne - -
1 obroty silnika w prawo wylaczone wilaczone
P053 Wybdr funkcji wejscia DIN 3, 0-24 2 obroty silnika w lewo wylaczone wlaczone
(zacisk 7) lub (FF 3) lub bit 2 [6] 3 zmiana kierunku wirowania silnik | w prawo w lewo
kodu BCD jezeli P053 = 017. 4 OFF 2 (patrz rozdziat 5.4) stan OFF 2 praca
5 OFF 3 (patrz rozdziat 5.4) stan OFF 3 praca
P054 Wyboér funkcji wejécia DIN 4, 0-24 6 (':qustotliwos'ci zadane FF 1 - FF 6 | wylaczone \’)vffa(czonc
(k)b () bbb © o EoEy D
kodu BCD jezeli P053 = 017. 9 sterowanie zdalne (P910 = 001 lokalne zdalne
o lub P910 = 003)
P055 Wyboér funkcji wejscia DIN 5, 0-24 10 kasowanie bledu wylaczone kasowanie bigdu
(zacisk 16) lub (FF 1) lub bit 0 [6] (zboczem
kodu BCD jezeli P053 = 017. narastajacym)
11 zwigkszanie czgstotliwosci * wylaczone zwigkszanie
12 zmnigjszanie czgstotliwosei * wylaczone zmniejszanie
P356 Wyboér funkeji wejécia DIN 6, 0-24 13 przelqcze_nie pomiqd;y » zadawanie zadawanie
X zadawaniem czgstotliwo$ci analogowe cyfrowe
(zacisk 17) lub (FF 6). [6] analogowym a cyfrowym

14 zmiana warto$ci nastaw mozliwa zablokowana

15 hamowanie pradem statym wylaczone hamowanie

16 uzycie czasu narastania normalny czas czas narastania
czgstotliwosei dla komendy narastania dla slizgu
$lizgu (P033) zamiast czasu (warto$¢ (warto$¢
normalnego (P002) nastawy P002) nastawy P033)

17 binarny wybor czgstotliwosci nieaktywny aktywny
zadanej (FF 1 - FF 8) **

18 czgstotliwosci zadane FF 1 - FF 6 | wylaczone wilaczone
ale wymagane jest tez
nacisnigcie RUN gdy wartos¢
nastawy P007 = 000

19 wystapienie blgdu tak nie
zewnetrznego FO12

20 sygnat czuwania (patrz warto$¢ odliczanie czasu
nastawy P057) o minimalnym uruchamiane jest
czasie trwania 20 ms. przez pierwsze
Wskazéwka: Odliczanie czasu narastajace
uruchamiane jest przez pierwsze zbocze sygnatu.
narastajace zbocze sygnatu.

22 zatadowanie pierwszego zestawu | nie tadowaé zatadowaé
wartoéci nastaw z wyswietlacza
tekstowego OPM2 do pamigci
przeksztattnika. ***

23 zatadowanie drugiego zestawu nie tadowaé zatadowaé
warto$ci nastaw z wyswietlacza
tekstowego OPM2 do pamigcei
przeksztattnika. ***

24 wybor wielko$ci zadanej wielkos¢ zadana | wielko$¢ zadana
czgstotliwosci z wejsé pobierana pobierana
analogowych. Z pierwszego z drugiego

wejcia wejdcia
analogowego analogowego

* - opcja jest aktywna tylko wtedy gdy warto$¢ nastawy PO07 = 000

** - opcja nie jest aktywna dla nastaw P051, P052 i P356

*** _ przed zaladowaniem nowego zestawu warto$ci nastaw (trwajacym ok. 30 s)
silnik musi by¢ zatrzymany.

Kod binarny wyboru czestotliwo$ci zadanych FF 1 - FF 8
dla wartosci nastaw P053 - PO55 =17

Stan wejécie DIN 3 Stan wejécie DIN 4 Stan wejscie DIN 5
(zacisk 7, nastawa P053) | (zacisk 8, nastawa P054) | (zacisk 16, nastawa P055)
[bit 2] [bit 1] [bit 0]
START do FF 5 (P046) niski (0 V) niski (0 V) niski (0 V)
START do FF 6 (P047) niski (0 V) niski (0 V) wysoki (15 V)
START do FF 7 (P048) niski (0 V) wysoki (15 V) niski (0 V)
START do FF 8 (P049) niski (0 V) wysoki (15 V) wysoki (15 V)
START do FF 1 (P041) wysoki (15 V) niski (0 V) niski (0 V)
START do FF 2 (P042) wysoki (15 V) niski (0 V) wysoki (15 V)
START do FF 3 (P043) wysoki (15 V) wysoki (15 V) niski (0 V)
START do FF 4 (P044) wysoki (15 V) wysoki (15 V) wysoki (15 V)

Wskazowka: Jezeli warto$¢ nastawy PO51 lub PO52 wynosi 6 lub 18 podczas gdy wartosci nastaw P053
lub P054 lub PO55 wynosi 17 tosuma czgstotliwosci stanowi warto$¢ zadana w ukladzie regulacji.
Np.: Jezeli P053 = 17 i P054 = 17 1 P055 = 17 to wszystkie czgstotliwosci zadawane skokowo (FF 1 - FF 8)
sq dostepne, za$ gdy P053 . 17 1 P054 = 17 i P055 = 17 to wejscie DIN3 przyjmuje stan niski i dostgpne sa
wtedy tylko cztery czgstotliwos¢ zadawane skokowo (FF 5 - FF 8)
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy
nastawy [warto$¢ fabryczna]
P056 Okres probkowania stanu 0-2 Okre$la czas pomigdzy dwoma kolejnymi odczytami stanu wejs¢ dwustanowych listwy
wejs¢ dwustanowych. [0] zaciskowej sterowania zewngtrznego.
0-12,5ms
1-7,5ms
2-2,5ms
POS7 Okres oczekiwania na impuls 0,0 - 650,0 Okresla spodziewany czas uplywajacego pomigdzy cyklicznymi impulsami sygnatu
sygnatu czuwania urzadzen [1,0] czuwania urzadzen zewngtrznych. Jezeli czas ten zostanie przekroczony, czyli nastgpny
zewngtrznych [s]. impuls nie pojawi si¢ na odpowiednim zacisku listwy sterowania zewngtrznego (patrz
warto$ci nastaw PO51 - PO55 1P356) przed uptywem tego czasu, to sygnalizowany jest
blad FO57 (patrz rozdziat 7).
P061 Wybor funkcji pierwszego 0-13 Okresla funkcje wyjs¢ przekaznikowych (zaciskinr 18, 19, 20,21 122) listwy sterowania
wyj$cia [6] zewngtrznego (patrz rysunek 6, 8, 121 14).
przekaznikowego RL 1 Stan  styku przekaznika RL1 — pomigdzy zaciskiemnr 19 anr20 istyku
przekaznika RL2  pomigdzy  zaciskiemnr2l anr22  listwy  sterowania
zewngtrznego przeksztattnika
Stan stykow Stan stykow
P062 Wybdr funkceji drugiego 0-13 Wartosé¢ Funkcja przekaznika gdy funkcja | gdy funkcja
wyjscia [8] _ i aktywna nieaktywna
przekaznikowego RL 2 0 brak fur}k_cp p_rzekaz'mka otwarte otwarte
(przekaznik nieaktywny)
1 falownik pracuje zamknigte otwarte
2 czgstotliwosé falownika otwarte zamknigte
wynosi 0,0 Hz
3 silnik obraca si¢ w prawo zamknigte otwarte
4 zalaczenie hamowania otwarte zamknigte
zewngtrznego (patrz warto$¢
nastawy P063 i P064)
5 czgstotliwosé falownika otwarte zamknigte
mniejsza lub rowna
czgstotliwo$ci minimalnej
6 wystapienie bledu ! otwarte zamknigte
7 czgstotliwosé falownika zamknigte otwarte
wigksza lub rowna warto$ci
zadanej 2
8 wystapienie ostrzezenia 2 otwarte zamknigte
9 prad wyjsciowy wigkszy lub zamknigte otwarte
réwny od nastawy P065
10 przekroczone ograniczenie otwarte zamknigte
pradowe (ostrzezenie) 2
11 przekroczenie temperatury otwarte zamknigte
silnika (ostrzezenie) 2
12 osiagnigte dolne zamknigte otwarte
ograniczenie predkosci
w uktadzie sprzezenia
zwrotnego typu PID
13 osiagnigte gorne zamknigte otwarte
ograniczenie predkosci
w uktadzie sprzezenia
zwrotnego typu PID
! falownik zostaje wylaczony (patrz wartoéci nastaw P140 - 143 iP930,
oraz rozdziat 7)
2 . falownik nie zostanie wylaczony (patrz nastawa P931)
Wskazéwka: Jezeli uzywana jest funkcja uzycia zewngtrznego urzadzenia
hamujacego (wartosci nastaw P061 = 004 lub P062 = 004) oraz uzywana jest
funkcja kompensacji poslizgu (warto$¢ nastawy P012 . 000), to minimalna
warto$¢ czgstotliwosci wyjSciowej napigcia musi by¢ mniejsza niz 5 Hz
(warto$¢ nastawy P012 < 5,00), poniewaz w przeciwnym wypadku naped
nie zostanie wylaczony.
P063 Opdznienie realizacji 0-20,0 Podobnie, jak w przypadku nastawy P064, funkcja jest tylko wtedy aktywna, gdy
zwigkszania czgstotliwosci [1,0] wewngtrzny przekaznik jest wyznaczony do realizacji hamowania zewngtrznego (warto$¢

po starcie [s].

nastawy P061 = 004 lub P062 =004). W przypadku gdy falownik jest uruchamiany,
na poczatku przez czas zadany ta nastawa, bgdzie pracowal z minimalna czgstotliwoscia,
po czym zwolni przekaznik irozpocznie zwigksza¢ predkos¢ z okreslona dynamika (patrz
warto$¢ nastawy P002).
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa
nastawy

Funkcja nastawy

Zakres wartosci
[warto$¢ fabryczna]

Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

P064

Czas pracy po zakonczeniu
zmniejszania czgstotliwosci
w trakcie zatrzymywania
silnika [s].

0-20,0
[1.0]

Podobnie, jak w przypadku nastawy P063, funkcja jest tylko wtedy aktywna, gdy
wewngtrzny przekaznik jest wyznaczony do realizacji hamowania zewngtrznego (warto$é
nastawy P061 = 004 lub P062 = 004). Okresla czas w ciggu ktorego falownik kontynuujac
pracg z minimalng czgstotliwoscia zalacza zewngtrzne hamowanie po zakonczeniu
zmniejszania prgdkosci z okreslona dynamika (patrz warto$¢ nastawy P003)

czgstotliwosé
-~

START STOP

A - hamulec wlaczony

B - hamulec wylaczony

fmin

v

czas

fnin

P0O63 | P0G4

Wskazéwka: Wartosci nastaw P063 iP064 powinny by¢é nieco wigksze od czasu
potrzebnego na zadziatanie hamulca zewngtrznego. Warto$ci nastaw P063 lub P064
nie moze, (zwlaszcza przy duzej wartoSci nastawy P012), by¢ zbyt wysoka, bo moze
to spowodowaé wystapienie przeciazenia napgdu tak jak w przypadku zablokowania watu
silnika.

P065

Warto$¢ progowa pradu

wyj$ciowego dla zadziatania

przekaznika [A].

0 -300,0
[1,0]

Warto$¢ ta jest istotna tylko wtedy, gdy nastawa P061 = 9. Przekaznik zamyka swoje styki
gdy prad wyjsciowy jest wyzszy od poziomu wyznaczonego nastawa P065 i ponownie je
otwiera gdy prad spada ponizej 90 % warto$ci tej nastawy (wystepuje tu zatem histereza).

P066

Hamowanie ztozone.

0-250
[0]

Okresla wielko$¢ pradu stalego nakladanego na krzywa pradu przemiennego wyrazona
w procentach wartosci nastawy P083. W ogdlnym przypadku zwigkszenie wartosci
nastawy P066 powoduje efektywniejsze hamowanie, jednakze w niektorych zastosowaniach
moze spowodowaé wystapienie przepigcia w obwodzie posredniczacym pradu statego
(btad FOO1).

Wskazéwka: Funkcja tanie jest aktywna w trybie sterowania wektorem potozenia
strumienia silnika (warto$¢ nastawy P007 = 003).

P070

Dlugos¢ cyklu hamowania
rezystancyjnego
(tylko dla MMV).

(0]

Okresla procentowy udzial hamowania rezystancyjnego w procesie zatrzymania silnika.
0 - 5 % (wielkos¢ standardowa dla MM V)
1-10%
2-20%
3-50%
4 - 100 % (hamowanie ciagte)
UWAGA: Standardowy rezystor do hamowania dynamicznego dla przeksztaltnika
MICROMASTER Vector jest przeznaczony do uzycia przyS % dlugosci cyklu
hamowania rezystancyjnego. Nie wolno zatem stosowa¢ wigkszych wartosci
nastawy P070 niz5 % dopoki nie zostanie zastosowany rezystor o odpowiednio
wiekszej mocy znamionowej

P071 o

Stopien kompensacji
poslizgu [%].

0-200
(0]

Okresla stopien w jakim ma zosta¢ skompensowany poslizg silnika indukcyjnego poprzez
odpowiednie zwigkszenie czgstotliwosci napigcia wyjsciowego falownika. Przeksztattnik,
na podstawie swojego wewngtrznego modelu maszyny indukcyjnej, oblicza aktualny poslizg
silnika i moze go kompensowac¢ w zakresie (0 - 200) %
Wskazéwka: Opcja ta nie jest aktywna w przypadku pracy napgdu w trybie sterowania
wektorem potozenia strumienia silnika (warto$¢ nastawy P077 = 003)
UWAGA: Warto$¢ tej nastawy musi by¢ zerowa w sytuacji gdy przeksztaltnik steruje
praca silnika synchronicznego lub tez zespolu silnikéw indukcyjnych polaczonych
réwnolegle lub tez we wszystkich przypadkach gdy kompensacja poslizgu moze
spowodowac niestabilng prace napedu.

P072 o

Ograniczenie wielko$ci
poslizgu [%].

0- 500
[250]

Okresla dopuszczalng wielko$¢ poslizgu silnika zabezpieczajac go tym samym przed
przekroczeniem momentu krytycznego przy zbyt duzym momencie obciazenia. W czasie gdy
limit ten jest przekroczony przeksztattnik zmniejsza czgstotliwo$¢ napigei wyjsciowego
do chwili zmniejszenia poslizgu ponizej wartosci okreslonej nastawg P072.

P073

Hamowanie pradem
statym [%].

0-250
[0]

Umozliwia zatrzymywanie napgdu poprzez zasilenie stojana wirujacego silnika pradem
stalym, umozliwiajac szybkie jego zatrzymanie, a nast¢pnie czasowe zblokowanie jego
watu. Hamowanie to trwa przez czas zadany warto$cia nastawy PO03 z procentowa
warto$cia pradu stalego, odniesiong do wielkosci znamionowej (patrz warto$¢
nastawy P083). Hamowanie moze by¢ zadane za posrednictwem wej$¢ dwustanowych
DIN 1 - DIN 6 (zaciski nr5-8 inr 16 - 17 listwy sterowania zewngtrznego) w zaleznosci
od wartosci nastaw P051 - PO55 i P356.

Uwaga: Czeste uzywanie tego rodzaju hamowania moze spowodowaé przegrzanie
i trwale uszkodzenie silnika.

W sytuacji, gdy hamowanie jest zadawane poprzez wejscie dwustanowe trwa ono tak
dlugo, jak diugo stan odpowiedniego wejscia jest wysoki.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa
nastawy

Funkcja nastawy

Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy
[warto$¢ fabryczna]

P074 o

Ochrona przeciazeniowa
silnika obliczang catka cieplna
z 1%t

0-7 Powoduje odpowiednie obnizenie pradu silnika lub wystapienie bigdu F074 (patrz
[1] rozdziat 7) w przypadku, gdy obliczona, na podstawie wewngtrznego modelu maszyny
indukcyjnej, catka cieplna z It przekroczy warto$é dopuszczalna, co jest szczegblnie wazne
w sytuacji gdy silnik pracuje przy malej predkosci obrotowej powodujacej zmniejszanie

skutecznosci przewietrzania maszyny.
UWAGA: W sytuacji gdy wymagana jest pelna ochrona termiczna silnika koniecznie
nalezy zastosowa¢ bezposSredni pomiar temperatury silnika przy pomocy termistora

typu PTC.
PO74 = 0/4 P074 = 1/5 PO74=3/7 P074=2/6

'y
100% I,
. %

50% f, 100% £, 150% £,

czestotliwosé
czas

I;, - znamionowy prad silnika (warto$¢ nastawy P083)
f,, - znamionowa czgstotliwo$¢ silnika (warto$¢ nastawy PO81)

0 - brak ochrony. Jest to opcja wlasciwa dla silnikdw z przewietrzaniem obcym lub tez
chtodzonych z taka sama skuteczno$cia niezaleznie od predkosci obrotowej,

1 - odpowiednie zmniejszenie warto$ci pradu znamionowego dla czgstotliwosci ponizej
50% czgstotliwosci znamionowej. Jest to opcja przeznaczona dla maszyn dwu i cztero
biegunowych, ktore odzyskuja pelna zdolno$¢ chtodzenia przy wigkszych predkosciach
obrotowych,

2 - odpowiednie zmniejszenie wartosci pradu znamionowego dla czgstotliwosci ponizej
150% czgstotliwosci znamionowej. Jest to opcja przeznaczona dla specjalnych maszyn,
ktore nie sa przeznaczone do pracy ciaglej,

3 - odpowiednie zmniejszenie wartosci pradu znamionowego dla czgstotliwosci ponizej
czgstotliwosei znamionowej. Jestto opcja przeznaczona dla maszyn sze$cio io$mio
biegunowych, ktore odzyskuja pelng zdolnos¢ chtodzenia przy znamionowej predkosci
obrotowej,

4 - podobnie jak w przypadku warto$ci nastawy P074=0 zta tylko roznica, ze
przeksztattnik zamiast zmniejszy¢ prad (moment i predkos¢) silnika podaje informacje
o wystapieniu biedu przegrzania F074 (patrz rozdziat 7),

5 - podobnie jak w przypadku wartosci nastawy P074=1 zta tylko roznica, ze
przeksztaltnik zamiast zmniejszy¢ prad (moment i predkos¢) silnika podaje informacje
o wystapieniu bigdu przegrzania F074 (patrz rozdziat 7),

6 - podobnie jak w przypadku warto$ci nastawy P074=2 zta tylko roznica, ze
przeksztattnik zamiast zmniejszy¢ prad (moment i predkos¢) silnika podaje informacje
o wystapieniu biedu przegrzania F074 (patrz rozdziat 7),

7 - podobnie jak w przypadku wartosci nastawy P074=3 zta tylko roznica, ze
przeksztaltnik zamiast zmniejszy¢ prad (moment i predkos$¢) silnika podaje informacje
0 wystapieniu bigedu przegrzania F074 (patrz rozdziat 7).

PO75

Zastosowanie zewngtrznego
rezystora hamowania
dynamicznego (tylko MMV).

0-1 W przypadku  przeksztattnika MICROMASTER  Vector okresla czy dotfaczony
[0] do zaciskéw B+/DC+ i B- rezystor ma by¢ wykorzystany do wytracenia energii w trakcie
hamowania, co znacznie usprawnia jego przebieg. Rezystor musi mieé rezystancj¢ wigksza
niz40 Q (80 Q w przypadku przeksztattnika zasilanego trojfazowo napigciem 400 V)
poniewaz w przeciwnym razie przeksztattnik ulegnie zniszczeniu. Wskazane jest
zastosowanie rezystora firmowego wiasciwego do danego modelu przeksztattnika
UWAGA: W przypadku uzycia innego rezystora niz firmowy moze dojs¢ w trakcie
hamowania do jego zniszczenia w wyniku podania na jego zaciski zbyt duzej wartosci
napigcia chwilowego
UWAGA: Jezeli w przypadku zastosowania przeksztaltnika MIDIMASTER Vector
uzywane jest zewnetrzne urzadzenie hamujace, to wymagane jest, aby warto$¢
nastawy P075 =0
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

nastawy [warto$¢ fabryczna]

P076 ¢  Wybor wielkosci 0-7 Okresla wielko$¢ czgstotliwosci nosnej uzywanej w modulacji szerokosci impulsu (MSI).
czgstotliwo$ci no$nej MSI. [0 Tub 4] W przypadku, gdy nie jest niezbgdna niska hatasliwos$¢ napgdu, zmniejszenie czgstotliwosci

nosnej umozliwia znaczng redukcj¢ wielkosci strat w silniku ipoziomu emisji zaktocen
elektromagnetycznych.

0/1 - 16 kHz (dla zasilania 230 V),

2/3 - 8 kHz,

4/5 - 4 kHz (dla zasilania 400 V),

6/7 - 2 kHz..
Wskazéwka: Wartosci nastawy P076 = 000, 002, 0041 006  wymuszaja  normalna
modulacj¢ MSI, za$§ wartosci nastawy P076 = 001, 003, 0051007 wymuszaja specjalny
rodzaj modulacji MSI pozwalajacy na zmniejszenie, szczegllnie przy czgstotliwosciach
ponizej 5 Hz, strat mocy w silniku.
Jezeli warto$¢ nastawy P076 zostata zmieniona na warto$¢ inng anizeli warto$¢ ustawiona
fabrycznie, to przeksztattnik wymaga znacznego zmniejszenia ciagltego pradu silnika
(wartosci nastawy P083.

Typowe wartosci nastawy PO83 po zmniejszeniu jej warto$ci
wzglgdem pradu znamionowego L.

Model P076 =
falownika 0lub1 21ub3
MMV75/3 80 % * I 100 % * Iy
MMV110/3 50 % * I 80 % * I
MMV150/3 50 % = I 80 % * I
MMV220/3 80 % * I 100 % = I
MMV300/3 50 % I 80 % I
MMV400/3 50 % * Iy 80 % I
MMV550/3 50 % * I 80 % * I
MMV750/3 50 % = I 80 % * I
Wskazéwka: Jezeli wartos¢  nastawy P076 = 004, 005, 006
lub 007, to W powyzej wymienionych modelach

przeksztattnikow zmniejszenie wartosci nastawy PO83 ponizej
warto$ci pradu znamionowego nie jest wymagane.

Model P076 =
falownika 0lub1 21ub3
MDV550/2 39 % I 75 % * Iy
MDV750/2 64 % * I 90 % * Iy
MDV1100/2 55 % I 75 % * Iy
MDV750/3 55 % I 100 % * Ly
MDV1100/3 39 % = I 75 % * Iy
MDV1500/3 64 % = I 90 % = Iy
MDV1850/3 55 % * Iy 75 % * Iy
MDV550/4 75 % I 100 % * Ly
MDV750/4 55 % I 100 % = I
MDV1100/4 39 % * Iy 75 % * Iy
MDV1550/4 64 % I 90 % * Iy
MDV1850/4 55 % I 75 % * Iy

Wskazowka: Wszystkie modele FS6 1 FS7 przeksztaltnika
MIDIMASTER Vector nastawa P076 moze jedynie przyjac¢
wartosci 004, 005, 006 lub 007, czyli czgstotliwo$¢ nosna moze
by¢ tylko rowna 4 kHz lub 2 kHz.
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Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

nastawy [warto$¢ fabryczna]

P077 Wybor trybu pracy 0-3 Okresla rodzaj dynamicznych i statycznych zaleznosci pomigdzy amplituda podstawowej
przeksztaltnika. [1] harmonicznej napigcia wyjsciowego falownika a jej czgstotliwoscia.

0 - tryb pracy z charakterystyka liniowa. Ma ona zastosowanie przy sterowaniu silnikow
synchronicznych oraz gdy jeden falownik zasila kilka, pofaczonych réwnolegle,
silnikéw indukeyjnych,

1-tryb pracy ze stala wielko$cia strumienia magnetycznego silnika. Uzywana w celu
maksymalnego mozliwego wykorzystania silnie obciazonego silnika przy zredukowaniu
zuzycia energii,

2 - tryb pracy zcharakterystyka paraboliczna. Ma ona zastosowanie przy sterowaniu
napgdéw pomp odsrodkowych i wentylatorow.

3 - praca w trybie bezczujnikowego sterowania wektorem polozenia strumienia silnika.
Ma ona zastosowanie wtedy, gdy zachodzi konieczno$¢ zapewnienia maksymalnej
mozliwej dynamiki sterowania momentem i predkoscia silnika (procesor przeksztattnika
dokonuje na biezaco niezbgdnych obliczen w oparciu o wyniki autokalibracji napgdu).

Wskazéwka: W sytuacji, gdy wybierana jest praca w trybie bezczujnikowego sterowania
wektorem potozenia strumienia silnika (warto$¢ nastawy P077 =003) nastawa PO8S8
automatycznie przybiera warto$¢ rowna 1, co powoduje rozpoczgcie procesu autokalibracji
napedu przy nastgpnym uruchomieniu przeksztattnika (patrz rozdziat 5.3.1).
napigcie
Vy (P084)
0/1
2
! fy (PO81) czgstotliwosé
P078 ¢  Adaptacyjne forsowanie 0-250 Forsowanie to realizowane jest w catym zakresie czgstotliwosci i polega ono na zwigkszaniu
momentu [%]. pradu wyjsciowego falownika, tak aby odpowiednio zwigkszy¢ moment silnika, zwlaszcza
MMV [100] przy niskich predkosciach obrotowych. Ustawienie tej nastawy na poziomie 100 %
MDV (przy P077 = 003) [100] spowoduje przeptyw pradu znamionowego silnika juz przy niskich predkosciach
MDV (przy P077 = 000, 001 obrotowych.
lub 002) [50] Uwaga: Jezeli wartos¢ tej nastawy jest zbyt duza, to moze to spowodowaé przegrzanie
lub przecigzenie sterowanego silnika, (wystgpienie bledu F002).
P079 ¢  Startowe forsowanie 0-250 Forsowanie to jest przeznaczone do obciazen o duzym momencie tarcia statycznego, gdzie
momentu [%)] [0] wymagany jest zwigkszony moment rozruchowy przy starcie silnika (do chwili osiagnigcia
czgstotliwosci zadanej). Odbywa sig to poprzez zwigkszenie pradu w chwili rozruchu,
o warto$¢ zadang warto$cia nastawy P079.
Wskazéwka: Warto$¢ ta dodawana jest do warto$ci nastawy P078, ale w sumie oba
rodzaje forsowania nie moga przekroczy¢ 250 %.
P080 Znamionowy wspolczynnik 0,00 - 1,00 Wskazéwka: Jezeli natabliczce znamionowej silnika nie podano znamionowego
mocy silnika (cos{¢}) [-<-<-] wspolczynnika mocy to nalezy go obliczy¢ na podstawie zaleznosci:
cos{p} = Pn/(sqr{3}*Un*Iy*ny) (jednostki w uktadzie ST)
P081 Znamionowa czgstotliwo$é 0 - 400,00 Jezeli natabliczce znamionowej silnika nie umieszczono warto$ci znamionowej
silnika [Hz]. [50,00] wspotczynnika mocy ani sprawnosci, to nalezy ustawi¢ warto$¢ nastawy P080 = 000.
P082 Znamionowa predkosé 0-9999 UWAGA:
obrotowa silnika [obr/min]. [><-<-] Wszystkie te nastawy okre$laja dane znamionowe silnika odczytane z jego tabliczki
znamionowej (patrz rysunek 17).
P083 Znamionowy prad silnika [A]. 0,1-99,9 Jezeli warto$ci fabryczne nastaw P080 - PO85 maja by¢ zmienione niezbedne jest
[><-<-] przeprowadzenie autokalibracji napedu poprzez ustawienie  wartos$ci
nastawy P088 = 001.
P084 Znamionowe napigcie 0-1000 Jezeli ustawiana jest strefa geograficzna nastandard amerykanski (warto$¢
silnika [V]. [><<] nastawy P010 = 001), to nastawa P081
P085 Znamionowa moc 0-100,0 zostanie przestawiona na warto$¢ 60 Hz, zas$ warto§¢ nastawy P085  bedzie
silnika [kW] lub [KM]. [<><><] interpretowana jako moc wyrazona w koniach mechanicznych.
P086 e Jednominutowe ograniczenie 0-250 Okresla dopuszczalne jednominutowe przeciazenie pradowe silnika wyrazone w procentach
pradu silnika [%] [150] pradu znamionowego (warto$¢ nastawy P083). Jezeli wartos¢ ta zostanie przekraczana przez

czas dtuzszy niz 1 min, to czgstotliwo$¢ napigcia przeksztattnika zostaje obnizana, az do
chwili, gdy prad nie zmniejszy si¢ do poziomu okreslonego wartoscia nastawy P083. W tym
czasie wyswietlacz pulsuje, ale blad nie zostaje sygnalizowany inaped pracuje nadal.
Przeksztattnik moze si¢ wtedy automatycznie wylaczy¢, jezeli warto$¢ nastawy P074 jest
prawidlowo wybrana. Warto$¢ nastawy PO86 iP186 moze stanowi¢ zabezpieczenie
przeciazeniowe silnika.

Wskazéwka: Dopuszczalna maksymalna warto$¢ nastawy PO86  jest
ograniczana w zaleznosci od danych znamionowych przeksztattnika.

automatycznie
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Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

nastawy [warto$¢ fabryczna]

P087 ¢  Zabezpieczenie termiczne 0-1 Okresla czy sygnat, podawany z zainstalowanego w silniku termistora typu PTC podawany
silnika termistorem typu PTC [0] nazaciskinr 14 inr15 listwy sterowania zewngtrznego przeksztaltnika, ma by¢

interpretowany jako sygnat przegrzania silnika.

0 - zabezpieczenie wyltaczone,

1 - zabezpieczenie aktywne.
Wskazéwka: Jezeli warto§¢ nastawy P087 =001, zasna termistor typu PTC zadziata
(sygnal wysoki na zaciskach nr 14 i nr 15 listwy sterowania zewngtrznego), to wystapi btad
o kodzie F004 (patrz rozdziat 7) i silnik zostanie zatrzymany.

P088 Automatyczny pomiar 0-1 Okresla, czy przy uruchomieniu napgdu za pomoca przycisku RUN panelu operatorskiego
rezystancji uzwojen stojana [0] ma zosta¢ automatycznie pomierzona rezystancja uzwojen stojana silnika. Warto$¢ tej
sterowanego silnika. rezystancji jest zapisywana jako warto$¢ nastawy P089 ijest uzywana do dokonywania

obliczenn w wewngtrznym modelu maszyny indukcyjnej oprogramowania przeksztattnika.
Po zakonczeniu tej operacji przywracana jest warto$¢ nastawy P088 = 000.

0 - pomiar nie bedzie wykonywany,

1 - pomiar zostanie wykonany.
Wskazéwka: Jezeli mierzona rezystancja jest zbyt duza w porownaniu do standardowych
mozliwosci przeksztattnika (nie podiaczono silnika lubtez zainstalowany do falownika
silnik ma zbyt duza rezystancj¢ uzwojen stojana), to przy automatycznym pomiarze
rezystancji (warto§¢ nastawy PO88 =001) wystapi btad autokalibracji F188 (patrz
rozdziat 7), za$ pozostanie niezmieniona warto$§¢ nastawy P0O88 =001. W takim przypadku
nalezy nastawg PO88 ustawi¢ na warto$¢ 000 oraz r¢cznie pomierzy¢ rzeczywista rezystancje
uzwojen stojana silnika i wpisac ja jako warto§¢ nastawy P089.

P089 ¢  Rezystancja uzwojenia 0,01 - 199,00 Okresla rzeczywista rezystancje uzwojenia stojana wprowadzana rgeznie gdy warto$é
stojana [Q]. [><-<-] nastawy PO88 =000 ipomierzong pomigdzy uzwojeniami dwoch faz, potaczonego

z falownikiem, silnika. Pomiar rezystancji powinien by¢ dokonany na zaciskach
wyjsciowych falownika przy wylaczonym zasilaniu.

Wskazéwka: Jezeli warto§¢ nastawy PO89 jest zbyt duza, to moze onaby¢ przyczyna
przeciazenia silnika i wystapienia btedu F002 (patrz rozdziat 7).

P091 ¢  Numer adresowy tacza 0-30 Dotyczy falownikéw sterowanych zdalnie ipotaczonych w sie¢ za posrednictwem portu
szeregowego falownika. [0] szeregowego RS 485. Okresla unikalny w danej sieci numer przeksztattnika. W jednej sieci

moze pracowa¢ do 31 falownikow sterowanych bezposrednio z komputera nadrz¢dnego,
badz za posrednictwem sterownikow PLC przy uzyciu protokotu komunikacji USS.

P092 ¢  Szybko$¢ transmisji facza 3-7 Okresla szybko$¢ przekazywania danych za posrednictwem tacza szeregowego typu RS 485
szeregowego. [6] w protokole USS.

3 - 1200 bodow

4 - 2400 boddw

5 - 4800 boddw

6 - 9600 bodow

7 - 19200 bodow
Wskazéwka: Niektore konwertery taczy RS 323 na RS 485 nie pracuja poprawnie
przy szybkosci transmisji wigkszej niz 4800 bodow.

P093 ¢  Dopuszczalny czas 0-240 Okre$la maksymalny dopuszczalny przedziat czasu pomigdzy dwoma sygnatami sterowania
oczekiwania na sygnat [0] zdalnego dokonywanego za posrednictwem tacza szeregowego. W przypadku przekroczenia
zdalnego sterowania [s]. tego czasu (gdy transmisja nie jest potwierdzona) nastgpuje automatyczne wylaczenie

falownika i na wyswietlaczu pojawia si¢ komunikat o bledzie FO08. Ustawienie wartosci tej
nastawy na zero powoduje wylaczenie tej opcji.

P094 ¢  Nominalna (100 %) warto$¢ 0 - 650,00 Okresla warto$¢ czestotliwos$ci dla ktorej przyporzadkowana jest wartos¢ 100 %. Wartos¢
zadana czgstotliwosci dla [50,00] czgstotliwosei  przekazywana poprzez tacze szeregowe podawana jest w procentach
facza szeregowego [Hz]. odniesionych do wartosci tej nastawy (HSW = 100 %).

P095 ¢  Doktadnos¢ odczytu wartosci 0-2 Okresla rozdzielczo$¢ z jaka odczytywana jest warto$¢ zadanej czgstotliwosci przekazywana
7 tacza szeregowego. [0] po taczu szeregowym.

0 - rozdzielczo$¢ do pierwszego miejsca po przecinku (0,1 Hz).

1 - rozdzielczos$¢ do drugiego miejsca po przecinku (0,01 Hz)

2-HSW niejest skalowany, lecz prezentuje aktualng warto$¢ czgstotliwosci
z doktadnoscia do drugiego miejsca po przecinku (0,01 Hz).

P099 ¢  Obecnos¢ modutu 0-1 Umozliwia zainstalowanie i skonfigurowanie dodatkowego modutu komunikacyjnego

dodatkowego [0] typu PROFIBUS
0 - modut nieobecny
1 - modut obecny i istnieje mozliwos¢ jego konfiguracji (nastawy PROFIBUS sa aktywne).
P101 e  Strefa geograficzna 0-1 Umozliwia ustawienie wlasciwych parametrow falownika dostosowanych do dwoch
[0] standardow.

0 - standard europejski (50 Hz)

1 - standard amerykanski (60 Hz).
Uwaga: Po ustawieniu nastawy P101 = 1, wszystkim nastawom przeksztattnika musza by¢
przywrocone wartosci fabryczne, tzn.nalezy ustawi¢ warto$¢ nastawy P944=1,
co automatycznie  spowoduje, ze wartosci nastaw  P013 =60 Hz, P081 =60 Hz,
P082 = 1680 obr/min oraz warto$¢ nastawy P085 bedzie wyswietlana w KM.

strona: 33



Instrukcja obstugi - MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector.

Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy
nastawy [warto$¢ fabryczna]
P111 Moc znamionowa 0,0 - 50,0 Nastawa tylko do odczytu okreslajaca moc znamionowa przeksztattnika wyrazona w kW
falownika [kW] / [KM]. [<><><-] lub w KM (jezeli nastawa P101 = 1).
P112 Model przeksztaltnika 1-8 Nastawa tylko do odczytu. Okresla model przeksztaltnika.
[-<-<-] 1 - MICROMASTER seria 2 (MM2)

2 - COMBIMASTER

3 - MIDIMASTER

4 - MICROMASTER Junior (MMJ)

5 - MICROMASTER seria 3 (MM3)

6 - MICROMASTER Vector (MMV)

7 - MIDIMASTER Vector (MDV).

8 - COMBIMASTER seria 2

P113 Numer modelu 0-29 Nastawa tylko do odczytu. Okresla numer modelu przeksztaltnika podanego warto$cia
przeksztattnika. [><<] nastawy P112.
P113 P112=6 P112=7 P113 P112=6 P112=7

0 MMVI2 MDV550/2 15 MMV110/2 | MDV3000/3
1 MMV25 MDV750/2 16 MMV150/2 | MDV3700/3
2 MMV37 MDV1100/2 17 MMV220/2 | MDV4500/3
3 MMVS5S5 MDV1500/2 18 MMV300/2 | MDV5500/3
4 MMV75 MDV1850/2 19 MMV400/2 | MDV7500/3
5 MMVI110 MDV2200/2 20 MMV37/3 MDV220/4
6 MMVI150 MDV3000/2 21 MMV55/3 MDV400/4
7 MMV220 MDV3700/2 22 MMV75/3 MDV550/4
8 MMV300 MDV4500/2 23 MMV110/3 | MDV750/4

24 MMV150/3 | MDV1100/4
10 MMV12/2 MDV750/3 25 MMV220/3 | MDV1500/4
11 MMV25/2 MDV1100/3 26 MMV300/3 | MDV1850/4
12 MMV37/2 MDV1500/3 27 MMV400/3 | MDV2200/4
13 MMV55/2 MDV1850/3 28 MMV550/3 | MDV3000/4
14 MMV75/2 MDV2200/3 29 MMV750/3 | MDV3700/4

P121 Aktywacja przycisku startu 0-1 Okresla, czy przyciskiem startu na panelu operatorskim mozna uruchomi¢ silnik.
silnika. [1] 0 = przycisk startu nieaktywny

1 - przycisk startu aktywny pod warunkiem, ze warto$¢ nastawy P007 = 1.

P122 Aktywacja przycisku nawrotu 0-1 Okresla, czy z panelu operatorskiego mozna przyciskiem dokona¢ nawrotu silnika.
silnika. [1] 0 - przycisk nawrotu nieaktywny

1 - przycisk nawrotu aktywny pod warunkiem, ze warto$¢ nastaw P007 =11 P125 = 1.

P123 Aktywacja przycisku petzania 0-1 Okresla, czy zpanelu operatorskiego, mozna (za pomoca przycisku JOG) pozycjonowaé
silnika. [1] potozenie katowe watu silnika.

0 - przycisk JOG nieaktywny

1 - przycisk JOG aktywny pod warunkiem, ze warto$¢ nastawy P007 = 1.

P124 Aktywacja przyciskow zmiany 0-1 Okresla, czy zpanelu operatorskiego mozna zmienia¢ warto$ci zadanej czgstotliwosci
czgstotliwosci. [1] falownika.

0 - przyciski zmiany czgstotliwosci nieaktywne

1 - przyciski zmiany czgstotliwosci aktywne pod warunkiem, ze warto$¢ nastawy P07 = 1.

Wskazéwka: Nastawa ta blokuje jedynie mozliwo$¢ zmiany czgstotliwosci wyjsciowe;.
Istnieje tu zatem mozliwo$¢ zmiany wartosci nastaw.
P125 Odblokowanie mozliwosci 0-1 Pozwala na ignorowanie komend nawrotu falownika, pochodzacych ze wszystkich zrodet,
nawrotu silnika. [1] przy sterowaniu lokalnym i zdalnym.

0 - nawrot jest zablokowany. Po uruchomieniu silnik moze obracac si¢ tylko w prawo,
za$ sygnat sterujacy o wartosci ujemnej (obroty w lewo) interpretowany jest jako
czestotliwos¢ 0 Hz (zatrzymanie silnika).

1 - nawrdt silnika jest mozliwy.

P128 Opdznienie wylaczenia 0-600 Okresla czas pojakim nastapi wylaczenie wentylatora chlodzacego po odlaczeniu
wentylatora chtodzacego [s] [120] przeksztattnika z zasilania.
(tylko MMV)
P131 Czestotliwos¢ zadana 0,00 - 650,00
falownika [Hz]. [-]
P132 Aktualna warto$¢ skuteczna 0,0 - 300,0
pradu silnika [A]. [-]
P133 Aktualny procentowy moment 0-250 Nastawy tylko do odczytu.
obrotowy silnika [%]. [-] Nastawy te sa kopia zawarto$ci nastawy P001, ale moga one by¢ bezposrednio odczytane
poprzez tacze szeregowe RS 485.
P134 Napigcie obwodu 0- 1000
posredniczacego pradu [-]
statego [V].
P135 Aktualna predkos¢ obrotowa 0-9999
silnika [obr/min]. [-]
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Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartoSci Opis funkcji i poszczegolnych wartosci nastawy
nastawy [wartos$¢ fabrycznal
P137 Aktualna wielkos¢ skuteczna 0-1000
napigcia wyjsciowego [V]. [-]
P138 Chwilowa predkos¢ obrotowa 0-650 Nastawy tylko do odczytu.
watu silnika [Hz] [-] Nastawy te sa kopia zawartosci nastawy P001, ale moga one by¢ bezposrednio odczytane
(tylko w trybie pracy poprzez tacze szeregowe RS 485.
wektorowej).
P140 Kod ostatniego btedu. 0-255 Zapamigtany jesttu kod ostatniego biedu falownika (patrz rozdziat 6). Jestto kopia
[-] zawartosci nastawy P930.
P141 Kod przedostatniego btedu. 0-255 Zapamigtany jest tu kod przedostatniego bigdu falownika, majacego miejsce przed bigdem
[-] zapisanym w nastawie P140 i P930, (patrz rozdziat 6).
P142 Kod trzeciego bledu. 0-255 Zapamigtany jest tu kod bigdu falownika, majacego miejsce przed bigdem zapisanym
[-] w nastawie P141, (patrz rozdziat 6).
P143 Kod czwartego biedu. 0-255 Zapamigtany jesttu kod biedu falownika, majacego miejsce przed bledem zapisanym
[-] w nastawie P142, (patrz rozdziat 6).
P186 e  Ograniczenie pradu 0-500 Okresla dopuszczalne chwilowe przeciazenie pradowe silnika wyrazone w procentach pradu
chwilowego silnika [Hz]. [200] znamionowego (warto$¢ nastawy P083). Jezeli warto$¢ ta zostanie, to czgstotliwo$¢ napigcia
wyj$ciowego przeksztattnika zostaje obnizana, azdo chwili gdy prad nie zmniejszy si¢
do poziomu okre$lonego wartoscia nastawy P086. Poniewaz wielko$¢ pradu silnika jest
zalezna od momentu najego wale, to ograniczenie pradowe, wyznaczone wartosciami
nastaw P086 i P186 (pod warunkiem ze sa one rowne), okresla jednoznacznie ograniczenie
momentu elektromagnetycznego silnika.
prad
4 silnika
prad
znamionowy I,
prad biegu
jatowego I, moment
obciﬁienia
moment
znamionowy M,
Wskazowka: Dopuszczalna maksymalna warto§¢ nastawy P186 jest automatycznie
ograniczana w zaleznosci od danych znamionowych przeksztattnika.
P201 Aktywacja petli sprzezenia 0-1 Umozliwia pracg falownika w uktadzie zamknigtym ze sprzgzeniem zwrotnym.
zwrotnego typu PID. [0] 0 - praca w uktadzie otwartym (sprzg¢zenie zwrotne nieaktywne)
1-praca wukladzie zamknigtym. Drugie wejScia analogowe listwy sterowania
zewngtrznego jest aktywowane do wspolpracy z wyjsciem przetwornika (czujnika)
petli sprzezenia zwrotnego typu PID.
P202 ¢  Wspotczynnik wzmocnienia P 0,0 - 999,9 Okresla wielko§¢ wspotczynnika wzmocnienia czgsci proporcjonalnej regulatora PID.
w regulatorze PID [%]. [1,0] Warto$¢ nastawy P202 = 100 odpowiada wzmocnieniu jednostkowemu.
P203 ¢  Wspotczynnik wzmocnienia I 0,0-99,9 Okresla wielko$¢ wspotczynnika wzmocnienia cze$ci catkujacej regulatora PID. Mata
w regulatorze PID [%]. [0,00] warto$¢ nastawy P203 odpowiada dlugiemu czasowi zdwojenia (stabszemu catkowaniu).
P204 ¢  Wspotczynnik wzmocnienia D 0,0-999,9 Okresla wielkos¢ wspotczynnika wzmocnienia czg$ci rozniczkujacej regulatora PID. Duza
w regulatorze PID [%]. [0,00] warto$¢ nastawy P204 odpowiada dilugiemu czasowi wyprzedzenia (silniejszemu
rozniczkowaniu).
P205e  Okres probkowania sygnatu 1 -2400 Okresla dlugos¢ okresu probkowania sygnatu sprzgzenia zwrotnego z wejscia analogowego
sprzgzenia [1] listwy sterowania zewngtrznego.
zwrotnego [+ 25ms].
P206 e  Stata czasowa inercji dla filtru 0-255 Okresla statg czasowa inercji filtru dolnoprzepustowy w petle sprzgzenia zwrotnego.
dolnoprzepustowego[s]. [0] Wartos$¢ nastawy P206 = 0 dezaktywuje filtr dolnoprzepustowy.
P207 ¢  Poziom zerowania sygnatu 0-100 Okresla procentowy uchyb regulacji w ukladzie zamknigtym powyzej ktorego nastgpuje
czgsci catkujacej [100] wyzerowanie sygnatu czgsci catkujacej regulatora PI.
regulatora PI [%].
P208 Typ charakterystyki petli 0-1 Okresla znak nachylenia charakterystyki przejsciowej petli sprz¢zenia zwrotnego.
sprzgzenia zwrotnego. [0] 0 - charakterystyka wzrastajaca. (wzrost predkosci silnika powoduje wzrost napigcia
wyjs$ciowego petli)
1 - charakterystyka opadajaca. (wzrost predkosci silnika powoduje zmniejszenie napigcia
wyj$ciowego petli).
P210 Sygnat petli sprzgzenia 0,0 - 100,0 Nastawa tylko do odczytu. Wyraza ona procentowa wielko$¢ sygnatu petli sprzgzenia
zwrotnego. [-] zwrotnego w odniesieniu do pelnego zakresu napigcia wybranego wejscia analogowego
(wartos¢ nastaw P211 i P212).
P211e  Ustawienie poziomu 0 %. 0,00 - 100,00 Warto$¢ napigeia odniesienia dla poziomu 0 % sygnatu petli sprzqgzenia zwrotnego, (patrz
[100,00] nastawa P210).
P212 ¢  Ustawienie poziomu 100 %. 0,00 - 100,00 Warto$¢ napigcia odniesienia dla poziomu 100 % sygnatu petli sprzg¢zenia zwrotnego, (patrz
[100,00] nastawa P210).
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Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

nastawy [warto$¢ fabryczna]

P220 ¢  Sposob funkcjonowania 0-1 Okresla  jakma  funkcjonowaé  przeksztattnik  zpgtla  sprzezenia  zwrotnego
przeksztaltnika w uktadzie [0] przy czgstotliwosciach ponizej czgstotliwosci minimalnej (warto$¢ nastawy P012).
ze sprzgzeniem zwrotnym 0 - normalny sposob pracy
typu PID 1 - wylaczenie falownika (zatrzymanie silnika).

P321 ¢ Minimalna czgstotliwosé 0 - 650,00 Wielko$¢ czgstotliwosci zwiazana z najnizsza warto$cia napigcia (0 V/0 mA lub 2 V/4 mA
drugiego wejscia [0,00] w zaleznosci od warto$ci nastawy P323 oraz ustawien przetacznikéw typu DIP nr4 inr 5

analogowa [Hz].

na obudowie przeksztattnika z rysunku 16) podanego na drugie wejscie analogowe listwy
sterowania zewngtrznego. Moze tu by¢ zapisana warto$¢ wigksza niz warto$¢ nastawy P322,
coumozliwi zaistnienie zalezno$ci odwrotnie proporcjonalnej pomigdzy wielkoscia
sterujacego napigcia analogowego a wartoscia czgstotliwosci napigcia  wyjsciowego
falownika, (wielko$¢ nastawy P322).

P322 e

Maksymalna czgstotliwosé 0-650,00
dla drugiego wejscia [50,00]
analogowa [Hz].

Wielko$¢ czgstotliwoscei zwiazana z najwyzsza wartos$cia napigcia (10 V) lub pradu (20 mA)
w zaleznosci od wartosci nastawy P323 oraz ustawien przetacznikéw typu DIP nr4 inr 5
na obudowie przeksztattnika (patrz rysunek 16) podanego na drugie wejscie analogowe
listwy sterowania zewngtrznego. Moze tu by¢ zapisana warto$¢ mniejsza niz warto$¢
nastawy P321, coumozliwi zaistnienie zaleznosci odwrotnie proporcjonalnej, pomigdzy
wielkoscia sterujacego napigcia analogowego, a warto$cia czgstotliwosci napigcia
wyjs$ciowego falownika, (patrz wielko$¢ nastawy P321).

czestotliwosé

P321 P322

OHzT napigcie lub pra:d

Wskazéwka: Wielko$¢ napigeia wyjsciowego jest ograniczona warto$ciami nastaw P012
i PO13.

P323 «

Zakres napigcia sterujacego 0-2
drugiego wejscia [0]
analogowego.

Okresla zakres czutosci drugiego wejscia analogowego listwy sterowania zewngtrznego.
0-(0-10)V lub (0-20) mA - wejscie unipolarne

1-(2-10) Vlub (4 - 20) mA - wejécie unipolarne

2-(2-10) Vlub (4 - 20) mA - wejscie unipolarne z catkowitym zatrzymania silnika (stan
STOP przeksztattnika).

Wskazéwka: Wartos¢ nastawa P323 =002 jest ignorowana jezeli przeksztattnik jest
skonfigurowany  do sterowania  lokalnego  (np.: wartos¢  nastawy P910 = 000,
lub P910 = 004).

UWAGA: Silnik moze by¢ automatycznie uruchomiony wtedy, kiedy napigcie sterujace
podane na drugie wejScie analogowe przekroczy warto$¢ 1V, co mozna zachodzié
zaré6wno w przypadku zastosowania sterowania plynnego jak i skokowego
(np.: warto$¢ nastawy P006 = 000 lub P006 = 001).

P356

Wybdr funkceji wejscia DIN 6 0-24
(zacisk 17) lub FF 6 [6]

Okreslaja funkcje wejscia dwustanowego na zacisku nr 17 listwy sterowania zewngtrznego
(patrz opis nastaw P0O51 - P055).

P386

Wspotczynnik wzmocnienia 0,0 - 20,0
dla trybu sterowania wektorem [1,0]
potozenia strumienia.

Wplywa na prawidlowa optymalizacj¢ dynamiki napedu w trybie sterowania potozeniem
wektora strumienia. Warto$¢ tej nastawy powinna by¢, w trakcie typowej pracy napedu,
stopniowo zwigkszana az do momentu pojawienia si¢ pierwszych objawdw niestabilnosci.
Ostatecznie powinna by¢ przyjgta najwigksza warto$¢ nastawy, zapewniajaca catkowicie
stabilng pracg ipowinna by¢ proporcjonalna do catkowitej bezwtadnosci calego zespotu
napgdowego wraz z obciazeniem. Jezeli przyjgta wartos¢ jest za duza lub za mata to przy
skokowej zmianie obcigzenia moze nastapic¢ przepigcie w obwodzie posredniczacym pradu
statego (kod FOO1 patrz rozdziat 7).
Wskazéwka: Warto$¢ nastawy P386 wyrazona jest wzorem:

P386 = Uope * JsitnIsiln

gdzie: J ;. - moment bezwladnosci obciazenia

J i1, - moment bezwtadnos$ci wirnika silnika

siln

P700

P701

P702

Nastawy sa dostgpne tylko wtedy, gdy P099 = 1.
Okreslaja one specyficzne parametry tacza PROFIBUS-DP
(patrz podrgcznik PROFIBUS).
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Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy

nastawy [warto$¢ fabryczna]

P720 ¢  Dostep do wyjs¢ analogowych 0-7 Okresla prawo bezposredniego dostgpu do sterowania stanami wyj$¢ analogowych
i przekaznikowych [0] i przekaznikowych (patrz rysunek 6, 8, 12, 1i14) zaposrednictwem sygnatow lacza
przeksztaltnika. szeregowego PROFIBUS-DP (protokot USS).

0 - brak dostgpu (praca normalna),

1 - bezposredni dostep do wyjscia przekaznikowego RL1,

2 - bezposredni dostgp do wyjscia przekaznikowego RL2,

3 - bezposredni dostgp do wyjs¢ przekaznikowych RL2 i RL2,

4 - bezposredni dostep do pierwszego wyjscia analogowego,

5 - bezposredni dostgp do pierwszego wyjécia analogowego i wyjécia
przekaznikowego RL1,

6 - bezposredni dostep do pierwszego wyjscia analogowego i wyjécia
przekaznikowego RL2,

7 - bezposredni dostep do pierwszego wyjscia analogowego i wyjs¢ przekaznikowych RL1
iRL2.

P721 Napigcie na pierwszym 0,0-10,0 Nastawa tylko do odczytu. Okre$la napigcie podawane na pierwsze wejscie analogowe.
wejsciu analogowym [V]. [-]

P722 ¢  Prad pierwszego wyjscia 0,0 - 20,0 Okresla warto$¢ chwilowa pradu pierwszego wyjscia analogowego przy bezposrednim
analogowego [mA] [0,0] sterowaniu ztacza szeregowego PROFIBUS-DP. Wymagane jest tu aby wartos$¢

nastawy P720 = 004, 005, 006 i 007.
P723 Stan wejs¢ dwustanowych. 0-3F Nastawa tylko do odczytu. Okresla stan wej$¢ dwustanowych poprzez wys$wietlenie
[-] odpowiedniej warto$ci heksadecymalnej przy zatozeniu, Ze najmniej znaczacy bit kodu
odpowiada wejsciu DIN 1, za$ najbardziej znaczacy bit kodu odpowiada wejsciu DING (stan
wysoki danego stanowi binarne 1, za$ stan niski danego wejscia stanowi binarne 0).

P724 ¢  Dostep do wyjsc¢ 0-3 Okresla stan wyjs¢ przekaznikowych.
przekaznikowych [0] 0 - obydwa wyjscia znajduja si¢ w stanie niskim (styki zwierne otwarte),
przeksztaltnika. 1 - wyjscie przekaznikowe RL1 znajduje si¢ w stanie wysokim (styk zwierny zamknigty),

2 - wyjscie przekaznikowe RL2 znajduje si¢ w stanie wysokim (styk zwierny zamknigty),

3 - obydwa wyjscia znajduja si¢ w stanie wysokim (styki zwierne zamknigte).
Wskazowka: Nalezy zwroci¢ tu uwage na warto$¢ nastawy P720, poniewaz np.: warto$é
nastawy P724 = 001 nie da pozadanego efektu, jezeli warto$¢ nastawy P720 =001, 003, 005
lub 007

P725 Napigcie na drugim wejsciu 0,0-10,0 Nastawa tylko do odczytu. Okresla napigcie podawane na drugie wejscie analogowe wtedy,
analogowym [V]. [-] gdy wejscie to jest aktywne (patrz wartosci nastaw PO51 - POS5 lub P356).

P726 ¢  Prad drugiego wyjscia 0,0 - 20,0 Okresla warto$¢ chwilowa pradu drugiego wyjscia analogowego przy bezposrednim
analogowego [mA] [0,0] sterowaniu ztacza szeregowego PROFIBUS-DP. Wymagane jest tu aby wartos$¢
(tylko MDV). nastawy P720 = 004, 005, 006 i 007.

P880 Nastawa jest dostgpna tylko wtedy, gdy P099 = 1. Okresla ona specyficzne parametry facza

PROFIBUS-DP (patrz podrecznik PROFIBUS).
P910 e  Wybor trybu sterowania 0-4 Konfiguruje przeksztaltnik do pracy ze sterowaniem lokalnym (z panelu operatorskiego
falownikiem. [0] lub zaciskow listwy sterowania zewngtrznego) lub sterowaniem zdalnym (za posrednictwem

acza szeregowego RS 485).

0 - sterowanie lokalne

1 - sterowanie zdalne z mozliwos$cia zmiany warto$ci nastaw

2 - sterowanie lokalne z mozliwos$cia zdalnego zadawania czgstotliwosci

3 - sterowanie zdalne z mozliwoscia lokalnego sterowania czgstotliwos$cia

4 - sterowanie lokalne bez mozliwosci odczytu I zmiany warto$ci nastaw oraz kasowania

bledow.

Wskazéwka: Przy zdalnym sterowaniu falownikiem (nastawa P910=1 1lubP910=23)
wejécia analogowe pozostaja nadal aktywne gdy PO06=1 iich sygnaly sa dodawane
do sygnatdéw sterowania zdalnego.

P918 Nastawa jest dostgpna tylko wtedy, gdy P099 =1 Okresla specyficzne parametry lacza

PROFIBUS-DP (patrz podrecznik PROFIBUS).

P922 Wersja oprogramowania 0,00 - 99,99 Nastawa tylko do odczytu. Zawiera numer wersji oprogramowania kontrolujacego pracg
przeksztattnika. [-] falownika.

P923 ¢  Systemowy numer 0-255 Okresla unikalny numer przeksztaltnika w systemie nie wptywajacy na jego prace.
przeksztattnika. [0]

P927 e Nastawy te sa dostgpne tylko wtedy, gdy P099 =1

P928 Okresla specyficzne parametry facza PROFIBUS-DP (patrz podrgcznik PROFIBUS).

P930 Kod ostatniego bledu. 0-250 Nastawa tylko do odczytu. Zapamigtany tu jest, podobnie jak w przypadku nastawy P140,

kod ostatniego bigedu falownik (patrz rozdziat7). Kod ten moze zosta¢ skasowany
przy pomocy przyciskow zmiany czestotliwosci na panelu operatorskim.
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Nazwa Funkcja nastawy Zakres wartosci Opis funkcji i poszczegélnych wartosci nastawy
nastawy [warto$¢ fabryczna]
P931 Informacja o ostatnim btedzie. 0-99 Nastawa tylko do odczytu. Przechowuje informacje o typie ostatniego btgdu do chwili
[-] odtaczenia falownika od sieci zasilajace;.
002 - przekroczenie ograniczenia pradowego silnika,
003 - przekroczenie ograniczenia napigciowego,
004 - przekroczone ograniczenie poslizgu,
005 - przekroczenie ograniczenia temperaturowego falownika (zadziatanie wewngtrznego
termistora PTC),
006 - przekroczenie ograniczenia temperaturowego silnika (zadzialanie termistora PTC
w silniku),
010 - przekroczenie ograniczenia pradowego falownika,
018 - nastgpuje ponowne uruchomienie silnika po wystapieniu biedu (patrz warto$é
nastawy P018),
UWAGA: Silnik moZe ponownie wystartowa¢ w kazdej chwili.
075 - przegrzanie rezystora hamujacego.
P944 Powr6t do fabrycznych 0-1 Ustawienie warto$ci tej nastawy P944 =1 a nastgpnie przycisnigcie przycisku P na panelu
wartosci nastaw falownika. [0] operatorskim powoduje przywrocenie ustawien fabrycznych z wyjatkiem warto$ci
nastawy P101.
P947
P958 Nastawy sa dostgpne tylko wtedy, gdy P099 =1
P963 Okreslaja one specyficzne parametry tacza PROFIBUS-DP.
P967 (patrz podrecznik PROFIBUS).
P968
P970
P971 e  Utrzymywanie 0-1 Okresla czy aktualne warto$ci nastaw maja by¢ zapamigtywane po odlaczeniu falownika

wprowadzanych zmian
w pamigci EEPROM

(1]

od zasilania.

0 - zmiany warto$ci nastaw (tacznie z wartoscia nastawy P971) sa tracone w chwili
wylaczenia zasilania.

1-zmiany warto$ci nastaw sa zapamigtywane w pamigci EEPROM iich wartosci
sa dostgpne po odiaczeniu i ponownym zalaczeniu zasilania.

Uwaga: Uzywajac lacza szeregowego do zapisywania wartoSci nastaw w pamigci

EEPROM nie wolno przekroczy¢ dopuszczalnej liczby cykli zapisow w pamieci

EEPROM, ktora wynosi ok.50 000. Przekroczenie tej liczby moze doprowadzié¢

do powstania przeklaman w zapisie danych. Ilo§¢ cykli odczytu danych jest

nieograniczona.
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7. KODY BLEDOW.

W przypadku wystapienia trwatego lub chwilowego uszkodzenia napedu falownik automatycznie wylacza izatrzymuje silnik, wyswietlajac
na wy$wietlaczu panelu operatorskiego odpowiedni kod biedu. Kod ostatniego blgdu zapisywany jest jako warto$¢ nastawy P930, przy czym nie jesttu

uwidoczniona litera F, (czyli np.: ”003” oznacza btad o kodzie F003.

Kod bledu | Opis uszkodzenia Czynnosci naprawcze
F001 Przepigcie Sprawdz, czy wielko$¢ napigcia zasilania jest wlasciwe dla znamion falownika i sterowanego silnika.
Zwigkszy¢ czas opadania czgstotliwosci (warto$¢ nastawy P003).
Sprawdz, czy moc hamowania miesci si¢ w dopuszczalnych granicach.
F002 Przetgzenie Sprawdz, czy moc falownika jest odpowiednia do zastosowanego silnika.
Sprawdz, czy dtugo$¢ kabli zasilajacych silnika nie jest zbyt duza.
Sprawdz, czy nie nastapito przebicie izolacji uzwojen silnika lub przewodow kabli zasilajacych.
Sprawdz, czy wartosci nastaw P081 - P086 sa zgodne z warto$ciami danych znamionowych silnika.
Sprawdz, czy warto$¢ nastawy PO89 jest zgodna z wielkoS$cia rzeczywistej rezystancji uzwojen stojana
silnika.
Zwigksz czas narastania czgstotliwosci wyjsciowej P002.
Zmniejsz wielkosci forsowania czgstotliwosci (warto$¢ nastaw P078 i P079).
Sprawdz, czy wal silnika nie jest zablokowany lub przeciazony.
F003 Przeciazenie Sprawdz, czy silnik nie jest przeciazony.
Zwigksz czgstotliwos¢ maksymalng (warto$§¢ nastawy PO13) w przypadku, gdy uzywany jest silnik
0 duzym poslizgu znamionowym.
F004 Przegrzanie silnika Sprawdz, czy silnik nie zostat przegrzany.
(zadziatanie zewngtrznego Sprawdz prawidtowos$¢ podlaczenia zewngtrznego termistora typu PTC do zaciskow nr 14 i 15 listwy
termistora typu PTC). sterowania zewngtrznego przeksztattnika.
Sprawdz, czy warto$¢ nastawy PO87 = 1 bez podtaczenia termistora typu PTC
F005 Przegrzanie falownika Sprawdz, czy temperatura otoczenia przeksztaltnika nie jest zbyt wysoka.
(zadzialanie wewngtrznego | Sprawdz, czy wloty iwyloty powietrza chlodzacego obudowy falownika nie sa przystonigte przez
termistora PTC). elementy sasiadujace.
Sprawdz, czy wentylator chtodzacy funkcjonuje prawidtowo.
P006 Brak zasilania sieciowego Sprawdz prawidlowo$¢ podtaczenia zasilania sieciowego do falownika.
(tylko w przypadku
falownikow trojfazowych).
F008 Przekroczenie okresu Sprawdz poprawnos¢ tacza szeregowego.
oczekiwania na sygnat Sprawdz prawidlowos¢ ustawienia parametréw komunikacji tacza szeregowego (wartosci nastaw P091 -
z tacza szeregowego P093).
F010 Btad inicjalizacji lub utrata | Sprawdz poprawno$¢ zapisanych warto§ci parametrow oraz po ustawieniu nastawy P009 =0 odlacz
warto$ci nastaw *. i ponownie zalacz zasilanie falownika.
Fo11 Blad wewngtrznego Odtacz i ponownie zatacz zasilanie falownika.
interfejsu *.
F012 Blad zewngtrzny. Sprawdz prawidlowos¢ podtaczenia urzadzen do zaciskow listwy sterowania zewngtrznego.
F013 Biad oprogramowania *. Odtacz i ponownie zatacz zasilanie falownika.
Fo016 Niestabilno$¢ pracy w trybie | Powtorz proces autokalibracji napedu (warto$¢ nastawy P088 = 001 oraz nacisniecie przycisku RUN).
sterowania potozeniem
wektora strumienia.
F030 Btad facza PROFIBUS. SprawdzZ poprawno$¢ dziatania tacza PROFIBUS.
F031 Biad modutu dodatkowego. | Sprawdz poprawno$¢ dziatania tacza PROFIBUS.
F033 Btad konfiguracji tacza Sprawdz poprawno$¢ konfiguracji tacza PROFIBUS.
PROFIBUS.
F036 Uszkodzenie funkcji Usun modut dodatkowy tacza PROFIBUS.
czuwania modutu tacza
PROFIBUS.
F057 Przekroczenie Jezeli warto$ci nastaw PO51 - PO55 lub P356 jest rowna 20 okre$l czas powtarzania impulsu czuwania
dopuszczalnego opdznienia | urzadzen zewngtrznych, sprawdzajac czy nie jest on wigkszy od wartosci nastawy P057.
(patrz nastawa P057).
F074 Przekroczenie Sprawdz, czy warto$¢ pradu silnika nie przekroczyta wielkosci znamionowej (warto§¢ nastawy P083).
dopuszczalnej wartosci catki
21t
F106 Nieprawidtowa wartosé¢ Sprawdz prawidlowos¢ wyboru sposobu zadawania czgstotliwosci do konfiguracji przeksztaltnika
nastawy P006. (wartosci nastawy P006).
F112 Nieprawidtowa relacja Sprawdz, czy ustawiona warto$¢ czgstotliwosci minimalnej jest mniejsza od wielko$ci czgstotliwosci
wartosci nastaw P012 maksymalnej (relacja wartosci nastaw P012 < P013).
i P013.
F151 - F153 | Bfad konfiguracji wejs¢ Sprawdz prawidtowos¢ ustawienia wartosci nastaw P051 - PO53.
dwustanowych.
F188 Btad automatycznej Sprawdz poprawno$¢ potaczenia silnika z przeksztaltnikiem.
kalibracji falownika. Jezeli potaczenie jest prawidtowe za$ komunikat o bigdzie pojawia si¢ ponownie, ustaw wartos$¢ nastawy
P088 =0 oraz wprowadz pomierzona wielko$¢ rzeczywista rezystancji uzwojen stojana jako warto$¢
nastawy P089.
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Kod bledu | Opis uszkodzenia Czynnosci naprawcze

F201 Niezgodnos¢ wartosci Zmien warto$¢ nastawy P006 i/ lub P201.
nastaw P006 =11 P201 = 2.

F212 Btedna kalibracja Sprawdz, czy dlaukladu sprzgzenia zwrotnego zachodzi prawidlowa relacja wartosci nastaw
procentowa wejscia P211 <P212.
analogowego.

F231 Zwarcie na zaciskach Sprawdz, czy przewody kabla Iaczacego falownik z silnikiem nie sa uszkodzone lub tez rezystancja
wyjsciowych izolacji silnika jest prawidtowa.
przeksztattnika.

* - upewnij sig czy zostaly zachowane zalecenia kompatybilnosciowe przedstawione w rozdziale 9.3.
Po usunigciu przyczyn bledow falownik powinien by¢ zresetowany, co powoduje kasacjg aktualnego btedu. Dokonuje sig tego poprzez dwukrotne naci$nigcie
przycisku P na panelu operatorskim, (za pierwszym razem na wyswietlaczu pojawi si¢ "P000" zas za drugim btad zostanie skasowany). Btad mozna skasowac
roéwniez za posrednictwem wej$¢ dwustanowych listwy sterowania zewngtrznego (patrz wartosci nastaw P051 - P053) lub tez tacza szeregowego.

W przypadku osiagnigcia lub przekroczenia ograniczen nalozonych na pewne wielkosci fizyczne wystgpujace w napedzie, wyswietlacz cyfrowy zaczyna
migotac a jego zawarto$¢ stanowi kod ostrzezenia opisujacego dane zdarzenie.

Kod ostrzezenia | Opis zdarzenia Czynnosci naprawcze
001 Przekroczenie ograniczenia Sprawdz, czy znamionowa moc silnika odpowiada znamionowej mocy falownika.
pradowego silnika. Sprawdz, czy dhugo$¢ kabla taczacego falownik z silnikiem nie jest zbyt duza.

Sprawdz, czy kabel faczacy falownik z silnikiem nie jest uszkodzony lub rezystancja izolacji
silnika nie jest zbyt mata.

Sprawdz  prawidlowos¢ wprowadzonych do oprogramowania  przeksztattnika  danych
znamionowych silnika (warto$ci nastaw P080 - P085).

Sprawdz prawidlowos$¢ wprowadzonej do oprogramowania przeksztattnika rezystancji uzwojen
stojana silnik (warto$¢ nastawy P089).

Zwigksz szybko$¢ narastania czgstotliwosci wyjsciowej (warto$¢ nastawy P002).

Zmniejsz wielko$¢ forsowania momentu (wartosci nastaw P078 - P079).

Sprawdz czy silnik nie zostat przeciazony lub uszkodzony.

003 Przekroczone ograniczenie
napigciowe.
004 Przekroczone ograniczenie poslizgu.
005 Przegrzanie przeksztattnika. Sprawdz, czy temperatura otoczenia nie jest zbyt wysoka.
Sprawdz, czy szczeliny wlotowe lub wylotowe obudowy falownika sa drozne i nie przystonigte.
Sprawdz, czy dziata wewngtrzny wentylator chlodzacy.
006 Przegrzanie silnika Sprawdz, czy silnik nie jest przeciazony.
Sprawdz, czy warto$¢ nastawy PO87 =1 przy braku podiaczenia zewngtrznego termistora
typu PTC
010 Przekroczenie ograniczenia
pradowego falownika.
018 Ponowne uruchomienie silnika
po wystapieniu biedu (patrz warto$¢ UWAGA: Silnik moze ponownie wystartowa¢ w kazdej chwili.
nastawy P018),
075 Przegrzanie rezystora hamujacego
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7. SPECYFIKACJA SERII FALOWNIKOW.

Jednofazowe falowniki MICROMASTER Vector 230 V

Typ (6SE32 ..) 10-7BA40 | 11-5BA40 | 12-1BA40 | 12-8BA40 13-6BA40 | 15-2BB40 16-8BB40 21-0BC40 21-3BC40
Model falownika MMV12 MMV25 MMV37 MMV55 MMV75 MMV110 MMV150 MMV220 MMV300¢
Napigcie wejsciowe 1 AC (208 - 240) V £ 10 %

Moc silnika 2 0,12 kW 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW
Moc pozorna 350 VA 660 VA 830 VA 1,14 kVA 1,5 kVA 2,1 kVA 2,8 kVA 4,0 kKVA 5,2 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy 3 0,8 A 1,5A 2,1A 2,6 A 35A 48A 6,6 A 9,0 A 11,8 A
Maksymalny  wyjéciowy  prad 09 A 1,7A 23A 3,0A 39A 53A 74 A 10,4 A 13,6 A
ciggly

Znamionowy prad wejsciowy 1,8 A 32A 4,6 A 6,2 A 82 A 11,0 A 144 A 20,2 A 283 A
Prad bezpiecznika ukfadu zasilania 10 A 16 A 20 A 25 A 30 A
Minimalny przekroj wejécia 1,0 mm 2 1,5 mm 2 2,5 mm 2 4,0 mm 2
przewodow zasilajacych — wyjscia 1.0 mm 2 1.5 mm 2 2.5 mm 2
‘Wymiary (szer. X wys. x di.) (73 x 175 x 141) mm (149 x 184 x 172) mm (185 x 215 x 195) mm
Cigzar 0,85 kg 2,6 kg 5,0 kg

Wszystkie falowniki jednofazowe MICROMASTER Vector 230 V posiadaja wbudowane wewngtrzne filtry przeciwzaktoceniowe klasy A. Istnieje tu mozliwos¢
dotaczenia dodatkowego zewngtrznego filtru klasy B (patrz rozdziat 9.4).

Jednofazowe i trojfazowe falowniki MICROMASTER Vector 230 V

Typ (6SE32 ..) 10-7CA40 | 11-5CA40 12-1CA40 12-8CC40 | 13-6CA40 15-2CB40 16-8CB40 21-0CC40 21-3CC40 21-8CC40
Model falownika MMV12/2 | MMV25/2 | MMV37/2 | MMV55/2 | MMV75/2 | MMV110/2 MMV150/2 MMV220/2 MMV300/2€

MMV400/

2

Napigcie wejsciowe 1AC i 3AC (208 - 240) V £ 10 % 3 AC
Moc silnika @ 0,12 kW 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
Moc pozorna 350 VA 660 VA 830 VA 1,14 KVA 1,5kVA 2,1 kVA 2,8 kVA 4,0 kVA 5,2 kVA 7,0 kKVA
Znamionowy prad wyjsciowy 08 A 1,5A 2,1A 2,6A 35A 48 A 6,6 A 9,0A 11,8 A 159A
Maksymalny wyjéciowy prad ciagly a 09 A 1,7A 23A 30A 39A 53A 74 A 10,4 A 13,6 A 17,5A
Znamionowy prad wejsciowy 1,8 A 32A 4,6 A 6,2 A 82 A 11,0 A 144 A 20,2 A 283 A 21,1 A
Prad bezpiecznika ukfadu zasilania b 10 A 16 A 20 A 25 A 30 A 25 A
Minimalny przekroj wejécia 1.0 mm 2 1.5 mm 2 2.5 mm 2 4.0 mm 2
przewodow zasilajacych  wyjscia 1.0 mm 2 1.5 mm 2 2.5 mm 2
Wymiary (szer. X wys. x di.) (73 x 175 x 141) mm (149 x 184 x 172) mm (185 x 215 x 195) mm
Cigzar 0,75 kg 2.4 kg 4,8 kg

Wszystkie falowniki jednofazowe i trojfazowe MICROMASTER Vector 230 V (oprocz MMV400/2) sa przystosowane do zasilania napigciem 208 V.
Wszystkie falowniki trojfazowe MICROMASTER Vector 230 V sa przystosowane od zasilania z sieci jednofazowej 230 V. (MMV300/2 wymagaja zastosowania
zewngtrznego dtawika liniowego, np.: 4EM6100-3CB).

Trojfazowe falowniki MICROMASTER Vector (380 - 500) V.
Typ (6SE32..) 11-1DA40 | 11-4DA40 12-0DA40 12-7DA40 14-0DA40 15-8DB40 17-3DB40 21-0DC40 21-3DC40 21-5DC40
Model falownika MMV37/3 | MMV55/3 MMV75/3 MMV110/3 MMV150/3 MMV220/3 MMV300/3 MMV400/3 MMV550/3¢ MMV750/3
Napigcie wejsciowe 3 AC (380 -500) V+10 %
Moc silnika 037kW | 055kw | 075kw 1,1 kW 1,5 kW 22kW 3,0kW 40 kW 5,5 kW 7,5 kW
Moc pozorna # 930 VA | 1180 VA 1530 VA 2150 VA 2,8kVA 4,0kVA 52kVA 7,0kVA 9,0 kVA 12,1 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy 12 A 1,5A 20 A 28 A 37 A 52 A 6,8 A 92 A 11,8 A 15,8 A
Maksymalny — wyjsciowy  prad 1,3A 1,7A 22A 3,1 A 4,1 A 59A 7,7 A 10,2 A 132 A 17,5 A
ciagly
Znamionowy prad wejsciowy 22A 2,8 A 3,7A 4,9 A 59A 8,8 A 11,1 A 133 A 17,1 A 22,1 A
Prad bezpiecznika uktadu zasilania 10 A 16 A 20 A 25 A
Minimalny przekrdj 1,0 mm 2 1,5mm 2 2,5mm 2 4,0mm 2
wejsci
a
przewodow zasilajacych 1,0 mm 2 2,5 mm 2 2,5 mm 2
wyjsci
a
Wymiary (szer. x wys. x dt.) (73 x 175 x 141) mm (149 x 184 x 172) mm (185 x 215 x 195) mm
Cigzar 0,75 kg 2.4 kg 4,8 kg
Istnieje tu mozliwo$¢ zastosowani filtru przeciwzaktoceniowego typu RFI w klasie A lub w klasie B (patrz rozdziat 9.4).
Wskazéwka:

a - okreslone dla silnika SIMENS o czterech parach biegunow serii 1LAS lub podobnego

b _ okre§lone dla zasilania trojfazowego. W przypadku zastosowania zasilania jednofazowego, nalezy zastosowaé taki prad bezpiecznika, przekroj
przewodow zasilajacych oraz wielkosé pradu znamionowego jak dla jednofazowych przeksztattnikow MICROMASTER Vector.

¢ - w przypadku zasilania jednofazowego przeksztaltniki typu MMV300 i MMV300/2 wymagaja zastosowania zewngtrznego dlawika liniowego
(np.: 4EM6100-3CB) oraz bezpiecznika o pradzie wktadki rownym 30 A.
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Troéjfazowe falowniki MIDIMASTER Vector 230 V

Typ IP21 /NEMA 1 (6SE32 ..) 22-3CG40 23-1CG40 24-2CH40 25-4CH40 26-8CJ40 27-5CJ40
Typ IP56 / NEMA 4/12 (6SE32 ..) 22-3CS45 23-1CS45 24-2CS45 25-4CS45 26-8CS45 27-5CS45
Model falownika MDV550/2 MDV750/2 MDV1100/2 MDV1500/2 MDV1850/2 MDV2200/2
Staly moment elektromagnetyczny (CT) CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT
Zmienny moment elektromagnetyczny (VT)
Napigcie wejsciowe 3 AC (208 -240) V+ 10 %
Moc silnika 5,5 kW 7,5 kW 7,5 kW 11 kW 11 kW - 15 kW 18,5 kW 18,5 kW 22 kW 22 kW 30 kW
Moc pozorna 8,8 kVA 11,2 kVA 11,2 kVA 16,7kVA | 16,7kVA - 21,5kVA | 27,1kVA | 27.1kVA | 31.9kVA | 31.9kVA | 358kVA
Maksymalny wyjsciowy prad ciq&%y 22 A 28 A 28 A 42 A 42 A - 54 A 68 A 68 A 80 A 80 A 95 A
Maksymalny prad wejsciowy 32 A 45 A 601 A 75 A 87 A 100 A
Prad bezpiecznika ukfadu zasilania 50 A 63 A 80 A 100 A
Minimalny przekroj wejécia 6 mm 2 10 mm 2 16 mm 2 I - 25 mm 2 35 mm 2
przewodow zasilajacych wyjécia 4 mm 2 I 6 mm 2 10 mm 2 - 16 mm 2 I 25 mm 2 I 35 mm 2
Wymiary 1P21 / NEMA 1 (273 x 450 x 210) mm (275 x 550 x 210) mm (185 x 215 x 195) mm
(szer. x wys. x dt.) IP56 / NEMA 4/12 (360 x 675 x 351) mm (360 x 775 x 422) mm (360 x 875 x 483) mm
Cigzar IP21 /NEMA 1 11,0 kg 14,5 kg 15,5 kg 20,5 kg 27,0 kg 27,5 kg
IP56 / NEMA 4/12 30,5 kg 38,0 kg 40,0 kg 50,5 kg 52,5 kg 54,5 kg
Trojfazowe falowniki MIDIMASTER Vector 230 V
Typ IP21 /NEMA 1 (6SE32 ..) 31-0CK40 31-3CK40 31-5CK40
Typ IP56 / NEMA 4/12 (6SE32 ..) 31-0CS45 31-3CS45 31-5CS45
Model falownika MDV3000/2 MDV3700/2 MDV4500/2
Staty moment elektromagnetyczny (CT) cT VT CT VT cT VT
Zmienny moment elektromagnetyczny (VT)
Napigcie wejsciowe 3 AC (208 -240) V.+ 10 %
Moc silnika 30 kW 37 kW 37 kW 45 kW 45 kW -
Moc pozorna 41,4 kVA 51,8 kVA 51,8 kVA 61,3 kVA 61,3 kVA -
Maksymalny wyj$ciowy prad ciagly 104 A 130 A 130 A 154 A 154 A
Maksymalny prad wejsciowy 143 A 170 A 170 A
Prad bezpiecznika uktadu zasilania 160 A 200 A
Minimalny przekréj wejscia 70 mm 2 95 mm 2
przewodow zasilajacych wyjscia 50 mm 2 I 70 mm 2 70 mm 2 I 95 mm 2
Wymiary 1P21 /NEMA 1 (420 x 850 x 310) mm
(szer. x wys. x dt.) IP56 / NEMA 4/12 (500 x 1150 x 570) mm
Cigzar 1P21 / NEMA 1 55,0 kg 55,5 kg 55,5 kg
IP56 / NEMA 4/12 80,0 kg 85,0 kg 90,0 kg
Trojfazowe falowniki MIDIMASTER Vector (380 - 500) V
Typ IP21 /NEMA 1 (6SE32 ..) 21-7DG40 22-4DG40 23-0DH40 23-5DH40 24-2DJ40 25-5DJ40
Typ IP56 / NEMA 4/12 (6SE32 ..) 21-7DS45 22-4DS45 24-0DS45 23-5DS45 24-2DS45 25-5DS45
Model falownika MDV750/3 MDV1100/3 MDV1500/3 MDV1850/3 MDV2200/3 MDV3700/3
Staly moment elektromagnetyczny (CT) VT CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT
Zmienny moment elektromagnetyczny (VT)
Napigcie wejsciowe 3 AC (380 -500) V£10 %
Moc silnika 11 kW 11 kW 15 kW 15 kW 18,5 kW 18,5 kW 22 kW 22 kW 30 kW 30 kW 37 kW
Moc pozorna 16,3 kVA 18 kVA 20,8 kVA 22,2 kVA 25,6 kVA 26,3 kVA 30,1 kVA 30,2 kVA 40,2 kVA 40,2 kVA 48,8 kVA
Maksymalny wyjSciowy prad ciagly 23,5 A 26 A 30 A 32 A 37 A 38 A 43,5 A 45 A 58 A 58 A 71 A
Maksymalny prad wejsciowy 30 A 32 A 41 A 49 A 64 A 79 A
Prad bezpiecznika uktadu zasilania 32 A 50 A 80 A
Minimalny przekrdj wejscia 6 mm 2 10 mm 2 16 mm 2 25 mm 2 I 35 mm 2
przewodow zasilajacych wyjscia 4 mm 2 I 6 mm 2 10 mm 2 I 16 mm 2 I 35 mm 2
Wymiary 1P21 / NEMA 1 (273 x 450 x 210) mm (275 x 550 x 210) mm (275 x 650 x 285) mm
(szer. x wys. x dt.) IP56 / NEMA 4/12 (360 x 675 x 351) mm (360 x 775 x 422) mm (360 x 875 x 483) mm
Cigzar 1P21 / NEMA 1 11,5 kg 12,0 kg 16,0 kg 17,0 kg 27,5 kg 28,0 kg
IP56 / NEMA 4/12 28,5 kg 30,5 kg 38,0 kg 40,0 kg 50,5 kg 52,5 kg
Tréjfazowe falowniki MIDIMASTER Vector 230 V
Typ IP21 /NEMA 1 (6SE32 ..) 26-8DJ40 28-4DK40 31-0DK40 31-4DK40
Typ IP56 / NEMA 4/12 (6SE32 ..) 26-8DS45 28-4DS45 31-0DS45 31-4DS45
Model falownika MDV3700/3 MDV4500/3 MDV550/3 MDV7500/3
Staty moment elektromagnetyczny (CT) CT VT CT VT CT VT CT VT
Zmienny moment elektromagnetyczny (VT)
Napigcie wejsciowe 3 AC (380 -500) V10 %
Moc silnika 37 kW 45 kW 45 kW 56 kW 56 kW 75 kW 75 kW 90 kW -
Moc pozorna 49,9 kVA 50,2 kVA 58,2 kVA 70,6 KVA 70,6 kKVA 95,6 KVA 95,6 kVA | 116,0 kVA
Maksymalny wyjsciowy prad ciagly 72 A 84 A 84 A 102 A 102 A 138 A 138 A 168 A
Maksymalny prad wejsciowy 96 A 113 A 152 A 185 A
Prad bezpiecznika ukfadu zasilania 100 A 125 A 160 A 200 A
Minimalny przekroj wejscia 35 mm 2 50 mm 2 70 mm 2 95 mm 2
przewodow zasilajacych wyjécia 25 mm 2 50 mm 2 70 mm 2 95 mm 2
Wymiary IP21 /NEMA 1 (275 x 650 x 285) mm (420 x 850 x 310) mm
(szer. x wys. x dt.) IP56 / NEMA 4/12 (360x 875 x 483) mm (500 x 1150 x 570) mm
Cigzar 1P21 / NEMA 1 28,5 kg 57,0 kg 58,5 kg 60,0 kg
IP56 / NEMA 4/12 54,5 kg 80,0 kg 85 kg 90,0 kg
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Troéjfazowe falowniki MIDIMASTER Vector 230 V

Typ IP21 /NEMA 1 (6SE32 ..) 13-8FG40 16-1FG40 18-0FG40 21-1FG40 21-7FG40 22-2FH40
Typ IP56 / NEMA 4/12 (6SE32 ..) 13-8FS45 16-1FS45 18-0FS45 21-1FS45 21-7FS45 22-2FS45
Model falownika MDV220/4 MDV400/4 MDV550/4 MDV750/4 MDV1100/4 MDV1500/4
Staly moment elektromagnetyczny (CT) CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT CT VT
Zmienny moment elektromagnetyczny (VT)
Napigcie wejsciowe 3 AC(525-575)V+10%
Moc silnika 2,2 kW 4,5 kW 4,5 kW 5,5 kW 5,5 kW 7,5 kW 7,5 kW 11,0 kW 11,0 kW 15,0 kW 15,0 kW 18,5 kW
Moc pozorna 3,9 kVA 6,1 kVA 6,1 kVA 9,0 kVA 9,0 kVA 11,0 kVA 13,9 kVA 16,9 kVA 19.4kVA | 21,9kVA | 23,5kVA 26,9 kVA
Maksymalny wyjsciowy prad ciq&%y 22 A 28 A 28 A 42 A 42 A - 54 A 68 A 68 A 80 A 80 A 95 A
Maksymalny prad wejsciowy 7A 10 A 12 A 18 A 24 A 29 A
Prad bezpiecznika ukfadu zasilania 10 A 16 A 25 A 32A
Minimalny przekroj wejécia 1,5 mm 2 2,5 mm 2 4 mm 2 I 6 mm 2
przewodow zasilajacych wyjécia 1,5 mm 2 2,5 mm 2 I 4 mm 2
Wymiary 1P21 / NEMA 1 (275 x 450 x 210) mm (275 x 550 x 210) mm
(szer. x wys. x dt.) IP56 / NEMA 4/12 (360 x 675 x 351) mm (360 x 775 x 422) mm
Cigzar 1P21 /NEMA 1 11,0 kg 11,5 kg 11,5 kg 11,5 kg 12,0 kg 16,0 kg

IP56 / NEMA 4/12 22,0 kg 24,0 kg 26,0 kg 29,0 kg 30,0 kg 39,0 kg

Tréjfazowe falowniki MIDIMASTER Vector 230 V

Typ IP21 /NEMA 1 (6SE32 ..) 22-7FH40 23-2FJ40 24-1FJ40 25-2FJ40
Typ IP56 / NEMA 4/12 (6SE32 ..) 22-7FS45 23-2FS45 24-1FS45 25-2FS45
Model falownika MDV1850/4 MDV2200/4 MDV3000/4 MDV3700/4
Staty moment elektromagnetyczny (CT) cT VT CT VT cT VT CT VT
Zmienny moment elektromagnetyczny (VT)
Napigcie wejsciowe 3 AC (525-575) V+10 %
Moc silnika 18,5 kW 22 kW 22 kW 30 kW 30 kW 37 kW 37 kW 45 kW -
Moc pozorna 28,4 kVA 31,4 kVA 33,6 KVA 40,8 kVA 44,6 KVA 51,7 kVA 54,4 kKVA 61,7 kKVA
Maksymalny wyjéciowy prad ciagly 27 A 32 A 32,0A 41,0 A 41,0 A 52,0 A 52,0 A 62,0 A
Maksymalny prad wejsciowy 34 A 45 A 55 A 65 A
Prad bezpiecznika uktadu zasilania 40 A 50 A 63 A 80 A
Minimalny przekréj wejscia 10 mm 2 16 mm 2 25 mm 2
przewodow zasilajacych wyjscia 6 mm 2 10 mm 2 16 mm 2
Wymiary 1P21 / NEMA 1 (275 x 550 x 210) mm (275 x 650 x 285) mm
(szer. x wys. x dt.) IP56 / NEMA 4/12 (360x 775 x 422) mm (360 x 875 x 483) mm
Cigzar 1P21 / NEMA 1 17,0 kg 27,5 kg 28,0 kg 28,5 kg

IP56 / NEMA 4/12 40,0 kg 50,0 kg 52,0 kg 54,0 kg
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Tabela danych znamionowych

Czgstotliwo$¢ zasilania. 47 - 63 Hz.
Wspbdlczynnik mocy A>0,7.
Czgstotliwos$é wyjsciowa 0 - 650 Hz.
Rozdzielczos$¢ cyfrowa nastaw 0,01 Hz.

Przeciazalno$¢ pradowa

200 % pradu znamionowego przez 3 s i 150 % pradu znamionowego przez 60 s.

Ochrona przeciw

przegrzaniu falownika
przegrzaniu silnika
przetgzeniom i przepigciom.

Ochrona dodatkowa przeciw

zwarciom migdzyfazowym i doziemnym we wszystkich przypadkach
przeciwko pracy bez obcigzenia w uktadzie otwartym.

Zakres regulacji

cztery kwadranty (bez mozliwo$ci zwrotu energii do sieci zaslajacej).

Tryb pracy

liniowa lub paraboliczna charakterystyka U/f, lubstata wielkosci
lub bezczujnikowa regulacja potozenia wektora strumienia.

strumienia magnetycznego,

Zakres sygnalow wejs¢ analogowych

(0 - 10) V lub (2 - 10) V (zalecane zastosowanie potencjometru precyzyjnego 4,7 kQ.

Rozdzielczo$¢ wejs¢ analogowych.

10 bitowa.

Zakres wyj$¢ analogowych

0/4 - 20) mA przy rezystancji obciazenia (0 - 500) Q ze stabilnoscia do 5 %.
( ) MA przy rezystancj a. ( ) a

Doktadno$¢ zadawania warto$ci zadane;j

sygnatem analogowym < 1 %
sygnatem cyfrowym < 0,02 %.

Kontrola przegrzania silnika

zewngtrzny termistor typu PTC lub obliczana catka z .

Czas rozruchu i hamowania

0-650s.

Wyjscia dwustanowe

dwa wewngtrzne przekazniki 230 V AC/ 0,8 A (kategorii przepigciowej 2) lub 30 VDC /2 A.
UWAGA: Przepigeia od indukcyjnosci zewngtrznych musza by¢ nalezycie tlumione warystorami
lub diodami gaszacymi (patrz rozdziat 9).

Interfejs cyfrowy szeregowy typu RS 485.
Sprawno$é¢ falownika typowo 97 %.
Temperatura pracy (0 - +50) °C.

Temperatura transportu i magazynowania

(0 - +50) °C (MMV) lub (0 - +40) °C (MDV).

Chtodzenie

konwekcyjne lub wymuszone wbudowanym wentylatorem.

Wilgotno$¢

nie wigksza niz 90 % bez kondensacji.

Wysokos¢ zainstalowania nad poziomem morza

nie wigcej niz 1000 m n.p.m.
Uwaga: Jezeli falownik jest zainstalowany na wysokosci powyzej 1000 m n.p.m. nalezy wymagane
jest zastosowanie kontroli przegrzania falownika (patrz katalog DA 64).

Stopien ochrony

MMV: P20 (NEMA 1)
MDV: IP21 (NEMA 1) lub IP56 (NEMA 4/12).

Separacja obwodow falownika

podwojna izolacja lub ekranowanie ochronne.

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

patrz rozdziat 9.

Dodatki i akcesoria:

Dodatkowy rezystor do hamowania dynamicznego (tylko MMV).

Dodatkowy zewngtrzny impulsator wyzwalany napigciowo (tylko MDV).

Dodatkowy filtr przeciwzaktoceniowy typu RFI.

Dodatkowy wys$wietlacz tekstowy typu OPM2.

Dodatkowy zestaw akcesoriow ochronnych IP20/NEMA 1 (tylko MMV).

Dodatkowy modut tacza PROFIBUS.

Oprogramowanie typu SIMOVIS do sterowania zdalnego za pomoca komputera poprzez lacze szeregowe RS485.
Dodatkowe dtawiki instalowane od strony zasilania falownika i na jego wyjsciu.

Filtry wyjsciowe.
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8. INFORMACJE DODATKOWE.

8.1. Przyklad instalacji.

Silnik:
Napigcie znamionowe Uy=220V
Moc znamionowa Py =15kW
Wymagania eksploatacyjne:
Zadawanie predkosci obrotowej potencjometrem w zakresie (0 - 50) Hz.
Szybkos¢ zwigkszania predkosci obrotowe;j od OHz do 50 Hz w 15 sekund.
Szybkos¢ zmniejszania predkosci obrotowe;j od 50 Hz do 0 Hz w 20 sekund.
Zastosowano falownik typu MMV 150 (6SE3216-8BB40)

Dobrane wartosci istotnych nastaw:
P009 = 2 (wszystkie parametry moga by¢ zmieniane)
P080 - PO8S - zgodnie z tabliczka danych znamionowych silnika.
P006 = 1 (wejscie analogowe aktywne).
P002 = 15 (czas wzrostu czgstotliwosci do maksimum).
P003 = 20 (czas opadania czgstotliwosci z maksimum do zera).

Dodatkowe wymagania eksploatacyjne:

Maksymalna czgstotliwo$é wyjsciowa 75 Hz. (charakterystyka U/f liniowa w zakresie (0 - 50) Hz).
Zadawanie predkosci obrotowej sygnatem analogowym i sumowanym z nim sygnalem z potecjometru.
Zadawanie analogowe maksymalnie 10 Hz.

U

Charakterystyka U/f

50Hz 75Hz |
Dobrane warto$ci istotnych nastaw:
P013 =75 (czgstotliwos¢ maksymalna wynosi 75 Hz).
P006 = 2 (zadawanie predkosci poprzez potencjometr i wejscie analogowe)
P024 = 1 (analogowa wartos$¢ zadana jest dodawana do zadawania potencjometrycznego).
P022 = 10 (maksymalna analogowa warto$¢ zadana).

8.2. Uzycie protokolu komunikacji typu USS.
Na wyswietlaczu cyfrowym panelu operatorskiego falownika, w sytuacji gdy jest on skonfigurowany do wyswietlania komunikatow statusu
protokotu USS (warto$¢ nastawy POO1 = 6) i sterowany zdalnie poprzez lacze szeregowe RS 485, moga si¢ pojawi¢ nastgpujace komunikaty:
001 - tacze i protokot komunikacji funkcjonuja sprawnie.
002 - przyjety adres urzadzenia podporzadkowanego.
100 - nieprawidlowy znak startowy.
101 - przekroczenie czasu oczekiwania.
102 - btad sumy kontrolne;j.
103 - nieprawidlowa dtugos¢ stowa.
104 - btad parzystosci.
Uwaga:
Wyswietlacz migocze za kazdym razem, gdy falownik odbiera przystane do niego bajt informacji, co oznacza, ze lacze szeregowe wraz z protokotem
komunikacji pracuje poprawnie.
Jezeli "100" ciagle pojawia sig przy probie uruchomienia sterowania zdalnego oznacza to, ze prawdopodobnie terminal tacza jest fizycznie uszkodzony.
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9.3 Minimalizacja zaklécen elektromagnetycznych

Falowniki sa urzadzeniami przeznaczonymi do eksploatacji w warunkach przemystowych, gdzie moga wystgpowaé silne zaklocenia
elektromagnetyczne, powodujace, w przypadku zastosowania innych rozwiazan wadliwa pracg napgdu, jak i urzadzen z nim wspotpracujacych. Zwykle wlasciwa
instalacja wszystkich urzadzen zapewnia prawidlowa i bezawaryjna pracg, dlatego tez w trakcie instalacji falownika na stanowisku przemystowym nalezy dochowac
ponizszych zalecen (szczegdlnie wazne jest tu zapewnienie odpowiedniego skutecznego uziemienia falownika oraz prawidlowa instalacja filtru
przeciwzaktoceniowego typu RFI, co pokazano na rysunkach 20, 21 i 22).

1. Nalezy upewni¢si¢ czy wszystkie elementy uktadu napedowego (falownik, silnik, sterownik PLC ekrany kabli obwodéw zasilajacych
i sterowniczych) sa prawidtowo podtaczone do systemu uziemiajacego za pomoca grubych linek uziemiajacych. Szczegolnie wazne jest tu to aby
wspotpracujace ze soba urzadzenia elektroniczne byty podtaczone do tego samego uziomu przy pomocy polaczen zapewniajacych niska impedancjg
dla sygnalow o wysokich czgstotliwosciach. Zaciski uziemiajace silnika i falownika powinny by¢ ponadto dotaczone do przewodu
uziemiajacego (PE) sieci zasilajacej.

2. Gdzie to tylko mozliwe, nalezy uzy¢ przewodow ekranowanych, zwracajac przy tym szczegdlna uwagg na staranne zakonczenie ekranu kabla tak aby
nieostonigte ekranem czgsci przewodow kabla byty jak najkrotsze, oraz wszgdzie gdzie to mozliwe zakonczone odpowiednimi koncowkami.
Nalezy tu zwroci¢ szczegdlna uwagg na to aby ekran kazdego z kabli byt uziemiony dwustronnie.

3. Nalezy maksymalnie odseparowa¢ kable z przewodami sterujacymi od kabli z przewodami silnopradowymi. Nie moga one by¢ ulozone w tym samym
kanale kablowym. Jezeli jednak kable takie musza si¢ krzyzowac to nalezy tego dokona¢ pod katem 90°.

4. Nalezy si¢ upewni¢ ze poszczegdlne przewody sg trwale i silnie umocowane w odpowiednich zaciskach zasilanych i sterowanych urzadzen. Nalezy
zwrdci¢ szczegdlng uwagg na stan zaciskow warystorow kondensatoréw i didd roztadowczych, zabezpieczajacych poszczegolne styki lub elementy
indukcyjne. Ma to bardo istotne znaczenie jezeli obiekty zewngtrzne sa sterowane wewngtrznymi przekaznikami przeksztattnika.

5. Jezeli falownik ma pracowaé w Srodowisku agresywnym lub wrazliwym na zakldocenia rozchodzace si¢ zarowno po przewodach sieci zasilajace;j,
obwodow sterujacych jak idroga promieniowania elektromagnetycznego. to nalezy go wyposazy¢ w dodatkowy filtr przeciwzaktoceniowy
typu RFI. Nalezy przy tym zapewni¢ dobre przewodzenie pomigdzy obudowa filtra a obudowa falownika. Wskazane jest tu rowniez zastosowanie
odpowiedniej do wymiarow przeksztattnika odpowiednio uziemionej metalowej obudowy ochronnej.

W zadnym wypadku powyzsze zalecenia nie powinny by¢ zlekcewazone w trakcie instalowania falownika na stanowisku roboczym!

CONTROL
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/

Wejscie kabli 7asilajacych

Filtr przeciwzakloceniowy

Stywna metalowa .
Scianka noéna

Pl PN

N 1
Eable przewodiw sterujacyh i zasilajacych
naleZy zamocowaé osohno na metalowej
gciance nosnej za pomocy odpowiednich ——._ 27
zaciskiw mocujacych \ )

Rysunek 20: Sposob zainstalowania przeksztattnika MICROMASTER Vector w obudowie typu A zapewniajacy
minimalizacj¢ zaklocen elektromagnetycznych.
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Rysunek 21: Sposob zainstalowania przeksztattnika MICROMASTER Vector w obudowie typu B zapewniajacy
minimalizacjg zaktocen elektromagnetycznych.
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Rysunek 22: Sposob zainstalowania przeksztattnika MICROMASTER Vector w obudowie typu C zapewniajacy
minimalizacjg zaklocen elektromagnetycznych.

9.4. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna falownika.

Wszyscy wytworcy aparatow i urzadzen elektrycznych, mogacych stanowi¢ zagrozenie dla srodowiska kompatybilnosciowego (zaktocanie pracy innych
urzadzen), zobowiazani sg na rynku Unii Europejskiej do zagwarantowania swoim odbiorcom odpowiedniego stopnia kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)
oferowanych produktow, zgodnie z dyrektywa EEC/89/336. Istnieja trzy metody wykazywania stopnia kompatybilno$ci danego produktu z zaleceniami
tej dyrektywy:

1. Certyfikacja wlasna.
Polega ona na deklaracji ztozonej przez producenta mowiacej otym ze parametry jego produktu sazgodne z dotyczacymi go przepisami
i zaleceniami kompatybilnosciowymi oraz srodowiskowymi. Deklaracja taka moze powotywac si¢ jedynie na przepisy publikowane w oficjalnych
wydawnictwach Unii Europejskiej.

2. Dokumentacja techniczna kompatybilnosci.
Polega to na stworzeniu i opublikowaniu dokumentacji technicznej zawierajacej charakterystyki kompatybilnosciowe oferowanych produktéow. Taka
dokumentacja musi by¢, przed jej opublikowaniem, zaaprobowana przez kompetentna instytucje rzadowa, zajmujaca si¢ zagadnieniami certyfikacji
urzadzen elektrycznych. Dokonuje sig tego zwykle dla produktoéw, ktore spetniaja nie wprowadzone jeszcze w zycie standardy i przepisy.

3. Testy certyfikacyjne Unii Europejskiej.
Testy takie dokonywane sa tylko w przypadku urzadzen transmisji i komunikacji radiowe;.

Przeksztaltniki MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector nie stanowia zagrozenia dla srodowiska kompatybilno§ciowego, jednakze petne
zestawienie cech tego produktu, przy zatozeniu, ze instalacja odbyta si¢ zgodnie z zaleceniami podanymi w rozdziale 9.3, przedstawiono ponizej. Zestawienie to,
podzielone na trzy klasy kompatybilnosci, opisane w ponizszych tabelach, dotyczy konfiguracji falownika pracujacego z czgstotliwosci no$na modulacji MSI
mniejsza, lub rowng wielkosci ustawionej fabrycznie przez producenta oraz potaczonego z silnikiem kablami o dtugosci nie wigkszej niz 25 m.

Klasa 1.: Wymagania ogélne dla przemystu.
Stopien kompatybilnosci zgodny z norma EN 68100-3.

Cecha kompatybilnosciowa Standard Poziom
Emisja:

promieniowania elektromagnetycznego EN 55011 Poziom A1l *
przewodowa EN 68100-3 *

Odpornos¢ na:
tadunek elektrostatyczny EN 61000-4-2 | 8 kV, wyladowanie w powietrzu
przebicie izolacji EN 61000-4-4 | 2 kV dla kabli zasilajacych, 1 kV dla kabli sygnatowych
czgstotliwosci radiowe pola elektromagnetycznego | IEC 1000-4-3 | (26 - 100) MHz, 10 V/m

* - ograniczenie to nie jest wymagane w zaktadach posiadajacych wilasny i oddzielny transformator elektroenergetyczny
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Klasa 2.: Wymagania dla przemystlu ci¢zkiego.
Wymaga sig tu aby wytworcy dokonali wilasnej certyfikacji swoich produktow na zgodnos$¢ z dyrektywami kompatybilnosciowymi EN 50081-2 i EN 50082-2
dla zastosowan przemystowych.

Cecha kompatybilnosciowa Standard Poziom
Emisja:

promieniowania elektromagnetycznego EN 55011 Poziom Al
przewodowa EN 55011 Poziom Al

Odpornos¢ na:

przepigcia sieciowe IEC 1000-2-4

fluktuacje napigcia i czestotliwosci 1IEC 1000-2-1

pole magnetyczne EN 61000-4-8 | 50 Hz, 30 A/m

tadunek elektryczny EN 61000-4-2 | 8 kV, wyladowanie w powietrzu

przebicie izolacji EN 61000-4-4 | 2 kV dla kabli zasilajacych, 2 kV dla kabli sygnatowych
czgstotliwosci radiowe pola elektromagnetycznego | ENV 50 140 (80 - 1000) MHz, 10 V/m, 80 % AM dla linii zasilajacych
modulowane amplitudowo i sygnalowych

czgstotliwosci radiowe pola elektromagnetycznego | ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m, 50 % wypetlnienia, 200 Hz
modulowane impulsowa powtarzalnosci

Klasa 3.: . Wymagania ogélne dla budownictwa, handlu i przemystu lekkiego.
Ta klasa wymaga od producentéw dokonania wlasnej certyfikacji swoich produktow na zgodnos¢ z dyrektywami kompatybilnosciowymi EN 50081-1 i EN 50082-1
dla zastosowan w budownictwie, handlu i przemysle lekkim.

Cecha kompatybilnosciowa Standard Poziom
Emisja:

promieniowania elektromagnetycznego EN 55022 Poziom B1
przewodowa EN 55022 Poziom B1

Odpornos¢ na:
tadunek elektrostatyczny EN 61000-4-2 | 8 kV, wyladowanie w powietrzu
przebicie izolacji EN 61000-4-4 | 2 kV dla kabli zasilajacych, 1 kV dla kabli sygnatowych

Wskazéwka: Falowniki rodziny MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector sa przeznaczone do zastosowan profesjonalnych,
dlatego tez nie sa objgte wymaganiami zawartymi w normie EN 61000-3-2.

Tabela kompatybilnosci falownikow MICROMASTER Vector.

Model falownika Klasa
MMV12 - MMV300 Klasa 2
MMV12/2 - MMV400/2 Klasa 1
MMV 12/2 - MMV400/2 z filtrem zewngtrznym RFI dla falownikow jednofazowych. Klasa 2 *
MMV37/3 - MMV750/3 Klasa 1
MMV37/3 MM750/3 z zewngtrznym filtrem RFI Klasa 2 *
Tabela kompatybilnosci falownikéw MIDIMASTER Vector.
Model falownika Klasa
MDV550/2 - MDV4500/2 Klasa 1
MDV750/3 - MDV7500/3 z zewnetrznym filtrem RFI klasy A Klasa 2 *
MDV750/3 - MDV3700/3. z zewngtrznym filtrem RFI klasy B Klasa 3
MDV750/4 - MDV3700/4 Klasa 1

* - w przypadku zainstalowania falownika w §rodowisku tlumigcym zaklocenia elektromagnetyczne
(np.: wewnatrz stalowej obudowy) jest mozliwe osiagnigcie klasy 3.
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Model falownika

Numer katalogowy filtru klasy A

Numer katalogowy filtru klasy B

Standard

MMV12 - MMV300

wewnetrzny - wbudowany

EN 55011 / EN 55022

MMV12/2 - MMV25/2

6SE3290-0BA87-0FBO

EN 55011 / EN 55022

MMV37/2 - MMV75/2

6SE3290-0BA87-0FB2

EN 55011 / EN 55022

MMV110/2 - MMV150/2

6SE3290-0BB87-0FB4

EN 55011 / EN 55022

MMV220/2 - MMV300/2

6SE3290-0BC87-0FB4

EN 55011 / EN 55022

MMV37/3 - MMV150/3

6SE3290-0DA87-0FA1

6SE3290-0DA87-0FB1

EN 55011 / EN 55022

MMV220/3 i MMV300/3

6SE3290-0DB87-0FA3

6SE3290-0DB87-0FB3

EN 55011 / EN 55022

MMV400/3 - MMV 750/3

6SE3290-0DC87-0FA4

6SE3290-0DC87-0FB4

EN 55011 / EN 55022

MDVS550/2 6SE3290-0DG87-0FAS 6SE2100-1FC20 EN 55011 / EN 55022
MDV750/2 6SE3290-0DH87-0FAS 6SE2100-1FC20 EN 55011 / EN 55022
MDV1100/2 - MDV1850/2 6SE3290-0DJ87-0FA6 6SE2100-1FC21 EN 55011 / EN 55022
MDV2200/2 6SE3290-0DJ87-0FA6 EN 55011 / EN 55022

MDV3000/2 - MDV4500/2

6SE3290-0DK87-0FA7

EN 55011 / EN 55022

MDV750/3 - MDV1100/3

6SE3290-0DG87-0FAS

6SE2100-1FC20

EN 55011 / EN 55022

MDV1500/3 - MDV1850/3

6SE3290-0DH87-0FAS

6SE2100-1FC20

EN 55011 / EN 55022

MDV2200/3 - MDV3700/3

6SE3290-0DJ87-0FA6

6SE2100-1FC21

EN 55011 / EN 55022

MDV4500/3 - MDV7500/3

6SE3290-0DK87-0FA1

EN 55011 / EN 55022

Wskazéwka: Maksymalne napigcie zasilania przeksztaltnika przy zastosowaniu filtru przeciwzaktoceniowego typu RFI nie moze

przekroczy¢ wartosci 460 V.

W trakcie transportu i przechowywania falownika nalezy zapewni¢ mu ochrong przed wszelkimi mechanicznymi udarami, wstrzasami i wibracjami,
mogacymi spowodowaé uszkodzenie struktury urzadzenia. Przeksztaltnik musi by¢ chroniony rowniez przed zbyt duza wilgotnoscia powietrza, a zwlaszcza

9.5. Wymogi magazynowania i transportu.

kondensacja pary wodnej i opadami deszczu. Istotna jest tu rowniez ochrona przed zbyt wysoka temperatura otoczenia, (patrz rozdziat 8).
Opakowanie urzadzenia jest elementem wielokrotnego uzytku i moze by¢ ponownie uzyte w przysztosci.

Jezeli falownik, bez podlaczania do zasilania, byt przechowywany w magazynie dtuzej niz jeden rok, to jego kondensatory, w obwodzie posredniczacym pradu
stalego, moga wymagaé regeneracji przed ponownym zalaczeniem urzadzenia do sieci zasilajacej. W takiej sytuacji nalezy zwrdci¢ si¢ o poradg do lokalnego

dystrybutora przeksztattnikow SIEMENS.

Catos¢ przeksztattnika moze by¢ tatwo mechanicznie rozmontowana na poszczegélne podzespoty, ktorych sktadniki w zaleznosci od lokalnych przepisow moga

ulec ponownemu przetworzeniu lub by¢ zwrdcone do producenta.
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9.6. Wartos$ci nastaw uzytkownika.

Zalecane jest zapisanie, w ponizszej tabeli wybranych przez uzytkownika dla danego zastosowanego w napedzie przeksztattnika, wartosci nastaw.

Nazwa Warto$¢ | Wartosé Nazwa Warto$¢ | Wartosé Nazwa Wartos¢ Wartos¢

nastawy dobrana | fabryczna nastawy dobrana | fabryczna | nastawy | dobrana | fabryczna
P000 - P061 6 P141 -
P001 0 P062 8 P142 -
P002 10,0 P063 1,0 P143 -
P003 10,0 P064 1,0 P186 200
P004 0,0 P065 1,0 P201 0
P005 5,00 P066 1 P202 1,0
P006 0 P070 0 P203 0,00
P007 1 P071 0 P204 0,0
P009 0 P072 250 P205 1
P010 1,00 P073 0 P206 0
P011 0 P074 3 P207 100
P012 0,00 P075 0 P208 0
P013 50,00 P076 0/4 P210 -
P014 0,00 P077 1 P211 0,0
P015 0 P078 100 P212 100,00
P016 0 P079 0 P220 0
P017 1 P080 <><>< P321 0,00
P018 0 P081 50,00 P322 50,00
P019 2,00 P082 <><>< P323 0
P021 0,00 P083 <> << P356 6
P022 50,00 P084 <><>< P386 1,0
P023 0 P085 <> << P700 -
P024 0 P086 150 P701 -
P025 0 P087 0 P702 -
P026 0 P088 0 P720 0
P027 0,00 P089 > << P721 -
P028 0,00 P091 0 P722 0,0
P029 0,00 P092 6 P723 -
P031 5,00 P093 0 P724 0
P032 5,00 P094 50,00 P725 -
P033 10,0 P095 0 P726 -
P034 10,0 P099 0 P880 -
P041 5,00 P101 0 P910 0
P042 10,00 P111 <> << P918 -
P043 15,00 P112 <><>< P922 -
P044 20,00 P113 <> << P923 0
P045 0 P121 1 P927 0
P046 25,00 P122 1 P928 0
P047 30,00 P123 1 P930 -
P048 35,00 P124 1 P931 -
P049 40,0 P125 1 P944 0
P050 0 P128 120 P947 -
POS1 1 P131 - P958 -
P052 2 P132 - P963 -
P0S3 6 P134 - P967 -
P054 6 P135 - P968 -
POSS 6 P137 - P970 1
P056 0 P138 - P971 1
POS7 1,0 P140 -

< << - warto$¢ fabryczna zalezy od danych znamionowych danego przeksztattnika.
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