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P11 oznacza wejscie odczytywane przez transoptor na pinie nr 11 LPT, itd.
P10 moze byc uzywane jako wejscie ESTOP (patrz rowniez opis zworek)
Dolaczenie P10 do P13 do +24V wymusza stan niski na odpow. wejsciu LPT.
P15 ma wyprowadzone oba konce - plus i minus, moze
byc wiec sterowane od strony plusa jak rowniez minusa (na rysunku).
Diody nadawcze transoptorow maja rezystory szeregowe 6,2 kilooma.
Do P10 - P13 moga byc dolaczone czujniki zasilane 24V typu otwarty kolektor
 PNP
Do P15 mozna podlaczyc czujnik z wyjscien PNP jak rowniez NPN.
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Ustawienie pradu silnikow:
SW1     SW2     SW3         prad silnika
 OFF      OFF       OFF          3,0     A 
 ON        OFF      OFF           2,75   A
 OFF      ON        OFF           2,5     A
 ON       ON        OFF           2,25   A
 OFF      OFF       ON            2,0     A
  ON      OFF       ON             1,75  A
 OFF      ON        ON             1,5    A
 ON       ON        ON             1,25   A

SW4     SW5       podzial
 
 OFF      OFF          1/16
 ON       OFF           1/10
 OFF      ON            1/8
 ON       ON             1/5

Kompensacja
 rezonansow
w okolicach  1 obr
 / s

R1 R14

R1    styki przekaznika zalaczanego z pinu nr 1    LPT  (do stykow dolaczony gasik   22nF + 200 omow)
R14  styki przekaznika zalaczanego z pinu nr 14  LPT  (do stykow dolaczony gasik   22nF + 200 omow)
R1 dedykowany dlo zalaczania elektrowrzeciona 
jeżeli styki przekaznika zostana uzyte do zalaczania malego stycznika lub innego przekaznika
z cewka 115 albo 230V ac i gdyby wystepowalo zjawisko nieodpadania kotwicy gasik trzeba odlaczyc 

CH_P

ENA=0

ENA=1

JP1JP2

JP3

Dioda zolta - kontrolka 24V
Dioda zielona - zalaczony prad silnikow.
Dioda czerwona - wylaczenie awaryjne albo
 awaria.  

Pole szpilek JP1:
Zezwolenie zalaczania przekaznikow 
zworka zdjeta -zezwolenie przez caly czas
zworka w pozycji CH_P -  sygnalem dla pompy
 ladunkowej 
na pinie nr 17 LPT
zworka w pozycji ENA=0 -  przy stanie niskim     na p. 17
zworka w pozycji ENA=1 -  przy stanie wysokim na p. 17

Szpilki JP2, JP3:
Zworki zdjete - prad silnikow zalaczony caly czas
Zworka zalozona na JP2 - prad silnikow wylaczany
 po rozwarciu obwodu ESTOP (P10 odlaczony od
 +24V).
Zworka zlalozona na JP3 - uzycie sygnalu zezwolenia
 dla przekaznikow (z pinu nr 17)  do zalaczania pradu
 silnikow.
Zworki zalozone na JP2 i JP3 - suma powyzszych
 uzaleznien. 

+-
Piny portu LPT:
2  krok X     3  kierunek X
4  krok Y     5  kierunek Y
6  krok Z     7  kierunek Z
8  krok A     9  kierunek A
1    przekaznik R1    (zalacz. stanem wysokim)
14  przekaznik R14  (zalacz. stanem wysokim)
17  pompa ladunkowa (charge pump)/Enable
piny nr 10, 11, 12, 13, 15  - przez transoptory 
z zaciskow listwy P10, 11. 12. 13. 15
Dla przycisku ESTOP jest dedykowany P10.
Masa komputera (GND) - piny nr 18 do 25.
Polaryzaja impulsow kroku powinna byc taka, 
aby przy braku ruchu napiecie miedzy
pinami 2,4,6 a masa komputera bylo bliskie 0V.
( Mach -> Motor Outputs -> 
okienka  Active Low przy sygnalach kroku NIE
 ZAZNACZONE).

POLACZENIA I USTAWIENIA STEROWNIKA E5030X4
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SILNIK ZSILNIK A

OS A

os A: step pin 8, dir pin 9

os A: step pin 4. dir pin 5

reg. predkosci wentylatora

Pole miedzi wokol otworu polaczone z minusem zasilania.
Do polaczenia z metalowa obudowa np. za pomoca tulejki.
Z minusem zasilacza powinny byc takze polaczone
ekrany kabli silnikow.


