E5030X4 Bipolarny 4 osiowy sterownik silnikow krokowych

Charakterystyka:

- podzial mikrokrokowy 1/5 1/8 1/10 1/16

- prady silnikow ustawiane w zakrsie 1,25 do 3,0A co 0,25A

- redukcja pradu silnikéw do 55% ustawionej wartosci po zatrzymaniu na
dtuzej niz 1 s

- maksymalne napigcie zasilania (na kondensatorach filtrujacych) S0V

- maksymalna czestotliwo$¢ impulséw na wejsciach kroku: '
80kHz przy wypetnieniu 0,5, przy wsp. wypetnienia <0,3 100 kHz

- zakres napiecia sterujacego na wszystkich wejsciach 2,5 do 5V

- maksymalne obciazenie stabilizatora 24V 100mA (obwdd zabezpieczony
bezpiecznikiem polimerowym — o ,,odwracalnym” dziataniu)

Przyporzadkowanie sygnatow do pinéw w ztaczu 25 stykowym (LPT):

Wyjscia portu:
2 krok X
3 kierunek X
4 krokY
5 kierunek Y
6 krokZ
7 kierunek Z

czwarta 0§ — zaleznie od potozenia zworek:
krok pin 8 albo 4, kierunek pin 9 albo 5

1 przekaznik — styki opisane na schemacie i na ptytce R1
14 przekaznik — styki opisane na schemacie i na ptytce R14
17 sygnat dla pompy tadunkowe;j (charge pump) albo enable

Polaryzacja sygnatéw kroku powinna by¢ taka, aby przy braku ruchu
transoptory wejs¢ kroku sterownika nie byly wysterowane.

(np. Mach — Output Signals — okienka Active Low przy sygnalach kroku NIE
ZAZNACZONE).

Wejscia portu:
10, 11, 12, 13, 15 — przez transoptory z zaciskow listwy opisanych P10 do
P15 :



Jezeli ustawiona jest funkcja wylaczania pradu silnikow po otwarciu obwodu
ESTOP (opis na schemacie) jako wejscia dla tego przycisku nalezy uzy¢ P10.
~ Dolaczenie P10, P11, P12, P13 do +24V wymusza stan niski na

odpowiednim wejsciu portu LPT. P15 ma wyprowadzone oba konce diody
nadawczej transoptora — czujnik moze by¢ dotaczony od strony +24V albo
-24V.

Transformator zasilajacy — toroidalny, moc zalezna od uzytych silnikéw 1
charakteru ich pracy. Maksymalne napigcie wtorne teoretycznie 35V.-
napiecie state na kondensatorach filtrujacych bedzie okoto 1,4 raza wigksze.
Praktycznie — uwzgledniajac wahania napigcia sieci 1 ew. zwrot energii z
silnikow podczas hamowania mozna przyja¢ 32V. Minimalne napigcie
transformatora dla umozliwienia pracy sterownikéw silnikéw okoto 16V, dla
uzyskania stabilnego napiecia 24V — okoto 21V (rms - warto$ci skutecznej).
Orientacyjnie w typowym ploterze z 4 silnikami 2,8 A ok. 2Nm mozna uzy¢
transformatora o mocy 250V A, wigkszy da bardziej sztywne napigcie.
Jezeli transformator nie jest zaopatrzony w uklad softstartu, po stronie
pierwotnej powinien by¢ uzyty bezpiecznik zwloczny (oznaczenie T na
korpusie) o pradzie dobranym nieco powyzej granicy przepalania. Dla
transformatora o mocy jak powyzej rzedu 3,15-4A.

Indywidualne bezpieczniki na liniach zasilajacych uklady poszczegolnych osi
(dolna ptytka) sa typu szybkiego o pradzie 1,6A (F1,6A).

Potencjometr na dolnej plytce reguluje napigcie zasilajace wentylator w
zakresie 6 do 10,3V.. Wentylator wymaga okresowego sprawdzenia stanu
smarowania.Nalezy zapewni¢ mozliwos¢ cyrkulacji powietrza w obudowie,
w ktérej zamontowany jest sterownik.

Dotaczenie silnikéw:
Polecane uzycie przewodu ekranowanego LIYCY 4 x 0,5 mm

kwadratowego.
Ekan od strony sterownika polaczony z minusem zasilania, od strony silnika

nie polaczony.

Kontrolki LED:
zoha — obecnos¢ napigcia 24V
zielona — zalaczony prad silnikow

czerwona — wylaczenie awaryjne z powodoéw: napigcie na kondensatorach
filtrujacych powyzej 52V, zwarcie na wyjsciu/wyjsciach do silnikow albo
awaria sterownika.

Ustawienie potencjometrow kompensacji rezonansow:

Dotyczy wylacznie regionu rezonansowego w okolicach 1 obt/s (+/- 20%).
Najwygodniej skrecié¢ potencjometr w lewe skrajne polozenie, ustawi¢
predkos¢ w podanym wyzej zakresie tak aby wibracje byly najwigksze a
nastepnie ustawi¢ potencjometr w optymalnym potozeniu. :
Optymalne ustawienie moze si¢ nieco rézni¢ przy zmianie podziatu
mikrokrokowego, zalezy tez od napigcia zasilajacego sterownik.

Przed pierwszym wlaczeniem zasilania nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢
polaczen. Podlaczenie silnikéw powinno by¢ wykonane bardzo starannie
-zalecane zaci$niecie tulejek kablowych na koncach przewodow od
strony sterownika.

Niedopuszczalne jest dolgczanie/odlaczanie silnikow przy wlaczonym
zasilaniu sterownika.

Spos6b zamocowania sterownika musi wykluczaé ew. zwarcia punktow
lutowniczych dolnej plytki np. do przewodzacej $cianki obudowy.

Inne istotne uwagi znajduja si¢ na stronie ze schematem

Gwarancja 12 miesigcy liczac od ostatniego dnia miesigca zaznaczonego na
naklejce gwarancyjnej na dolnej plytce.
Dla wykonania naprawy sterownik nalezy dostarczy¢ do sprzedajacego.

Gwarancja nie obejmuje:

uszkodzen spowodowanych niewlasciwym podlaczeniem

uszkodzen wywotanych przez zalanie a takze dostaniem si¢ do wngtrza
sterownika widréw, pytu metalu, grafitu, itp.

uszkodzen wywotanych przez wyladowania atmosferyczne
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; fpiny nrl10, 11,12, 13, 1S -przez transoptory

1 pinami 2,4,6 a masa komputera bylo bliskie OV. i
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SWI Sw2 SWwW3 prad silnika
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Szpilki JP2, JP3:

Zworki zdjete - prad silnikow zalaczony caly czas
Zworka zalozona na JP2 - prad silnikow wylaczany |
po rozwarciu obwodu ESTOP (P10 odlaczony od
+24V). !
Zworka zlalozona na JP3 - uzycie sygnalu i tnapinienr 17 LPT

zezwolenia dla przekaznikow (z pinu nr 17) do i zworka w pozycji ENA=0 - przy stanie niskim  nap
zalaczania pradu silnikow. A
Zworki zalozone na JP2 i JP3 - suma powyzszych , ' —
uzaleznien. i

' Zezwolenie zalaczania przekaznikow

: zworka zdjeta -zezwolenie przez caly czas
zworka w pozycji CH_P - sygnalem dla pompy

I ladunkowej

o

{ Dioda zolta - kontrolka 24V |
Dioda zielona - zalaczony prad silnikow.

Dioda czerwona - wylaczenie awaryjne albo
awaria.

12 krok X 3 kierunek X

4 krokY 5 kierunek Y
16 krokZ 7 kierunek Z
'8 krok A 9 kierunek A

1 przekaznik R1 (zalacz. stanem wysokim)
14 przekaznik R14 (zalacz. stanem wysokim)
i 17 pompa ladunkowa (charge pump)/Enable

SILNIK A SILNIK Z

'z zaciskow listwy P10, 11. 12. 13. 15

Dla przycisku ESTOP jest dedykowany P10.
 Masa komputera (GND) - piny nr 18 do 25.
‘ Polaryzaja impulsow kroku powinna byc taka, ;
| aby przy braku ruchu napiecie miedzy ‘

'\ okienka Active Low przy sygnalach kroku NIE r
1 ZAZNACZONE). 1

24V P10 P11 P12 P13 P15 +

POLACZENIA 1 USTAWIENIA STEROWNIKA E5030X4
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P11 oznacza wejscie odczytywane przez transoptor na pinie nr 11 LPT, itd.
i P10 moze byc uzywane jako wejscie ESTOP (patrz rowniez opis zworek)
i Dolaczenie P10 do P13 do +24V wymusza stan niski na odpow. wejsciu LPT.
: P15 ma wyprowadzone oba konce - plus i minus, moze
I byc wiec sterowane od strony plusa jak rowniez minusa (na rysunku)
i Diody nadawcze transoptorow maja rezystory szeregowe 6,2 kilooma.
| Do P10- P13 moga byc dolaczone czujniki zasilane 24V typu otwarty
| kolektor PNP
Do P15 mozna podlaczyc czujnik z wyjscien PNP jak rowniez NPN.

SILNIK Y SILNIK X
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