Maszyna 1/2 | Maszyna 2/2 | /O Komunikacja | Widok | G Kod | Makra |

Osie Dynamika jazdy
0s7 b o .
Parametry Predkosc rozruchowa (mmimin) | apgp
Tryp |ON (SOFTLIMIT) w Kat hamowania (stp.) | 15.00
Liczba krokdw na obrét | 3ogp = []"Ciche" dojazdy

Posunaobsoiimm). | 1058 B Reczne poruszanie osiami

Predkosc MAX (mmimin} | 4250

1k

Predkosc ruchow krokowych | 10

Propieszentetmin?) iz B Predkosé JOG z <CTRL> | 2000 1=
Obszar roboczy (mm} | 200.00 =
05 SLAVE™ e Konfiguracja wejsc
[#] Odwrdé kierunek Peryeisk ESTOP T
Bazowanie osi
Sekwencia | _prak_ v Kierunek jazdy Krancowki LIMIT |no v

Pozycia | 200.00 2 "+ -
Zjazd | 10.00 =

4k



