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Instrukcja obstugi

seria SYSDRIVE 3G3JV







Seria 3G3JV oferuje prosty w obstudze,
przyjazny dla operatora, ekonomiczny
falownik w kompaktowej obudowie.

Powszechne stosowanie silnikow indukcyjnych spowodowato bardzo
duze zainteresowanie prostg metodg regulacji predkosci.
Kompaktowa seria falownikow OMRON-a typu 3G3JV wychodzi
naprzeciw temu zapotrzebowaniu rynku, oferujgc uniwersalne funkcje
i niezawodne dziatanie.

Czotowy panel sterujacy falownika 3G3JV posiada zadajnik
czestotliwosci, umozliwiajgcy uruchomienie silnika i tatwe ustawienie
jego predkosci.

Falowniki 3G3JV sa proste w montazu i obstudze a jednocze$nie
zapewniajg szeroki zakres zastosowan do skutecznej regulacji
silnikow indukcyjnych. "

Wymiary: 68 x 128 x 78,5 (szeroko$¢ x wysokos¢ x gtebokosc)
3 x 230 VAC do 100 W
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ZASTOSOWANIA

Bardzo prosta regulacja
predkosci

Potencjometr, wbudowany w
w panel sterujgcy, umozliwia
proste ustawienie predkosci
obrotowej silnika.

Falownik moze by¢ urucho-
miony natychmiast po zata-
czeniu napigcia zasilania.

Wiele funkcji w kompaktowej obudowie

Falowniki 3G3JV oferujg liczne sposoby kontroli predkosci, takie
jak wybor jednej z 9-ciu zaprogramowanych predkosci, deklaro-
wane czasy przyspieszania i hamowania (przycisk typu przys-
piesz/zwolnij), niezalezna testowa czestotliwo$¢ wyjsciowa. Po-
nadto 3G3JV posiada wiele uzytecznych funkcji, m.in. kompen-
sacje poslizgu, detekcje przeciazenia i odszukiwanie aktualnej

predkosci silnika.
Prosta obstuga i serwis

-

Wentylator moze by¢ bardzo
prosto wymontowany i zamon -
towany.

Zywotnos¢é wentylatora
zostata przedtuzona poprzez
zatgczanie tylko podczas
pracy falownika.



ZASTOSOWANIA

Kompaktowe wymiary ulatwiaja montaz

Miniaturowe wymiary
falownikow 3G3JV pozwalajg
na montaz bezpos$rednio

w szafach sterowniczych.

Falowniki 3G3JV wyposazo-
ne sg w zaciski obwodow,
utozone w 2 rzedach na
gorze i na dole obudowy.
Pozwala to na montaz
falownika 3G3JV tak, jak
zwyktego stycznika.
Opcjonalny uchwyt monta-
zowy daje mozliwo$¢
montazu na standardowe;j
szynie DIN.

Obstuga réznych typéw sygnatéw 1/0
Falownik 3G3JV obstuguje rézne sygnaty wejsc/wyjsc takie, jak
analogowe wejscia 0-10V, 4-20 mA lub 0-20 mA, wielofunkcyjne
wejscia/wyjscia cyfrowe oraz analogowe wyj$cia monitorujgce.
Wielofunkcyjne wejscia moga by¢ ustawione jako PNP lub NPN,
dopasowujac sie do sygnatow wejsciowych.
Standardy miedzynarodowe T
Standardowe modele spetniaja ( € 'hlrll___,.l @
wymagania standardéw CE i UL/cUL. =
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ZASTOSOWANIA

Problemy w konwencjonalnym uktadzie
stycznikowym

Ukfad konwencjonalny

- Zgrzewanie sig stykdw powoduje biedy w dziataniu uktadu, wpro-
wadza zagrozenia dla obstugi i powoduje krétkg zywotnos¢ uktadu.,

- Uktad z przektadnig mechaniczng do regulacji predkosci obroto-
wej wymaga znacznie wiecej czasu na etapie projektowania i re-
gulaciji.

- Zapewnienie odpowiedniego poziomu bezpieczinstwa wyma-
ga stosowania zewngtrznych urzadzen bezpieczenstwa

- Silnik zawsze obraca sig¢ z max. predkoscia, pobierajac
tg sama wysokg moc.

- Gwaltowny start silnika moze by¢ przyczyng uszkodzenia
napedzanego urzadzenia, negatywnie wptywac na jakos¢
wytwarzanych produktoéw lub wprowadzac¢ zagrozenia dla

ukfadu i obstugi.
]

Rozwigzanie z falownikiem 3G3JV

- Falownik 3G3JV nie posiada elementéw stykowych i tym sa-
mym pozwala na dfugg i bezawaryjng prace

- Mozliwos$¢ dogodnej kontroli predkosci poprzez wybor jednej
z 9-ciu zaprogramowanych czgstotliwosci, deklarowane czasy ﬁ

przyspieszania i hamowania, przyciski typu przyspiesz/zwolnij
i dodatkowg czestotliwosé testowg
- 3G3JV zapewnia zabezpieczenia nadpradowe oraz kontrolg
zwaré¢ doziemnych
- Falownik 3G3JV pozwala na ptynng regulacje predkosci w pet-
nym zakresie przewidzianym dla silnika, redukujac pobor mocy = — i
- Funkcje tagodnego startu i hamowania zabezpieczajg napgdza-
ne urzadzenie przed gwattownym wzrostem momentu na wale |
silnika. Wptywa to réwniez na jakos¢ wykonanych produktow
oraz przedifuza zywotno$¢ napedzanych
urzadzen.

&




ZASTOSOWANIA

Problemy z silnikami 1-fazowymi

Uktad konwencjonalny

- Gwatftowny start silnika moze by¢ przyczyng uszkodzenia nape-
dzanego urzadzenia, negatywnie wptyngé¢ na jako$¢ wytwarza-
nych produktéw lub wprowadza¢ zagrozenia dla uktadu i obs’ruT

- Mate dostgpne moce silnikéw. Dlatego predkosci obrotowe silni-
kow spadajg przy zastosowaniu przektadni redukcyjnych w celu b
utrzymania momentu obrotowego.

- Niestabilna predkosc¢ obrotowa

- Uszkodzenia silnika nie mogg by¢ wykrywane przez uklad nad-
rzgdny

- Ograniczona liczba dostepnych silnikéw E\

Rozwigzanie z falownikiem 3G3JV
- Funkcje tagodnego startu i hamowania zabezpieczajg napgdza-
ne urzadzenie przed gwattownym wzrostem momentu na wale
silnika. Wptywa to réwniez na jako$¢ wytwarzanych produktow

oraz przediuza zywotnos¢ napedzanych urzadzen.

- Falowniki 3G3JV dostepne sg do mocy 3,7 kW, zapewniajac
plynna regulacjg obrotéw i moment silnika.

- Silniki 3-fazowe charakteryzujg si¢ mniejszymi wahaniami pred-
kosci obrotowej w poréwnaniu do silnikéw 1-fazowych.

- Falownik 3G3JV sygnalizuje wystapienie awarii na wyjsciu sty-
kowym lub przekazuje jg do urzadzenia nadrzgdnego, np. ste-

rownika PLC.
- Szeroki dostgpny zakres silnikow




ZASTOSOWANIA

Réznorakie funkcje zapewniajg obstuge szerokiego
zakresu aplikacji.

Kontrola predkosci podajnika
Falownik 3G3JV zapewnia tagodny start

i hamowanie przeciwdziatajac przewraca-
niu/przesuwaniu sie elementéw na podaj-
niku. Falownik realizuje ptynna kontrole
predkosci podajnika.

Kontrola predkosci mieszalnikéw
Falownik 3G3JV pozwala na ptynna re-
gulacje predkosci matych mieszalnikéw,
separatoréw odsrodkowych, itp.




ZASTOSOWANIA

Kontrola predkosci wentylatorow

Falownik pozwala na optymalny dobdr predkosci wentylatoréow w zaleznosci od
temperatury pomieszczenia. Optymalna predkos$¢ wentylatorow powoduje osz-
czednosci energii.

Sterowanie brama

Falownik 3G3JV z wielostopniowg kontrolg predkosci pozwala na bezpieczne

i efektywne otwieranie/zamykanie bram z napedem elektrycznym. Brama otwie-
ra sie szybko z duza predkoscia, a zamyka wolniej - uktad sprawdza bezpie-
czenstwo wykonywanej operacji i obniza predko$¢ zamykania.




OPIS PANELA CZOLOWEGO

Panel czolowy

Zdejmij gérna ostone przy

okablowywaniu gérnych za-
T | ciskow.
| j:']l
e S . . . .
~ -« — Gorne zaciski

Listwa zaciskowa dla zasila-
| nia falownika

Panel operatorski

Uzywany do ustawiania para-
metréw, monitorowania oraz
zataczenia i wytaczenia falo-
whnika.

Wsk. stanu alarmow.

Wskaznik stanu pracy

Wyswietlanie stanu pracy falow-
nika.

Alarm (czerwony): $wieci sie pod-
czas awarii. Miga w przypadku
np. btednych ustawien.

Run (zielony): miga, oczekujac
na sygnat startu (RUN). Swieci
po podaniu sygn. startu (RUN).

Dodatkowa ostona

Zdejmij ostone przy ustawianiu
rodzaju sygnatow wejsciowych.

—| Ostona czotowa

Zdejmij ostone przy okablowywa-
niu gérnych lub dolnych zaciskéw.

Dolne zaciski

Listwa zaciskowa wyj$¢ falownika (zaciski
silnika) oraz listwa sygnatéw sterujacych.
Sruba mocujaca

Sruba mocujgca ostone
czotowa.

Ostona dolna

Zdejmij ostoneg przy okablowy-
waniu zaciskéw dolnych.




OPIS PANELA CZOLOWEGO

Konsola operatorska

Wyswietlacz
danych

:|_ Wskazniki

(wskazniki ustawia-
nych lub monitorowa-
nych parametréw)

Przyciski Potencjometr
Element Nazwa Objacenienie
Wyswietlacz Wyswietla wybrang dana tj. iwos¢ zadana, czestotliwose
danych wyjéciowa lub numer i warto$¢ parametru.
Potencjometr Ustawia czestotliwos$¢ wyjsciowa falownika w zakresie od 0 Hz

MIN ®MAX

FREQEN

do okreslonej warto$ci maksymalnej.

Wskaznik czgsto-
tliwosci zadanej

Wskaznik zapala sie podczas monitorowania lub ustawiania
czegstotliwoéci zadanej.

m
B
C

Wskaznik czestotli-
Wwosci wyjsciowej

Wskaznik zapala si¢ w momencie wys$wietlania (monitorowania)
czestotliwosci wyjsciowej falownika

Wskaznik pradu

Wskaznik zapala sie w momencie wys$wietlania (monitorowania)

wyjéciowego pradu wyj$ciowego falownika
Wskaznik moni- | Wskaznik zapala sie przy monitorowaniu wartosci ustawionych
torowania w parametrach od U01 do U10.

Wskaznik kierun-
ku obrotéw

Przy zapalonym wskazniku kierunek obrotéw moze by¢ wybierany
przy sterowaniu z konsoli przyciskiem RUN.

Wskaznik sposo-
bu sterowania
Lokalne/Zdalne

Przy zapalonym wskazniku moze by¢ wybierany sposéb sterowa-
nia: z konsoli operatorskiej lub wg ustawionych parametrow
(patrz Uwaga 1).

Wskaznik Wskazuje parametry od n01 do n79, ktére moga by¢ ustawiane
parametrow lub monitorowane.
Przycisk Sekwencyjny wybdr opcji monitorowania lub ustawiania paramet-
funkeyjny row falownika w kolejnosci zapalania si¢ wskaznikéw na konsoli
operatorskiej.
Przycisk Zwigksza numer monitorowanego parametru od U01 do U10, numer pa-|
zwigkszania rametréw falownika od n01 do n79 i warto$¢ ustawianych parametréw.
Przycisk Zmniejsza numer monitorowanego parametru od U01 do U10, numer pa-
zmniejszania rametrow falownika od n01 do n79 i warto$¢ ustawianych parametrow.
Przycisk Potwierdza numer monitorowanego parametru, numer parametru
potwierdzenia falownika lub warto$¢ parametru po jego zmianie.

Przycisk startu
(RUN)

Zalacza falownik do pracy w przypadku ustawienia sterowania
z konsoli operatorskiej

RESET

| STOP |

Przycisk Stop/
Kasowanie

Wytacza falownik (chyba, ze w parametrze n06 przycisk STOP/
RESET zostanie zablokowany). Kasuje stan alarmowy falownika
(patrz Uwaga 3,




OPIS PANELA CZOLOWEGO

Uwagi: 1. Sposéb sterowania Lokalne/Zdalne moze by¢ monitorowany jedynie podczas
pracy falownika. Przy zapalonym wskazniku sygnat startu RUN jest ignorowany.

2. Podczas pracy falownika parametry moga by¢ jedynie monitorowane i tylko niek-
tére parametry moga by¢ zmienione. Sygnat startu RUN jest ignorowany przy za-

palonym wskazniku "PRGM".
3. Ze wzgleddéw bezpieczenstwa kasowanie falownika powinno odbywac sig przy

wytaczonym sygnale startu RUN.



OBSLUGA PANELA OPERATORSKIEGO
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OBSLUGA PANELA OPERATORSKIEGO

B Przykiad ustawienia czestotliwosci zadanej

\\\III/ N\V\1127 N\V1127 y
s (28] B b
YZA R

/III\\\

Przyciski | Wskaznik |Wyswietlacz Objasnienie

Zataczenie zasilania
Uwaga: Jesli wsk. FREF nie jest podswietlony,
naciskaj przyc. funkcyjny az do pod$éw.FREF

Uzywaj przyciskow "+ do ustawienia za-
danej czestotl. zadanej. Wyswietlana
dana miga podczas ustawiania (p.Uw.1

Nacisnij przycisk Potwierdzenia,ustawio:
na warto$¢ bedzie wprowadzona a dang
przestanie miga¢ (p. Uwaga 1

Uwaga: Przycisk potwierdzenia nie musi by¢ przyciskany, gdy parametr n08
ustawiony na 1. Wtedy czestotliwo$¢ zadana bedzie wprowadzana natychmiast,
a wprowadzana dana nie bedzie miga¢ na wyswietlaczu.

B Przyktad monitorowania

N\ 12/ \\\III/ N\ iz
B, b [os |l

PEZA RN 2711\ 27T 1ANN

Przyciski Wskaznik

Wyswietlacz
|FREF| | b ﬂl Zataczenie zasilania

[MNTR] uol Naciskaj przycisk funkcyjny, az dopods-
- wietlenia wsk. MNTR. Wyswietli sig¢ U01.

Objasnienie

| MNTR | uos Uzywajac przyciskow +, - wybierz zadany
parametr.

|MNTR| 283 Nacisnij przyc. PotW|erdzen|a_, Wartpsc
wybranego parametru zostanie wysw.

TR uos Nr wyswietl. parametru pojawi sie po po-|

nownym nacién. przycisku funkcyjnego

BUd g




OBSLUGA PANELA OPERATORSKIEGO

M Status Monitor

Poz. Wyswietlacz

Jednost.

Funkcja

U01 | Czestotliwos¢ zadana | Hz

Monitoruje czestotl.zadang (to samo co FREF)

U02 | Czestotl. wyjsciowa Hz

Monitoruje czestotl.wyjsciowa (to samo co FOUT)

U03 | Prad wyjsciowy

>

Monitoruje prad wyj$ciowy (to samo co IOUT)

U04 | Napigcie wyj$ciowe \Y

Monitoruje napiecie wyjsciowe falownika

U05 | Napigcie wyprostowane | V

Monitor. nap. wyprostowane w obw. wewn.falow.

U06 | Stan wejs¢ cyfrowych |---

Pokazuje stan ON lub OFF wej$¢

rrr00d /: We zat.ON /We wyt.OFF

M +— Zacisk
S1: Do przodu/Stop
Zacisk
S2: Wielofunkcyjne
wejscie 1 (S2)
Zacisk
S3: Wielofunkcyjne
wejscie 2 (S3)

Zacisk

S4: Wielofunkcyjne
wejscie 3 (S4)
Zacisk

Zacisk S6: Wielo- SS:' Wielofunkcyjne
funkeyjnewejscie 5(S6) wejscie 4 (S5)

U07 | Stan wyjs¢ cyfrowych | ---

Pokazuje stan ON lub OFF wyjs¢

/Wy zat. 7 Wy wyt.

Wielofunkcyjne wyjscie
stykowe (zacisk MA)

uo9 Btad -

Wyswietla ostatni btad

Nr oprogramowania | ---

Informacja dla serwisu OMRON




OBSLUGA PANELA OPERATORSKIEGO

B Przykiad ustawienia parametrow

Ponizszy przyktad pokazuje, jak ustawi¢ w parametrze n03 wartos¢ 2, okres$la-
jac spos6b zadawania czestotliwosci poprzez sygnat 0-10V (p. Sposéb zadawa-
wania czestotliwosci wyjsciowej).

NNV 127 A ALY NS 17
= | —>[ercu]
710NN
A

270NN 2710

Zadawanie

<«— |PRGM czestotliw.

Skasowanie #7718 77T sygnatem
0-1

ustawionej oV
wartosci ¢ Gotowe
N\V1127
ETEE— -PRGM
Ok’ 1 s 271N ANN
Przyciski Wyswietl. Objasnienie

FREF | ﬂﬂ I Zataczenie zasilania

1l Naciskaj przycisk funkcyjny az do pod-
n $wietlenia wskaznika PRGM

Uzyj przyciskow +, -, aby ustawi¢ numer|
parametru

Nacisnij klawisz potwierdzenia. Warto$¢
wybr. parametru zostanie wys$wietiona

Uzywajac przyc. +,- ustaw dana. Dana
caty czas miga na wyswietlaczu.

Nacisnij przycisk Potwierdzenia aby
wprowadzi¢ dang. Wyswietlacz przes-
tanie miga¢ (p. Uwaga 1)

>
G

Pook.1s

o Y nY o o o 5
o || |= z|| |2 o e
0] ol |2 a2l 12]] |2 )
< HIRE HIRE < N

=

Numer parametru zostanie wys$wietlony

Uwaga: 1. Wycofanie ustawionej wartosci poprzez naci$niecie przycisku funkcyjnego.
Numer parametru zostanie wy$wietlony.

2. Niektére parametry nie moga by¢ zmieniane podczas pracy falownika. Do-
ktadny opis - w liscie parametréw. Dla takich parametréw dana nie
zmienia sie po nacisnigciu przycisku "+" lub "-".



LISTA PARAMETROW

B Lista parametréw

Nr Nazwa Opis Zakres|Jedn. |Ustaw. nggas Patrz

param, zmian fabr. [pracy’| strona

n01  |Zabezp.przed zmia- ZakEezm%cz?me Dagamawwlp,ﬂeal rrglalnqu_stawmnla 0,16, | 1 1 n 21

inicializacia [2akresu dostepnych parametrow. Inicjalizacja para-

na pat./nicjaizacia metrow falownika, powrét do warloécffabgcznych, 89

n02 | Wybor sposobu |Wybor sposobu zataczenia (RUN) i wytaczenia 0.1 1 0 n 21
startu (STOP) falownika w trybie zdalnego sterowania

n03 | Wybdr sposobu zay Wybor sposobu podawania czestotliwosci zadanej| 0-4 1 0 n 22
dawania czestotiiw. | w trybie zdalnego sterowania

n04 | Metoda zatrzy-| Ustawienie metody hamowania silnikapo | 0.1 1 0 n 22
mania podaniu sygnatu zatrzymania (STOP)

n05 | Zmiana kierun-|Ustawienie zachowania sie falownika po 0.1 1 0 n 22
ku obrotow podaniu sygnatu zmiany kierunku obrotow

n06 [Aktywacja przy-|Wybor funkcji przycisku STOP w trybie pra-| 0.1 1 0 n 22
cisku STOP cy zdalnej dla ustawiania parametru n02=1

07 [Wybdr sposobu za- |Wybér sposobu podawania czestotliwosci zada- | 0.1 1 0 n 22

dawania czestotl. wpai -
w trybie lokalnym nej w trybie lokalnego sterowania

Sposéh wprowadz. | Okreslenie sposobu potwierdzania czestotli- | 0.1 1 0 n 23

wartosci z konso-{ ¢ ; . D
i operatorskiei wosci zadanej ustaw. na konsoli operatorskiej

n09 | Max. czestotli- | Ustawienie charakterystyki U/f napiecia wyjs-(50-400| 0.1hz 60 n 23
wos¢ (FMAX) |ciowego falownika do zadanej czestotliwosci

no:

®

—| wyjsciowej
n10 I\/\I/aﬁﬁpleue Uwaga 1: Parametry musza zachowywaé 1-255 | 1v 200| n 23
( ) nastepujaca relacje:
n11_|Czestotl przy max n14<n12<n11<n09 0.2do [0.1 hz[60.0 |n 23
napigciu (FA) 400

< Uwaga 2: Parametr n13 zostanie pominiety
12 totl. pos- .1- .1hz| 1. 2
" %Zdensiao(Fg)os gdy wartosci par. n12 i n14 beda takie same o 0.thzl 151 n 3

399

n13 | Napiecie pos- 1-255 | 1v 12 [ n 23
rednie (VC)

n14 | Min. czestotli- 0.1-10| 0.1hz[ 15| n 23
wos¢ (FMIN)

n15 | Napiecie przy min. 1-50 | 1v 12 n 23
czestotl. (VMIN)

n16 | Czas przyspie- | Czas przyspieszania: czas wymagany do osiag-| 0-999 | 0.1s | 10 t 24
szania 1 niecia czestotliwosci od 0% do 100% ustawionej

max. iwosci wyjsciowej

n17 | Czas hamowa- | Czas hamowania: czas wymagany do osiag- | 0-999 [ 0.1s | 10 | t 24
wania 1 nigcia czestotliwosci od 100% do 0% usta-

n18 | Czas przyspie- | o) Max: WyISclowe] 0-999 | 0.1s | 10 | t 24

Uwaga: Rzeczywisty czas przyspiesz_lub

szania 2 - N
hamow. wyliczony jest wg ponizszego wzoru:

n19 | Czas hamowa- (0288 rzysp./hamow.=(ustawiany czas przys-['0-999 | 0.1s | 10 | t 24

a2 e Cogatot wyoowa) e o)

n20 ["Wygladzenie'krzy- | Okreslenie stopnia wygladzenia (czas nachylenia | 0-3 1 0 t 24
wej cz¢stZadane |1y yej s) krzywej zmian czestotliwosci zadanej.

n21 |C: iwose | L i Sci 0-max |0.1hz | 6 n 24

zadana 1 zadanej. czest.
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Nr Nazwa Opis Zakres Pedn. |Ustaw, maa Patrz
param. Zmian fabr. | pracy| strona
n22 | Czestotliw. | Uwaga 1: Czestotliwo$¢ zadana 1 uzy-| 0-max [0.1Hz (0 n 24
zadana 2 wana jest przy ustawieniu n03 (Wybér
n23 Czestotl. sposobu zadawania czestotliwosci) na 1. | 0-max |0.1Hz| O n 24
zadana 3 Uwaga 2: Czgstotliwosci zadane 1-8 czgst.
n24 Czestotliw. | moga by¢ wybierane poprzez sekwen- | 0-max [0.1Hz| 0 n 24
zadana 4 cje programowanych wejs¢ wielofunk- | czest.
n25 Czestotliw. | cyjnych. Patrz na stronach dotyczacych| 0-max (0.1Hz| 0 n 24
zadana 5 wejs¢ wielofunkcyjnych na zaleznosé czest.
n26 Czestotliw. | pomigdzy wejsciami a czestotliwoscia- | 0-max [0.1Hz|0 n 24
zadana 6 mi 1-8. czest.
n27 Czestotliw. 0-max [0.1Hz|0 n 24
zadana 7 czest.
n28 Czestotliw. 0-max (0.1Hz| 0 n 24
zadana 8 czest.
n29 | Czestotliw. |Ustawienie czestotliwosci uzywanej przy| 0-max [0.1Hz| 6 n 24
biegu jatowego | komendzie biegu jatowego. czest.
n30 Gorny zakres|Ustawianie gomego zakresu czestotliw. zadanej | 0-110 | %1 100| n 25
| zadanej w procentach. Za 100% przyjmuje sie
czest. zadanej | maksymalna czestofliwosé wyjsciowa.
n31 Dolny zakres| Ustawianie dolnego zakresu czestotli- | 0-110 | %1 0 n 25
czest. zadanej| wosci zadanej w procentach.
n32 Znamionowy | Ustawienie znam. pradu silnika, Warto$¢ pradu wyt 0.0 do | 0.1A [ zalez-[ n
prad siika. (oSl s oo prog ez e 120% | lneoa| | 25
przeciaz. mozna wylaczy¢ ustawiajac wartosé 0.00{ znamion imodelu
n33 Charakteryst.za{ Ustawienie charakterystyki zabezpiecze-| 0-2 1 0 n 26
bezp. przeciaz. |nia przecigzeniowego
n34 Zwioka zadzial. | Ustawienie czasu zwioki zadziatania za- [ 1-60 1min| 8 n 26
zabez. przeciaz.| dziatania zabezpieczenia przeciazeniowego.
n35 | Tryb pracy | Ustawienie pracy wewnetrznego wenty-| 0-1 1 0 n 26
wentylatora | latora w falowniku
n36 f,’e‘?gé?e"ﬁ"‘”a‘“e Ustawienie funkcji programowalnych 2-22 1 2 n 27
(zaciski S2) wejs¢ cyfrowych od S2 do S5
n37  |Program. wej$ - 2-22 |1 5 n 27
cie 2 (zaciski S3)
n38 Program. wej$-| 2-22 1 3 n 27
cie 3 (zaciski S4)
n39 Program. wejs$-| 2-34 |1 6 n 27
cie 4 (zaciski S5)
n40 ;;Ue raz'mn'vly}\é/ﬁ/il% Us‘t?vyienie fun!(c!‘i programowalnego 07, |1 1 n 29
ido MC. wyjscia przekaznikowego 10-17
n41 Proporcjonalny | Ustawienie charakterystyki wejscia ana- | 0-255 (%1 [100 t 29
wspot. skalujacy | logowego
n42 | Wspot. nachylenial -99-+99 (%1 0 t 29
charakterystyki
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Nr Nazwa Opis Zakreq Jedn. |Ustaw. Zml_f‘zgas Patrz
param| zmian fabr. |"pracy | strona
n43 | Filtr wejscia | Ustawienie cyfrowego filtra opdzniajace- | 0-2 0.014 0.10 n 31
analogowego| go dla wejécia analogowego
n44 | Wyjscie moni{ Ustawienie czgstotliwosci wyjsciowej lub | 0-1 1 0 n 31
torujace pradu jako wielko$¢ monitorowana.
n45 | Wspét.skalujacy | Ustawienie charakterystyki wyjécia analof 0-2 0.01| 1.00| t 31
wyjscie gowego
n46 | Czestotliwosc| Ustawienie czestotliwosci nosnej falowni-|1-4,7-9| 1 zg(\jeimnga n 32
nosna ka delu
n47 | Tryb pracy | Ustawienie trybu pracy falownika w przy-
przy przerwa-| padku wystapienia nagtej przerwy w na- | 0-2 1 0 n 32
niu ilania | pieciu zasilania
n48 |Restart falow- |Ustawienie liczby kasowania btedu i ponownego| 0-10 | 1 0 n 32
nika Istartu w przypadku wystapienia w falowniku bledul
przepiecia, przeciazenia lub bledu w uziemieniu
n49 | Czestrezonans.i|Ustawienie czestotliwosci rezonasowej  [0-400 | 0.1Hz [ 0.0 n 33
n50 | Czestrezonans.2| Wartosci musza spetnia¢ zaleznosc: 0-400 | 0.1Hz| 0.0 n 33
n51 | Szer.czestotl.rez. n49 > = n50 0-400 [ 0.1Hz |0.0 n 33
n52 | Prad obwodu | Ustawienie naleznej warto$ci pradu sta- | 0-100| %1 50 n 33
DC tego DC przy hamowaniu silnika
n53 | Czas hamowanial 0-25.5/0.1s (0.5 n 33
pradem stalym DC
n54 |Czas opoznie- 0-25.5|0.1s |0.0 n 33
nia startu
n55 | Zabezp. przed |Uzycie funkcji powoduje automatyczng 0-1 1 0 n 34
zbyt krétkim czaf zmiane czasu hamowania, tak aby nie
sem hamowan.| wywota¢ przepie¢ w silniku podczas ha-
mowania
n56 | Poziom dopuszi Ustawienie wartosci pradu wyjéciowego, [30-200| %1 170 | n 34
[czaln. pradu wyj-|przy ktérym wystapi automatyczne ograni-|
Sciowego przy |czenie czestotliwosci wyjsciowej podczas
przyspieszaniu |przyspieszania
n57 | Poziom dopuszt Ustawienie wartosci pradu wyj$ciowego, [30-200| %1 160 n 35
czaln. pradu wyj przy ktérym zostanie zmniejszona czesto:
Sciowego przy |tliwo$¢ wyjsciowa podczas pracy falownika
pracy falownika|
n58 | C: i ¢| Ustawienie iwosci detekcji 0-400 | 0.1Hz|0.0 n 35
progowa
n59 | Rozpoznawa-| Ustawienie detekcji przecigzenia i wybér | 0-4 1 0 n 36

nie przeciaze:
nia

metody sygnalizacji przeciazenia
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Nr Nazwa Opis Zakres |Jedn. |Ustaw.[ZT2"8 | patrz
param. zmian fabr. pracy strona
n60 | Poziom przecia-| Ustawienie poziomu przecigzenia 30-200| %1 160 n 36
n61 | Zwioka zadziat.za- | Ustawienie czasu detekcji przeciaze-| 0.1-10 |0.1s | 0.1 | n 36
bezp. przeciazeniow. | nig
n62 | Pamie¢ komendy| Ustawianie sposobu zachowania czestotiiwosci za{ 0-1 1 0 n 37
przysp./zwolnij_|danej ustaw.przy pomocy f. Przyspiesz/Zwolnij
n63 | Wspot.korekcji | Ustawienie wspotczynnika korekcji 0-2.5 | 0.1 10| t 38
obciazenia obcigzenia
n64 | Znamion.poslizg| Ustawienie znamionowego poslizgu | 0-20 |0.1Hz t 38
silnika
né5 Dopusz. prad  |Ustawienie pradu biegu jatowego,przyjmu-{ 0-99 (%1 n 38
biegu jatowego | jac za 100% warto$¢ pradu znamionow.
n66 | Wspot. korekeji [ Ustawienie wspotczynnika korekcji 0-25 0.1 00| t 38
poslizgu poslizgu
n67 | Wspot.korekcji | Ustawienie czasu odpowiedzi na 0-255 [0.1s (20 | n 38
czasu odpow. | zmianeg obciazenia
né8 Parametry - --- - - --
n74 komunikacji
n75 | Redukcja czestot-| Uaktywnienie funkcji redukcji czesto-| 0.1 1 0 n -
liwosci nosnejdla | tliwosci nosnej przy pracy falownika
malych predkosci | z mata predkoscia
n76 Parametry Prosze nie zmienia¢ ustawien --- - --- - -
serwisowe
n77 Parametry Prosze nie zmienia¢ ustawien - - - - -
serwisowe
n78 | Komunikat Pokazany jest ostatni zarejestrowany bfad| --- - - - -
o btedach
Blad
Uwaga 1: "---" oznacza brak btedu
Uwaga 2: Parametr n78 i n79 moze by¢ jedynie monitorowany
n79 | Nr oprogramow. [Wyswietla nr oprogram. w falowniku | --- - - - -
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Charakterystyka U/f

Charakterystyka napiecia wyjsciowego od czestotliwosci musi by¢ dostosowana
do napigcia i czestotliwosci silnika.

Charakterystyke U/f ksztattuja parametry n10 do n15. Wartosci czgstotliwosci
wyjsciowej musza spetnia zalezno$¢ n14 < n12 < n09.
Dla ustawienia n12 = n14 parametr n13 jest pomijany.

V Napiecie

nto 4

n13

f

>

n14 n21 n11 n09

VCzestotliwos’f:

Nr pa- Parametr Zakres nastawy L lie
ramet. czos¢ fabryczne
no9 Maksymalna czestotliwos¢| 0.1Hz 50.0 do 400.0 Hz 60.0Hz
n10 Maksymalne napiecie 1V 1-255* 200.0V (400.0V)
n11 Max.czgstotl. przy max.napieciu | 0.1 Hz 0.2 do 400.0 Hz 60.0Hz

ni2 Czestotliwosc¢ posrednia | 0.1Hz 0.1do 399.9 Hz 1.5Hz

ni3 Napiecie dla czgstotl.posredniej [ 1V 0.1 do 255.0 V 12.0V (24.0V)
ni4 Minimalna czestotliwo$¢ | 0.1Hz 0.1 do 10.0 Hz 1.5Hz.

n15 Napiecie dla czestotl. minimalnej| 1V 1do 50.0 V (0.1 do 100.0 V) 12.0V (24.0V)

* Dla falownikéw 400V wartosci parametrow sa 2 razy wieksze.
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» Typowe przyktady charakterystyki U/f
Najczesciej stosowane ustawienia przedstawione sg na ponizszych wykresach.
Dla falownikéw 400 V wartosci parametréw n10, n13 i n15 sg dwa razy wigksze.
Warto$¢ n09 zalezy od dopuszczalnej czestotliwosci napigcia zasilania silnika 50/60Hz.

Uwaga: Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa falownika nie moze przekracza¢ nomi-
nalnej czestotliwo$ci napigcia zasilania silnika.

Charakterystyka standardowa

Czestotliwos¢ silnika: 60Hz Czestotliwos¢ silnika: 50Hz

(Ustawienia fabryczne)

v v

200“ Nr.par. [Wartos¢| 2008 Nr.par. [Wartos¢,
n09 | 60.0 n09 | 50.0
n10 | 200.0 n10 | 200.0
n11 60.0 n11 50.0
n12 1.5 n12 1.3
n13 12.0 n13 12.0

12 - n14 1.5 12 - - n14 1.3

15 60 f n15 12.0 1,3 50 f n15 12.0

Charakterystyka dla pomp i wentylatoréw

Czestotliwos¢ silnika: 60Hz Czestotliwos¢ silnika: 50Hz

v v

200“ Nr.par. |Wartos¢| 200“ Nr.par. [Wartos¢
n09 60.0 n09 50.0
n10 | 200.0 n10 | 200.0
n11 60.0 n11 50.0
n12 30.0 n12 25.0

50 d n13 50.0 50 oA n13 50.0

12 |- : - n14 1.5 10 |- : - n14 1.3

15 30 60 f n15 10.0 1325 50f n15 10.0
Charakterystyka ze zwigkszonym momentem rozruchowym

Czestotliwos¢ silnika: 60Hz Czestotliwos¢ silnika: 50Hz

v \

200“ Nr.par. [Wartos¢ 200“ Nr.par. [Wartos¢|
n09 60.0 n09 50.0
n10 | 200.0 n10 | 200.0
n11 60.0 n11 50.0
n12 3.0 n12 2.5

24 | n13 24.0 24 | n13 24.0

18 [ . [n14 [ 15 LN S o [na | 13

153,0 60 f n15 18.0 1325 50 f n15 18.0

Zwigkszenie napiecia na charakterystyce U/f powoduje zwiekszenie momentu obroto-
wego. Jednak zbyt duza warto$¢ napiecia moze powodowaé przegrzanie sie silnika

i wpadanie silnika w drgania.

Uwaga: Warto$¢ n10 nie moze przekracza¢ nominalnego napigecia zasilania silnika.
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Wspétczynnik korekcji obciazenia

Moment obrotowy zmienia si¢ wraz ze zmiang obcigzenia. Falownik automatycznie
dopasowuje warto$¢ napiecia wyjsciowego w czasie pracy ze statg predkoscia, jak
i w czasie przyspieszania.

Napieciewyjs’ciowel = | Wspétczynnik korekcji (n63) | X | Zadany moment

v Zadany moment ----- > Podwyzszone napigcie

Napigcie

()

f Czestotliwosc

Normalnie zmiana parametru n63 = 1 nie jest konieczna. Jedynie w przypadkach
diugich potaczen pomiedzy falownikiem a silnikiem nalezy zwigkszy¢ warto$¢
n63. W przypadku wystapienia drgan silnika nalezy zmniejszy¢ wspdtczynnik n63.

Uwaga: Na szaro zaznaczono ustawienie fabryczne

Zabezpiecz. przed zmiang parametréw/inicjalizacja parametréw (n01)

Zabezpieczenie przed zapisem, ustawienie zakresu i inicjalizacja parametréow

Nastawa Ustawienie
0 n01 moZe by¢ monitorowany i zmieniany (n02-n079 moga by¢ tylko monitorowane)
1 n01-79 moga by¢ monitorowane i zmieniane
6 Kasowanie pamieci btedow
8 Inicjalizacja 2-przewodowej sekwencji startu i powrét do nastaw fabr.
9 Inicjalizacja 3-przewodowej sekwenciji startu

Sposéb wyboru startu (n02)

Wybdr sposobu zataczania (RUN) i wytaczania (STOP) falownika w trybie zdalnego sterowania

Nastawa Ustawienie
0 Przyciski RUN i STOP/RESET na konsoli operatorskiej
1 Wielofunkcyjne wejscia w sekwencii 2- lub 3-przewodowej na listwie zaciskéw steru;.

Uwaga: W trybie lokalnym mozna dokonac¢ startu falownika tylko z konsoli operat.
21
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Wyboér sposobu zadawania czestotliwosci (n03)

Wybdr sposobu podawania czestotliwosci zadanej w trybie zdalnego sterowania

Nastawa Ustawienie
0 Whbudowany potencjometr na konsoli operatorskiej
1 W parametrze n21
2 Sygnat 0-10V podawany na zaciski listwy sterujacej
3 Sygnat 4-20 mA podawany na zaciski listwy sterujacej
4 Sygnat 0-20 mA podawany na zaciski listwy sterujacej

Metoda zatrzymania (n04)

Wybdr metody zatrzymania po podaniu sygnatu STOP

Nastawa Ustawienie
0 Hamowanie z ustawianym czasem (czas hamow. ustawiany w par. n17in19)
1 Hamowanie wybiegiem (wyjscie jest wytaczane w mom.podania sygn.STOP)

Zmiana kierunku obrotéw (n05)

Wybdr zachowania sig falownika po podaniu sygnatu zmiany kierunku obrotéw

Nastawa Ustawienie
0 Przeciwne obroty sa dopuszczalne (akceptacja sygnatu)
1 Przeciwne obroty sg niedopuszczalne (zignorowanie sygnatu)

Aktywacja przycisku STOP (n06)

Wybdr czy przycisk STOP/RESET ma by¢ aktywny czy nie w zdalnym trybie sterowania, przy ustawieniu para-
metru n02=1. STOP/RESET jest zawsze aktywny w lokaln. trybie sterowania, bez wzgledu na ustawienie n02.

Nastawa Ustawienie
0 Przycisk STOP/RESET na konsoli operatorskiej jest aktywny
1 Przycisk STOP/RESET na konsoli operatorskiej jest nieaktywny

Wybér sposobu zadawania czestotliwosci w trybie lokalnym (n07)

Nastawa Ustawienie

0 Poprzez wbudowany potencjometr
1 Poprzez przyciski Zwigksz/Zmniejsz na konsoli operatorskiej
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Sposob wprowadzania wartosci z konsoli operatorskiej (n08)

Okreslenie, czy przycisk Potwierdzenie ma by¢ uzywany do zatwierdzenia czes-
totliwosci ustawionej na konsoli operatorskiej przyciskami Zwieksz/Zmniejsz

Nastawa Ustawienie
0 Przycisk Potwierdzenia aktywny (ustawiona warto$¢ zostaje wprowadzona po
nacisnieciu przycisku Potwierdzenia)
Przycisk Potwierdzenia nieaktywny (ustawiona wartos¢ jest natychmiast trakto-
1 wana jako wanog(: zadana, beyzwngc‘skania przymasku S tw}erd enia.

Charakterystyka U/f (n09 - n15)

Ustawienie podstawowej charakterystyki falownika napigcia wyj$ciowego do ustawionej czestotliwosci

Nr. para- Parametr Zakres | Rozdziel- |U
metru nastawy | czo$¢ | fabryczne|
n09 Maksymalna czestotliwos$¢ 50-400 0,1hz| 60
n10 Maksymalne napiecie 1-255* % 200
n11 Czestotliwos$¢ przy max. napieciu 0.2-400 | 0,1hz | 60
n12 Czestotliwo$¢ posrednia 0.1-399 | 0,1 hz 15
n13 Napiecie posrednie 1-255* Y 12
n14 Minimalna czestotliwos$é 0.1-10 0,1 hz 1.5
n15 Napiecie przy min. czestotliwosci 1-50 1V 12

Uwaga: Dla parametréw n09, n11 i n12 obowiazujg nastepujace jednostki: wartosci

beda ustawiane co 0.1 Hz dla czestotliwosci < 100Hz i co 1Hz dla czestotl. 100Hz i wigcej.

Napigcie (V)A
n10*
n13*
n15 ...
H : » C iwos¢ (Hz)
0 nt4 n12 nt1 noy

Uwaga: 1. Ustawione wartosci musza spetnia¢ nastgpujace zaleznosci:
n14<n12<n09
2. Warto$¢ parametru n13 jest ignorowana, jesli wartosci parametrow
n12 in14 sg takie same.

*Dla falownikéw 400V warto$ci parametrow sg 2 razy wigksze.
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Ustawianie czasow przyspieszania i hamowania (n16-n19)

Czas przyspieszania jest czasem wymaganym do osiggnigcia od 0% do 100%
max. czestotliwo$ci wyjsciowej, a czas hamowania jest czasem zmiany predkos-
ci od 100% do 0% max. czestotliwosci wyjsciowe;.

Nr. para- Parametr Zakres | Rozdziel- | Ustawienie|
metru nastawy | czo$¢ |fabryczne|
n16 Czas przyspieszania 1 0.0-999| 0.1s 10
n17 Czas hamowania 1 10
n18 Czas przyspieszania 2 10
n19 Czas hamowania 2 10

Wygtadzenie krzywej czestotliwosci zadanej (n20)

Wybér jednego z trzech czaséw: 0.2, 0.5 1s.

Nastawa Ustawienie
0 Brak wygtadzania charakterystyki przyspieszanialhamowania (charakteryst.trapezowa)
1 Wygtadzenie charakterystyki z czasem 0.2 s
2 Wygtadzenie charakterystyki z czasem 0.5 s
3 Wygtadzenie charakterystyki z czasem 1 s

rzy wybrani/(m jednym z czaséw, czasy przysp. i hamow. zostang wydfuzone wg krzywej S na po-
czatek | pod koniec przyspieszania/hamowania.

Ustawienie czestotliwosci zadanej 1-8 i czestotl. testowej (n21-n29)
Ustawienie czgstotliwosci wyjsciowych

Nr. para- Parametr Zakres Rozdziel- (U

metru nastawy | czos¢ |[fabryczne
n21 Czestotliwo$¢ zadana 1 0.0 do max | 0.1Hz 6.0
n22 Czestotliwo$¢ zadana 2 0.0
n23 Czestotliwos$¢ zadana 3 0.0
n24 Czestotliwo$¢ zadana 4 0.0
n25 Czestotliwos¢ zadana 5 0.0
n26 Czestotliwos$¢ zadana 6 0.0
n27 Czestotliwo$¢ zadana 7 0.0
n28 Czestotliwos¢ zadana 8 0.0
n29 Czestotliwo$¢ biegu jatowego 6.0

24
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Uwaga: 1. Wartosci ustawiane sa co 0.1Hz dla czestotliwos$ci mniejszych niz 100Hz
i co 1Hz dla czestotliwosci 100Hz i wiecej.
2. Czestotliwos¢ zadana 1 jest aktywna dla trybu zdalnego sterowania
(parametr n03 = 1)
3. Czestotliwosci zadane 1 do 8 sg dostepne po ustawieniu wyboru czestot-
liwosci zadanej na wielofunkcyjnych wejsciach cyfrowych. Ponizsza tabe-
la przedstawia relacje miedzy stanami wejs¢ a czestotliwosciami zadanymi

Czestotliwosé Wejscie cyfrowe Wejscie cyfrowe | Wejscie cyfrowe
zadana wyboru predkosci 1 |wyboru predkosci 2 |wyboru predkosci 3
Czestotliw.zadana 1 OFF OFF OFF
Czestotliw.zadana 2 ON OFF OFF
Czestotliw.zadana 3 OFF ON OFF
Czestotliw.zadana 4 ON ON OFF
Czestotliw.zadana 5 OFF OFF ON
Czestotliw.zadana 6 ON OFF ON
Czestotliw.zadana 7 OFF ON ON
Czestotliw.zadana 8 ON ON ON

Uwaga: 1. Oznaczenia ON i OFF reprezentuja stan odpowiednich wej$¢
2. Czestotliwo$¢ testowa ma najwyzszy priorytet

Gorny i dolny zakres czestotliwosci zadanej (n30 - n31)

Ustaw. gérnego i dolnego limitu czestotl.zadanej w %, przyjmujac max.czestotl.=100%

Nr. para- Parametr Zakres Rozdziel- |Ustawienie
metru nastawy | czo$¢ |fabryczne|
n30 Goérny zakres czestotliwosci zadanej | 0-110 | %1 100
n31 Dolny zakres czestotliwosci zadanej 0-110 | %1 0

Uwaga: Jesli n31 jest ustawione ponizej min. czestotliwosci wyjsciowej (FMIN)
w n14 falownik nie bedzie pracowat przy czestotl.zadanej < czgstotl. minimalnej

Znamionowy prad silnika (n32)

Ustawienie pradu znamionowego jako wartos¢ odniesienia dla detekcji przecia-
zenia (OL1). Ustawienie 0.0. wytacza funkcje detekcji przecigzenia OL1.
Znamionowy prad silnika jest ustawiony fabrycznie dla kazdego falownika wg
maksymalnej dopuszczalnej mocy silnika.

Nr. para- Parametr Zakres nastawy |Rozdziel-| Ustawienie
metru czos$¢ | fabryczne
n32 Znamionowy prad 0.0% do 120% (A) wyj$-| 0.1A |Zaleznie od

silnika ciow.pradu znam.falown. falownika
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Charakterystyka zabezpieczenia przeciazeniowego (n33)

Ustawienie detekcji przeciazenia silnika (OL1)

Nastawa Ustawienie
0 Charakterystyka zabezpieczenia dla standard.silnika indukcyjn.
1 Charakt.zabezp.dla silnika dedykowanego do zasilania poprzez falownik
2 Brak zabezpieczenia

Zwloka zadziatania zabezpieczenia przeciazeniowego (n34)

Ustawienie czasu dopuszczalnego przeciazenia w minutach

Nr. para- Parametr Zakres nastawy |Rozdziel-| Ustawienie
metru czo$¢ | fabryczne
n34 Zwioka zadziatania zabezp.przecigzen. | 1-60 1min.| 8

Uwagi: 1. Nastawa fabryczna nie wymaga zmian w wiekszosci operacji

2. Ustawienie czasu powinno by¢ zgodne z charakterystyka termiczng podana
przez producenta silnika

3. Aby szybciej wykry¢ przeciazenie silnika nalezy skroci¢ czas w parametrze
n34. Moze to jednak prowadzi¢ do nieuzasadnionego wytaczania falownika.

Tryb pracy wentylatora (n35)

Parametr okresla warunki pracy wentylatora chtodzacego

Nastawa Ustawienie
0 Pracuje tylko podczas trybu RUN i 1 min po komendzie STOP
1 Pracuje ciagle

Uwaga: 1. Parametr dostepny tylko w falownikach wyposazonych w wentylator
2. Jezeli falownik pracuje rzadko, a jest na state podtaczony do zasila-
nia, ustawienie n35=0 przedtuza zywotnos¢ wentylatora.
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Programowanie wejs¢ cyfrowych (n36-n39)

Wybér funkcji wejs¢ S2 - S5

Nr. pa- Parametr Zakres Rozdziel-| Ustaw.
rametru nastawy czosc | fabr.
n36 Programowane wejscie 1 (S2) 2-8i10-22 1 2
n37 Programowane wejscie 2 (S3) 2-8i10-22 1 5
n38 Programowane wejscie 3 (S4) 2-8i10-22 1 3
n39 Programowane wejscie 4 (S5) 2-8i10-22 1 6
Wartos¢| Funkcja Opis
0 Sygnat startu do przodu/ | Sekwencja startu 3-przewodowa
do tytu (ustawienie tylko w parametrze n37)
S1: RUN (ON: sygnat Startu RUN)
S2: STOP (OFF: sygnat STOP)
S3: zmienia kierunek obrotow
2 Sygn.Startu Do tytu/Stop | Do tytu/2-przewodowa sekwencja Startu
3 Btad zewnetrzny (NO) ON: Wystapienie btedu
4 Btad zewnetrzny (NC) OFF: Wystapienie btedu
5 Kasowanie btedu ON: Sygnat kasowania
Uwaga: Sygnat nieaktywny, gdy podawany jest sygnat Startu RUN
6 Wejscie wyboru czestotl.1 | Podawany jest sygnat startu RUN
7 Wejscie wyboru czestotl.2 | Sygnat wyboru jednej z 8 czestotliwosci
Wejscie wyboru czestotl.3 | zadanych
10 Czestotliwos¢ testowa  |ON: Wybér czestotliwosci zadanej
11 Zmiana czasu przysp./hamow. |ON: Aktywne przyspieszania 2/hamowanie 2
12 Zewnetrzny sygnat bloko- | ON:Falownik odtacza wyjscie (silnik hamu-
wania (NO) je wybiegiem),na wyswietlaczu miga "bb"
13 Zewnetrzny sygnat bloko{ OFF:Falownik odtacza wyjscie (silnik hamu-|
wania (NC) je wybiegiem),na wyswietlaczu miga "bb"
14 Dopasowanie czestotli- |Dopasowanie czestotliwosci zaczynajac
wosci (max.) od czestotliwosci max. n09
15 Dopasowanie czestotli- |Dopasowanie czestotliwosci zaczynajac
wosci od czestotl.wskazanej w parametrze n03
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Param. Funkcja Opis

16 Blokowanie przysp./hamow. [ON: przyspiesznie/hamowanie jest nieaktywne

17 Sterowanie lokalne/ ON: Sterowanie lokalne (Start/Stop
zdalne z konsoli operatorskiej)

19 Wytaczenie awaryjne  |Zatrzymanie silnika wg ustawien w n04
(NO)

20 Poacels 2 anine (syana- [N Sygnat alarmu

21 Wytacz. awaryjne (NC) |OFF: Zatrzymanie awaryjne

22 PR NG, 2 anine ©Y5Me-"|OFF: Sygnat alarmu

34 Przyciski Przyspiesz/ Ustawienie tylko w parametrze n39, nas-
Zwolnij tawa w parametrze n38 jest wtedy pomi-

jana. S4: Przyspiesz; S5: Zwolnij

2-przewodowa sekwencja Startu (ustawienie: 2)

Falownik wykorzystuje 2 programowalne wejscia do pracy W przéd/W tyt
Schemat potaczen

Start w przéd
- 50
Start w tyt
-

Przycisk Start/Stop w przéd (silnik obraca sig, gdy
s1 rzycisk jest zwarty, przy przeciwnych obrotach musi
y¢ otwarty)
80 Przycisk Start/Stop do tytu
Mozliwe zaciski: S2 do S5

sc Zacisk wspéiny
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3-przewodowa sekwencja Startu (m37 = 0)
3-przewodowa sekwencja Startu jest aktywna przy ustawieniu 0 dla wejscia S2.

Ustawienie w parametrze n36, przy n37 = 0, jest pomijane.

- S1: Start (chwilowy sygnat ON) - S2: Stop (chwilowy sygnat OFF)
- S3: Zmiana kierunku obrotéw

STOP (NC) STOP (NO)

81 Start (S1iS2 muszg by¢ zwarte)

sz Stop (S2 - otwart,
Zmiana kierunku Pl )

88 Zmiana kierunku obrotéw

Zacisk wspdlny
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Programowanie wejscia przekaznikowego (n40)

Nr para- Parametr Zakresy |Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy czosc¢ | fabr.
n40 Wyijscie przekaznikowe 0-7,10-17 | 1 1
(MA/MB i MC)

Param. Funkcja Opis

0 Btad wyijscia ON: Btad wyijscia

1 Praca falownika ON: Falownik pracuje

2 Zgodnos$¢ czestotliwosci | ON: Czestotliwos$¢ zadana zostata osiagnietal
3 Czestotliwos¢ 0 ON: Czestotliwos$¢ wyjsciowa = 0

4 Detekcja czestotliwosci 1| ON: Czestotliwo$¢ wyjsciowa >= n58

5 Detekcja czestotliwosci 2| ON: Czestotliwos$¢ wyjsciowa <= n58

6 Detekcja przecigzenia |Wyjscie uaktywni sie przy spetnieniu

NO warunkow:
7 Detekcja przeciazenia | < n59 detekcja przeciazenia
NC * n60 dopuszczalne przecigzenia
» n61 dopuszczalny czas przeciazenia

8 Nieuzywane

9 Nieuzywane

10 Alarm ON: Alarm (nie krytyczny)

" Zewn. sygnat blokujacy | ON: Sygnat blokowania podany na falownik
Param. Funkcja Opis

12 Tryb pracy RUN ON: tryb lokalny

13 Gotowos¢ pracy ON: Falownik gotowy do pracy

14 Powtérne kasow.btedu |ON:Kasuje btad falow.,n48 nie moze by¢ 0
15 Zbyt mate napiecie ON:Detekcja obnizenia napiecia zasilania
16 Zmiana obrotéw ON: Dla obrotéw w tyt

17 Dopasowywanie predkosci|ON: Dopasowywanie predkosci w toku

Skalowanie wejscia analogowego (n41-n42)

Charakterystyka wejscia analogowego ksztattowana jest poprzez parametry n41 i n42.

- n41 okredla czestotliwo$¢ zadana, przy maksymalnym sygnale analogowym (10V lub
20mA), przyjmujac za 100% czestotliwo$¢ maksymalna.

- n42 okresla czestotliwo$¢ zadana, przy minimalnym sygnale analogowym (0V, OmA, 4mA),
przyjmujac za 100% czestotliwo$¢ maksymaina.
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Nr para- Parametr Zakresy |Rozdziel{ Ustaw.
metru nastawy czos¢ | fabr.
n41 Wspétkorekeji (mnoznik) wejscia analog.| — 0-255 %1 100
n42 Wspot.korekgji (suma) wejscia analogow.|od -99 do 99 % 1 0

Ustawienie wejscia analogowego
W przypadku zadawania czestotliwosci poprzez wejscie analogowe, sygnat po-
migdzy zaciskami FR i FC jest proporcjonalny do czgstotliwo$ci zadanej wedtug
ponizszych zaleznosci.

CZESTOTLIWOSC ZADANA

Max. czestotliwo$e  foeeemmmmniiiianies »
wspolczynnik (mnoznik)
100

Max. czestotliwosé
wspolczynnik (suma)

100 >
ov oV
(4mA) (20mA) Warto$ci w nawiasach dotyczg
(OmA) (20mA) wejscia pradowego
Przyktady:
« Sygnat analogowy 0-5V powoduje zmiane czegstotliwosci od 0% do 100%
A

Max. czestotliwos¢ (%100)

Mnoznik n41 = 200
Suma n42 =0

%0 »>
ov 5V 10V
« Sygnat analogowy 0-10V powoduje zmiane czestotliwosci od 50% do 100%
A

Max. czestotliwos¢ (%100)

Mnoznik n41 =100 %50
Suma n42 = 50

ov 10V
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Filtr wejScia analogowego (n43)

Cyfrowy filtr wejécia analogowego

Nr para- Parametr Zakres Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy czos¢ fabr.

n43 Stata czasowa wej$cia analogo- | 0.00-2.00 0.01s 0.10
wego

Wyjscie monitorujace (n44)

Wybor parametru monitorowanego poprzez wyjscie analogowe

Nastawa Ustawienia
0 Czestotliwosc wyjsciowa (10V czestotliwo$é maksymalna)
1 Prad wyjsciowy (10V znamionowy prad wyjsciowy)

Uwaga: Warto$ci podane w nawiasach odnoszg sie do ustawienia n45=1

Wspétczynnik skalujacy wyjscia analogowego (n45)

Ustawienie charakterystyki monitorujgcego wyjscia analogowego

Nr para Parametr Zakres Rozdziel- | Ustaw.
metru nastawy czos¢ | fabr.

n45 Wspét.skalujacy wyjécie analog. | 0.00-2.00 | 0.010 1.0

Przyktady skalowania czestosciomierza i amperomierza (n45)

Miernik czestotliwosci/amperomierz  Czestotl.wyjsciowa ,45-9 39
(petna skala 3V, 1mA) (prad wyjsc.) A ./
_— 100% A

AM n45=1.00
—>-{n0e7 ¥ Ustaw. fabryczne
AC

_ V]

3V 10\F Wyjécie analog.

Ustawienie wyjécia analogowego w petnym zakresie czestotliwosci. Miernik
wyswietla czestotliwo$¢ od 0 do 60Hz przy sygnale wejsciowym 0-3V.

Ustawienie nd5| _

Max. czgstotliwo$¢ wyjsciowa stanowi 100% wyliczonej warto$ci.
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Czestotliwos¢ nosna (n46)

Nastawa Ustawienia
1 2.5 kHz
2 5 kHz
3 7.5 kHz
4 10 kHz
7 12 x czestotliwos$¢ wyjsciowa
8 24 x czestotliwos¢ wyjsciowa
9 36 x czestotliwo$¢ wyjsciowa

Uwaga: W wiekszosci aplikacji nie ma potrzeby zmiany nastaw fabrycznych

Tryb pracy przy przerwaniu zasilania (n47)

Wyboér trybu pracy falownika w przypadku wystapienia nagtej przerwy w napieciu zasilania

Nastawa Ustawienia
0 Zatrzymanie falownika
1 Falownik samoczynnie powraca do pracy, jezeli napiecie zasilania zostanie przyw-
rocone w ciggu 0.5 s.
2 Falownik samoczynnie zatacza sie po przywroceniu zasilania

Restart falownika (n48)

Ustawienie liczby kasowania btedu i ponownego startu w przypadku wystapienia
przepiecia, przeciazenia lub btedu w uziemieniu.

Nr para- Parametr Zakres Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy czos¢ fabr.
n48 Liczba powtérzen 0-10 1 0
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Czestotliwos¢ rezonansowa (n49-n51)
Ustawienie czestotliwosci rezonansowej powoduije, ze falownik nie generuje czestotliwosci wyjsciowej,

ktéra mogtaby powodowac drgania w uktadzie mechanicznym

Nr para- Parametr Zakres Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy czos¢ fabr.
n49 Czestotliwo$¢ rezonansowa 1 0.1 Hz 0.1Hz | 0.0
n50 Czestotliwos$¢ rezonansowa 2 0.1 Hz 0.1Hz 0.0
n51 Szerokos¢ czestotl. rezonansow. | 0.1 Hz 0.1Hz | 0.0

Uwagi: 1. Wartosci ustawiane sg co 0.1 Hz, jezeli czestotliwos¢ jest mniejsza
niz 100Hz i co 1 Hz dla czestotliwosci 100Hz i wigkszych.

2. Ustawienia musza spetnia¢ warunek n49>=n50

Czestotliwosc

wyjéciowa
H
(Hz) n51
L
'
'
'
1
' '
I ' Czestotliwosé
' ' zadana
L L > (Hz)
n50 n49

Hamowanie pradem statym (n52-n54)

Zastosowanie pradu statego do hamowania silnika indukcyjnego

Nr para- Parametr Zakres Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy czos¢é fabr.
n52 Prad obwodu DC 0-100 %1 50
n53 Czas hamowania pradem DC 0.0-25.5 0.1s 0.5
n54 Czas opdznienia Startu 0.0-25.5 0.1s 0.0

Prad obwodu DC okreslany jest procentowo, za 100% przyjmuje sie wyjs-

ciowy prad znamionowy falownika.

Czestotl.
wyjéciowa
(Hz)

FMIN
(n14)

n54

n53

p- Czas
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Zabezpieczenie przed zbyt krétkim czasem hamowania (n55)

Uzycie funkcji powoduje automatyczng zmiane czasu hamowania, tak aby nie
wywotac¢ przepiecia w silniku podczas hamowania.

Nastawa Ustawienia

0 Funkcja aktywna
1 Funkcja nieaktywna

Czestotl. A
wyjsciowa
(Hz)

Czas hamowania jest kontrolowany
przeciwdziatajac przepigciom

p» Czas
>

4—»' Czas hamowania

Poziom pradu przy przyspieszaniu (n56)

Ustawienie poziomu, przy ktérym wystapi automatyczne ograniczenie narasta-
nia czestotliwosci wyjsciowej. Wartos¢ ustawionego parametru okresla sig pro-
centowo, za 100% przyjmuje sie znamionowa wartos¢ pradu wyjsciowego.

Nr para- Parametr Zakres Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy | czos¢ | fabr.
n56 Poziom pradu przy przyspieszaniu| 30-200 %1 170
Prad
wyjéciowy

P Czas
Czestotliwose A
wyjsciowa
(H2)

Czestotliwos$¢ wyjsciowa jest
kontrolowana, aby przeciwdziata¢
przeciazeniu falownika

» Czas
>




OPIS PARAMETROW

Poziom pradu wyjsciowego przy pracy falownika (n57)

Ustawienie poziomu, przy ktérym nastapi automatyczne zmniejszenie czestotliwos-
ci wyjsciowej. Wartos¢ ustawionego parametru okresla sie procentowo, za 100%
przyjmujac warto$¢ znamionowego pradu wyj$ciowego.

Nr para-| Parametr Zakres Rozdziel- | Ustaw.

metru nastawy czosé fabr.

n57 Poziom pradu wyjsciowego przy pracy falow. | 30-200 %1 160
Prad 4

wyjsciowy

Czestotliwos$c A
wyjéciowa

%

Czestotliwo$¢ wyjsciowa
jest obnizana, aby przeciwdziata¢
przeciazeniu falownika

P Czas

Czestotliwos¢ progowa (n58)

Ustawienie detekgcji czgstotliwosci.
Uwaga: Detekcja czestotliwosci 1 lub 2 bedzie sygnalizowana na wyjsciach je-
dynie przy ustawionym wyjsciu programowalnym w n40.

Nr para- Parametr Zakres Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy czosé fabr.
n58 Czestotliwo$¢ progowa 0.0 - 400 0,1Hz | 0.0
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Detekcja przeciazenia (n59-n61)

Parametr n59 ustawia detekcje przecigzenia i sposéb jego sygnalizacji

Nastawa Ustawienia

0 Detekcja nieaktywna

1 Falownik monitoruje przeciazenie jedynie po osiagnieciu czestotliwosci zadanej. Po
wystapieniu przecigzenia praca jest kontynuowana, sygnalizowany jest btad.

2 Falownik monitoruje przeciazenie jedynie po osiagnieciu czestotliwosci zadanej.
Po wystapieniu przecigzenia falownik jest wytaczany.

3 Falownik monitoruje caty czas przeciazenie. Po wystapieniu przeciazenia praca
jest kontunuowana, sygnalizowany jest btad.

4 Falownik monitoruje caly czas przecigzenie.Po wystap. przeciazenia falownik jest wytaczany.

Poziom przeciazenia ustawiany jest w n61, a dopuszcz. czas przecigz. w n61.

Nr para- Parametr Zakres Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy czos¢ fabr.
n60 Poziom przecigzenia 30-200 %1 160
n61 Zwioka w zadziat. zabezp.przecigzeniowego | 0.1 - 10.0 0,1s 0.1

Uwaga: 1. Poziom przeciazenia ustawiany jest procentowo, za 100% przyjmuje
sie znamionowy prad wyjsciowy falownika.

Czas zwtoki n61 ustawiany jest co 0.1 s.

N

P Czas

Detekcja przeciazenia (styk NO) [T

h
i '—‘
' ON

I P Czas

36



OPIS PARAMETROW

Pamie¢ komendy Przyspiesz/Zwolnij (n62)

Wybor, czy czestotliwo$¢ zadana, ustawiana przy pomocy przyciskow Przyspiesz/
zwolnij, ma by¢ zapamietywana czy nie.

Nastawa Ustawienia
0 Czestotliwos¢ nie jest zachowywana
1 Czestotl. jest zachowywana,gdy czas jej trwania byt ponad 5 s.

Funkcja Przyspiesz/Zwolnij wykorzystuje przyciski Przyspiesz i Zwolnij do zmiany czes-
totliwosci zadanej. Wejscie programowalne 4 musi by¢ ustawione n39=4. Zaciski dla
wejs¢ programowalnych 3 (S4) i 4 (S5) zadeklarowane sg w nastepujacy sposob:
Wejscie programowalne 3 (S4): Przyspiesz

Wejscie programowalne 4 (S5): Zwolnij

Parametr n62 (pamiec¢ funkcji Przyspiesz/Zwolnij) n62=1 oznacza, ze czestotliwosé
wyjéciowa jest zachowywana w pamigci, gdy jej czas trwania byt wigkszy niz 5 s.
Warto$¢ czestotliwosci pamigtana jest po wytaczeniu napiecia zasilania. Po ponow-
nym uruchomieniu falownik bedzie pracowat z czestotliwo$cia ustawiong przez przy-
ciski Przyspiesz/Zwolnij.

n62=0 oznacza, ze czgstotliwos¢ zostanie skasowana.

Inicjalizacja falownika (tj. ustawienie w n01, 8 lub 9) powoduje skasowanie pamieta-
nych wartosci czestotliwosci.

Uwaga: Jezeli funkcja Przyspiesz/Zwolnij uzywana jest w zdalnym trybie sterowania
czestotliwo$¢ zadana moze by¢ ustawiana przyciskami Przyspiesz/Zwolnij oraz po-
przez czestotliwo$¢ testowa. Wybér czestotliwosci poprzez programowalne wejscia
cyfrowe jest w tym przypadku niemozliwy.

Zasada dziatania funkcji Przyspiesz/Zwolnij
Start |
» Czas
Przycisk Przyspiesz (S6)
Czas
Przycisk Zwolnij (S7)| ]
»  Czas
Czestotl. wyjsciowa A
Gorny limit
-
Dolny limit ! T I T H T
+ — — T : T » C
Status HIUHDHIUIH/ D DIH| U UTH D.D1H zas
Detekcja H—l 1M Czas
czestotliwosci
LU U1: Ograniczenie czesiotllwosm od gory
Status: LEJ) ;xgﬁﬁ_\esz D1: Ograniczenie czestotliwosci od dotu
H: Utrzymaj czestotliwosé
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Wspoétczynnik korekcji obciazenia (n63)

Wspétczynnik korekcll obcigzenia nie wymaga zmiany w wigkszosci aplikacji. Wspotczynnik
moze wymagac zmiany, gdy jest duza odleglosc miedzy silnikiem a falownikiem (Zwieksz n63)

gdy moc silnika jest znacznie mniejsza niz max.dopuszcz. moc falownika (Zwieksz n63) lub gdy Sl|nlk’
wpada w drgania (Zmniejsz n63).

Nr para- Parametr Zakres |Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy | czosé fabr.
n63 Wspétczyn. korekcji obciazenia 0.0-2.5 0.1 1

Wspotczynniki korekcyjne (n64-n67)

n64: Ustawienie znamionowego poslizgu silnika

n65: Ustawienie pradu biegu jatowego w odniesieniu do znamion. pradu silnika
n66: Wspotczynnik kompensacji poslizgu
n67: Wspdtczynnik korekcji czasu odpowiedzi

Nr para- Parametr Zakres |Rozdziel-| Ustaw.
metru nastawy | czos¢ fabr.
n64 Ustaw. znamion. poslizgu silnika| 0.0 -20.0 | 0,1 Hz

n6é5 Ustaw. pradu biegu jatowego 0-99 %1

n66 Wspdicz. kompensacji poslizgu | 0.0 -2.5 0.1 0

n67 Wspéicz. korekgji czasu odpow. [ 0.0-25.5 [0,1s 2

Uwaga: Zmniejsz warto$¢ n67, gdy odpowiedz falownika na zmiane obcigzenia
jest zbyt wolna.



SPECYFIKACJA

B Dane techniczne

3 x 200AC| Model 3G3JV- IA2001 |A2002|A2004|A2007|A2015 |A2022 |
E;‘%’é'zef_'e Zasi- [znam.napiecie i czestotiiwosé | 3 fazy 200-230 V AC 50/60 Hz
fazowe) lanie Dopuszcz. odchytki napigcia -%15 - %10
Dopuszcz. odchytki czestotliw. | +- %5
Moc strat (W) 130 [ 18 [28.1 [45.1 [728 [ o438 |
Waga (kg) 06 [06 [09 [11 |14 [ 15 |
Sposab chiodzenia Swobodny przeplyw | whbudowany wentylator
powietrza
1 x 200AC| Model 3G3JV- AB001|AB002|AB004|AB0OT ABO15| |
Zasi- | Znam.napiecie i czestotliwo$¢ | 1 faza 200-240 V AC 50/60 Hz
lanie | Dopuszcz. odchytki napiecia -%15 - %10
Dopuszcz. odchytki czestotliw. | +- %5
Moc strat (W) 144 ] 20 [319] 514 [828 | [
Waga (kg) 06 [09 [10 [15 [15 | [
5 : I Swobodny przeplyw
Sposob chtodzenia powietrza Wbudowany wentylator
Parametry | Maksymalna moc silnika (kW) 01 |02 |04 [075 |15
i Moc znamionowa (kVA) 0.3 |0.6 1.1 1.9 3.
Znamionowy prad (A) 08 [1.6 3 5 8

Znamionowe napiecie (V)

3 fazy 200-240V AC (proporcjonalne do napiecia zasil.)|

Maksymalna czgstotliwo$é

400 Hz

Charakte-

rystyka

Metoda sterowania

PWM (kontrola U/f)

sterowa-
nia

Czestotliwo$é nosna

2.5 kHz - 10kHz

Zakres czestotliwosci wyjsciowej

0.1-400 Hz

Doktadnos¢ czestotliwosci (w zalez-
nosci od temperatury)

Sterowanie cyfrowe: 0.01% (-10 do +50°C)
Sterowanie analogowe: 0.5% (25 do + 10°C)

Rozdzielczo$¢ zadawania
czestotliwosci

Sterowanie cyfrowe: %0.01
Sterowanie analogowe:0.06 Hz/60 Hz (1/1000)

Rozdziel ¢

w. wyjsci

j[0.01Hz

Odpornos$¢ na przecigzenia

150% pradu znamionowego przez 1 min.

Zewnetrzne zadawanie czestotliwosci

Potencjometr 010V (20kOhm), 4-20mA, 0-20mA (250 Ohm)

Czas przyspieszania/hamowania

0-6000 sek.(ustawiane niezaleznie)

Moment hamujacy

20% momentu znamionowego

Charakterystyka napigcie/czestotliwosé

Stata U/f

Funkcjt_e

Silnik przed przeciazeniem

Uktad elektroniczny

czajace

Falownik przed zwarciem

Silnik zatrzymywany jest po przekroczeniu 25%
pradu znamionowego
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SPECYFIKACJA

Funkcje |Zabezp. przed przecigzeniem _|Silnik jest zatrzym.przy przekrocz.150% pradu znam.przez ponad 1 min
zabezp. [Przed zbyt wysokim napigciem | Silnik jest zatrzym.gdy napiecie w obw.DC przekroczy 410V
c.d. Przed spadkiem napigcia Silnik jest zatrzym.gdy napigcie w obw.DC spadnie ponizej 160V
Przed chwilow.zanikiem napiecia Sk Jesl_zafrzpvm.gfy Nap.Zasiiajace zam§me na :gms UE EE_ZS usgwwane przez
Przed przegrzaniem Wykrywanie przekroczenia temperatury 110°C + 10°C
Przed zwarciami doziemnymi  |Zabezp.przed nadmiernym wzrostem pradu wyjsciowego
Wskaznik napiecia (dioda RUN) |Swieci do napiecia 50V w obwodzie posredniczacym
Warunki | Miejsce montazu Wewnatrz (Srodowisko wolne od pytéw i gazow korozyjn.
srodow. -10 do 50°C

Temperatura pracy

Wilgotnos¢ Bez skroplin, 95%
Temperatura przechowywania | -20 do 60°C
Wysokos$¢ n.p.m. 1,000 m max.
Rezystancja izolacji 5 MOhm

Wibracje

9.8 m/s2 10-20 Hz
2.0m/s2 20-50 Hz

Stopien ochrony

Montaz nascienny: IP20




SPECYFIKACJA

3 x 400AC| Model 3G3JV- 4002|4004 | A4007| Ad015] Ad022 | Ado40 |
pigci Zasi- Znam.napiecie i czestotliwos¢ | 3 fazy 380-460 V AC 50/60 Hz

migdzyfa-| fanie Dopuszcz. odchytki napiecia | -%15 - %10

zowe) Dopuszcz. odchylki czestotiiw. | +- %5
Moc strat (W) 231 [30.1 [54.9 [75.7 [83.0 [117.9]
Waga (kg) 10 14 [15 15 [15 [21 ]

5 i Swobodny przeptyw

Sposdb chtodzenia powietrzayp PlyW | Wbudowany wentylator

Parametry | Maksymalna moc silnika (kW) 02 |04 0.75 | 1.5 22 |40

b Moc znamionowa (kVA) 1.3 19 | 3.6 5.1 5.9 | 9.1

Znamionowy prad (A) 1.2 1.8 | 3.4 48 |55 9.2

Znamionowe napiecie (V)

3 fazy 380-460V AC (proporcjonalne do napiecia zasil.)|

Maksymalna czestotliwo$¢

400 Hz

Charakte-

g::(y’::?a_ Metoda sterowania PWM (kontrola U/f)

nia Czestotliwo$¢ nosna 2.5 kHz - 10kHz
Zakres czestotliwosci wyjsciowej 0.1 - 400 Hz
Dokiadno$¢ czestotliwosci (w zalez- | Sterowanie cyfrowe: 0.01% (-10 do +50°C)
nosci od temperatury) Sterowanie analogowe: 0.5% (25 do + 10°C)
Rozdzielczo$¢ zadawania Sterowanie cyfrowe:0.1Hz i 1Hz
czestotliwosci Sterowanie analogowe:0.06 Hz/60 Hz (1/1000)
Rozdzielczo$¢ czestotliw. wyjéciowej | 0.01 Hz
Odporno$é na przeciazenia 150% pradu znamionowego przez 1 min.
Zewnetrzne zadawanie czestotliwosci | Potencjometr 0-10V (20kOhm), 4-20mA i 0-20mA (250 Ohm)
Czas przyspieszania/hamowania 0.0 do 999 sek.(ustawiane niezaleznie)
Moment hamujacy 20% momentu znamionowego
Charakterystyka napigcie/czestotliwos¢ | Stata U/f

Funkcje |Silnik przed przecigZeniem Uktad elektroniczny

A Falownik przed zwarciem Silnik zatrzymywany jest po przekroczeniu 25%
czajace

pradu znamionowego
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SPECYFIKACJA

Funkcje |Zabezp. przed przecigzeniem | Silnik jest zatrzym.przy przekrocz.150% pradu znam.przez ponad 1 min
ZB:EZP- Przed zbyt wysokim napieciem | Silnik jest zatrzym.gdy napiecie w obw.DC przekroczy 820V
c.d. Przed spadkiem napigcia Silnik jest zatrzym.gdy napigecie w obw.DC spadnie ponizej 400V
Przed chwilow.zanikiem napiecia BI I3 Jest zal ngg % nap.zasliajace ZBNEI’!IQ na 1oms lut uze| (ust gwwane przez
Przed przegrzaniem Wykrywanie przekroczenia temperatury 110°C + 10°C
Przed zwarciami doziemnymi  |Zabezp.przed nadmiernym wzrostem pradu wyj$ciowego
Wskaznik napiecia (dioda RUN) |Swieci do napigcia 50V w obwodzie posredniczacym
Warunki | Miejsce montazu Wewnatrz ($rodowisko wolne od pytéw i gazéw korozyjn.
$rodow.

Temperatura pracy

-10 do 50°C

Wilgotnos¢ Bez skroplin, 95%
Temperatura przechowywania | -20 do 60°C
Wysokos¢ n.p.m. 1,000 m max.
Rezystancja izolacji 5 MOhm

Wibracje 9.8 m/s2 10-20 Hz

2.0m/s2 20-50 Hz

Stopien ochrony

Montaz nascienny: IP20

B Panel czotowy
Podtaczenie

L

Dolne zaciski
(podtaczenie silnika)

Zacisk uziemiajacy

Goérne zaciski
(zasilanie falownika)

Zaciski sygnatéw sterujacych
= = Rl | [ e e e s e s e e Y e J ]
X CEEEEEEEEEE |
[ 1[ |

[mA [mB [mc |[s1]s2]s3[s4[ss[sCFs[FRFC]AMAC]

:’— Zaciski sygnatéw sterujacych



SPECYFIKACJA

Zaciski obwodu mocy

Symbol | Opis zacisku Uwagi

R/L1 Zaciski napigcia zasila- [3G3JV-A2[0 :3 fay 200V - 230 V AC

SI2 nia 3G3JV-AB[J :1 faza 200 V - 240 V AC
3G3JV-A40 : 3 fazy 380 V - 460 V AC

TIL3 Uwaga: Dla zasil. 1-fazow. wykorzystyw.sa zaciski R/L1 i S/L2

u/T1 Zaciski silnika 3G3JV-A2[0:3fazy 200 V - 230 VAC

VT2 3G3JV-AB[O: 3 fazy 200V -230VAC
3G3JV-A4[]: 3 fazy 380 V - 460 V AC

WIT3 Uwaga: Max.napiecie wyj$ciowe jest proporcjonalne
do napigcia zasilajgcego falownik

+1 +1, +2: Zaciski dtawika +1, +2: Opcjonalny dtawik tlumigcy wyzsze harmoniczne

+1, - Zaciski zasilania +1, -: Podtaczenie zasilania do falownika
+2 pradem statym
Uziemienie | Zacisk uziemiajacy Uziemienie powinno spetnia¢ nastepujace warunki:

3G3JV-A2[: rezystancja uziem. 100 Ohm lub mniej
3G3JV-ABL: rezystancja uziem. 100 Ohm lub mniej
3G3JV-A4 [0: rezystancja uziem. 10 Ohm lub mniej
Uwaga: Upewnij sig, czy uziemienie potaczone jest bezposred
nio do obudowy silnika

Zaciski sygnatéw sterujacych

Symbol Opis Dane techniczne
Wejscie | S1 Start/Stop Fototranzystor
S2 Programowane wejscie 1 (S2) 8mA 24 VDC
S3 Programowane wejscie 2 (S3)
S4 Programowane wejscie 3 (S4)
S5 Programowane wejscie 4 (S5)
SC Masa (SC)
FS Zasilanie zadajnika czestotliwosci 20mA 12 VDC
FR Zadawanie czestotliwosci 0-10 VDC (impedan-
FC Masa sygnatu zadawania czestotliwosci cja wejscia 20kOhm)
Wyjécie | MA Programowalne wyjscie stykowe (NO) 1A max. 30 VDC
MB Programowalne wyjécie stykowe (NC) 1A max. 250 VAC
MC Punkt wspdlny wyjscia
AM Programowalne wyjsécie analogowe 2mA0-10 VDC
AC Masa wyjscia analogowego
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WYMIARY

B Wymiary
3G3JV-A2001 - 3G3JV-A2007 (0.1-0.75 kW) 3G3JV-A2015 - 3G3JV-A2022 (1.5-2.2 kW)
3 fazy 200 VAC 3 fazy 200 VAC
3G3JV-AB001 - 3G3JV-AB004 (0.1-0.4 kW) 3G3JV-AB007 - 3G3JV-AB015 (0.7-1.5 kW)
1 faza 200 VAC 1 faza 200 VAC
[P— . 3G3JV-A4002 - 3G3JV-A4022 (0.2-2.2 kW)
3 fazy 400VAC
HHHHH H Duaavory, 56
A HH = 4
Napigcie zasilania | Model 3G3JV Wymiary (mm) Waga (kg)
D t
3 fazy 200V AC | A2001 70 3 ok. 0.5
A2002 70 3 ok. 0.5
A2004 102 5 ok. 0.8
A2007 122 5 ok. 0.9
1faza 200 VAC | AB001 70 3 ok. 0.5
AB002 70 3 ok. 0.5
AB004 112 5 ok. 0.9
Napiecie zasilania | Model 3G3JV Wymiary (mm) Waga (kg)
D
3 fazy 200VA A2015 129 ok.1.3
A2022 154 ok.1.5
1 faza 200 VAC | AB007 129 ok. 1.5
AB015 154 ok. 1.5
Napiecie zasilania | Model 3G3JV Wymiary (mm) Waga (kg)
D
3 fazy 400 VAC | A4002 81 ok. 1.0
A4004 99 ok. 1.1
A4007 129 ok. 1.5
A4015, A4022 154 ok. 1.5




WYMIARY

3G3JV-A4040 (3.7 kW) 3fazy 400V AC

/— Duwea otwory, 5-dia.

1
128

-

128

85 D

sl

140

Napigcie zasilania

Madel 3G3JV-

Wymiary (mm)
D

Waga (kg)

3 fazy 400 V AC

A4040

161

ok. 2.1
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STANDARDOWE PODLACZENIA

H standardowe podtaczenie
Dtawik DC

3 fazy 200/400 VAC
1faza 200 VAC (p. Uwaga)

Start/Stop
- O O S1
Programowaine wej$cie 1 (S2) mmmm
Programowalne wejécie 2 (S3) = QS2
—eo) 0s3

Programowaine Wejscie 3 ($4)

p—0 O O S4
Programowalne wejScie 4 (S5) s
—9

Masa wej$¢ programowalnych

Zasilanie zadajnika czestotliwosci
20mA 12V DC

$ Zadawanie czestotliwosci

Masa sygnatu zadawania czestotliw.

Potencjometr
(20 kOhm/0.25 W

Programowalne
—_— MA lWwyjscie stykowe

MB NO
— Mc NC
Masa

AM

Programowalne
wyjscie analogowe

AC A Masa wyjscia
analogowego

Uwaga: 1. Dla falownikéw z zasilaniem 1-fazowym 3G3JV-AB.. wykorzystane sa zaciski R/L1
iS/L2.

2. Rezystor hamujacy nie moze by¢ podtaczony

Wybér sygnatu sterujacego

Przetaczniki SW7 i SW8 stuzg do wyboru sygnatéw sterujgcych. Sg one umieszczone
ponad listwa sygnatéw sterujacych a dostep do nich jest mozliwy po zdjeciu ostony.

SwW7 sSws

v
SW7 SW8

4——— Przetaczniki

068896569

¢ Listwa sygnatow
sterujgcych




STANDARDOWE PODLACZENIA

Wybér sygnatu wejs¢ cyfrowych
Przetacznik SW7 stuzy do zmiany typu wejs¢ cyfrowych z NPN na PNP.

Ustawienie
fabryczne

SW7

_<L GND
%

Wybér sygnatu zadawania czestotliwosci

Przetacznik SW8 stuzy do zmiany sygnatu zadawania czestotliwosci pomigdzy sygnatem napigciowym
a pradowym.

Sygnat ! L ie SW8 Sposoéb zadawania czestotliwosci
Wejscie napieciowe V (OFF) Ustawienie 2
Wejécie pradowe I (ON) Ustawienie 3 lub 4

Uwaga: Odpowiednie ustawienie parametréw razem z ustawieniem przetacznika SW8 jest wymagane
w celu wyboru rodzaju sygnatu zadawania czestotliwosci
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OPCJE

B Wyposazenie opcjonalne - wejsciowy filtr sieciowy

Wybierz odpowiedni filtr wej$ciowy do falownika, aby speti¢ wszystkie zalecenia EC,
dotyczace wptywu zakitécen elektromagnetycznych.

Potacz filtr pomiedzy zasilanie a zaciski R/L1, S/L2 i T/L3 falownika. Filtr moze by¢

montowany pod falownikiem. Otwory montazowe falownika pokrywaja sie z otworami
filtra wej$ciowego.

Przyktadowe potaczenie

Pierscienie indukcyjne

Zasilanie:
3 fazy 200VAC lub 400VAC
1 faza 200VAC

A

-

[ |




OPCJE

Falownik Filtr Prad znay Prad L W H X Y d
y| uptywu {mm) (mm)

3630V ABGOT

3G3IVABOO2 | 3GV PFI1010E | 10A 7omA | 169 71 45 15 51 M5

3634V AB004

3G3JVABOO7 | 3G3UV PFI 10208 | 20A 70mA | 169 111 50 156 o1 W5

363UV ABOYS

363V A2001

3G3JVA2002 | 363UV PFI2010E | 10A 0ar6mA | 194 82 50 18 B2 M5

363UV A2004 ’

363V A2007

3630V A2015 | 3GAJV PFI2020E | 16A 0a/fomA | 168 11 50 . | 1% 81 Mb

3630V A2022 :

3G30V AZ040 | 3G3JV PFIZ030E | 36A Ga3mA | 174 14480 811205

3G3IVAA002 | 3G3JV PFIG00SE | 5A 0siZemA | 168 111 50 86 o1 M5

3G3JV Ad004

363V A007

3G3UVA4O15 | 3G3UVPFI30I0E | 10A o0520mA | 189 111 50 15 91 MS

3GV A4022

3GAVAL030 | 3G3UV PFI3020E | 15A 052omA | 74 144 50 61 120 M5

3G3V AdD40
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MODELE FALOWNIKOW

Bl Modele falownikéw

Napiecie zasilania Stopien ochrony Moc znamionowa Model
silnika
3 fazy 200 VAC 1P20 0.1 kW 3G3JV-A2001
0.2 kW (0.25 kW) | 3G3JV-A2002
0.4 kW (0.55 kW) | 3G3JV-A2004
0.75 kW (1.1 kW) 3G3JV-A2007
1.5 kW 3G3JV-A2015
2.2 kW 3G3JV-A2022
1 faza 200 VAC 1P20 0.1 kW 3G3JV-AB0O1
0.2 kW (0.25 kW) | 3G3JV-AB002
0.4 kW (0.75 kW) | 3G3JV-AB004
0.75 kW (1.1 kW) 3G3JV-AB007
1.5 kW 3G3JV-AB015
3 fazy 200 VAC P20 0.2 kW (0.25 kW) | 3G3JV-A4002
0.4 kW (0.55 kW) | 3G3JV-A4004
0.75 kW (1.1 kW) | 3G3JV-A4007
1.5 kW 3G3JV-A4015
2.2 kW 3G3JV-A4022
4.0 kW 3G3JV-A4040

Uwaga: Wartos$ci mocy w nawiasach odnosza sie do max. dopuszczalnej mocy silnika

B Objasnienie oznaczenia falownika

50

3G3JV-A2007
L

Seria falownika:

Moc silnika
001 0.1 kW
002 0.2 kW
004 0.4 kW
007 0.75 kW
015 1.5 kW
022 2.2 kW

Napiecie zasilania

2

3 fazy 200 VAC

B

1faza 200 VAC

P

3 fazy 400 VAC

Stopien ochrony

| A

| Montaz nascienny




OPIS BLEDOW

M Lista btedéw 3G3JV

Wyswietlany Opis btedu Prawdopodobna przyczyna btedu
biad i sposob jej usuniecia
iazeni Zwarcie wyjs¢ falownika lub zwarcle j$cia do ziemi
oc Pneclq;lerfle (oC) B - prawggjprzewod silnika i
Prad wyjsciowy falownika prze- |Bledne us(awueme charakterystyki U/f
kroczyt 200% wartosci znamio- |- Zmniejsz napiecie w charakterystyce U/f
nowej Zbyt duza moc Fodlqczonego silnika
) - zmniejsz moc silnika do max.dopuszcz.obciazenia falow.,
Nlestabllna praca facznika miedzy falown. a: sllnlklem
wdz potgczenia tak, aby tacznik nie byt ot
W|erany przy pracujgcym wyjsciu falownika
Uszkodzenie elementow mocy na wyjsciu falownika
- wymien falownik
ov Przepigcie (OV) Czas hamowania jest zbyt krotki
Napigcie w obwodzie pradu sta- |- zweksz czas hamowania
fego osiggneto wartos¢ 410VDC | Napie ilania jest zbyt wy
(dla modeli 200/400VAC) - zmmejsz napiecie zasilania do wartosci
znamionowej
. L. Odiaczenie si¢ jednej z faz zasilania falownika,
uu1 Obnizenie napigcia (UV1) nika, $rub kabli
ObniZzenie napigcia w obwodzie |- sprawdz podiaczenie napiecia zasilania
pradu statego ponizej: p | t 700d
- sprawdz czy napiecie zasilania jest zgodne
- 200VDC dla 3G3JV-A2 zpdanyml A oapies j g
- 160VDC dla 3G3JV-AB strata
- 320VAC dla 3G3JV-A4 - zastosuj funkcje kompensaql przerwy w za-
silaniu (n47), aby falownik automatycznie
wystartowat po przywroceniu napiecia zasi-
lania
- popraw jakos¢ napigcia zasilania
¢ ych obw.
- wymlen falownik
OH Przekroczenie temperatury Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka

radiatora (OH)
Temperatura radiatora osiggneta
110°C £10°C

- zapewnij wentylacje falownika lub zainstaluj
system chtodzenia

Zbyt duze obciazenie falownika

- zmniejsz obciazenie

- wymien falownik na wigkszy

Bledne ustawienie charakterystyki U/f

- zmniejsz napiecie w charakterystyce U/f

Czas przyspieszenia/lhamowania jest zbyt

krotki

- zwigksz czasy przyspeszenia i hamowania

Niewystarczajaca wentylacja falownika

- zmien miejsce zamontowania falownika ab
zapewni¢ wystarczajacy przeptyw powiet-
rza chtodzacego

y aw
- wymien wentylator

51



52

OPIS BLEDOW

Wyswietlany
btad

Opis biedu

Prawdopodobna przyczyna btedu
i sposob jej usuniecia

oL1

Zabezpieczenie termiczne
silnika (OL1)
Zabezpieczenie elektroniczne
silnika zostato uaktywnione

Zbyt duze obci

- zmniejsz obcigzenie

Btedne ustawienie charakterystyki U/f

- zmniejsz napiecie w charakterystyce U/f

Wartos¢ czestotliwosci (n11) dla max. na-

piecia wyjsciowego jest zbyt mata

- sprawdZ dane znamionowe silnika i ustaw
w parametrze n11 znam.wartos¢ czestotliw.

Czas przyspiesz./lhamow. jest zbyt krotki

- zwigksz czasy przyspieszania/hamowania

Warto$¢ znamionowa pradu silnika jest

btednie wprowadzona do parametru n32

- sprawdz dane znamionowe silnika i ustaw
w parametrze n32 znamionowa wartos¢
pradu silnika

Falownik zasila wigcej niz 1 silnik

- W_qugz_funkcj zabezpieczenia termicznego
silnika i zainstaluj zabezpieczenie termiczne
oddzielnie dla kazdego silnika. Wylaczenie

funkcji zabezp.termicz. realizuje sie poprzez

ustawienia n32=0.00 lub n32=2

Czas zwloki zadziatania zabezpieczenia ter-|

i jest zbyt krotki

oL2

Zabezpieczenie termiczne
falownika (OL2)
Zabezpieczenie elektroniczne fa-
lownika zostato uaktywnione

- ustaw n34=8 (ustaw.fabr. 8 minut)

Btedne ustawienie charakterystyki U/f
- zmniejsz napigcie na charakterystyce U/f
Czas przysp./hamowania jest zbyt krétki
- zwigksz czasy przyspiesz. i hamowania
Moc ika jest niewy j
- zmien falownik na wigkszy

oL3

Pr i (oL3)

Prad lub moment przekroczyt
warto$¢ ustawiong w n60 i prze-
kroczenie trwato dtuzej niz czas
w n61. Blad bedzie wykryty dla
ustawien n59=2lub 4

ie lub btad w czesci mechanicz-

nej maszyny

- sprawdz uktad mechaniczny i usun przyczy-
ne blokowania

Btedne ienie parametru

- ustaw wielkosci w parametrach n60 i n61

zgodnie z danymi systemu mechanicznego

- zwigksz nastawy n60 i n61

GF

Btad uziemienia (GF)
Prad w przewodzie uziemiajacym
przekroczyt wartos¢ dopuszczalng

Btad uziemienia wyjs$cia falownika
- sprawdz potaczenia migdzy falownikiem
a silnikiem i usun przyczyne doziemienia

EF

Zewnetrzny biad (EF)
S){gna' zewnetrznego btedu zos-
tat wprowadzony na wejscia pro-
ramowalne. Jedno z wejs¢ 1,2
ub 4 zostato zaprogramowane ja-
ko wejscie zewnetrznego bledu
(ustawienie 3 lub'4). Numer po EF!
gzpogéada numerowi wejscia

Zewnetrzny sygnat zostat podany na wejs-

cia programowalne o

- Usufi przyczyne uaktywnienia zewnetrznego
sygnatu btedu

Niewtasciwy s¥gnat_zqwn tr;nﬁ

- sprawdz cZas trwania i rodzaj (NO lub NC)
sygn.zewnetrznego. Musi on odpowiada¢
ssyzgneélgm wybranemu w programie wejs¢

F00

Btad

a ikacli 2
operatorska (F00)

Wystapit blad pamieci podczas
inicjalizacji falownika

L ie wewnetrznych obwodéw

falownika

- wylacz i wiacz ponownie falownik

- wymien falownik, jesli btad pojawi sig po-
nownie




OPIS BLEDOW

Wyswietlany Opis btedu Prawdopodobna przyczyna btedu
btad i sposéb jej usuniecia
fo1 Btad ikacji z opeq Uszkod. falow.
ratorska (F01) - wylacz i wiacz ponownie falownik
Btad pamigci ROM - wymien falownikjesli btad pojawi sie ponownie
fo4 Btad pamieci (F04) L ie wewn. obwodé
Biad pamieci EEPROM falownika | - przeprowadz inicjalizacje falownika - n01
ustaw na 8 lub 9 oraz wylacz i wiacz ponow-
nie falownik
- wymien falownik jesli biad pojawi sie ponownie
fo5 Btad p nika |l L i obw.falown.
cyfrowego (F05) - wylacz i wigcz ponownie falownik
Btad konwersji przetwornika ana- | - wymien falownik, jesli btad pojawi sie po-
logowo-cyfrowego nownie
07 Btad konsoli iej (FO7)| Uszkodzenie w obwodach kons
Blad w obwodzie konsoli operat. |- wymontuj i zamontuj ponownie konsole,
sprawdz potaczenie miedzy gniazdem w fa-
lowniku a konsolg,
- wymien konsole, jesli blad pojawi sie ponownie
STP Wylaczenie awaryjne (STP) Sygnat wylaczenia awaryjnego zostat po-
Sygnat wytaczenia awaryjnego dany na wejscie programowalne
zostat podany na jedno z wejsé - usun przyczyne uaktywnienia sygnatu wy-
programowalnych falownika. Wejs- | faczenia awaryjnegio i
y R : sygnat wy awaryjn.
(;l;}lmglzl1mlec ustawiony parameltr | = sprawdz czas trwania | rodzaj (NO lub NC)
| sygnatu wylgczenia awaryjnego
OFF Btad napiecia zasilania (OFF) - Sprawdz podtaczenie kabli zasilajacych,

dokre¢ wszystkie sruby zaciskéw zasilania
- Wymien falownik
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OPIS BLEDOW

W Lista ostrzezen

Wyswietlany Opis btedu Prawdopodobna przyczyna btedu
btad i sposéb jej usuniecia

uv Obnizenie napiecia (UV) Odtaczenie jednej z faz zasilajacych falownik
(miga) Obnizenie napiecia w obwodzie Obluzowanie sie $rub kabli zasilajacych

pradu statego ponizej: Niewtasciwe napigcie zasilania

-200VAC dla 3G3JV-A2

- 160VAC dla 3G3JV-AB

- 320VAC dla 3G3JV-A4
ov Przepigcie (OV) Czas hamowania jest zbyt krotki
(miga) Napiecie w obwodzie pradu statego | - zwigksz czas hamowania

osiagneto wartosci 410/820 VDC ia jest zbyt

(dla modeli 200/400 VAC) - zmniejsz napigcie zasilania do wartosci znamion.
OH Przekroczenie temperatury radia- | Zbyt wysoka temperatura otoczenia
(miga) tora (OH) - wymagana instalacja uktadu chiodzenia

Temp. przekroczyta 110°C £+10°C
oL3 Przekre (OL3) |Z ie lub btad czesci mechanicz-
(miga) Prad lub moment przekroczyt war- | nej maszyny

to$¢ ustawiong w n60 i przekrocze- - sprawdz uktad mechaniczny i usun przyczy

nie trwato dluzej niz czas w n61. ne blokowanla

Btad sygnalizowany dla ustawieri | Btedne i

n59 1lub 3 - ustaw wielkosci w parametrze n60 i n61

zgodnie z danymi systemu mechanicznego
- zwigksz nastawy n60 i n61

Ser Btad sygnatu sterujacego (SER) |- Sprawdz sposéb sterowania i sekwencje
(miga) Podanie btednych sygnatéw steruj-| sygnatéw sterujacych

gcych podczas pracy falownika lub

zmiana sposobu sterowania Lokal-

ny/Zdalny podczas pracy falownikal
bb Blokowanie sygnatem zewnetrz (bb) |Sygnat blokowania zostat podany na wejscie falow.
(miga) Podany sygnat zewnetrzn.blokowa- | - usuni przyczyne nieuzasadnionego podawania sygnatu

nia. Uwaga: Silnik hamuje wybie- |Niewtasciwy sygnat blokowania

giem - sprawdz czas trwania i rodzaj (NO lub NC) sygn.blokow.
ef Btad sygnatu Start w przéd i do |- Sprawdz sekwencje sygnatow startowych
(miga) tytu (EF)

Sygnat Startu w przéd i do tytu zos

tat podany jednoczesnie przez wig-|

cej niz 0.5 s. Silnik hamuje w spo-

s6b okreslony w parametrze n04.
STP Wytaczenie awaryjne (STP) Btedne ustawienie parametréow
(miga) Zatrzymanie z konsoli operators-

kiej. Przycisk STOP/RESET zostat
naci$niety podczas pracy falowni-
ka.

Silnik hamuje w sposéb okreslony
w parametrze n04.

- Sprawdz, czy prawidiowo
ustawiona jest blokada przycisku
STOP/RESET w trybie zdalnego
sterowania w parametrze n60




OPIS BLEDOW

Wyswietlany Opis btedu Prawdopodobna przyczyna btedu
btad i spos6b jej usuniecia

FAN Btad wentylatora (FAN) Uszkodzenie wentylatora

(miga) Zablokowanie sie wentylatora - sprawdz kable zasilajace wentylator

chtodzacego

- wymontuj i oczy$¢ wentylator
- wymien wentylator
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