P=12kW

(moc przektadni)

1. Obliczam moc silnika

P 12000

S op 0,95

= 12,63[kW] ~ 15[kW]

p = sprawnos$¢ (0,95 — 0,98)

p — sprawnosc (0,95 — 0,98)

P — moc przenoszona przez przektadnie
P, — moc silnika

2. Dobieram silnik 4Sg160L-4-1EZ (katalog Tamel)
dla ktorego:

parametry silnika:
moc rzeczywista: P, = 15[kW],

moment obrotowy: M,, = T; = 98,1[Nm]
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wymiary montazowe
A B BL C CA D DA D2 D’2
160 140 15 63 126 28j6 28j6 M10 M10

P, = 15[kW]

Moment obrotowy silnika
M, =T, = 98,1[Nm]




N; =1470
(predkos¢ obrotowa
watu wejsSciowego)

D; = 125[mm]
($rednica kota
pasowego)

E EA F FA GA GC H HA D3
60 60 8h9 8h9 31 31 100 M10 | M20

Wymiary zewnetrzne

L LC AA |AB |AC |AG |BA |BB |HA | HD | LE
374 | 449 | 32 188 | 206 |91 |40 | 170 | 4 255 | 133

3. Obliczam predko$¢ obrotowg N,

N. = Ny 1470 e obr
27357 35 [min]

N, — predko$¢ obrotowa watu wyjsciowego

4. Dobieram $rednice kota pasowego Di,in
Tabela 1.3.1.1 oraz 1.3.1.2

5. Zaktadam na podstawe 1.3.1.1 pas typu ,B”, dla ktérego
T, = 30 + 140 [nm], oraz o Dy,,,;, = 125 i dopuszczalng ilo$¢
pasow z=2- 8 szt.

40°% 40

- szerokos¢ skuteczna pasa l,=11[mm]
- 1o=13[mm]

- hy=3,3[mm]

- he=8[mm]

6. Obliczam predkos¢ pasa (5< v < 30[%])

_mxDyx Ny mwx125+1470 Z[m]
~ 60%103  60x10%

S

V — predkos¢ pasa

N2=420[

V=9,62 [%]

br

min

|




D; = 125[mm]
($rednica kota
pasowego)

D, = 433[mm]
($rednica kota
pasowego)

7. Obliczam $rednice kota D,

D,=D; xi*(1—¢)=125%3,5%(1—0,01) = 433,13[mm] =
433[mm]

e=10,01-+0,02
D, — Srednica kota
& — wspotczynnik poslizgu sprezystego

8. Przetozenie rzeczywiste

o D, B 433 _
2T D (1—e) 125%(1—0,01)
iy, — przetozenie rzeczywiste

N,, — predkos$¢ rzeczywista

3,5

9. Moc rzeczywista
N, 1470 obr
=— = 420

” i, 35 min
10. Obliczam rozstaw osi

0,5*(D1+D2)+50S aSZ*(D1+D2)
0,5%(125+433) +50 <a < 2% (125 +433)
329< a <558

11. Dhugos$¢ pasa
L=H-(D1+D2) _(Dz_D)'V
2 180°
(0,125 + 0,433) (0,433 -10,125)-15,8°
=1I- . + 2

- 2 180°
+1,1125 - c0s15,8° = 1,758

+2-a-cosy

Dobdr pasa klinowego wg normy na podstawie $rednic skutecznych PN-
66/M-85201

Dobor pasa o dlugosci L = 2000 [mm)]

D, = 433[mm|]

N.., = 420 [Obr]
rz min

L=1,758 [m]

L=2 [m]




D; = 125[mm]
($rednica kota
pasowego)
D, = 433[mm]
($rednica kota
pasowego)

Ki=1,15
(wspbétczynnik
zalezny od
przetozenia)

Mn =98,1 N
(moment obrotowy
silnika)

n=Nz-420
(predkos¢ obrotowa
N2)

12. Dobieram rozstaw osi waléw a=500mm

13. K3t opasania ciegna

" =180°—57° (DZ — Dl) 180° — 57° (433 125
= —_ = —_ * | —m8m@ —
“ 500
= 144,89°
@, — kat opasania ciegna
cosy — kat opasania
dp, — Srednica podziatowa kota 1
dp, — Srednica podziatowa kota 2
14. Srednica réwnowazna
D,=D, K, =125-1,15 = 143 mm
(K1 - Tabela 2)
15. Srednica watu w miejscu mocowania kota
3|16 x 9550 * N 3| Mn
> [————=36,5 [cm]
nntdop ntdop
Przyja¢ t4,, = 35 MPa
Q3365 |—2t_ — 687
=363 1350w35 ~ 087lem]
16. Rzeczywista odleglos¢ kot
D, —D 433 — 125
a,z—( 2= D) _( )=510,43mm

= = 5
2'C0$71 2. cos 14482

)

@, = 144,89°
De =143 mm
d=6,87cm

arz= 510,43 mm




17.Potrzebna liczba paséw

PyxK,  12x12
P, K xk, 2,65%1x%091
z — liczba pasow

7z = = 5,97 = 6szt.

Dobdr wspotczynnikéw
Wspotczynnik dtugosci pasa:
Dobiera sie warto$¢ wspotczynnika dtugosci pasa k=1 wg normy PN-67/M-
85203 [tab.1.3.1.6]

Wspotczynnik trwatosci pasa:
Dobiera sie wartos¢ wspétczynnika trwatosci pasa kr=1,2(dla liczby godzin pracy
na dobe <10; warunki pracy $rednie) wg normy PN-67/M-85203 [tab. 1.3.1.4]]

Wspobtczynnik opasania:

Dobiera sig warto$¢ wspoétczynnika opasania k,=0,91 wg normy PN-67/M-
85203

[tab.1.3.1.3]

Moc przenoszona przez jeden pas:

Dobiera sie warto$¢ wspotczynnika dtugosci pasa k,=2,65 wg normy PN-67/M-
85203

[tab.1.3.1.5]

18. Napiecie wstepne pasa wynosi

P_Z*M1_2*98,1_156[N]
o dy,, 1257

19. Pomiedzy napieciem w ciegnie czynnym S;, a napieciem w
ciegnie biernym S, sita obwodowa P i napieciem wstepnym S,
zachodza nastepujace zaleznoSci:




a,;=144,5°
(kat opasania
ciegna)
N=15[kW]
(moc silnika)
L=2[m]
(dtugos¢ pasa)

m
v = 9,6[?]
(predkos¢ pasa)
u=20,2

(wspotczynnik tarcia)

20.Kat opasania a wyznaczamy z zaleznosci

de - dpl _ 433 - 125

a —_— —
0%z 2a 2 %500

= (0,308

21. Sita na kole rowkowym

_ Ny-L 150002
vV 96

F, = 3125[N]

u = 0,2 — wspofczynnik tarcia

ehta e.0,2-2,52
51 = FQ - W = 3125 - m = 7893,6[N]
S, 7893,6
S2 = —ira = gozzsz = 4768,6[N]

Si+ S,  7893,6+ 4768,6
o~ 2 2

~ 6331,25 [N]

22. Sila wypadkowa naciggu pasa

S=\[512—522+2-51-52-c052]/

= \/7893,62 —4768,6% + 2-7893,6-4768,6 - cos -2 -15.8°

= 10182,8[N]

23. Kat dziatania pomigdzy dzialaniem sity

~ S, -5, _ 7893,6 — 4768,6 .
0 = arctg ((51 + 52) th) = arctg <(7893,6 + 4768,6) tg1538 )

= 100°

S, = 7893,6[N]
S, = 4768,6[N]

So ~ 6331,25[N]

S=10182,8[N]

6 =100°







