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Dane Obliczenia Wynik 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

mmo =  

5,4=m  

91 =Z  

mmo =  

5,4:1=i  

0=oβ  

mlw 2,0=  

tlo 02,0=  

1=y  

20=λ  
 
 

 
Dla przekładni z ębatej o z ębach prostych dane s ą: 

        
- moduł koła zębatego mo 
- liczba zębów koła mniejszego Z1 
- przełoŜenie przekładni i 
- nominalny kąt przyporu αααα 

- kąt pochylenia linii zęba ββββ 

- luz wierzchołkowy lw 
- luz obwodowy lo 

- współczynnik wysokości zęba y 
- współczynnik szerokości wieńca λλλλ 

 
PoniewaŜ kąt pochylenia linii zęba jest zerowy 0=oβ  

przyjmujemy mmo =  

 

 



- 2 - 

Dane Obliczenia Wynik 

 
 
 
 
 
 
 
 
1=y  

o20=oα  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
17=gZ  

91 =Z  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
5,4=m  

471,0=x  

 
 
 

91 =Z  

Dla naszego zadania spełnione zostaną następujące warunki: 

21 ZZ <  

gZZZ 221 >+  
 

Wyliczamy teoretyczną graniczną liczbę zębów (najmniejszą 
liczbę zębów w kole nie wykazujących podcięcia podczas obróbki 
obwiedniowej): 

α2sin

2⋅= yZ g  

097,17
20sin

2
1

2
=⋅=

ogZ  

Praktyczna graniczna liczba zębów (z nieszkodliwym podcięciem zęba 
u podstawy): 

gg ZZ
6

5' =  

167,1417
6

5' =⋅=gZ  

 

Obliczenia dla koła mniejszego: 
 

Wyliczamy współczynnik teoretycznego granicznego 
przesunięcia zarysu zęba (współczynnik korekcji): 

g

g

Z

ZZ
yx 1−

⋅=  

471,0
17

917
1 =−⋅=x  

 
Następnie obliczamy wielkość przesunięcia zarysu zęba: 

mxp ⋅=  

120,25,4471,0 =⋅=p  

 
Obliczamy średnicę pomiarową koła zębatego: 

11 Zmd p ⋅=  

][500,4095,41 mmd p =⋅=  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

17=gZ  

 
 
 
 
 
 

14' =gZ  

 
 
 
 
 
 
 
 
471,0=x  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
120,2=p  

 
 
 

500,401 =pd

[mm] 
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Dane Obliczenia Wynik 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1=y  
5,4=m  

471,0=x  

 
 

900,0=wl  

 
 
 
 

620,61 =gh  

431,61 =sh  
 
 
 

500,401 =pd  

620,61 =gh  

 
 

500,401 =pd  

431,61 =sh  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
20=λ  

5,4=m  

 
Wyznaczamy wysokość głowy zęba: 

mxyhg ⋅+= )(1  

][620,65,4)471,01(1 mmhg =⋅+=  

 
Następnie wysokość stopy zęba: 

mxlyh ws ⋅−+= )(1  

][431,65,4)471,05,42,01(1 mmhs =⋅−⋅+=  
 
Mając juŜ obie wartości moŜemy obliczyć wysokość zęba: 

111 sgz hhh +=  

][051,13431,6620,61 mmhz =+=  
 
Obliczamy średnicę wierzchołkową koła zębatego: 

111 2 gpw hdd +=  

][740,53240,13500,40620,62500,401 mmdw =+=⋅+=  
 
Obliczamy średnicę stóp koła zębatego: 

111 2 sps hdd −=  

][638,27862,12500,40431,62500,401 mmd s =−=⋅−=  
 

 
Wyznaczamy szerokość zębatki: 

mb ⋅= λ  

][905,420 mmb =⋅=  

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

620,61 =gh  

[mm] 
 
 
 

431,61 =sh  

[mm] 
 
 
 

051,131 =zh  
[mm] 

 
 
 

740,531 =wd  
[mm] 

 
 
 

638,271 =sd
[mm] 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

][90 mmb =  
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Dane Obliczenia Wynik 

 
 

5,4=m  
14,3=π  

 
 
 
 
 
 
 
 

13,14=t  
 
 
 
 
 
 
 
 
 

91 =Z  
5,4:1=i  

 
 
 
 
 
 

9=N  
412 =Z  

 
 
 

502 =oZ  

5,4=m  
 
 
1=y  
5,4=m  

471,0=x  
 
 
900,0=wl  

Podziałkę zęba obliczymy przekształcając wzór na moduł: 

π
π t

mbomt =⋅=  

13,1414,35,4 =⋅=t  
 
Obliczamy luzy wierzchołkowy: 

mlw 2,0=  

][900,05,42,0 mmlw =⋅=  

 
Obliczamy luzy obwodowy: 

tlo 02,0=  

][283,013,1402,0 mmlo =⋅=  

 
 
 
 
 
Obliczenia dla koła większego: 
Wyliczamy liczbę zębów koła ze wzoru na przełoŜenie 
przekładni: 

2

11
2 Z

Z
ibo

i

Z
Z ==  

415,405,49
5,4:1

9
2 ≈=⋅==Z  

 
Przyjmujemy liczbę zębów koła duŜego większą o liczbę liter w 
nazwisku autora: 

nazwiskuwliterliczbaNZNZ o −+= 22  

504192 =+=oZ  

 
Obliczamy średnicę pomiarową koła zębatego: 

op Zmd 22 ⋅=  

][000,225505,42 mmd p =⋅=  

 
Wyznaczamy wysokość głowy zęba: 

mxyhg ⋅−= )(2  

][381,25,4)471,01(2 mmhg =⋅−=  

 
Następnie wysokość stopy zęba: 

mxlyh ws ⋅++= )(2  

][670,105,4)471,09,01(2 mmhs =⋅++=  

 

 
 
 

13,14=t  
 
 
 
 
900,0=wl  

[mm] 
 
 
 
283,0=ol  

[mm] 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
412 =Z  

 
 
 
 
 

502 =oZ  

 
 
 
 

000,2252 =pd  

[mm] 
 
 
 

381,22 =gh  

[mm] 
 
 
 

670,102 =sh  

[mm] 
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Dane Obliczenia Wynik 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

500,401 =pd  

000,2252 =pd  

91 =Z  

502 =oZ  

5,4=m  
 
 

670,102 =sh  

 
 

 
381,22 =gh  

 
Wyznaczamy odległość między osiami kół zębatych: 

m
ZZ

a
dd

a opp ⋅+=
+

=
2

lub
2

2121
 

][750,132
2

000,225500,40
mma =+=  

 
Obliczamy średnicę stóp koła zębatego: 

222 2 sps hdd −=  

][660,203340,21000,225670,102000,2252 mmd s =−=⋅−=  

 
Obliczamy średnicę wierzchołkową koła zębatego: 

222 2 gpw hdd +=  

][762,229762,4000,225381,22000,2252 mmdw =+=⋅+=  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

750,132=a  
[mm] 

 
 
 
 

660,2032 =sd  

[mm] 
 
 

 
762,2292 =wd  

[mm] 
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