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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

1. PRZEDMOWA

Dziekujemy za zakup falownika z serii PIB000/PI8100. Falowniki tej serii sg zaprojektowane w oparciu o
doswiadczenia Przedsiebiorstwa POWTRAN uzyskane podczas wytwarzania i sprzedazy produktow, Falowniki
serii PI8000/PI8100 majg zastosowanie do maszyn ogoélnego przeznaczenia, do napedow wentylatorowo-
pompowych, napeddw na wysokie czestotliwosci i o duzych obcigzeniach.

Instrukcja obstugi zapewnia uzytkownikom informacje z zakresu instalacji, programowania parametrow,
diagnostyki bteddw, biezacego utrzymania i niezbednych $srodkéw ostroznosci. Prosimy przeczyta¢ instrukcje
szczeg6towo przed przystapieniem do instalacji produktu, w celu zapewnienia wtasciwej instalacji i uzytkowania.

Instrukcja dotyczy falownikéw w wykonaniu dla maszyn ogélnego przeznaczenia (modele F, G, M, H)
oraz maszyn specjalnych (modele S, T, 2).

F: OBCIAZENIE WENTYLATOROWO-POMPOWE
OBCIAZENIE STALOMONENTOWE
SREDNIEGO OBCIAZENIA

DUZE OBCIAZENIE.

MASZYNY TEKSTYLNE.

KOLA ZAMACHOWE.

NAPEDY STRUMIENIOWE.

Instrukcja stanowi zalgcznik do oryginalnej instrukcji dostarczonej przez producenta. W przypadku
watpliwo $ci lub niejednoznaczno $ci co do znaczenia lub tre $ci instrukcji rozstrzygaj ace znaczenie ma
tekst oryginalny producenta. Odniesienia do instruk cji oryginalnej podano w nawiasach [....].

Prosimy przechowywaé instrukcje w dobrych warunkach, bo moze byé pomocna podczas napraw, w
trakcie normalnej eksploatacji oraz stosowania urzadzen w przysztosci.

W celu uzyskania informacji o innych produktach zapraszamy na strony internetowe
http://www.powtran.com lub http://powtranpolska.pl.

!ﬁ POWTRAN
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

2. KONTROLA | ZASADY BEZPIECZE NSTWA

Falowniki POWTRAN PI8000/P18100, przed opuszczeniem zaktadu produkcyjnego sg poddane
szczegbtowym testom funkcjonalnym i kontroli. Przed rozpakowaniem produktu, prosimy sprawdzi¢, czy
opakowanie nie zostalo uszkodzone w transporcie oraz czy specyfikacja dostawy oraz typ produktu odpowiada
zamoéwionemu. W przypadku jakichkolwiek probleméw prosimy o kontakt z dostawca.

2.1 KONTROLA PO ROZPAKOWANIU

Po rozpakowaniu wyrobu nalezy:
» sprawdzi¢, czy zawartosc jest kompletna — komplet sktada sie z falownika i instrukcji obstugi;
 na tabliczce znamionowej falownika sprawdzi¢, czy otrzymany produkt jest zgodny z
zamowieniem.

Na tabliczce znamionowej umieszczone sg nastepujace informacje (na przyktadzie falownika PI8000
7R5G3, 7,5 kW/380VAC):

E POWIRAN (¢

Typ falownika ——» | [TYPE: P18000 7R5G3
Parametry wejsciowe —— | |SOURCE; 3F 380V 50-60Hz
Parametry wyjsciowe —— | |OUTPUT:| 7,5kW 16A 0.00-800.0 Hz

Z0501A00001

POWTRAN TECHNOLOGY CO. LTD.
http://iwww.powtran.com MADE IN SCHENZEN CHINA

Nr fabr & Kod kreskowy ———»

Opis modelu:
Pl 800 0 b 7R5 G 3
POWTRAN
INVERTER
Typ
P1800: PI8000
PI1801: PI8100 o o
L« Napiecie zasilania
1: 1-fazowe 220V 2: 3-fazowe 220V
. 3: 3-fazowe 380V 4: 3-fazowe 460V
Wykonanie: 5: 3-fazowe 575V 6: 3-fazowe 660V
0: konfiguracja normalna  *— 9: 3-fazowe 1140V
1: konfiguracja specjalna 1
2: konfiguracja specjalna 2 L Kod funkcyjny
Kod typu F: Pompa/wentylator
a: normalny G: Statomomentrowy
b: wzmocniony m: mini M: Srednie obcigzenie
d: z pojedynczg plyta H: Duze obcigzenie
Moc nominalna silnika (eee)

tj.: 7R5 -> 7,5KW
P18000/8100 ->0,75 do 7,5 kW (400V)

!ﬁ POWTRAN
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

2.2 ZASADY BEZPIECZE NSTWA

Nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad bezpieczenstwa:

nigdy nie tgczy¢ zrodia zasilania (R/L1, S/L2, T/L3) do zaciskéw wyjsciowych (U, V, W)
falownika;

dla unikniecia niebezpieczeristwa spowodowanego przez elementy pojemnosciowe i inne
wewnatrz obudowy zatozy¢ i zamkna¢ obudowe przed podaniem napiecia zasilania;

po podaniu napiecia zasilania nie wykonywac zadnych potaczen kablowych ani sprawdzen itp.;

dla unikniecia niebezpieczenstwa porazenia elektrycznego nie dotyka¢ elementéw wewnatrz
falownika lub ich czesci kiedy jest on pod napieciem;

przed rozpoczeciem prac wewnatrz falownika odlaczyé napiecie zasilania. Po wylaczeniu
napiecia zasilania, nie dotyka¢ elementéw wewnatrz falownika przez 5 minut po zgaszeniu
lampki na Klawiaturze i sprawdzi¢ za pomocg odpowiedniego przyrzadu, czy falownik
roztadowatl wszystkie pojemnos$ci W przeciwnym razie grozi niebezpieczenstwo porazenia
elektrycznego;

tadunek statyczny zgromadzony w ciele cztowieka moze spowodowaé powazne uszkodzenia w
uktadach elektrycznych falownika Trzymac rece z dala od elementéw PCB i IGBT oraz innych
wewnatrz przed zabezpieczeniem sie przed dzialaniem tadunku statycznego. W przeciwnym
razie moze nastgpi¢ uszkodzenie;

zacisk uziemiajacy (E lub =) musi by¢ poprawnie i bezpiecznie uziemiony zgodnie z krajowymi
zasadami bezpieczenstwa elektrycznego i innymi stosowanymi standardami;

nie wytaczaé pracujacego falownika przez odigczenie zasilania gtéwnego. Wylgczac¢ zasilanie
jedynie po zatrzymaniu zasilanego silnika;

w niektérych zastosowaniach, dla spetnienia wymagan CE nalezy stosowac filtr EMI;

do zasilania silnikdw stosowa¢ przewody ekranowane przeznaczone do wspolpracy z
falownikami;

nie prowadzi¢ przewoddéw sygnatowych rownolegle z przewodami zasilajacymi;

falowniki POWTRAN stosuje sie do 1- i 3-fazowych silnikéw asynchronicznych pradu
zmiennego;

jezeli falowniki POWTRAN stosuje sie do urzgdzen, ktére moga wprowadzac¢ zagrozenie (np.
elementy systemow windowych, systemy lotnicze, wyposazenie bezpieczenstwa itd.) nalezy
postepowac ostroznie. W takich przypadkach zalecamy kontakt z producentem.

Praca z urz gdzeniem dozwolona jest jedynie
wykwalifikowanemu personelowi, po uprzednim
zapoznaniu si € z dokumentacj a, w czesci dotycz acej
zasad bezpiecze Astwa, instalacji, obstugi i
eksploatacji. Bezpieczne u zytkowanie urz adzenia
zalezy od wia $ciwego transportu, instalacji, obstugi i
wlasciwej eksploataciji.

!ﬁ POWTRAN
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

3. INSTALACJA | OKABLOWANIE

3.1 WARUNKI STOSOWANIA

e temperatura zewnetrzna -10....+40 °c;

e unika¢ interferencji elektromagnetycznych i montowa¢ urzadzenie z dala od zrédet tych
interferenciji;

e zabezpieczy¢ dostaniem sie do wnetrza obudowy falownika kropel wody, pary wodnej, pytu,
proszkéw, widkien bawetny, opitkow zelaza itp.;

» zabezpieczy¢ dostaniem sie do wnetrza obudowy olejow, soli, agresywnych gazow;

* unika¢ wibracji;

* unika¢ wysokich temperatur, wilgoci, zawilgocenia spowodowanego opadami deszczu —
wilgotnos¢ ponizej 90%RH (punktu rosy);

* nie wolno stosowa¢ w srodowisku niebezpiecznym, gdzie wystepujg tatwopalne, palne lub
wybuchowe gazy lub ciecze.

3.2 ZABUDOWA

Falowniki muszg by¢ zabudowane na za $cianie lub plycie montazowej wewnatrz pomieszczen z
odpowiednig wentylacjg, z zapewnieniem odpowiedniej przestrzeni pomiedzy nimi a sasiednimi obiektami lub
otaczajgcymi $cianami, tak jak pokazano na rysunku:

Powietrze

!

lub wiecej lub wigcej

o] Ql
) _ml

— wilot

wlot =

50MM
lub wigcej
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.

ZALACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

3.3 OKABLOWANIE

Diagram pofaczen 11 kW — 15 kW i mniejszych mocy przedstawiony jest ponizej.

[Potaczenia dla wiekszych mocy lu

b typu PI18100 — str. 4-6].

Modut hamowania (opcja)

it

R—————°0

S — =0

T————0

Uziom (zasilanie)

DC+1 DC+2/B1 B2

Falownik
P18000/8100

Obwad gtéwny

Silnik

Obwody sterownicze

Wejscie programowalne DI1 P B "
Wejscie programowalne DI2 SG+ 1zolowany port
. o Di2 P4 N RS 485 komunikacyjny RS485
Wejscie programowalne DI3_ -7 | | L. 2%m\/ (&’g{;i%?n iﬂ?;;‘é‘y)j"l‘q’: SG- 1200hm, W (na karcie)
s lcom i
Wejscie programowalne DI4_ -7 | | Dl o 3 RS485) +5V Jezeli falownik podiaczony do
Wsboina masa ég \xqullna maS_Ia(_faer com szyny komunikacyjnej JP10
p com ~3 Wspdine zasilanie -zwarty. Jesli nie JP10 rozwarty.
Wspdlne zasilanie
+24V
RS 232 Rx232 -> pin 3 DB9
1 E(PE) (wymaga dodatkowej
. ) karty komunikacyjnej Tx232 -> pin 2 DBY
Wejécie programowalne DI5 N Y Rsz?y»12> :
. O bis COM -> pin 5 DBY
Wejscie programowalne DI6 Laczniki plyty terminatora.
= O— Di6 Rozlaczony - brak piyty (fabrycznie)
Wejécie programowalne DI7 Zwarty - plyta uzywana. 8=1
— o——0O DI7 P8 Potaczenie wymagane dla
Wejscie programowalne DI7 ot 1 pig e ‘ standardéw EIA/TIA 568A lub EIA/IT
ejécie impulsowe A 568B.
[7 +24V b C moze byé RS485 (8P8
[ | pLc Podiaczony do Port komunikacyjny
Wspdlna masa +24V lub COM, Iyb (port dodatkowej klawiatury,
COM zasilania N
124V zewnetrznego JPL 53 7warte (fabrycznie) DAL Q DAL - Wyj$cie analogowe
. (18...35V) + 24V @ 37 pA1v 0..10v DC [
2 GND 0...10 V - Imax 5 mA,
1o pLc ubCOM o 1 e soma e 71J" 0/4..20mA Rmax 250 Ohm
Wspélne zasilanie (oddzielne BB,
COM uziemienie). L
E(PE) P2 DA2

~
VR +10V
1 kOhm AlL
2w
GND

= E(PE)
™\
VR I +10V
1kOhm Al2
2W
GND
= E(PE)
™\
VR +10V
1kOhm A3
2W
GND

= E(PE)

P3 2
;] 10..+10vDC 2

3 2-3 zwarte (fabrycznie)
“]DA1V 0..10V DC
2-3 zwarte

1~'DAIC 0..20mA DC

O
E 3] 0...+10V DC (fabrycznie)

JS

Roziaczony 0... +10V DC (fabrycznie)
Zwarty 0... 20mA DC

5]

Roziaczony 0... +10V DC
Zwarty 0... 20mA DC (fabrycznie)

JP6

Roztaczony 0... +10V DC
Zwarty 0... 20mA DC (fabrycznie)

=E

DA2 - Wyjscie analogowe
0...10 V - Imax 5 mA,
0/4...20mA Rmax 250 Ohm

GND
E(PE
e,

SPA o

Wyijécie dwustanowe 1

Wyijécie dwustanowe 2

Wyijécie dwustanowe 3
5A / 250VAC
5A /30VDC

Wyijécie dwustanowe 4
5A / 250VAC
J, 5A/30vVDC

© zasiski mocy

O zasiski sterownicze

@ potaczenia ekranowane

Diagram potaczen falownika typu P18000/8100
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.

ZALACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

3.4 FUNKCJE ZACISKOW OBWODOW GLOWNYCH

[Szczegobty potaczen zgodnie ze schematami podanymi w rozdziale 2-4 na str. 7]

Zacisk Opis Funkcja
R/L1 o o ] o
S/L2 Wejscie zasilania Podtaczenie do zasilania 3-fazowego
falownika (Zasilanie jednofazowe t aczyé do R ,T)
T/L3
E/PE Uziemienie Podtgczenie do uziemienia
Punkt podtaczenia
B1, B2 rezystora Podtaczenie rezystora hamujacego
hamujacego
U/T1 Treit o
réjfazowe wyjscie S }
VIT2 sasilania silnika Podtaczenie silnika 3-fazowego
WIT3
DC+2, DC- Wyjscie szyny pradu Podtgczenie modutu hamowania
statego DC
DC+1, DC+2 Reaktancja DC Podtaczenie reaktancji DC

3.5 FUNKCJE ZACISKOW STERUJ ACYCH

Klasa| Zacisk Opis Funkcja
DI1 Zacisk wejsciowy DI1
DI2 Zacisk wejsciowy DI2 | Zaciski wej$¢ wielofunkcyjnych. Szczegoty ustawien —
parametry 036...046.
Wprowadzenie wtasciwej polaryzacji kontrolwane przez
047.
2 Dl4 Zacisk wejsciowy DI4 | Polaryzacja wejs¢ DI1...DI4 ustawiana JP4.
o
‘© : - Polaryzacja wej$¢ DI5...DI8 ustawiana zaciskiem
R DI5 Zacisk wejsciowy DI5 s
é—j Jsclowy wyjsciowym PLC
2 Zacisk wej $ciowy DI6 moze byé¢ ustawiony jako szybkie wej $cie
8 DI6 DI6 impulsowe.
(e)]
>
o DI7 Zacisk wejsciowy DI7
DI8 Zacisk wejsciowy DI8
Ustawienie polaryzacji wejs¢ Dl4...DI8.
: : Wejscia zwierne ,do masy” — logiczne ,1” — PLC
PLC Zacisk sterujgcy PLC potaczony do 24VDC lub zewnetrznego zasilania.
Wejscia zwierne ,do zasilania” — logiczne ,1” — PLC
potaczony do COM.
O N Zasilanie 24 VDC 200 mA.
2EE| 24V | Zasilanie
Qo Nie taczyé COM z GND.

!ﬁ POWTRAN
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

COM Zacisk wspotny

Wyjsciowy sygnat “Open collector” (24VDC-50mA).
SPA/COM | Sygnal na wyjsciu 1 . 3
Zacisk wspoiny — COM.

Funkcja zacisku ustawiana par. 021 i 022.
Mozliwos¢ zaprogramowania wyjsc jako

o wysokoczestotliwosciowe.

SPB/COM | Sygnat na wyjsciu 2 Po ustawieniu funkcji poprzez 061...064, zmiana
nastaw bedzie uznana ponownie.

TAL TAL1-TC1 jest otwarty |
TB1 Sygnat na wyjsciu 3 TB1-TC1 jest zamkniety (programowalne).
TC1 Funkcja wyjscia programowalna w 036

Sygnaly wyjsciowe

TA2 TA2-TC2 jest otwarty |
TB2 Sygnat na wyjsciu 4 TB2-TC2 jest zamkniety (programowalne).
TC2 Funkcja wyjscia programowalna w 037

+10V, Zasilanie wejsc i

GND wyj$¢ analogowych +10 VDC 50 mA

JP5 rozwarty / JP3 1-2: -10V....+10V

JP5 rozwarty / JP3 2-3: OV....+10V

JP5 zwarty:
zakres wejscia 0...20 mA regulowany parametrami
000/001,
sygnat odpowoadajacy zakresowi regulowany
parametrami 006/007

Wielofunkcyjne
All wejséie nr 1

JP6 rozwarty OV....+10V

JP6 zwarty:

Al2 Wielofunkcyjne zakres wejscia 0...20 mA regulowany parametrami
wejscie nr 2 002/003,

sygnat odpowoadajacy zakresowi regulowany

parametrami 008/009

JP7 rozwarty OV....+10V

JP7 zwarty:

Al3 Wielofunkcyjne zakres wejscia 0...20 mA regulowany parametrami
wejscie nr 3 004/005,

sygnat odpowoadajacy zakresowi regulowany

parametrami 010/011

Wejscia | wyjscia analogowe

JP11-2:0....20mA
DAL Wielofunkcyjne wyjscie | JP1 2-3: OV....+10V

analogowe nr 1 Funkcja ustawiana parametrem 015
Zakres wyjscia ustawiany par. 017/018.

JP2 1-2:0....20mA
DA2 Wielofunkcyjne wyjscie | JP2 2-3: OV....+10V

analogowe nr 2 Funkcja ustawiana parametrem 016
Zakres wyjscia ustawiany par. 019/020.

!ﬁ POWTRAN
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

3.6 KLAWIATURA

3.6.1 Znaczenie klawiszy

[Inne rodzaje klawiatur oméwione w 3-1 str. 13]

Monitor 1. Wy $wietlacz cyfrowy §§%1a1|z?;Laap?lgaf¥ ﬁ? tyh Sygnalizacja Wyswietlacz jednostki
* warto$¢ parametru/funkcji podczas © WYL —pnie pracujg "do tylu" f\liﬁ’? M:LARM * wyswietla jednostki
programowania .o - -~ " ° , odpowiadajgce parametrowi
* kod biedu w trybie obstugi bledow mlgflijaca - Zmiana predkosci w pracy "do :WYL" brak alarméw || v <wietlanemu na Monitor 1
* podczas normalnej pracy parametr i migajaca - poprzedni | « kodowanie jednostek jest
zaprogramowany w menu AOO Sygnalizacja pracy "do przodu" ALARM nie zostat nastepujace:
* ZAk - praca "do tytu" skwitowany
* WYL - nie pracuje "do tytu"
* migajaca - zmiana predkosci w T owr N o
pracy "do przodu"

Hz[] "Hz! "HzD "HzD
Znak wartosci wyswietlanej na monitorze 1. H W 1 W h W

-
% % %

DIGITAL PANEL Lige bapre Eame bapiec
s s s
L L L

FWD REV ALARM
O O O BRAK Hz A v

‘ Monitor 3. Wy $wietlacz graficzny.

+0O — UNIT UNIT UNIT
"Hz! "HID "Hz!
‘ Opis warto $ci wy swietlanej na Monitor 1 n t —‘ t —‘ v W W 2
_O ° — S’VA!C Sy'A !”C L’A D'C e
‘ Monitor 2. Wy $wietlacz graficzny. }7 Lol L !J L, !J U
‘Opis warto $ci wy $wietlanej na Monitor 2 }7 & SO0 Set A % s ©
— 0.00B 0.5
‘ Opis warto $ci wy $wietlanej na Monitor 3 }7 1 Actual Fre, -
™>—2 Motor AC Pokr etto-przycisk
L otor

* funkcja klawisza PRG/ »»

Zmiana parametru/Klawisz SHIFT * wylaczony w trybie monitoringu

* wejécie do zmiany parametréow

* zmiana pola wpisu (bitu w stowie) G
wartosci funkgji PR FWD Pokr gtto
ii ‘ ‘ * podczas programowania

Klawisze wielofunkcyjne MF1/MF2 Walrtosc wybranej furjk}:p Jest
* MF1 funkacja zdefiniowana w par. A43 SET . 2wigkszana lub zmniejszana
* MF2 funkacja zdefiniowana w par. A44 > ESC STOP/RESET podczas przegladu, edytowny
* A43/A44=0 MF funkcja "plus" bit wartosci funkcji jest

* A43/A44=1 MF funkcja "minus” 6 zwigkszany lub zmniejszany
. X
* A43/A44=2 MF funkcja "wolny wybieg” . podczas normalnej pracy
» A43/A44-3 MF start "do przodu” L wybrana warto$c na monitor 1
* A43/A44=4 MF start "do tytu" Jzﬁaé\/_\g?;zana Iub
* A43/A44=5 MF klawisz Jog "do przodu" )
* A43/A44=6 MF klawisz Jog "do tytu"
* A43/A44=7 MF klawisz Jog Wybor przyspieszony / Klawisz wyj scia - "
* A43/A44=8 MF funkcja "zwigksz" Klawisz wyboru parametru * wyjscie z edycji parametru fﬁvx:ﬁanqggzzdgdpxégdu
* A43/A44=9 MF F funkcja "zmniejsz" * uzyj klawisza SET i obracaj * powr6t do wyswietlanego rzodu® P
klawisz Jog w celu wyboru menu z podmenu lub menu P
parametru funkcjonalne Klawisz Reset/STOP
* zakonczenie edycji z * zakoﬁclzeni(la edycji bez * zatrzymanie
zapamietaniem wprowadzonych| | Zapamietania pracujgcego napedu
wartosci wprowazonych warto$ci * klawisz Reset
* zmiana objektu * potwierdzenie
monitorowanego sygnalizacji awarii
!ﬁ POWTRAN'
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

3.6.2 Uzytkowanie klawiatury

[Opis programowania w 3-2 str. 15...20]

Na ponizszym schemacie przedstawiony jest sposob uzytkowania klawiatury na przyktadzie wykonania

funkcji zapamietania parametrow konfiguracji falownika w pamieci klawiatury w banku danych nr 3.

5 nnnn m} - F n _ - l—_,l 9 -
Uuu >> (]
S00 Set Fre. JEDNOKROTNIE F00-63 Basic FG POTENCJOMETR | Y00-23 System FG
0.00 B 0.0 [F? PI18000 GO0 B’ PI8000 G09
1 Actual Fre. 1 Actual Fre. 1 Actual Fre.
2 Motor AC 2 Motor AC 2 Motor AC
PRG
JEDNOKROTNIE |  §RS
|
M e -4y -ynn
(N >> u | (]
— —
y01 P Upload K JEDNOKROTNIE y01 P Upload K POTENCJOMETR | YOO Reset SP
0.00 P 0.0 0.00 Bt 0.0 0.00 B 0.0
1 Actual Fre. 1 Actual Fre. 1 Actual Fre.
2 Motor AC 2 Motor AC 2 Motor AC
PRG
W} JEDNOKROTNIE
Y
i 7 = End
(] POTENCJOMETR n
y01 P Upload K (do osiagniecia zadanej | yO1 P Upload K ZAPAMIETAJ y01 P Upload K
0.00 Bt 0.0 wartosci) 0.00 B 0.0 . 0.00 B 0.0
1 Actual Fre. 1 Actual Fre. ZAKONCZ 1 Actual Fre.
2 Motor AC 2 Motor AC 2 Motor AC
!ﬁ POWTRAN'
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

4. PROGRAMOWANIE

4.1 GRUPY PARAMETROW

[Wg str. 24]
Kod Opis Opis funkgciji Identyfikator
. Czestotliwos$é, prad i inne 16 parametrow
S Parametry monitorowane monitorowanych 0B
= Funkcje podstawowe Ustawianie czestotliwosci, tryb sterowania, 00
rozpedzanie, zwalnianie
A Funkcje uzytkownika Monitor, zabezpieczenia, ustawienia komunikacji 01
o} Funkcje wejs¢ i wyjsé Wejscia i wyjscia analogowe i dwustanowe 02
Funkcje wielopredkosciowe Praca z wieloma predkosciami, sterowanie przez
H 03
PLC PLC
U Parametry charakterystyki V/F Definicja uzytkownika krzywej V/F 04
P Parametry regulatora PID Wewnetrzne parametry regulatora PID 05
E Parametry dodatkowe Parametry regulatora fsut?:(i?g ci$nienia wody i inne 06
c Parametry petli sprzezenia Sprzezenie pradowe, praca statopredkosciowa, 07
predkosci parametry PG
b Parametry silnika Ustawienia parametréw silnika 08
Parametry svstemowe Kasowanie parametréw, odczyt kodéw awarii, 09
y Sy informacje o produkcie, zabezpieczenia
4.2 PARAMETRY MONITOROWANE
[Szczegotowe opisy funkcji — rozdziat 5.2 str. 25...26]
: Zakres nastaw Nast. Ogr.
Kod Opis /LCD Wyswietlacz 7-elementowy LED Jedn. fabr. | zmian
S00 Czestotliwos$¢ zadana Biezgca zadana czestotliwos¢ falownika Hz - N
S01 | Czestotliwo$¢ rzeczywista | Biezaca rzeczywista czestotliwos¢ falownika Hz - N
S02 Prad wyjsciowy falownika Biezace rzeczywiste obcigzenie falownika A - N
S03 Wartos¢ % pradu Wartos¢ % obcigzenia falownika w stosunku A ) N
wyjsciowego falownika do pradu nominalnego
S04 Napiecie na szynie DC Zmierzona warto$¢ napiecia na szynie DC \% - N
S05 Napiecie wyjsciowe Napiecie wyjsciowe na zaciskach falownika \% - N
S06 Obroty silnika Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika - - N
S07 Catkowity czas pracy Catkowity czas pracy falownika godz - N
S08 Temperatura IGBT Temperatura mostka IGBT °c - N
S09 Wartos¢ zadana PID Warto$¢ zadana regulatora PID % - N
-~ Warto$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego o )
S10 Sprzezenie zwrotne PID regulatora PID ) N
S Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika w stosunku o
Sil Czestotliwosé wyjsciowa do czestotliwosci nominalnej & ) N
Wartos¢ nastawiona Wartos¢ nastawiona pradu wzbudzenia w
S12 - . . % - N
pradu wzbudzenia stosunku do nominalnej
s13 Warto$¢ aktualna pradu Wartos¢ aktualna pradu wzbudzenia w % ) N
wzbudzenia stosunku do nominalnej
s14 Wartos¢ nastawiona Wartos¢ nastawiona momentu w stosunku do % ) N
momentu nominalnej 0
Wartos¢ aktualna Wartos¢ aktualna momentu w stosunku do
S15 ; ; % - N
momentu nominalnej
!ﬁ POWTRAN'
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

4.3 FUNKCJE PODSTAWOWE FO0O0...F50

[Szczegbtowe opisy funkcji — rozdziat 5.3 str. 25...40]

Kod

Opis / LCD

Zakres nastaw

Jedn.

Nast.
fabr.

Oagr.
Zzmian

FOO

Tryb sterowania

Sterowanie wg krzywej V/f

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe

Sterowanie wektorowe w petli
sprzezenia zwrotnego z czujnikiem

FO1

Czestotliwos¢ ustawiona
z klawiatury

Dolna .... Gérna czestotliwosé

Hz

50,00

F02

Zrédio glownej
czestotliwosci zadanej

Klawiatura lub RS485

Wejscie analogowe All

Wejscie analogowe Al2

Wejscie analogowe Al3

Potencjometr klawiatury

Wielosegmentowe nastawianie
napieciem na wejsciach cyfrowych

Impulsowe na wejsciu cyfrowym

FO3

Zrédio dodatkowej
czestotliwosci zadanej

Klawiatura lub RS485

Wejscie analogowe All

Wejscie analogowe Al2

Wejscie analogowe Al3

Potencjometr klawiatury

Wielosegmentowe nastawianie
napieciem na wejsciach cyfrowych

Impulsowe na wejsciu cyfrowym

Regulator PID

FO4

Zalezno$¢ miedzy gtéwng
a dodatkowag,
czestotliwoscig zadang

Tylko gtéwna

Tylko dodatkowa

Gtéwna + dodatkowa

Gtéwna - dodatkowa

(Gtéwna * dodatkowa)/Maksymalna
czestotliwosé

Wigksza (gtéwna, dodatkowa)

Mniejsza (gtéwna, dodatkowa)

FO5

Tryb sterowania pracg

Klawiatura lub RS485/CAN

Klawiatura lub listwa lub RS485/CAN

RS485/CAN

Listwa zaciskowa

Sterowanie proporcjonalne

FO6

Charakterystyka rozruchu
VIf

Liniowa charakterystyka
V/f (staly moment)

O ([dhfW|IN|[R[O|O|O| & [WIN|FP|[O(N|O| OO | R([WIN|P[O|O]| O | AR|WIN|FL]|O

Kwadratowa
charakterystyka V/f -
wspoétczynnik. 1,2

Kwadratowa
1 bit charakterystyka V/f -
wspotczynnik. 1,7

Kwadratowa
charakterystyka V/f -
wspotczynnik. 2

Definiowalna
charakterystyka V/f

0000
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

Automatyczny moment
rozruchowy w petli 0
10 bit zamkietej
Automatyczny moment
rozruchowy w petli 1
otwartej
Wytaczenie sygnatu 0
. wyjsciowego przy OHz
100 bit : ———
Utrzymanie czestotliwosci 1
OHz
FO7 Wartos¢ BOOST napiecia | 0,0...30,0 % % 0 Y
Czestotliwos¢ odciecia S
FO08 napiecia BOOST 0,00 ... Czestotliwos¢é maksymalna Hz 15,0 Y
F09 Czas przyspieszania 0,0 ... 3200,0 S 10,0 Y
F10 Czas zwalniania 0,0 ... 3200,0 S 10,0 Y
F11 Napiecie maksymalne 50 ... 110 % Napiecia nominalnego silnika % 100 Y
Czestotliwosc _
F12 maksymalna 10,00 ... 320,00 (do 800.0 gdy F47=1) Hz 50,0 N
F13 Dolna czestotliwosé 0,00 ... Gorna czestotliwosé Hz 50,0 N
F14 Gorna czestotliwosé Dolna czestotliwosé¢ ... Gorna czestotliwosé Hz 50,0 N
Podstawowa S
F15 czestotliwosé 5,00 ... Maksymalna czestotliwo$¢ Hz 50,0 N
Czestotliwosc
F16 impulsowania 1,0...16,0 kHz - Y
tranzystoréw (no$na)
Zakres nastawialny
F17 czestotliwosci no$nej 00..40 KHz ) Y
1 bit Zgodnie z F16 0
Nastawa automatyczna 1
Tryb regulacji Warto$é stata nasta .
F18 czestotliwosci nosnej automatycznej 4 0 00 Y
10 bit —
Wartos¢ stochastyczna 1
nastawy automatycznej
Asynchroniczny wektor przestrzenny 0
PWM
F19 Tryb generowania Synchroniczny przedziatami ciagty 1 ) 0 v
ksztattu fali wektor przestrzenny PWM
Dwufazowa optymalizacja wektora >
przestrzennego PWM
Czas rozpedzania dla
F20 krzywej S w cyklu 0,0...50,0 % 0,0 Y
rozruchu
Czas hamowania dla
F21 krzywej S w cyklu 0,0...50,0 % 0,0 Y
rozruchu
Czas rozpedzania dla
F22 krzywej S w cyklu 0,0...50,0 % 0,0 Y
zatrzymania
Czas hamowania dla
F23 krzywej S w cyklu 0,0...50,0 % 0,0 Y
zatrzymania
. . Niedozwolona
F24 Kompensacja poslizgu - 0 N
Dozwolona 1
F25 Mlnlmaln%rcazceilstotllwosc 0,00 ... Maksymalna czestotliwosc¢ Hz 50,0 N
Prad hamowania DC przy o
F26 starcie 0...135 % 100 Y
Czas hamowania DC przy
F27 starcie 0,0 ... 60,0 S 0,0 Y
Wstrzymanie zwalniania o
F28 przy pradzie hamowania 0..135 /0 100 Y
!ﬁ POWTRAN'
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
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Czas oczekiwania przy
F29 swalnianiu 0,0 ... 60,0 S 0,0 Y
F30 Czas hamowania 0,0... 60,0 s 0,0 Y
F31 Czestotliwos¢ hamowania | 0,00 ... Czestotliwo$¢ maksymalna Hz 0,00 Y
Z czasem zwalniania 0
F32 Tryb STOP'u - - 0 N
Swobodny wybieg 1
F33 Czas przyspieszania 0,0 ... 3200,0 1,0 Y
F34 Czas zwalniania 0,0 ... 3200,0 1,0 Y
Kierunek JOG: ,do przodu” 0
1 bit Kierunek JOG: ,do tytu” 1
Kierunek JOG: kierunek >
dany z listwy zaciskowej
Tryb zakohczenia JOG: 0
STOP
10 bit | Tryb zakonczenia JOG:
F35 | Ustawienie trybu JOG Sgsgwa”'e do stanu sprzed 1 - 000 N
Zakonczenie JOG i czasy
hamowania i rozpedzania: 0
kasowanie do ustawionych
.. | czaséw przed JOG
100bit Zakonhczenie JOG i czasy
hamowania i rozpedzania: 1
zapamietanie ustawionych
czasow przed JOG
Ustawieni czestotliwosci | Dolna czestotliwo$é (F13) ... Gérna
F36 w JOG czestotliwosé (F14) Hz 6,00 Y
Dolna czestotliwosé S
F37 przeskoku 1. 0,00 — czestotliwos¢ maksymalna (F12) Hz 0,00 Y
Gorna czestotliwo$é s
F38 przeskoku 1. 0,00 — czestotliwos¢ maksymalna (F12) Hz 0,00 Y
F39 Dolna czestotliwosc 0,00 — czestotliwos¢ maksymalna (F12) Hz 0,00 Y
przeskoku 2.
Gorna czestotliwosé S
F40 przeskoku 2. 0,00 — czestotliwos¢é maksymalna (F12) Hz 0,00 Y
Dolna czestotliwosé L
F41 przeskoku 3. 0,00 — czestotliwos¢ maksymalna (F12) Hz 0,00 Y
Gorna czestotliwosé S
F42 przeskoku 3. 0,00 — czestotliwos¢é maksymalna (F12) Hz 0,00 Y
F43 Czestotliwos¢ startowa. 0,00 — czestotliwos¢é maksymalna (F12) Hz 0,00 Y
Czas pracy z S
F44 czestotliwoscia startowa, 0,00 — czestotliwos¢é maksymalna (F12) s 0,00 Y
Kierunek do przodu:
Komenda FWD uruchamia 0
. do przodu
1 bit Kierunek do przodu:
Komenda FWD uruchamia 1
] o do przodu
F45 Kierunek pracy silnika Priorytet: Listwa 0 - 0100 N
. zaciskowa/klawiatura
10 bit -
Sygnat analogowy daje 1
wartosci dodatnie i uiemne
. Praca do tytu zabroniona 0
100 bit
Praca do tylu dozwolona 1
Czas postoju po zmianie
F46 kierunku obrotéw silnika 00..600s S 0 N
Zwiekszenie zakresy *1 (do 320.0 Hz) 0
F47 e - 0 N
czestotliwosci *10 (do 8000.0 Hz) 1
F48 Stowo konfiguracji 1 bit Nie podtgczony 0 - 0000 N
przyspieszania i
Czas rn7per‘l7ania = Czas 1
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zwalniania

rozpedzania * Warto$¢ All
w %

Czas rozpedzania = Czas
rozpedzania * Wartos¢ Al2
w %

Czas rozpedzania = Czas
rozpedzania * Wartos¢ Al3
w %

Czas rozpedzania = Czas
rozpedzania * Wartos¢ z
potencjometru klawiatury
dana w %

Czas rozpedzania = Czas
rozpedzania * Warto$¢ z
krokowego nadajnika
napiecia w %

Nie podtaczony

Czas zwalniania = Czas
rozpedzania * Wartos¢ All
w %

Czas zwalniania = Czas
rozpedzania * Wartos¢ Al2
w %

Czas zwalniania = Czas

10 bit rozpedzania * Wartos¢ Al3
w %
Czas zwalniania = Czas
rozpedzania * Wartos¢ z
potencjometru klawiatury
dana w %
Czas zwalniania = Czas
rozpedzania * Wartos¢ z
krokowego nadajnika
napiecia w %
Czas rozpedzania FO9 w
sekundach
Czas rozpedzania FO9 w
. minutach
100 bit Czas rozpedzania FO9 w
godzinach
Czas rozpedzania FO9 w
dniach
Czas zwalniania F10 w
sekundach
Czas zwalniania F10 w
.. | minutach
1000 bit Czas zwalniania F10 w
godzinach
Czas zwalniania F10 w
dniach
Kierunek pracy: ,do
1 bit przodu” (FWD)
Kierunek pracy: ,do tytu”
(REV)
Czas pracy (H18...H25) w
Stowo konfiguracyjne sekundach
F49 pracy Czas pracy (H18...H25) w i 0000 Y
. minutach
10 bit Czas pracy (H18...H25) w
godzinach
Czas pracy (H18...H25) w
dniach
F50 Prog zalqczgma tryb.l.J 30 ... 100 % napiecia hominalnego % 100 N
oszczedzania energii
E POWTRAN
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
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4.4 FUNKCJE UZYTKOWNIKA A0O...A55

[Szczegdtowe opisy funkcji — rozdziat 5.4 str. 40...52]

q Nast. Ogr.
Kod Opis / LCD Zakres nastaw Jedn. oo | zien
A00 Wyswietlacz (monitor) 1 | Nr grupy wg rozdz. 4.1 Nr parametru - 0B0OO Y
A01 Wyswietlacz (monitor) 2 | X1000/X100 X10/bit - 0BO1 Y
- . 0...63
A02 Wyswietlacz (monitor) 3 | 00 ... OB (0X00 ... 0X3F) - 0B02 Y
Zabezpieczenie przed Niedozwolone 0 - 1 Y
A03 ; B
utykiem od napiecia DC Dozwolone 1
Napigcie zabezpieczenia o o L o
A04 przed utykiem DC 110% ... 140% (standardowego napiecia DC) % 120 Y
A bilizaci Niedozwolona 0
utomatyczna stabilizacja )
A05 napiecia DC Dozwolona 1 0 Y
Dozwolona ale nie przy hamowaniu 2
Opcje hamowania Niedozwolona 0
A06 . Tryb bezpieczny 1 - 0 Y
dynamicznego Tryb ogéiny 5
A07 Histereza napiecia 0.0...10.0% % 2
Napiecie hamowania 110% ... 140% (standardowego napiecia na o
A8 dynamicznego szynie DC) % 130 Y
Dolny dozwolony poziom 60% ... 75% (standardowego napiecia na o
AO9 napiecia DC szynie DC) /0 0 Y
Rozruch od 0 Hz 0
Rozruch od biezacej czestotliwosci
Al10 Start po zaniku zasilania | zadanej - 0 Y
Pomiar czestotliwosci i kierunku i 2
rozruch od wartosci zmierzonych
All Czas $ledzenia po zaniku | 0.0 ... 20.0 s s 0.0
Al12 Spadek_nap|QC_|a [.)C PO 1 65% ... 100% (standardowego napiecia DC) % 75 Y
zaniku zasilania
Czas $ledzenia napiecia
Al13 DC po zaniku 0.1...3200.0s s 5.0 Y
. . Niedozwolone 0
Al4 Ograniczenie pradu - 0 Y
Dozwolone 1
Czas opadania w
ALS ograniczeniu pradu 01...32000 S 10,0 Y
Ograniczenie pradu o *
A16 podczas zwalniania 10...250 /0 Y
Ograniczenie pradu o
AL7 podczas pracy ustalonej 10 ... 250 % i Y
Bez zabezpieczenia 0
A8 Zabezpieczenie przed Ostrzezenie z kontynuacjg pracy 1 0 v
utratg fazy Ostrzezenie z wyhamowaniem 2
Ostrzezenie i swobodny wybieg 3
Stopien zabezpieczenia o
Al19 przed utrata fazy 10 ... 100 % 30 Y
Bez kontroli momentu 0
A20 Kontrola dziatania przy | Ostrzezenie z kontynuacjg pracy 1 i 0 v
przekroczeniu momentu | Ostrzezenie z wyhamowaniem 2
Ostrzezenie i swobodny wybieg 3
Stopien kontroli o "
A2l przecigzenia momentu 10... 250 /0 Y
!ﬁ POWTRAN'
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Czas kontroli
A22 przekroczenia momentu 00...60,0 S 01 Y
Elektroniczne Niedozwolone 0
A23 zabezpieczenie termiczne - 0 Y
silnika Dozwolone
Wsp6itczynnik
A24 zabezpieczenia 120 ... 250 % * Y
termicznego silnika
llo$¢ samoczynnych
A25 wylaczen bledow 0..10 J 0 Y
A26 Czas kasowania btedéw | 0,5 ... 20,0 s 10,0
A27 Niezaaplikowane
A28 Adres komunikacyjny 1...128 - 8 Y
1200 0
2400 1
Bodowa predkos$é 4800 2
A29 transmisji 9600 3 ) 4 Y
19200 4
38400 5
8N, 1 0
8,N,2 1
Format komunikacii 8,E, 1 2
A30 dla RTU 8.0, 1 3 i 0 Y
8,E 2 4
8,0,2 5
Bez ostrzezenia na biedy w 0
_ komunikaciji
A31 Reakcja na biedy Ostrzezenie z kontynuacija pracy 1 ) 0 v
komunikacji A -
Ostrzezenie z wyhamowaniem 2
Ostrzezenie i swobodny wybieg 3
4znieni i 0: Bez kontroli
A3 Czasb?%ozlr:lema rfakgl . S 10 v
na bigdy komunikacyl 1 ... 250 Kontrola op6zniona
Az Ustawienie catkowitego Zerowanle_po z.alqc;enlu zasnanla. 0 ] ) y
czasu pracy Kontynuacja zliczania po zataczeniu 1
zasilania
A34 Jednostka catkowitego | Godziny 0 ) 0 v
czasu pracy Doby 1
Ustawienie obrotow o
A5 | silnika dla wyswietlacza | Ot -+ 1000.0 % 100 Y
A36 Ustawieniemocy na | 44 1490, % 100 %
wyjsciu dla wyswietlacza
Blokada klawiszy
A37 Klawiatury 0...0OFF - OFF Y
A38 | Sterowanie GORA /DOt Zapamigtanie stanu po 0 - 0000 Y
1 pit wy+qczen!u zasnanlg
Kasowanie wartosci po 1
wylaczeniu zasilania
Zapamietanie stanu po 0
zatrzymaniu silnika
10 bit Kasowanie wartosci po 1
komendzie stopu
Kasowanie wartosci po >
zatrzymaniu silnika
Ustawienie tylko do pracy 0
. w jednym kierunku
100 bit o
Ustawienie do pracy w obu 1
kierunkach
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

1000 bit

Nastawienie niewazne

Nastawienie wazne

A39

Czas GORA / DOL

1 bit

Stata predkosé - ,Gora”

Staly czas - ,Géra”

10 bit

Stata predkos¢ - Dot

Staly czas - DoV

100 bit

,Gora” — bez ustawiania
wspotczynnika predkosci.

O |kP|O|FRr|O|r|O

Wsp6tczynnik w kierunku
,Gora” = wartos¢ w % dana
jako A41*All (wartosé
wejscia analogowego All)

Wspétczynnik w kierunku
,Gora” = wartos¢ w % dana
jako A41*Al2 (wartosé
wejscia analogowego Al2)

Wspétczynnik w kierunku
L,Gora” = wartosé w % dana
jako A41*Al3 (wartosé
wejscia analogowego Al3)

Wsp6tczynnik w kierunku
L,Gora” = wartosé w % dana
jako A41* Wartos¢ nastawy
potencjometru klawiatury

Wspotczynnik w kierunku
,Gora” = wartos¢ w % dana
jako A41* Wielokrokowe
napiecie cyfrowe

1000 bit

.DO’ — bez ustawiania
wspotczynnika predkosci.

Wsp6tczynnik w kierunku
DOt = warto$¢ w % dana
jako A41*All (wartosé
wejscia analogowego All)

Wsp6tczynnik w kierunku
.DOY" = warto$¢ w % dana
jako A41*Al2 (wartosé
wejscia analogowego Al2)

Wspétczynnik w kierunku
.DOt’ = wartos¢ w % dana
jako A41*Al3 (wartosé
wejscia analogowego Al3)

Wspétczynnik w kierunku
DO = wartos¢ w % dana
jako A41* Wartos¢ nastawy
potencjometru klawiatury

Wsp6tczynnik w kierunku
L,Gora” = wartosé w % dana
jako A41* Wielokrokowe
napiecie cyfrowe

A40

,Gora’ /| "Dot’ wartosé
nastawy

-300,00 ..

. 300,00

0,00

A4l

Wspotczynnik zmian
,Gora”

0,01 ... 20,00 (co 200ms lub po wyzwoleniu)

Hz

0,01

A42

Wsp6tczynnik zmian ,DoY

0,01 ... 20,00 (co 200ms lub po wyzwoleniu)

Hz

0,01

A43
Ad4

Definicja wielofunkcyjnych
klawiszy MF1 i MF2

Klawisz dodawania

Klawisz zmniejszania

Swobodny wybieg silnika

Komenda start ,do przodu” (FWD)

Komenda start ,do tytu” (REV)

ArW|IN|L|O

1

<<|=<| < | =<

Komenda- JOG start “rln pr7nrh|" ('Iﬂ(‘
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

FWD)
Komenda JOG start ,do tytu” (JOG 6
REV)
Klawisz funkcyjny JOG 7
Klawisz ,Do gory” 8
Klawisz ,Do dotu” 9
Kasowanie wartosci ustawionej w 10
,Goéra” [ ,DoY".
Kasowanie wartosci ustawionej 11
potencjometrem klawiatury
X1 - Punkt pocz. wart. o
A4S zadawanej pot. klawiatury 0...100 % 0,00 Y
X2 - Punkt koricowy wart. o
A46 zadawanej pot. klawiatury 0...100 /0 0,00 Y
AdT Wartos¢ nastawiona 0 . 100 % i v
potencjometru klawiatury
Y1 - Warto$¢ nastawy ) o
A48 odpowiadajaca p. X1 100,0 ... 100,0 % 0,00 Y
Y2 - Wartos¢ nastawy o
A49 odpowiadajaca p. X2 -100,0 ... 100,0 % 100,00 Y
Zapamietanie po 0
1 bit wylaczeniu zasilania
Kasowanie po wylaczeniu 1
zasilania
Zapamietanie po 0
Kontrola potencjometru zatrzymaniu silnika i
ASO klawiatury . Kasowanie po komendzie 0000 Y
10 bit 1
stopu
Kasowanie po zakonczeniu 2
zatrzymywania
100 hit | Zarezerwowane
1000 bit | Zarezerwowane
A1 Temperatura nastawialna 0.0 ... 2000 % 100,0 N
silnika
A5 Temperatura przegrzania 00...300,0 o 120,0 N
silnika
Bez reakcji 0
AS3 Reakcja na przegrzanie Ostrzezenie z kontynuacjg pracy 1 ) 0 v
silnika Ostrzezenie z wyhamowaniem 2
Ostrzezenie i swobodny wybieg 3
Asg | Wyswietlacz femperaluty | 50,0 300,0 (wymaga czujnika Pt-100) °c ; N
Wsp6itczynnik
A55 proporcjonalnosci dla 0,1...10,00 - 1,00 y
zdalnych obrotéw
4.5 FUNKCJE WEJSCE/wYJS€ 000...068
[Szczegdtowe opisy funkcji — rozdziat 5.5 str. 52...70]
q Nast. | Ogr.
Kod Opis / LCD Zakres nastaw Jedn. Cl o
000 Wejscie All — punkt X1 0...100,0 % 0,0 Y
001 Wejscie All — punkt X2 0...100,0 % 100,0 Y
002 Wejscie Al2 — punkt X1 0...100,0 % 0,0 Y
003 Wejscie Al2 — punkt X2 0...100,0 % 100,0 Y
004 Wejscie Al3 — punkt X1 0...100,0 % 0,0 Y
005 Wejscie AI3 — punkt X2 0...100,0 % 100,0 Y
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

Wejscie All — punkt X1 ) o
006 Wartosé odp. Y1 100 ... 100,0 % 0,0 Y
Wejscie All — punkt X2 ) o
007 Wartosé odp. Y2 100 ... 100,0 % 100,0 Y
Wejscie Al2 — punkt X1 o
008 Wartosé odp. Y1 -100 ... 100,0 % 0,0 Y
Wejscie Al2 — punkt X2 o
009 Wartosé odp. Y2 -100 ... 100,0 % 100,0 Y
Wejscie Al3 — punkt X1
0l0 Wartosé odp. Y1 -100 ... 100,0 % 0,0 Y
Wejscie Al3 — punkt X2 ) o
ol1l Wartosé odp. Y2 100 ... 100,0 % 100,0 Y
0l2 Wejscie All — filtr 0,00 ... 2,00 0,10 Y
0l3 Wejscie Al2 —filtr 0,00 ... 2,00 0,10 Y
ol4 Wejscie Al2 —filtr 0,00 ... 2,00 0,10 Y
Nie poditgczony 0
Ustawiona czestotliwosé 1
Czestotliwos¢ aktualna 2
Prad obcigzenia 3
015 Zacisk wyjsciowy DAL Napiecie na wyjsciu 4 _ . v
016 Zacisk wyjsciowy DA2 Napiecie na szynie DC 5 - - Y
Temperatura mostka IGBT 6
Moc na wyjsciu 7
Obroty wyjsciowe 8
Aktualna warto$¢ momentu 9
DA1 Ustawienie dolnego o
ol7 ograniczenia wyjscia 00...100,0 % 0.0 Y
DA1 Ustawienie gérnego o
0l8 ograniczenia wyjscia 0,0 ... 100,0 % 100,0 Y
DA2 Ustawienie dolnego o
019 ograniczenia wyjscia 00...100,0 & 0.0 Y
DA2 Ustawienie gérnego o
020 ograniczenia wyjscia 0,0 ... 100,0 % 100,0 Y
021 Wyjscie Nie podtaczone 0 0 M
022 dwustanowe 1 - - - 0 Y
023 Wyjscie Ostrzezenle_ 0 awarii 1 ) 1 v
024 dwustanowe 2 | Zbyt wysoki prad 2 - 8 Y
Wyjécie Przecigzenie 3 -
dwustanowe 3 ; .
Wyjscie Zbyt V\{ysgkle ngplgme 4
Zbyt niskie obcigzenie 6
Przegrzanie 7
Sygnalizacja PRACY 8
Niewtasciwa warto$¢ sprzezenia dla 9
PID'a
Silnik pracuje ,do tytu” (rewersyjnie) 10
Osiagniecie czestotliwosci zadanej 11
Osiggniecie gornej czestotliwosci 12
Osiggniecie dolnej czestotliwosci 13
Osiagniecie przez FDT czest. zad. 1 14
Osiagniecie przez FDT czest. zad. 2 15
Poziom kontroli czestotliwosci FDT 16
Osiagniecie zadanej wartosci licznika 17
Osiagniecie gornej wartosci licznika 18
Zakonhczenie jednej petli programu 19
Tryb kontroli predkosci 20
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

Stan bez komendy pracy 21
Praca rewersyjna (REV) z komendy 29
falownika
Zwalnianie 23
Rozpedzanie 24
Osiagniecie wysokiego cisnienia 25
Osiagniecie niskiego cisnienia 26
Osiagniecie pradu nominalnego 27
falownika
Osiagniecie pradu nominalnego 28
silnika
Osiagniecie dolnego ograniczenia 29
czestotliwosci wejsciowej
Osiggniecie gornego  ograniczenia 30
pradu
Osiagniecie dolnego  ograniczenia 31
pradu
Czas do osiggniecia ograniczenia 32
czasu 1l
Czas do osiggniecia ograniczenia 33
czasu 2
Falownik gotowy do pracy 34
025 OpOznienie wyjscia 1 0...32,000 s 0 Y
026 OpOznienie wyjscia 2 0...32,000 s 0 Y
027 Opodznienie wyjscia 3 0 ... 32,000 s 0 Y
028 Opobznienie wyjscia 4 0 ... 32,000 s 0 Y
FDT czestotliwosé L
029 sadana 1 030 ... Czestotliwos¢ maksymalna Hz 0 Y
030 FDT czestotliwosé 0 . 029 Haz 0 v
zadana 2
Prog detekcji
031 przekroczenia 0.00 ... 5.00 Hz 0 Y
czestotliwosci zadanych
Osiagniecie goérnego o o
032 ograniczenia pradu 033 ... 200% % 120
Osiagniecie dolnego o
033 ograniczenia pradu 034 ... 032 % 20 Y
Prog detekcji o
034 ograniczenia pradu 0..033 & 3 Y
Dwuprzewodowe ster. tryb 1 0
Dwuprzewodowe ster. tryb 2 1
1 bit Trzyprzewodowe ster. tryb 1 2
Trzyprzewodowe ster. tryb 2 3
Impulsowe ster. tryb 1 4
035 | 1Y iteroyvanla Z listwy Impulsowe ster. tryb 2 5 ) 0000 N
zaciskowe Sterowanie z listwy
niedozwolone po 0
uruchomieniu po zatgczeniu
10 bit | napiecia
Sterowanie z listwy
dozwolone po uruchomieniu 1
po zatgczeniu napiecia
036 Zacisk wejsciowy DI1 Nie podtaczony 0 -
037 Zacisk wejsciowy DI2 - - 0 Y
038 Zacisk wejsciowy DI3 Praca ,do przc:du . L - 0 Y
039 Zacisk wejsciowy DI4 Praca ,do tylu” (rewersyjna) 2 - 0 Y
040 Zacisk wejsciowy DI5 3-przewodowy tryb STOP’u 3 - 0 Y
041 Zacisk wejéciowy DI6 Sterowanie  wielosegmentowe  — - 0 Y
042 Zacisk wejsciowy DI7 komenda 1 4 - 0 Y
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

043 Zacisk wejsciowy DI8 Sterowanie  wielosegmentowe  — 5 0 Y

044 Zacisk wejsciowy All komenda 2 0 Y

045 Zacisk wejsciowy Al2 Sterowanie wielosegmentowe - 6 0 Y

046 Zacisk wejsciowy Al3 komenda 3 0 Y
Sterowanie  wielosegmentowe - 7 0 Y
komenda
Sterowanie  wielosegmentowe  — 8
predkos¢ - komenda 1
Sterowanie  wielosegmentowe — — 9
predkos¢ - komenda 2
Sterowanie  wielosegmentowe  — 10
predkos¢ - komenda 3
Sterowanie cyfrowe wielosegmentowe 11
— napiecie 1
Sterowanie cyfrowe wielosegmentowe 12
— hapiecie 2
Sterowanie cyfrowe wielosegmentowe 13
— napiecie 3
Gltéwna czestotliwos¢ zadana — All 14
Gléwna czestotliwos¢ zadana — Al2 15
Gtéwna czestotliwos¢ zadana — Al3 16
Dodatkowa czestotliwos¢ zadana — 17
All
Dodatkowa czestotliwos¢ zadana — 18
Al2
Dodatkowa czestotliwos¢ zadana — 19
Al3
MSS czas pracy 1 20
MSS czas pracy 2 21
MSS czas pracy 3 22
Operacyjny tryb prac — przesuniecie 1 23
Operacyjny tryb prac — przesuniecie 2 24
Operacyjny tryb prac — przesuniecie 3 25
Ograniczenie momentu w pracy ,do 26
przodu” — przesuniecie 1
Ograniczenie momentu w pracy ,do 27
przodu” — przesuniecie 2
Ograniczenie momentu w pracy ,do 28
przodu” — przesuniecie 3
Ograniczenie momentu w pracy ,do 29
tylu” — przesuniecie 1
Ograniczenie momentu w pracy ,do 30
tylu” — przesuniecie 2
Ograniczenie momentu w pracy ,do 31
tylu” — przesuniecie 3
Przesuniecie  predkosci momentu 32
obrotowego
Komenda kasowania awarii 33
Komenda JOG - praca ,do przodu” 34
Komenda JOG - praca ,do tytu” 35
Rozkaz JOG (wg ustawienia F35) 36
Komenda zakazu rozpedzania i 37
hamowania
Zmiana silnika 1<->2 38
STOP swobodnym wybiegiem 39
Komenda: zwiekszanie 40
Komenda: zmniejszanie 41
Kasowanie funkcji —automatycznej 42
pracy programowej
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

zatrzymanie automatycznej pracy

programowej (STOP) 43
Tryb startu w pracy programowej 44
Tryb stopu w pracy programowej 45
Czyszczenie licznika impulséw 46
Wejscie licznika impulsow 47
tadowanie licznika impulsow 48
tadowanie gérnego licznika 49
Wejscie zewnetrznego sygnatu 50
domysinego (wyzwolenie poziomem)
Pierwsza pompa - tagodny rozruch 51
Pierwsza pompa - stop 52
Druga pompa - fagodny rozruch 53
Druga pompa - stop 54
Trzecia pompa - tagodny rozruch 55
Trzecia pompa - stop 56
Czwarta pompa - tagodny rozruch 57
Czwarta pompa - stop 58
Komenda obrotéw recznych 59
Czas zasilania w wode — zmiana na 0 60
Kierunek rozpedzania i zwalniania 61
extrudera
Rozpedzanie i zwalnianie extrudera - 62
zezwolenie
Wejscie limitera czasu 1 63
Wejscie limitera czasu 2 64
Przetaczenie programu do 65
nastepnego segmentu
Kasowanie wartosci ustawionej 66
sygnatami Up/Dn
Kasowanie wartosci ustawionej 67
Wejscie zewnetrznego sygnatu 68
domysinego (wyzwolenie zboczem)
Polaryzacja na zaciskach
047 wejsciowych i 0000 ... F7FF 0000 Y
wyjsciowych
oag | CZas opoznienia TO na 0,001 ... 30.000 0005 | Y
zaciskach wejsciowych
Czas opdznienia T1 na
049 zaciskach wejsciowych 0,001 ... 30.000 0.005 Y
Wyboér czasu odpowiedzi
050 na zaciskach wejsciowych 0..07FF 0 Y
051 Konfiguracja licznikow 1 bit Praca w spos6b ciagly 0 0 Y
Pojedynczy cykl licznika 1
Po osiagnieciu  goérnej
wartosci — przetadowanie 0
10bit [heznka
Po osiagnieciu  goérnej
wartosci -  zerowanie 1
licznika
Przetadowanie licznika po 0
wigczeniu zasilania
Czyszczenie pamieci po 1
100 bit W’ra_czemu zz_isnanla
Zapamietanie
poprzedniego statusu >
licznika  po  wigczeniu
zasilania
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

Okres zliczania 0
Sygnat wyjsciowy wazny 1
| przez 20 ms
1000 bit | Sygnat wyjsciowy wazny :
przez 100 ms
Sygnat wyjsciowy wazny 3
przez 500 ms
Maksymalna
052 czestotliwos¢ impulsu 0,1...50,0 kHz 20,0 Y
wejsciowego
053 Biezacy status licznika 0...9999 - 0 Y
Ustawienie wartosci
054 inicjujacej 0 ... 055 - 0 Y
Ustawienie gornego )
055 ograniczenia licznika 054 ... 9999 9999 Y
Wybor zaciskow
056 pomiedzy listwa fizyczng 0000 .... F7FF - 0000 Y
a wirtualng
057 Status wejs¢ DI1-4 0000 ... 1111 - - Y
058 Status wejs¢ DI5-8 0000 ... 11112 - - Y
059 Status wejs¢ All-3 000 ... 111 - - Y
060 Status wyjs¢ Ol1-4 0000 ... 1111 - - Y
Nie poditgczone 0
Czestotliwos$¢ zadana 1
Czestotliwos¢ aktualna 2
Prad aktualny 3
061 Wyjscie impulsowe PL1 Napigcie wyjSciowe 4 - 0 Y
062 Wyjscie impulsowe PL2 Napiecie na szynie DC 5 - 0 Y
Temperatura mostka IGBT 6
Moc na wyjsciu 7
Obroty silnika 8
Aktualny moment 9
Wspotczynnik wyjscia
063 impulsowego SPA 1 ... 1000 ) 1 Y
Wspétczynnik wyjscia )
064 impulsowego SP. 1 ... 1000 1 Y
Czas rozruchu 0
065 Konfiguracja ograniczenia | Czas prac 1 i 0000 v
czasu 1 Zarezerwowane -
Konfiguracja ograniczenia
066 czasu 2 Zarezerwowane - - 0000 Y
Zarezerwowane -
067 Ograniczenie czasu 1 0,0 ... 3200,0 2,0 Y
068 Ograniczenie czasu 2 0,0 ... 3200,0 2,0 Y
4.6 FUNKCJE WIELU PR EDKOSCI PLC HOO...H55
[Szczegdtowe opisy funkcji — rozdziat 5.6 str. 70...78]
q Nast. Ogr.
Kod Opis / LCD Zakres nastaw Jedn. oo | zien
HOO Konflguraqg wielu Praca programowa ) 0000 v
predkosci 1 bt wylaczona
Praca programowa
mozliwa
10 bit Kierunek ruchu wg
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

H40...H46

Kierunek ruchu wg
listwy zaciskowej i
klawiatury

100 bit

Czasy rozpedzania i
zwalniania wg
H26...H39

Czasy rozpedzania i
zwalniania wg listwy
zaciskowej

1000 bit

Czas pracy wg
H18...H25

Czas pracy wg listwy
zaciskowej

HO1

Konfiguracja pracy
programowe;j

1 bit

Sterowanie
sekwencyjne

Sterowanie z listwy
zac.

10 bit

Segment startowy
pracy programowej

0-15

100 bit

Segment koncowy
pracy programowe;j

0-15

1000 bit

Czas waznosci sygnatu
wyjsciowego 8 ms

Czas waznosci sygnatu
wyjsciowego 20 ms

Czas waznosci sygnatu
wyjsciowego 100 ms

Czas waznosci sygnatu
wyjsciowego 500 ms

0710 Y

HO02

Tryb pracy programowej

1 bit

Cykl pojedynczy

Cykl ciagty

Komenda pracy dla
jednego cyklu

10 bit

Predkos¢ zerowa przy
przerwie

Ustalona predkos¢ przy
wstrzymaniu pracy

100 bit

Zatrzymanie z
ustawionymi
parametrami po
komendzie stop

Zatrzymanie z
parametrami
rozruchowymi

1000 bit

Praca z predkoscig
rozruchowg

Praca z predkosciag z
przed zatrzymania
maszyny

0000 Y

HO3

1X - Predkos¢ zadana w
segmencie 1

Czest. gorna (F13) — czest. gorna (F14)

Hz

3,00

HO4

2X - Predkos¢ zadana w
segmencie 2

Czest. gorna (F13) — czest

. gorna (F14)

Hz

6,00

HO5

3X - Predkos¢ zadana w
segmencie 3

Czest. gorna (F13) — czest

. gbrna (F14)

Hz

9,00

HO6

4X - Predkos¢ zadana w
segmencie 4

Czest. gorna (F13) — czest

. gorna (F14)

Hz

12,00

HO7

5X - Predkos¢ zadana w
segmencie 5

Czest. gorna (F13) — czest

. gbrna (F14)

Hz

15,00

HO8

6X - Predkos¢ zadana w
segmencie 6

Czest. gorna (F13) — czest

. gorna (F14)

Hz

18,00

HO9

7X - Predkos¢ zadana w

Czest. gorna (F13) — czest

. gorna (F14)

Hz

<|=<|=<|=<|=<|=<]|x<
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Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

segmencie 7
8X - Predkos¢ zadana w . .
H10 segmencie 8 Czest. gorna (F13) — czest. gorna (F14) Hz 24,00 Y
9X - Predkos¢ zadana w . .
H11 segmencie 9 Czest. gorna (F13) — czest. gorna (F14) Hz 27,00 Y
10X - Predkos$¢ zadana w . .
H12 segmencie 10 Czest. gorna (F13) — czest. gorna (F14) Hz 30,00 Y
11X - Predkos$¢ zadana w . .
H13 segmencie 11 Czest. gorna (F13) — czest. gorna (F14) Hz 33,00 Y
12X - Predkos¢ zadana w . .
H14 segmencie 12 Czest. goérna (F13) — czest. gorna (F14) Hz 36,00 Y
13X - Predkos$¢ zadana w . .
H15 segmencie 13 Czest. gorna (F13) — czest. gorna (F14) Hz 39,00 Y
14X - Predkos¢ zadana w . .
H16 segmencie 14 Czest. goérna (F13) — czest. gorna (F14) Hz 42,00 Y
15X - Predkos$¢ zadana w . .
H17 segmencie 15 Czest. gorna (F13) — czest. gorna (F14) Hz 45,00 Y
TO — Czas pracy w
H18 segmencie 0 0,0 ... 3200,0 s 2,0 Y
H19 TL-Czaspracyw | 4 3200,0 s 2,0 Y
segmencie 1
T2 — Czas pracy w
H20 segmencie 2 0,0 ... 3200,0 s 2,0 Y
T3 — Czas pracy w
H21 segmencie 3 0,0 ... 3200,0 s 2,0 Y
T4 — Czas pracy w
H22 segmencie 4 0,0 ... 3200,0 s 2,0 Y
T5 — Czas pracy w
H23 segmencie 5 0,0 ... 3200,0 s 2,0 Y
T6 — Czas pracy w
H24 segmencie 6 0,0 ... 3200,0 s 2,0 Y
T7 — Czas pracy w
H25 segmencie 7 0,0 ... 3200,0 s 2,0 Y
Hoe | &T1—Czasrozpedzania |, 3500 g s 10,0 Y
w segmencie 1
dT1 — Czas zwalniania w
H27 segmencie 1 0,0 ... 3200,0 s 10,0 Y
aT2 — Czas rozpedzania
H28 w segmencie 2 0,0 ... 3200,0 s 10,0 Y
dT2 — Czas zwalniania w
H29 segmencie 2 0,0 ... 3200,0 s 10,0 Y
aT3 — Czas rozpedzania
H30 w segmencie 3 0,0 ... 3200,0 s 10,0 Y
ha1 | dT8-Czaszwalnianiaw | ;o 3500 g s 10,0 Y
segmencie 3
aT4 — Czas rozpedzania
H32 w segmencie 4 0,0 ... 3200,0 S 10,0 Y
dT4 — Czas zwalniania w
H33 segmencie 4 0,0 ... 3200,0 s 10,0 Y
aT5 — Czas rozpedzania
H34 w segmencie 5 0,0 ... 3200,0 s 10,0 Y
dT5 — Czas zwalniania w
H35 segmencie 5 0,0 ... 3200,0 s 10,0 Y
aT6 — Czas rozpedzania
H36 w segmencie 6 0,0 ... 3200,0 S 10,0 Y
dT6 — Czas zwalniania w
H37 segmencie 6 0,0 ... 3200,0 s 10,0 Y
Hag | &T7—Czasrozpedzania |, 3500 s 10,0 Y
w segmencie 7
dT7 — Czas zwalniania w
H39 segmencie 7 0,0 ... 3200,0 s 10,0 Y
H40 1 Stowo konfiguracyjne Kierunek obrotéw: ,Do - 0000 Y
predkosci w segmencie 1 1 bit przodu” (FWD)
H41 2 Stowo konfiguracyjne . 3 - 0000 Y
Kierunek obrotéw: ;Do
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predkosci w sggmenc_ie 2 tyly” (REV)
H42 3 S’rOV\’/o.konflguracyj.ne Czas pracy w - 0000 Y
predkosci w segmencie 3 sekundach 0
H43 4 Stowo konfiguracyjne - - 0000 Y
predkosci w segmencie 4 10 bit Czas pracy w minutach 1
H44 5 Stowo konfiguracyjne Czas pracy w 2 - 0000 Y
predkosci w segmencie 5 godzinach :
H45 6 Stowo konfiguracyjne Czas pracy w dniach 3 - 0000 Y
predkosci w segmencie 6 Czas rozpedzania w 0
H46 7 Stowo konfiguracyjne sekundach - 0000 Y
predkosci w segmencie 7 Czas rozpedzania w 1
100 bit minutach
Czas rozpedzania w
godzinach 2
Czas rozpedzania w 3
dniach
Czas zwalniania w 0
sekundach
Czas zwalniania w 1
1000 bit minutach
Czas zwalniania w 5
godzinach
Czas zwalniania w 3
dniach
Dane napiecie w ) o
H47 segmencie 0 100,0 ... 100,0 % 0,0 Y
Dane napiecie w ) o
H48 segmencie 1 100,0 ... 100,0 % 10,0 Y
Dane napiecie w ) o
H49 segmencie 2 100,0 ... 100,0 % 20,0 Y
Dane napiecie w ) o
H50 segmencie 3 100,0 ... 100,0 % 30,0 Y
Dane napiecie w ) o
H51 segmencie 4 100,0 ... 100,0 % 40,0 Y
H52 Dane napiecie w -100,0 ... 100,0 % 50,0 Y
segmencie 5
Dane napiecie w ) o
H53 segmencie 6 100,0 ... 100,0 % 60,0 Y
Dane napiecie w ) o
H54 segmencie 7 100,0 ... 100,0 % 70,0 Y
1 bit Krok biezacej predkosci ...OxF
. Biezacy segment
HES Status sterowania 10 bi przyspieszania - OF ) ) N
wielopredkosciowego 100 bit ;E:;zi;a;cy segment czasu __OxF
.. | Biezacy segment
1000 bit napiecia cyfrowego ...OxF
4.7 PARAMETRY CHARAKTERYSTYKIV /FUOQ00...U15
[Szczegotowe opisy funkcji — rozdziat 5.7 str. 78...79]
Kod Opis / LCD Zakres nastaw Jedn. ?a%srt' z%?arm
e | s0 |
Ustawienie napiecia dla
U0l punktu V1 char. V/f 0..U03 % 10 N
Ustawienie czestotliwosci
uo2 dla punktu F2 char. V/f Uoo ... Uo4 Hz 10,0 N
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03 | VS et 52 T uon _uos % [ 2 [ N
I
s | Usiawenie napiets 02 | o _uoy AR
EEDE
o7 | Usiawenie napeic da | os yos % | o |
EEE
0| Usiawenie napeic da | g7y % | s |
EEDE
N el T % [ o [ »
EEIE
o1p | Usawenienapesie da |11 s % [ o [ 0w
u14 Ujfggfﬁiteucégséﬁgir\fv&éfd U12 ... Najwyzsza czestotliwos¢ Hz 40,0 N
s | Ustawenc napies 0% | U1 100 AR

4.8 PARAMETRY REGULATORA PID P00...P12

[Szczegotowe opisy funkcji — rozdziat 5.8 str. 79...82]

: Nast. Ogr.
Kod Opis / LCD Zakres nastaw Jedn. T
Regulacja 0
. jednokierunkowa
1 bit -
Regulacja 1
dwukierunkowa
Wyijscie proste 0
0bit [ Ce P
Wyjscie odwrotne 1
Konfiguracja regulatora Bez akeji po awarii PID 0
P00 PID Ostrzezenie i 1 - 0000 N
] kontynuacja pracy
100 bit | Ostrzezenie i :
zatrzymanie ruchowe
Ostrzezenie i swobodny 3
wybieg silnika
1000 bit -
Ograniczenie wyjscia o
PO1 regulatora PID 0...100 % 100 Y
P02 Wybor sygnatu Klawiatura lub RS485 0 - 1 Y
Sprzezenia zwrotnego Wejscie analogowe All 1
Wejscie analogowe Al2 2
Wejscie analogowe Al3 3
Potencjometr klawiatury 4
Wielosegmentowe nastawianie 5
napieciem na wejsciach cyfrowych
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Impulsowe na wejsciu cyfrowym 6
Klawiatura lub RS485 0
Wejscie analogowe All 1
Wejscie analogowe Al2 2
P03 Wybor S;’gg::]léwarméd Wejscie analogowe Al3 3 i 1 v
! Potencjometr klawiatury 4
Wielosegmentowe nastawianie 5
napieciem na wejsciach cyfrowych
Impulsowe na wejsciu cyfrowym 6
P04 Wartos¢ zadana z 0,0 ... 100,0 % 50,0 Y
klawiatury
P05 Czas zdwojenia PID 0,002 ... 10,000 s 0,250 Y
P06 Czas wyprzedzania PID | 0,000 ... 10,000 s 0,000 Y
P07 Wzmocnienie PID 0 ... 1000,0 % 100,0 Y
P08 Okres prébkowania PID | 0,002 ... 10,000 s 0,010 Y
P09 Strefa nieczutosci 0,0...20,0 % 5,0 Y
P10 Czas detekcji awarii PID 0,0 ... 3200,0 s 0,0 N
P11 Wartosé dPeItSkql awarii 00...100,0 % 10,0 N
p1p | Zakres ""VFS,‘I"I’D'e“a”'a dia 10,00 ... 100,00 - 1,00 Y
4.9 PARAMETRY DODATKOWE EQ00...E23
[Szczegotowe opisy funkcji — rozdziat 5.9 str. 82...88]
: Nast. Ogr.
Kod Opis / LCD Zakres nastaw Jedn. T
Ogolne (statomomentowe) 0
Pompa 1
Wentylator 2
Wtryskarka 3
Maszyna tekstylna 4
Maszyna wyciggowa 5
Maszyna kroczaca 6
Przenosnik tasmowy 7
E00 Rodzaj obcigzenia Odbiornik o zmiennej czestotliwosci 8 - 0 N
Wielopompowy ukad 9
stalocisnieniowego zasilania w wode
Zarezerwowane 10
Zarezerwowane 11
Sterowanie momentem sity 12
Odbiornik o regulowanym napieciu 13
Odbiornik o regulowanym pradzie 14
Prasa 15
Poczatkowy uchyb 0,0 ... 100,0 o
E01 regulacji cisnienia % 10,0
EO02 Opédznienie poczatkowe 0,0 ... 3200,0 s 5,0
Czestotliwos¢
EO3 zatrzymania 0 ... 50,00 Hz 5,00
Czas opo6znienia
EO4 zatrzymania 0,0 ... 3200,0 s 5,0 Y
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Wartosc¢ sygnalizaciji o
EO5 wysokiego cisnienia 0...100,0 % 90,0 Y
Wartosc¢ sygnalizaciji o
E06 niskiego cisnienia 0...100.0 % 10,0 Y
Funkcja 0
1bit | Czasy wquc;ona
Funkcja 1
zatgczona
Zgodnie z 0
- _— 10 bit Zadawanie P03
EO7 Czasy funkc1(|jza3|lan|a w ci$nienia Zgodnie z 1 - 0000 Y
woae H47 ... H54
Praca ciggta 0
130 Tryb Timera | Cykl
it . 1
pojedynczy
1&(:0 Biezacy krok timera
Czas do zmiany pracy
EO8 0,0 ... 3200,0 odz. 0,0 N
pompy g
Opodznienie dziatania
E09 przetacznika 0,000 ... 10,000 S 0,500 Y
elektromagnetycznego
Czas kontroli
E10 przetgczania pomp 0 ... 9999 s 5 Y
Wszystkie
pompy 0
zwalniajg
Zatrzymanie
pomp
zasilanych 1
1 bt Tryb przez
zatrzymania | falowniki
Swobodny 2
wybieg
Zatrzymanie
pomp 3
. . zasilania w
Konfiguracja wode
E11 | stalocisnieniowego uktadu Pozostaw - 0000 N
zasilania w wode Status pomp | biezaca 0
.| po sytuacje
10 bit wystapieniu | Zatrzymaj
btedu wszystkie 1
pompy
Ustawienie
Zmian trybu | czestotliwosci 0
100 A
bit racy roboczej '
falownika Zatrzymanie 1
falownika
Utrzymanie | Utrzymaj 0
12.00 statusu status
it -
pomp Kasuj stop 1
E12 Konfiguracja uktadu Brak pompy 1 0 - 0001 N
wielopompowego .| Pompa 1 zasilana i
1 bit . 1
sterowana przez falownik
Pompa 1 —tggodny rozruch 2
Brak pompy 2 0
10 bit Pompa 2 zasilana i . 1
sterowana przez falownik
Pompa 2 —tggodny rozruch 2
100 | Brak pompy 3 0
bit
Dnmpn 3 zasilanai 1
!ﬁ POWTRAN'
<3} SK

IESK A

Wroctaw, maj 2012, wersja 20120515

strona: 31 z 42




Skrécona instrukcja obstugi falownika POWTRAN P18000/8100.
ZAL ACZNIK DO INSTRUKCJI ORYGINALNEJ

sterowana przez falownik

Pompa 3 —tagodny rozruch

1000
bit

Brak pompy 4

Pompa 4 zasilana i
sterowana przez falownik

Pompa 4 —tagodny rozruch

E13

Status ukfadu
wielopompowego

1 bit

Stop pompy 1

Pompa 1 praca ze zmienng
czestotliwoscig

P O[N] P |OIN

Pompa 1 — praca z roboczg
predkoscig

N

10 bit

Stop pompy 2

Pompa 2 praca ze zmienng
czestotliwoscig

Pompa 2 — praca z roboczg
predkoscig

100
bit

Stop pompy 3

Pompa 3 praca ze zmienng
czestotliwoscig

Pompa 3 — praca z roboczg
predkoscig

1000
bit

Stop pompy 4

Pompa 4 praca ze zmienng
czestotliwoscig

Pompa 4 — praca z roboczg
predkoscig

0000 N

El4

Sterowanie tggodnym

rozruchem pomp

1 bit

Pompa 1 — bez tagodnego
sterowania

Pompa 1 —tagodne
zatrzymanie

Pompa 1 —tagodny rozruch

10 bit

Pompa 2 — bez tagodnego
sterowania

Pompa 2 —tagodne
zatrzymanie

Pompa 2 —tagodny rozruch

100
bit

Pompa 3 — bez tagodnego
sterowania

Pompa 3 —tagodne
zatrzymanie

Pompa 3 —tagodny rozruch

1000
bit

Pompa 4 — bez tagodnego
sterowania

Pompa - tfagodne
zatrzymanie

Pompa41l - tagodny rozruch

0000 Y

E15 Parametr uzytkowy nr 0

.. 9999

E16 Parametr uzytkowy nr 1

.. 9999

E17 Parametr uzytkowy nr 2

.. 9999

E18 Parametr uzytkowy nr 3

.. 9999

E19 Parametr uzytkowy nr 4

.. 9999

E20 Parametr uzytkowy nr 5

.. 9999

E21 Parametr uzytkowy nr 6

.. 9999

E22 Parametr uzytkowy nr 7

.. 9999

E23 Parametr uzytkowy nr 8

O|0O|0O|O|O|O|O|O|O

.. 9999

O|O|O|O|O|O|O|O|O
<|=<|=<|=<|=<|=<|<|=<|=<
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4.10 PARAMETRY PETLI SPRZEZENIA PREDKOSCI C00...C31

[Szczegbtowe opisy funkcji — rozdziat 5.10 str. 88...93]

Kod

Opis / LCD

Zakres nastaw

Jedn.

Nast.
fabr.

Ogr.
Zzmian

Coo

Czas filtru petli
sprzezenia predkosci

2...200

ms

10

Cco1

Czas zdwojenia Ti petli
sprzezenia predkosci dla
niskich czestotliwosci

0,01 ... 100,00

0,25

Cco02

Czas wyprzedzania Td
petli sprzezenia predkosci
dla niskich czestotliwosci

0,000 ... 1,000

0,000

Co3

Wzmocnienie P petli
sprzezenia predkosci dla
niskich czestotliwosci

0...150

%

100

Co04

Przesuniecie
czestotliwosci petli
sprzezenia predkosci dla
niskich czestotliwosci

0,0 ... C08

Hz

7,00

CO05

Czas zdwojenia Ti petli
sprzezenia predkosci dla
wysokich czestotliwosci

0,01 ... 100,00

0,50

CO06

Czas wyprzedzania Td
petli sprzezenia predkosci
dla wysokich
czestotliwosci

0,000 ... 1,000

0,000

Cco7

Wzmocnienie P petli
sprzezenia predkosci dla
wysokich czestotliwosci

0...150

%

75

Co8

Czas calkowania i
czestotliwos¢ nosna przy
duzych predkosciach.

CO04 ... Maksymalna czestotliwos¢ (F14)

Hz

30,00

C09

Wzmocnienie
kompensacji poslizgu
przy matych
czestotliwosciach

0...200

%

100

C10

Czestotliwos$¢ nosna
poslizgu przy matych
czestotliwosciach

0..C12

Hz

5,00

Ci1

Wzmocnienie
kompensacji poslizgu
przy duzych
czestotliwosciach

0...200

%

100

C12

Czestotliwos$¢ nosna
poslizgu przy duzych
predkosciach.

C10 ... Maksymalna czestotliwos¢ (F14)

Hz

30,00

C13

Goérna warto$¢ momentu
w pracy ,do przodu”
(FWD)

0,0...300,0

%

250,0

Cl4

Goérna warto$¢ momentu
w pracy ,do tytu” (REV)

0,0 ... 300,0

%

250,0

C15

Tryb ustawienia momentu
w pracy ,do przodu”
(FWD)

Tryb Klawiatura lub

1bit | vboru | RS485

Wejscie
analogowe All

Wejscie
analogowe Al2

Wejscie
analogowe AI3

0000

anpnr‘]inmntr
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klawiatury

Wielosegmento
we nastawianie
napieciem na
wejsciach
cyfrowych

Impulsowe na
wejsciu
cyfrowym

10 bit | Kierunek

Bez kontroli

Kontrolowany

Cl6

Tryb ustawienia momentu
w pracy ,do tytu” (REV)

Tryb

1 bit wyboru

Klawiatura lub
RS485

Wejscie
analogowe All

Wejscie
analogowe Al2

Wejscie
analogowe AI3

Potencjometr
klawiatury

Wielosegmento
we nastawianie
napieciem na
wejsciach
cyfrowych

Impulsowe na
wejsciu
cyfrowym

10 bit | Kierunek

Bez kontroli

Kontrolowany

0000 Y

C17

Nastawa wzmocnienia
momentu

0,0...300,0

%

200,0 Y

C18

Przesuniecie w
sterowaniu
predkosé/moment

Sterowanie predkosci

Sterowanie momentu

0000 Y

C19

Tryb ustawienia predkosci
gornej

Niezalez
1bit | nytryb
wyboru

Klawiatura lub
RS485

Wejscie
analogowe All

Wejscie
analogowe Al2

Wejscie
analogowe AI3

Potencjometr
klawiatury

Wielosegmento
we nastawianie
napieciem na
wejsciach
cyfrowych

Impulsowe na
wejsciu
cyfrowym

Zgodnie
z

10 bit

C19

S00

0000 Y

C20

Ograniczenie predkosci
w pracy ,do tytu” (REV)

0,00 ... Czestotliwos¢ maksymalna

50,00 Y

Cc21

Czas rozpedzania
momentu

0,0 ... 200,0

1,0 Y

C22

Czas zwalniania
momentu

0,0 ... 200,0

1,0 Y
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Wzbudzenie przy niskiej
Cc23 predkosci 0...100 % 30 Y
Czas zdwojenia petli
C24 pradowej 0...9999 ms 500 Y
c25 Wzmocnienie petli 0 ... 1000 % 100 Y
pradowej
Elektroniczny sygnat A z
C26 plytki PG 1...5000 - 1 Y
Elektroniczny sygnat B z
c27 plytki PG 1 ... 5000 - 1 Y
c28 Impuls z plytki PG 300 ... 9999 - 2500 N
Bez zabezpieczenia po awarii 0
Dziatanie przy awarii Ostrzezenie i kontynuacja pracy 1
C29 , — 3 - 3 \%
plytki PG Ostrzezenie i zatrzymanie ruchowe 2
Ostrzezenie i swobodny wybieg silnika 3
Przy pracy ,do przodu” faza A 0
C30 Kierunek obrotéw wyprzedza = - 0 Y
Przy pracy ,do przodu” faza B 1
wyprzedza
Czas kontroli po zaniku
C31 sygnaltu 7 plytki PG 0,0...10,0 S 1,0 N
4.11 PARAMETRY SILNIKA b00...b22
[Szczegotowe opisy funkcji — rozdziat 5.11 str. 93...95]
: Nast. Ogr.
Kod Opis / LCD Zakres nastaw Jedn. T
Silnik 1: Czestotliwosé S
b00 Znamionowa 0,00 ... Czestotliwo$¢é maksymalna Hz 50,0 Y
b0l | Silnik 1: Prgd nominalny y09*(50%...100%) A * Y
Silnik 1: Napiecie
b02 Znamionowe 100 ... 1140 \% * Y
Silnik 1: llo$¢ par
b03 biegunow 1...8 - 2 Y
b04 | Silnik 1: Obroty nominalne | 500 ... 5000 obr/mn 1480 Y
Silnik 1: Nominalny prad
b05 obciazenia 0,0 ... bO1 A * Y
Silnik 1: Rezystancja
b06 stojana 0,000 ... 30,000 Q * Y
po7 | Silnik 1-Rezystancja 0,000 ... 30,000 Q * Y
wirnika
Silnik 1: Indukcyjnos¢
b08 stojana 0,0 ... 3200,0 mH * Y
Silnik 1: Indukcyjnos¢
B09 wzajemna 0,0 ... 3200,0 mH * Y
Silnik 1 0
b10 | Wybor silnika m - 0 N
Silnik 2 1
Bez pomiaru 0
b1l Pomiar parametréw Wyliczone z tabliczki znamionowej 1 0 N
silnika Pomiar podczas postoju silnika 2
Pomiar podczas ruchu silnika 3
1o | Poczatkowa kontrola R1 Bez kontroli R1 0 ) 0 N
sterowania wektorowego Kontrola R1 aktywna 1
Silnik 2: Czestotliwosé S
b13 Znamionowa 0,00 ... Czestotliwos¢é maksymalna Hz 50,0
b14 | Silnik 2: Prgd nominalny y09*(50%...100%) A * Y
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Silnik 2: Napiecie
b15 Znamionowe 100 ... 1140 \Y, * Y
Silnik 1: llo$¢ par
b16 biegunéw 1...8 - 2 Y
b17 Silnik 1: Obroty nominalne | 500 ... 5000 obr/mn 1480 Y
Silnik 1: Nominalny prad
b18 obcigzenia 0,0...b14 A * Y
Silnik 1: Rezystancja
b19 stojana 0,000 ... 30,000 Q * Y
b2o | Silnik 1-Rezystancja 0,000 ... 30,000 Q * Y
wirnika
Silnik 1: Indukcyjnos¢
b21 stojana 0,0 ... 3200,0 mH * Y
Silnik 1: Indukcyjnos¢
b22 wzajemna 0,0 ... 3200,0 mH * Y
4.12 PARAMETRY SYSTEMOWE Yy00...y17
[Szczegotowe opisy funkcji — rozdziat 5.12 str. 96...99]
. Nast. Ogr.
Kod Opis / LCD Zakres nastaw Jedn. P [P A
Bez akcji 0
Parametry z pamieci nr 1 klawiatury 1
00 Przywracanie parametrow | Parametry z pamieci nr 2 klawiatury 2 0 N
y systemu Parametry z pamieci nr 3 klawiatury 3
Parametry z pamieci nr 4 klawiatury 4
PARAMETRY FABRYCZNE 5
Bez akcji 0
Zapisz w pamieci nr 1 klawiatury 1
yo1 Zapamietanie parametrow | Zapisz w pamieci nr 2 klawiatury 2 ) 0 N
systemu Zapisz w pamieci nr 3 klawiatury 3
Zapisz w pamieci nr 4 klawiatury 4
KASUJ PAMI EC KLAWIATURY 5
y02 Pole ostatniej awarii Kod ostatniego bledu - 0 Y
y03 Rekord awarii — pole 1
yo4 Rekord awarii — pole 2 Uzyj klawisza [PRG] i klawiszy strzatek [A/ V]
= aby wyswietli¢ czestotliwos¢, prad i status )
y05 Rekord awarii — pole 3 pracy falownika w momencie wystgpienia 0 Y
y06 Rekord awarii — pole 4 awarii.
yo7 Rekord awarii — pole 5
Kasowanie rekordéw Bez kasowania
08 - - 0 Y
y awari Kasowanie 1
Y09 Znamionowy prad | 5 1 1000 g A * N
wyjéciowy przetwornicy
Znamionowe napiecie
y10 zasilania przetwornicy 100 ... 1140,0 v i N
80 0 3
yll Seria produktu ] Kod napiecia - * n
Kod typu Nr seryjny wejsciowego
y12 Wersja oprogramowania | Np. A 100 - - N
y13 Rok produkcji YYYY - - N
y14 Data produkci MM DD . : N
(mies, dzieh)
y15 Wejscie dekodujace 0...9999 Zakres nastaw - - Y
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uzytkownika llo$¢ btednych o .
WpISOW Wyswietlane info
Zakres
0...9999 nastaw
Bez hasta lub
y16 Hasto uzytkownika poprawne Kod - Y
wejscie Wyswietl info
dekodujace
Parametr Kod
Zabezpieczenie poszczegolnych grup
y17 Zabezpieczenie grup parametrow po ustawieniu hasta. 0000 v
parametrow O — blokada zmian parametréw w grupie
1 — zmiany w grupie parametréw dozwolone
E POWTRAN
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5. KOMUNIKATY Bt EDOW

WYSTAPIENIE Bt EDU

Po wystgpieniu bledu jego kod (zgodnie z ponizsza tabelg) wyswietlany jest na wyswietlaczu. Jezeli bfad
powoduje wytaczenie silnika, silnik zostanie wytaczony, bez mozliwosci uruchomienia do czasu zaniku przyczyny
wytgczenia. Jesli btad wymaga skasowania, po ustapieniu przyczyny, nalezy to wykona¢ za pomoca klawisza
STOP/Reset. Skasowanie nie bedzie skuteczne jesli przyczyna biedu nie zostanie usunieta. Jesli btad nie

wymaga skasowania, ustapi samoczynnie po zaniku przyczyny.

OBSLUGA Bt EDOW

Obstuga falownika odbywa sie za posrednictwem klawiatury. Polega ona na odczytaniu kodéw btedéw
(parametry y02 do y07. Kody wczesniejszych komunikatéw bledéw przechowywane sg chronologicznie.

Tabela komunikatéw bt edéw i awarii

Kod Symbol Komunikat bt edu
0 E OCP Uszkodzenie spowodowane nadmiernym poborem pradu.
' (System is disturbed or impacted by instant over current)
1 Zarezerwowany
5 EOC3 Przekroczenie pradu (przeprzezenie) lub wzrost napiecia
’ (przepiecie) w uktadzie napedowym.

3 Zarezerwowany

4 EOU Przekroczenie napiecia - przepiecie.
(Over voltage)

5 ELU Spadek napiecia.
(Under voltage)

6 EOL Przekroczenie obcigzenia.
(Over load)

7 E UL Spadek obcigzenia - ostrzezenie.
(Under load - warn)

8 E PHI Utratg fazy napiecia zasilania.
(Power input phase loss)

9 E EEP Biad pamieci EEPROM.
(EEPROM error)

10 E ntC Przegrzanie falownika.
(Over heat)

11 E dAt A\./van.alllmnu czasu.
(Time limit fault)

12 E Set Awaria zewnetrzna (np. sygnal na listwie zaciskowej).
(External faultt)
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13 Zarezerwowany

14 Zarezerwowany

15 Zarezerwowany

16 EPID Awaria regulatora PID.
(PID regulate fault)

17 E OHt Przegrzanie silnika.
(Motor oper heat fault)

18 EOL2 Przecigzenie silnika.
(Motor oper load fault)

19 EPG Awaria piytki PG.
(PG fault)

20 E Pho Utrata fazy napiecia na zaciskach wyjsciowych falownika.

' (Inverter output phase lost)

21 E COA RS485 — usz!<o<ljzen|e. linii tr'ansmlsyjnej A.
(RS485 Communication terminal A failure)

29 E COB RS485 — usz!<o<ljzen|e. linii tr'ansmlsyjnej B.
(RS485 Communication terminal B failure)

23 E CAL Problemy w |d.en'tyf|kac1| parametréw.
(Parameter identyfication problems)
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6. DIAGNOSTYKA | ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW
Problem Mozliwe powody Wyjasnienie
i Zle ustawiony tryb sterowania. Sprawdz wartos¢ parametru FO5.
Brak sterowania z | —
klawiatury Ezaeg\{g{ﬁsvsocggﬁsmwy Sprawdz warto$¢ parametru FO3, FO4.
Brak regulacii Zle ustawiony tryb sterowania. Sprawdz wartos¢ parametru FO5.
predko sci przez Zla warto$é nastaw , iy
potencjometr czestotliwosci. y Sprawdz warto$¢ parametru FO3, FO4.
Nacisnij klawisz RESET lub skasuj
Sygnalizator LED sygnalizuje komunikaty awarii, zapoznaj sie i
komunikat btedu. zatwierdz kod awarii zgodnie z informacjg
0 awarii.
Brak napiecia na szynie pradu Sprawdz napiecie fazowe (L1, L2, L3)
stalego (pomiedzy zaciskami oraz uklad tadowania
DC+1 i DC+2). '
Silnik nie wiruie Brak napiecia na zaciskach Sprawdz tryb sterowania i parametry
J wyjsciowych falownika U, V, W czestotliwosci. Przy sterowaniu z listwy
lub niewlasciwe napiecie na zaciskowej sprawdz stan sygnatéw na
wyjsciu. zaciskach sterujacych.
Restart po wytgczeniu zasilania .
lub wolny wybieg. Ustaw sygnaly sterujace.
Sprawdz i zmniejsz obcigzenie silnika.
Zbyt mocno obcigzony silnik. Upewnij sie, ze model urzadzenia jest
doprany wiasciwie.
Przekroczenie pr adu Komunikat E.OCP Zakloécenie systemu lub impulsowe
E.OC ' ' przekroczenie pradu.
Przekroczenie pradu silnika.
Komunikat E.OC3. Z_ab_ezp|eczen|e_d2|aia gdy aktualny prad
silnika jest 3x wiekszy od pradu
nominalnego silnika.
Przekroczenie pradu przy Skasuj lub zmodyfikuj parametry funkcji
rozpedzaniu silnika. F09, F20, F21.
Przekroczenie pradu przy Skasuj lub zmodyfikuj parametry funkcji
hamowaniu silnika. F10, F22, F23.
Przekroczenie pradu podczas
rozruchu lub przy niskich .Zmodyfikuj parametr F06.
czestotliwosciach.
Przekroczenie pradu podczas Sprawdz, czy nie ma zmian obcigzenia.
normalnej pracy Zaistniate wyeliminuj.
Przekroczenie pfﬁd.“ podczas Sprawdz czy nie ma lekkiego zwarcia lub
startu lub pracy silnika L .
) . przyziemienia przewodow fazowych.
wystepujace sporadycznie.
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Zaklécenia.

Sprawdz potgczenie uziemienia i
uziemienie ekranéw kabli zasilajacych i
sterowniczych.

Przeciazenie silnika
E.OL

Zbyt duze obcigzenie silnika

Zmniejsz obcigzenie silnika lub zwieksz
wartos¢ parametru b04 i bl4 w
dozwolonym zakresie lub zwieksz
parametr A24 do osiggniecia poziomu
zabezpieczenia termicznego.

Ustawiona niewtasciwa wartos¢
parametréw.

Zmien parametry b04 i b14 w przypadku
wystapienia przecigzenia silnika.

Przekroczenie
napiecia E.OU

Przekroczona dozwolona
wartos¢ napiecia zasilajgcego.

Sprawdz warto$¢ napiecia zasilajgcego.
Sprawdz ustawienie napiecia
znamionowego falownika.

Zbyt szybkie hamowanie.

Zmien wartos$¢ parametru F10.

Obcigzenie silnika o zbyt duzej
inercji.

Zmniejsz inercje obcigzenia, zmien
falownik na wiekszy, uzyj falownika typu B
lub dotacz rezystor hamujacy.

Niskie napi ecie E.LU

Zbyt niskie napiecie zasilania
falownika.

Sprawdz warto$¢ napiecia zasilajgcego.
Sprawdz ustawienie napiecia
znamionowego falownika.

Chwilowe zaniki napiecia

Dotacz opcjonalny modut kondensatoréw.

Linia zasilajgca o zbyt niskiej
pojemnosci lub zbyt duzy pobér
pradu w linii zasilajace;j.

Usprawnij system zasilania urzadzenia.

Przegrzanie E.OHt

Zbyt wysoka temperatura
zewnetrzna

Popraw zewnetrzne warunki pracy
urzadzenia.

Nie pracujg wentylatory
chlodzace falownika.

Sprawdz parametr A27, sprawdz
wentylatory, zmniejsz temperature
poczatkowa (jesli jest sterowanie
wentylatorami).

Czestotliwosé nosna zbyt
wysoka.

Sprawdz ustawiong warto$¢ parametru
F16.

Nota:

X Przed otwarciem obudowy wyt gczy¢€ napiecie zasilania i nie dotyka ¢ elementow wewn atrz

falownika przez pi e€ minut po wyt gczeniu si ¢ sygnalizatora tadowania (CHARGE). Upewni

sig, ze pojemno Sci zostaty catkowicie roztadowane poprzez pomiar na
przyrz agdem. W przeciwnym razie istnieje niebezpiecze

¥ Nie dotyka ¢ PCB lub tranzystorow

upewnienia si e,

poszczegdlne elementy mog g ulec uszkodzeniu.

IGBT | innych elementéw wewn
ze tadunek statyczny zostat odprowadzony. W przeciwn  ym

Astwo pora zenia elektrycznego.
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