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12b) Predkos¢ obwodowa
= i =3,78
m=9000bmin| -y dymy =7 80-10%m - 20 O _ 3 7gm Vi3, 78mls
d;=80mm 60 s s
12c) Wspolczynnik nadwyzek dynamicznych z tablicy 7.3 dla IV
vi=3,78m/s grupy dokladnosci Cs1,28
V3.7
C, :1+‘/q:1+ .18 =128
7 7
Z tablicy 7.3 wynika, ze dla danej predkosci obwodowej 6 klasa
doktadnosci jest zbyt dokladna, dlatego wprowadzam zmiang i kota
wykonane beda w 8 klasie doktadnosci.
12d) Obciazenie zastepcze dzialajace na zab.
Fmstl = Fstatl : Cd 'Cp
Cp, — wspolczynnik przeciazenia — przyjeto rowny 1 (tablica 7.1),
gdyz zgodnie z danymi do projektu naped pochodzi od silnika
Fua1=10,6kN | elektrycznego oraz zatozono, ze obciazenie jest z grupy I (prawie
€, =1,68 bez wahan) Cp=1
Cp dla g, =g, > 1,5 wynosi 1,4
£, =1,68>1,5 Cp=1,4
F,_, =106-10°1-128 =13,57-10°N Fraq1=13,57kN
12e) Obciazenie obliczeniowe.
Gl F 13,57-10°N
Frasi=13,57kN|  Fon = 2% == =—=9,7-10°N Font1=9,7kN
3} ]
12f) Maksymalne naprezenia zginajace.
Fopn=9,7kN ,
F )
b; =80mm Opmax = T = _39’7 10 N3 =80,85-10°Pa
b,-m,-A, 80-10°m-4-107.0375
m;= 4,00mm Ggmax™
czyli 80,85 MPa< 300 MPa
71=0,375 =30,85 MPa
Warunek wytrzymatosci zgba na zginanie jest spetniony
kg =300 MPa ym s




